Podrecznik uzytkownika Allen-Bradley

Przemiennik czestotliwosci serii PowerFlex 520

PowerFlex 523, numer katalogowy 25A
PowerFlex 525, numer katalogowy 258

@ e e B

e

Ttumaczenie oryginalnej instrukgji obstugi

Rockwell
Allen-Bradiey - Rockwell Software  AAUIToOmMation



Wazne informacje dla uzytkownikow

Charakterystyki eksploatacyjne urzadzeni pétprzewodnikowych réznig si¢ od charakeerystyk urzadzen
elektromechanicznych. Wytyczne bezpieczenistwa dotyczace stosowania, instalacji i konserwacji pétprzewodnikowych
clementéw sterowania (publikacja SGI-1.1 dostepna u lokalnego przedstawiciela handlowego firmy Rockwell Automation®
lub online pod adresem http://www.rockwellautomation.com/literature/) zawieraja wyszczegé6lnienie niektorych waznych
réznic pomiedzy sprzetem pétprzewodnikowym i faczonymi na state urzadzeniami elektromechanicznymi. Ze wzgledu na
te réznice oraz na réznorodnoé¢ zastosowar sprzgtu pétprzewodnikowego, kazda osoba odpowiedzialna za stosowanie tego
sprzetu musi upewnic¢ sie, czy kazde planowane zastosowanie tego sprzgtu jest mozliwe do przyjecia.

Firma Rockwell Automation, Inc. w zadnym wypadku nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody posrednie ani wtérne
wynikajace z uzywania lub zastosowania tego sprzetu.

Przyktady i schematy przedstawione w niniejszym podreczniku zamieszczono wylacznie w celach informacyjnych. Ze
wzgledu na wiele zmiennych czynnikéw i wymagan zwiazanych z kazdg instalacjg firma Rockwell Automation, Inc. nie

ponosi odpowiedzialnosci za rzeczywiste wykorzystanie na podstawie przyktadéw i schematéw.

Firma Rockwell Automation, Inc. nie ponosi odpowiedzialnoéci dotyczacej naruszenia praw patentowych w zwiazku z
wykorzystaniem informacji, uktadéw, sprzetu lub oprogramowania opisywanych w niniejszym podreczniku.

Powielanie niniejszego podrecznika w catosci lub w czgéci jest zabronione bez uzyskania pisemnej zgody firmy
Rockwell Automation, Inc.

W odpowiednich miejscach w niniejszym podreczniku zamieszczono uwagi dotyczace zasad bezpieczenstwa.

OSTRZEZENIE: Wskazuje informacje dotyczace dziatar lub okolicznosci, ktére mogg spowodowac wybuch w $rodowisku
niebezpiecznym, co moze prowadzi¢ do obrazen ciata lub $mierci, uszkodzenia mienia albo strat ekonomicznych.

UWAGA: Wskazuje informacje dotyczace dziatar lub okolicznosci, ktére moga prowadzi¢ do obrazen ciata badz Smierci,
uszkodzenia mienia albo strat ekonomicznych. Takie uwagi pomagaja rozpoznawac zagrozenia i ich unikac, a takze
uswiadamiaja uzytkownika o zwiagzanych z tymi zagrozeniami konsekwencjach.

RYZYKO PORAZENIA ELEKTRYCZNEGO: Na sprzecie lub w jego wnetrzu (np. na napedzie lub silniku) moga by¢ umieszczone
etykiety ostrzegajace o obecnosci niebezpiecznego napiecia.

RYZYKO POPARZENIA: Na sprzecie lub w jego wnetrzu (np. na napedzie lub silniku) moga by¢ umieszczone etykiety
ostrzegajace 0 mozliwosci osiggniecia niebezpiecznych temperatur powierzchni.

RYZYKO WYLADOWAN LUKOWYCH: Etykiety moga by¢ umieszczone na urzadzeniu lub w jego wnetrzu np. w modutowej
rozdzielnicy napedowej, w celu ostrzezenia uzytkownikéw o ryzyku wystapienia wytadowan fukowych. Wytadowania tukowe
mogq doprowadzi¢ do powaznych obrazen ciafa lub smierci. Nalezy stosowac srodki ochrony osobistej (PPE). Nalezy
postepowac zgodnie ze WSZYSTKIMI przepisami odnoszacymi sie do praktyk dotyczacych bezpiecznej pracy oraz srodkéw
ochrony osobistej (PPE).
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WAZNE Wskazuje informacje, ktére maja krytyczne znaczenie dla pomyélnego stosowania i zrozumienia produktu.

Allen-Bradley, Rockwell Automation, Rockwell Software, PowerFlex, Connected Components Workbench, Studio 5000, DriveTools SP, AppView, CustomView, MainsFree Programming i PointStop s3 znakami towarowymi
firmy Rockwell Automation, Inc.

Znaki towarowe nie nalezace do firmy Rockwell Automation sa wlasnoscig odnosnych firm.



Zestawienie zmian

Niniejszy podrecznik zawiera nowe oraz uaktualnione informacje.

Nowe i uaktualnione W niniejszej tabeli wyszczeg6lniono wszystkie zmiany wprowadzone wraz z ta
informacje Ve
Temat Str.
Dodano informacje o przemienniku PowerFlex 523 Caty podrecznik
Uaktualniono numer wersji oprogramowania Connected Components Workbench Caty podrecznik
Uaktualniono tabele objasnier numeréw katalogowych 12
Uaktualniono informacje o bezpiecznikach i wyfaczniku automatycznym 20

Dodano tabele bezpiecznikéw i wytacznika automatycznego dla przemiennika PowerFlex 523 | 21...23

Uaktualniono tabele bezpiecznikow i wytacznika automatycznego dla przemiennika 24..21
PowerFlex 525

Dodano tabele oznaczen oraz schemat bloku zaciskéw we/wy sterowania przemiennika 38..39
PowerFlex 523

Uaktualniono tabele oznaczen oraz schemat bloku zaciskéw we/wy sterowania przemiennika | 40...41
PowerFlex 525

Uaktualniono przyktady oprzewodowania we/wy 43
Uaktualniono zagadnienia i tabele odnoszace sie do dodatkowych wymogéw dot. instalacji 55
Uaktualniono zagadnienie dot. przygotowania do rozruchu przemiennika 57
Uaktualniono schemat i tabele dot. wyswietlacza i przyciskéw sterowania 60
Uaktualniono tabele inteligentnego rozruchu przy uzyciu parametrdw grupowych programu | 63
podstawowego

Uaktualniono zagadnienie dot. uzywania portu USB 65
Uaktualniono tabele grup parametréw oraz odsytaczy parametrow (aty Rozdziat 3
Uaktualniono parametry

Uaktualniono tabele typéw btedéw, opiséw i dziatan 147
Uaktualniono informacje w tabeli certyfikatéw przemiennikéw PowerFlex 523 (aty Dodatek A
Uaktualniono informacje w tabeli specyfikagji srodowiskowych przemiennikéw PowerFlex 523
Uaktualniono informacje w tabeli specyfikacji technicznych przemiennikéw PowerFlex 523

Uaktualniono tabele strat mocy 159
Dodano tabele wartosci znamionowych przemiennikw PowerFlex 523 161
Uaktualniono tabele wartosci znamionowych przemiennikow PowerFlex 525 162
Uaktualniono tabele rezystoréw hamulca dynamicznego oraz filtréw sieciowych EMC 164, 165

Uaktualniono tabele czesci zamiennych modutu sterowania oraz czesci zamiennych modutu | 16
zasilania przemiennika serii PowerFlex 520

Uaktualniono tabele dot. dtawikéw sieciowych serii 1321-3R 169

Dodano schematy i tabele zestawu wentylatora modutu sterowania 173
Uaktualniono schemat instalowania adaptera komunikacyjnego 184
Uaktualniono przyktad schematu oprzewodowania sieci komunikacyjnej 187
Uaktualniono zagadnienie dot. zapisu (06) danych polecenia logiki 189
Uaktualniono zagadnienie odczytu (03) danych stanu logiki 191
Uaktualniono zagadnienie uzycia enkodera i wejscia czestotliwosciowego 201
Uaktualniono schematy przyktaddw podfaczenia funkji bezpiecznego wytaczania momentu | 228...231
obrotowego

Uaktualniono zagadnienie dot. sieci EtherNet/IP Caty Dodatek H
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Zestawienie zmian

Uwagi:
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Przedmowa

Kto powinien korzystac z
tego podrecznika?

Zalecana dokumentacja

Podsumowanie

W niniejszym podreczniku zaprezentowano podstawowe informacje potrzebne
do instalacji, rozruchu oraz wyszukiwania i usuwania usterek w odniesieniu do

przemiennikéw czestotliwosci serii PowerFlex® 520.

Wiecej informagji na temat... Patrz strona...
Kto powinien korzystac z tego podrecznika? 9

Zalecana dokumentacja 9

Konwencje terminologiczne 10

Rozmiary przemiennikéw 10

0Ogdlne $rodki ostroznosc n

Objasnienie numeru katalogowego 12

Ten podrecznik jest przeznaczony dla wykwalifikowanego personelu.

Uzytkownik musi umie¢ programowac i obstugiwaé przemienniki czgstotliwosci.
Ponadto uzytkownik musi rozumie¢ znaczenie funkeji oraz nastaw parametréw.

Wszelka zalecana dokumentacja wyszczeg6lniona w tym rozdziale jest dostepna

online pod adresem http://www.rockwellautomation.com/literature.

Ponizsze publikacje zawieraja ogdlne informacje dotyczace przemiennikéw:

Tytut Publikacja
Wytyczne do wykonywania oprzewodowania i uziemiania przemiennikéw z modulacja DRIVES-IN0O1
szerokosci impulsu

Konserwacja profilaktyczna urzadzen wehodzacych w sktad systemow przemiennikdw i DRIVES-TD001
sterowania przemystowego

Przepisy bezpieczeristwa odnosnie stosowania, instalacji i konserwadji potprzewodnikowych | SGI-1.1
uktaddw sterowania

Globalny zbidr odniesier do odczytywania schematéw ideowych 100-2.10
Zabezpieczanie przed uszkodzeniami od tadunkdw elektrostatycznych 8000-4.5.2

Nastepujace publikacje zawieraja informacje o przemiennikach serii
PowerFlex 520 dotyczace instalacji, funkcji, specyfikacji i obstugi:

Tytut Publikacja
Specyfikacje przemiennika serii PowerFlex 520 520-TD001
Kalkulator rezystora hamowania dynamicznego PowerFlex PFLEX-AT001
Przemienniki PowerFlex w konfiguracjach o wspdlnej szynie zbiorczej DRIVES-AT002

Ponizsze publikacje zawieraja informacje szczegdtowe o komunikagji sieciowej:

Tytut

Publikacja

Adapter whudowanej komunikagji EtherNet/IP przemiennika PowerFlex 525

520C0M-UM001

Adapter DeviceNet 25-COMM-D do przemiennikéw serii PowerFlex

520COM-UM002

Adapter podwdjnego portu EtherNet/IP 25-COMM-E2P przemiennikéw serii PowerFlex

520C0M-UM003

Adapter Profibus 25-COMM-P przemiennikéw PowerFlex

520C0M-UM004
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Przedmowa Podsumowanie

o W niniejszym podreczniku przemienniki czestotliwosci serii
PowerFlex 520 s3 nazywane skrétowo przemiennikami PowerFlex 520,

serig PowerFlex 520 lub przemiennikami serii PowerFlex 520.

Konwencje terminologiczne

Konkretne przemienniki nalezace do serii PowerFlex 520 mogg by¢
nazywane nastgpujaco:

— PowerFlex 523, przemienniki PowerFlex 523 lub przemienniki
czestotliwosci PowerFlex 523.

— PowerFlex 525, przemienniki PowerFlex 525 lub przemienniki
czestotliwosci PowerFlex 525.

Oznaczenia liczbowe parametréw i nazwy sg przedstawiane w ponizszym
formacie:

P 031 [Nap.znam.sil.]

Nazwa

Numer

Grupa

b |= Ekran podstawowy
P | =Program podst.

t |= Listwa zaciskowa

C |=Komunikacja

L |=Logika

d |=Ekran zaawans.

A |=Program zaawans.
N = Sie¢

M | = Zmodyfikowane

f |=Btedyidiagnostyka
G |=AppView i CustomView

o Nastepujace zwroty sg uzywane w podreczniku do opisywania dziatan:

Wyrazy Inaczenie

Moze (wykonac dziatanie)

Dziafanie jest mozliwe do wykonania

Nie moze (wykonac dziatania)

Dziatanie jest niemozliwe do wykonania

Mozliwe (dziatanie)

Dziatanie jest dopuszczalne, dozwolone

Musi (wykona¢ dziatanie)

Dziatanie jest nieuniknione, musi zosta¢ wykonane

Wykona (dziatanie)

Dziatanie jest wymagane i niezbedne

Powinien (wykonac dziatanie)

Dziatanie jest zalecane

Nie powinien (wykonac dziatania)

Dziatanie jest niezalecane

Studio 5000™ Engineering and Design Environment taczy elementy
inzynierskie i projektanckie w popularne $rodowisko. Pierwszym
elementem w $rodowisku Studio 5000 jest aplikacja Logix Designer.
Aplikacja Logix Designer to oprogramowanie RSLogix 5000 pod nowa
nazwa, ktore bedzie kontynuowane dla kontroleréw Logix 5000 w celu
tworzenia indywidualnych proceséw, zestawéw, i rozwiazan bazujacych
na przemiennikach. Srodowisko Studio 5000 jest podstawg przysztych
projektéw inzynierskich, narzedzi i mozliwosci Rockwell Automation.
W jednym miejscu inzynier — projektant moze budowaé wszystkie
elementy swojego systemu sterowania.

Przemienniki serii PowerFlex 520 o podobnej wielkosci zostaly pogrupowane wg.
rozmiaréw w celu utatwiania zamawiania cz¢sci zapasowych, wymiarowania itp.

Rozmiary przemiennikow

Odnosniki numeréw katalogowych przemiennikéw i ich rozmiaréw podano w

Dodatek B.
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Podsumowanie Przedmowa

0golne srodki ostroznosci

ktorych roztadowanie nastepuje dopiero po pewnym czasie od chwili
odfaczenia zasilania. Przed rozpoczeciem prac na przemienniku nalezy
odizolowac siec zasilajacq od wejsc liniowych [R, S, T (L1, L2, L3)]. Odczekac 3
minuty w celu umozliwienia roztadowania napiecia na kondensatorach do
bezpiecznego poziomu. Niezastosowanie sie do tych zaleceri moze skutkowac
odniesieniem obrazen ciata, a nawet $miercig.

Brak podswietlenia LED nie jest rownoznaczny z roztadowaniem napigcia na
kondensatorach do bezpiecznego poziomu.

2 UWAGA: Przemiennik jest wyposazony w kondensatory wysokiego napiecia,

UWAGA: Planowaniem i wykonywaniem instalacji, uruchomienia i pézniejszej
konserwadji systemu powinien zajmowac sie tylko wykwalifikowany personel
zaznajomiony z przemiennikami czestotliwosci i powigzanymi maszynami.
Nieprzestrzeganie tej zasady moze spowodowac obrazenia ciata i/lub
uszkodzenie urzadzen.

UWAGA: Ten przemiennik zawiera elementy i zespoty wrazliwe na
wytadowanie elektrostatyczne (ESD). Podczas instalowania, testowania,
serwisowania i naprawiania takich zespotéw wymagane sg srodki ostroznosci
chronigce przed wytadowaniami elektrostatycznymi. Jezeli procedury
zapobiegania wytadowaniom elektrostatycznym nie bedg przestrzegane, moze
nastapic uszkodzenie elementéw. W przypadku braku znajomosci procedur
zapobiegania wytadowaniom elektrostatycznym zapozna sie z informacjami
przedstawionymi w publikacji A-B 8000-4.5.2, ,Guarding Against Electrostatic
Damage” (pol.: Ochrona przed uszkodzeniami i obrazeniami zwigzanymi z
wyfadowaniami elektrostatycznymi) lub jakimkolwiek innym odpowiednim
podreczniku procedur zapobiegania wytadowaniom elektrostatycznym.

UWAGA: Nieprawidtowe zastosowanie lub zainstalowanie przemiennika moze
spowodowac uszkodzenie komponentu lub skrécenie zywotnosci urzadzenia.
Btedy oprzewodowania lub aplikacji, takie jak zbyt niskie parametry silnika,
nieprawidtowe lub nieodpowiednie zasilanie AC lub zbyt wysoka temperatura
otoczenia, mogq spowodowac awarie systemu.

UWAGA: Funkgja regulatora szyny jest niezwykle uzyteczna w zapobieganiu
uciazliwym awariom nadmiernego napiecia, bedacych wynikiem nadmiernego
hamowania oraz obcigzen przecigzajacych i mimosrodowych. Ponadto, moga
one spowodowac wystapienie dwdch ponizszych sytuacji.

1. Szybkie zmiany dodatnie w napieciu wejsciowym lub dysproporcja w
napieciach wejsciowych moga spowodowac niezamierzone zmiany dodatnie
predkosci.

2. Rzeczywiste czasy spowalniania moga by¢ dtuzsze niz zadane. Bad utkniecia
jest jednakze generowany w przypadku pozostawania przemiennika w takim
stanie przez 1 minute. Jezeli taki stan jest nieakceptowalny, regulator szyny
musi zosta¢ wytaczony (patrz parametr A550 [Wt. reg. szyny]). Ponadto,
zainstalowanie odpowiednio dobranego rezystora hamowania umozliwi
uzyskanie poréwnywalnych lub lepszych osiggow w wigkszosci przypadkow.

UWAGA: Wystepuje ryzyko obrazen lub uszkodzenia urzadzen. Przemiennik nie
zawiera komponentéw przeznaczonych do serwisowania przez uzytkownika.
Nie nalezy demontowac podstawy montazowej przemiennika.
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Przedmowa

Podsumowanie

Objasnienie numeru

katalogowego
1-3 4 5 6-8 9 10 n 12 13 14
25B - B 2P3 N 1 1 4 - -
Przemiennik| Kreska | Napiecie znamionowe | Wartosci znamionowe |  Obudowa Zarezerwowane Klasa emisji | Zarezerwowane Kreska Kreska
4 Standard
25A PowerFlex 523 0 Bez filtra
258 PowerFlex 525 1 Filtr
i 120VAC |1 1 Standard
A 240VAC |1
B 240VAC |3
D VA 13 N IP20 NEMA/typ otwarty
E 600VAC |3

12
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kB L 0073 1007 043120) 43’0 E 30’0 zz’o 25’0 18’5

80 (80 |B 20 15 [20 |15 . ol e el
om [no [s 30 22 [30 |22

el T16 A 025 102 [025 [o2
w5 25 A 05 lo4a fo5 o4
0[50 |A 10 075 [10 lo7s
80 (80 |A 20 15 [20 [15
o 110 A 30 (22 [30 22
07 175 |8 50 (40 1[50 [40
024 |20 |c 75 |55 |75 |55
032 (322 b 100 |75 [100 [75
048@  a83 |t 150 [11,0 [150 [11,0
06299 621 |[E 200 [150 [150 [11,0

o9 Jo9 [A 05 [o4 Jos o4
7 17 A 10 075 [1.0 o5
30 30 A 20 15 20 |15
# (42 A 30 (22 [30 [22
6P6 |66 B 50 (40 1[50 (40
P9 [99 |c 75 |55 |75 |55
02 [120 |c 100 [75 [100 [75
019 [190 [p 150 [11,0 [150 [11,0
02290 [0 [ 200 [150 [150 [11,0
02798 70  |[E 250 [185 [200 [150
03290 [320 e 300 (220 [250 [185

(1) Tawartoé¢ znamionowa jest dostepna wyfacznie dla przemiennikéw PowerFlex 523.
(2) Tawartos¢ znamionowa jest dostepna wytacznie dla przemiennikow PowerFlex 525.
(3)  Wartosci znamionowe normalnych i ciezkich warunkow pracy s3 dostepne wzgledem przemiennikow powyzej 15 KM/11 kW.
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Rozdziat 1

Wzgledy dotyczace montazu

Instalacja/oprzewodowanie

W niniejszym rozdziale zawarto informacje dotyczace wykonywania montazu i
oprzewodowania przemiennikdw serii PowerFlex 520.

W celu uzyskania informagji o. .. Patrz strona...
Wzgledy dotyczace montazu 13
Wzgledy dotyczace 7rédta zasilania AC 17
0Ogdlne wymagania dotyczace uziemienia 18

Bezpieczniki i wytaczniki automatyczne

Moduty zasilania i sterowania

Pokrywa modutu sterowania

Ostona zacisku modutu zasilania

Oprzewodowanie zasilania

Zaciski obwodéw mocy

Uwagi odnosnie do szyny zbiorczej/wstepnego tadowania

Oprzewodowanie we/wy

Blok zaciskéw we/wy sterowania

Sterowanie startu i predkosci posredniej

Zgodnos¢ z wymaganiami CE

o |l |IN|IIY I || |l= = |loo |l
IB|& |8 |R IR [IR R I=] =] =] ||

Wigkszos¢ probleméw z uruchamianiem spowodowana jest przez nieprawidlowe
oprzewodowanie. Nalezy podja¢ wszelkie $rodki ostroznosci, aby

oprzewodowanie zostalo wykonane zgodnie z instrukcja. Przed przystapieniem

do instalacji nalezy przeczytal i zrozumie¢ wszystkie punkty instrukcji.

VAN

UWAGA: Ponizsze informacje stanowig jedynie wskazowki dotyczace
prawidtowej instalacji. Firma Rockwell Automation, Inc. nie ponosi
odpowiedzialnosci za spetnienie lub niespetnienie wymogéw jakichkolwiek
przepiséw krajowych, lokalnych lub innych dotyczacych prawidfowej instalacji
niniejszego przemiennika oraz dotaczonych urzadzen. Nieprzestrzeganie tych
przepiséw podczas instalaji wiaze sie z ryzykiem obrazen ciata i/lub
uszkodzenia urzadzen.

e Przemiennik nalezy montowa¢ w pozycji pionowej na plaskiej i
wyréwnanej powierzchni.

Rozmiar | Rozmiar sruby Moment dokrecania sruby
A M5 (#10...24) 1,56...1,96 Nm (14...17 Ib-in.)
B M5 (#10...24) 1,56...1,96 Nm (14...17 Ib-in.)
C M5 (#10...24) 1,56...1,96 Nm (14...17 Ib-in.)
D M5 (#10...24) 2,45...2,94Nm (22...26 Ib-in.)
E M8 (5/16 cala) 6,0...7,4Nm (53...65 Ib-in.)

o Wentylator chlodzacy nalezy zabezpieczy¢ przed dziataniem kurzu lub
metalowych czastek.

Publikacja Rockwell Automation 520-UM001D-PL-E — Wrzesieri 2013
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Rozdziat1 Instalacja/oprzewodowanie

o Nie wystawia¢ na dzialanie atmosfer korozyjnych.

o Chroni¢ przed wilgocia i bezpo$rednim o$wietlaniem promieniami

stonecznymi.

Minimalne odstepy montazowe

Wymiary montazowe — patrz Dodatek B.

Montaz pionowy Montaz pionowy, bezdostepowy

Zero Stacking

Bez odstepu pomiedzy przemiennikami.

. Montaz pionowy, bezdost
Montaz pionowy z zestawem Zero Stacking z zestawem

gpowy

Wentylatora modutu sterowania wentylatora modutu sterowania

Bez odstepu pomiedzy przemiennikami.

? U

—

@® “® @S
aom 2 0 a0
S ol ie ol e
el ™le e (le Slel=le
(i M} iy [
PavscRigy 5 EF g £ o 53| |re 5
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somm sﬁm o sﬁm pe
(2,0in) (2,0in) (2,0in)
hd hd hd
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—~— —~— ‘ —~
50 mm (5200ni1rr]r)1
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20in) VE ¢ > LJoi 'é%{ﬁ Oy D; =
b= = 0 Em=—o: (O}
. > NI & =
S | 5 E%ﬁﬁ@ JiE
(1,0in) s M==uClCl=
50 mm
20in)
L L v L

Montaz poziomy z zestawem
wentylatora modutu sterowania

Montaz poziomy, bezdostepowy Zero Stacking
z zestawem wentylatora modutu sterowania
Bez odstepu pomiedzy przemiennikami.

(1) W przypadku rozmiaru E wytacznie z zestawem wentylatora modutu sterowania wymagany jest odstep 95 mm (3,7 in.).
(2) W przypadku rozmiaru E wyfacznie z zestawem wentylatora modutu sterowania wymagany jest odstep 12 mm (0,5 in.).
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Instalaja/oprzewodowanie  Rozdziat 1

Robocze temperatury otoczenia

Zestawy opcjonalne — patrz Dodatek B.

Montaz Klasa ochrony Temperatura otoczenia
obudowy Minimum Maksimum Maksimum Maksimum z zestawem wentylatora
(bez obnizenia wartosci | (z obnizeniem wartosci | modutu sterowania (z obnizeniem
znamionowych) znamionowych)( wartosci znamionowych)‘”‘
Montaz pionowy IP 20/typ otwarty 50°C(122°F) 60 °C (140 °F) 70°C(158 °F)
[P30/NEMA 1/UL typ 1 45°C(113°F) 55°C(131°F) -
Montaz pionowy, bezdostepowy Zero | IP 20/typ otwarty 45°C(113°F) 55°C(131°F) 65°C(149°F)
Stacking PIONEMAVULYPT | o [40°C08 50°C(122°F) .
Montaz poziomy z zestawem IP 20/typ otwarty - - 50°C(122°F) - 70°C(158 °F)
wentylatora modutu sterowania )
Montaz poziomy Zero Stacking IP 20/typ otwarty 65°C(149°F)
z zestawem wentylatora modutu 45°C(113°F) -
sterowania

(1
v]

niezaleznie od metody montazu.
3)

znamionowych) jest zmniejszana o 10 °C (18 °F) tylko dla montazu poziomego i bezdostepowego montazu poziomego Zero Stacking.

W numerach katalogowych 25x-D1P4N104 i 25x-EOPIN104 nie mozna prowadzi¢ montazu uzywajac jakiejkolwiek metody montazu poziomego.
Konieczna instalacja zestawu wentylatora modutu sterowania przemiennika serii PowerFlex 520, numer katalogowy 25-FANx-70C.

Do uzyskania klasyfikaji [P 30/NEMA 1/UL typ T wymagana jest instalacja zestawu opcjonalnego przemiennika serii PowerFlex 520 IP 30/NEMA 1/UL typ 1, numer katalogowy 25-JBAx.
W numerach katalogowych 25x-D1P4N104 i 25x-EOPIN104 temperatura wyszczegdlniona w kolumnie wartosci maksymalnej (z obnizeniem wartosci znamionowych) jest zmniejszana o 5 °C (9 °F)

W numerach katalogowych 25x-D1P4N104 i 25x-EOPIN104 temperatura wyszczegélniona w kolumnie wartosci maksymalnej z zestawem wentylatora modutu sterowania (z obnizeniem wartosci

Krzywe obnizania wartosci znamionowych pradu

Montaz pionowy

Pojedynczy przemiennik

Montaz bezdostepowy Zero Stacking

120

1P 30/NEMAT1

- - - Zestaw wentylatora
zmodutem sterowania

IP 20/typ otwarty

Montaz poziomy/podiogowy

Pojedynczy przemiennik

g

& 120 IP30/NEMA1 |- - - Zestaw wentylatora
2 10 zmodutem sterowania
=

=]

g 100

g % [P 20/typ otwarty
-g 80

5 70

g 50 N

g 1

s 40 L
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é Temperatura otoczenia (°C)

Wartos$¢ procentowa pradu znamionowego (%)

Mont

Temperatura otoczenia (°C)
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E 100 E 100
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R g 70
g o 1 g 6
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IP20/typ otwarty

T
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Rozdziat 1

Instalacja/oprzewodowanie

16

Wytyczne obnizania wartosci znamionowych w przypadku duzych wysokosci n.p.m.

Przemiennik moze by¢ uzytkowany bez obnizania wartosci znamionowych przy
maksymalnej wysoko$ci 1000 m n.p.m. (3300 ft). W przypadku uzytkowania
przemiennika na wysokosci powyzej 1000 m n.p.m. (3300 ft):

¢ Obnizy¢ temperaturg otoczenia o 5 °C (41 °F) na kazde dodatkowe
1000 m (3300 ft), z uwzglednieniem ograniczen wyszczegdlnionych w
tabeli Ograniczenie wysokodci n.p.m. (na podstawie napiecia) ponize;.
lub

o Obnizy¢ prad wyjsciowy o 10% na kazde dodatkowe 1000 m (3300 ft),
do 3000 m (9900 ft), z uwzglednieniem ograniczen wyszczegdlnionych w

tabeli Ograniczenie wysokosci n.p.m. (na podstawie napiecia) ponize;j.

Ograniczenie wysokosci n.p.m. (na podstawie napiecia)

Napiecie znamionowe Uziemienie punktu zerowego Uziemienie punktu tréjkata lub
przemiennika (neutral. w gwiazde) impedancyjne albo bez uziemienia
100...120 V 1-fazowy 6000 m 6000 m
200...240V 1-fazowy 2000 m 2000m
200...240 V 3-fazowy 6000 m 2000 m
380...480 V 3-fazowy 4000 m 2000 m
525...600 V 3-fazowy 2000 m 2000 m
Duza wysokos¢ n.p.m.
g
s 120 60
£ 1m0 g
é 100 % 50
g 90 g
_5 80 s
(o =
= 70 s
) g ¥
g 50 =
£ 2
g 0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 4000
£ o
] Wysokos¢ (m) Wysokosc (m)

Zabezpieczenie przed zabrudzeniami

Podczas instalacji nalezy zachowa¢ ostroznos¢, aby uniknaé przedostawania si¢
zabrudzen przez otwory wentylacyjne w obudowie przemiennika.

Przechowywanie
o Nalezy przechowywaé przy temperaturze otoczenia w zakresie
—40...85°CD),

o Nalezy przechowywa¢ przy wilgotnoéci wzglednej w zakresie 0...95%,
bez kondensacji.

o Nie wystawia¢ na dzialanie atmosfer korozyjnych.

(1) Maksymalna temperatura otoczenia dla przechowywania przemiennika o rozmiarze E wynosi 70 °C.
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Instalaja/oprzewodowanie  Rozdziat 1

Wzgledy dotyczace zrodta
zasilania AC

Nieuziemione instalacje rozdzielcze

warystory MOV potaczone z uziemieniem. Urzadzenia te muszg zostac
odfaczone w przypadku instalacji przemiennika w uktadzie rozdzielczym
nieuziemionym lub uziemionym rezystancyjnie.

2 UWAGA: Przemienniki serii PowerFlex 520 s wyposazone w zabezpieczeniowe

UWAGA: Usuniecie warystoréw MOV w przemiennikach z wbudowanym
filtrem spowoduje réwniez odtaczenie kondensatora filtra od uziemienia.

Odtqczanie warystordw MOV

Aby unikna¢ uszkodzenia przemiennika, warystory MOV podiaczone do
uziemienia powinny zosta¢ odlaczone w przypadku przemiennika
zainstalowanego w nieuziemionym ukladzie rozdzielezym (sie¢ zasilajaca IT),
gdzie napiecie fazowe na ktérejkolwicek fazie moze przekroczy¢ 125% wartosci
znamionowej napiecia migdzyfazowego. Aby odiaczy¢ te urzadzenia, nalezy
usuna¢ zworke wyszczegdlniong na ponizszych schematach.

1. Obrdci¢ $rubg przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara, aby ja
poluzowaé.
2. Wyciagnaé zworke catkowicie z podstawy montazowe;.
3. Dokreci¢ $rube.
Umiejscowienie zworki (typowe)

Modut zasilania

WAZNE Dokreci¢ $rube po usunieciu zworki.

Demontaz fazowego warystora MOV

Tréjfazowe RA1
wejscie AC S/
/L3

Publikacja Rockwell Automation 520-UM001D-PL-E — Wrzesieri 2013
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Rozdziat1 Instalacja/oprzewodowanie

0godlne wymagania
dotyczace uziemienia

18

Dopasowanie mocy wejsciowej

Przemiennik jest przeznaczony do bezposredniego podtaczenia do zasilania w
zakresie znamionowego napigcia przemiennika (patrz str. 157). W ponizszej
tabeli Stany zasilania wyszczegélniono warunki zasilania, ktére moga
spowodowa¢ uszkodzenie komponentu lub zmniejszenie trwaltosci uzytkowe;j.
W przypadku wystapienia ktéregokolwick z tych warunkéw nalezy zainstalowaé
jedno z urzadzeni wyszczegdlnionych w kolumnie ,,Dziatanie zapobiegawcze” od
strony sieci w przemienniku.

WAZNE Wymagane jest tylko jedno urzadzenie na obwdd odgateziony. Urzadzenie
powinno by¢ zamontowane jak najblizej odgatezienia, a jego parametry
powinny by¢ dobrane pod katem mozliwosci obstugi catkowitego pradu w

obwodzie odgatezionym.
Stany zasilania
Stan zasilania Dziatanie naprawcze
Niska impedancja sieci (mniej niz 1% reaktandji sieci) « Zainstalowac dtawik sieciowy.(z)

» Alternatywnie, zainstalowac

Transformator zasilania wiekszy niz 120 kVA ;
transformator separacyjny.

Zainstalowac dtawik sieciowy.(z)
» Alternatywnie, zainstalowac
transformator separacyjny.

Siec jest wyposazona w kondensatory korekcji wspétczynnika mocy

W sieci wystepuja czeste przerwy w dostawie mocy

W sieci wystepuja przerywane impulsy zaktécen w nadmiarze 6000 V (piorun)

Usuna¢ zworke warystora MOV z
uziemieniem.

» Alternatywnie, zainstalowac
transformator separacyjny z
dodatkowym uziemieniem, jezeli
bedzie to konieczne.

Napiecie fazowe przekracza 125% wartosci znamionowego napiecia sieci

Nieuziemiony uktad rozdzielczy

Konfiguracja w otwarty tréjkat 240 V (faza o podwyzszonym napieciu)(” « Zainstalowac dfawik sieciowy.m

(1) W przypadku przemiennikéw stosowanych w konfiguracjach otwartego tréjkata z neutralnym uktadem uziemienia fazy $redniej,
faza przeciwna do fazy zaczepionej do przewodu neutralnego lub uziemiania jest oznaczona jako ,gataz o podwyzszonym napieciu’,
,9afaz o wysokim napieciu” ,gataZ czerwona” itp. GataZ ta powinna zosta¢ oznaczona w catym uktadzie za pomoca czerwonej lub
pomarariczowej tasmy na przewodzie przy kazdym punkcie potaczenia. Faza ta powinna by¢ podtaczona do srodkowej fazy Bw
dtawiku. Specyfikacja numeréw czesci dtawikow sieciowych — patrz Diawiki sieciowe serii 1321-3R na str. 169.

(2) Informagje dotyczace zamowieri akcesoriow — patrz Dodatek B.

Uziemienie ochronne przemiennika @ (PE) musi by¢ podtaczone do uziemienia
uktadu. Impedancja uziemienia musi spetnia¢ wymagania krajowych i lokalnych
przepiséw BHP i/lub przepiséw elektrycznych. Nalezy okresowo sprawdzaé
integralno$¢ wszystkich polaczen uziemienia.

Typowe uziemienie

|
D =[] @

EKR.
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Instalaja/oprzewodowanie  Rozdziat 1

Monitorowanie zwarcia doziemnego

W przypadku stosowania monitora zwar¢ doziemnych ukladu (RCD), powinny
by¢ stosowane tylko urzadzenia typu B (regulowane) w celu uniknigcia
przypadkowego wylaczenia.

Uziemienie ochronne @ (PE)

Jest to uziemienie ochronne przemiennika wymagane na mocy przepiséw. Jeden
z tych punktéw musi zosta¢ podtaczony do sasiedniego elementu metalowej
konstrukeji budynku (dzwigar, belka stropowa), preta lub szyny uziemiajace;.
Punkty uziemienia musza by¢ zgodne z wymogami krajowych i lokalnych
przepisow bezpieczeristwa i/lub norm elektrycznych.

Uziemienie silnika

Uziemienie silnika musi by¢ podiaczone do jednego ze zfaczy uziemienia w
przemienniku.

Potaczenie ekranu — SHLD

Wszystkie zaciski uziemienia ochronnego umiejscowione w zespole listw
zaciskowych obwodéw mocy stanowia punkt uziemienia wzgledem ekranu kabla
silnika. Ekran kabla silnika podlaczony do jednego z tych zaciskéw (od strony
przemiennika) powinien by¢é réwniez podlaczony do ramy silnika (od strony
silnika). Ekran nalezy przylaczy¢ do zacisku uziemienia ochronnego przy uzyciu
koncéwki zaciskowej do ekranéw lub koncéwki zaciskowej typu EMI (chroniacej
przed zakléceniami elektromagnetycznymi). Opcjonalna obudowa dla
przepustéw kablowych lub plyta uziomowa moze by¢ uzyta wraz z zaciskiem
kablowym jako punkt uziemienia ekranu kabla.

W przypadku uzycia kabla ekranowanego do oprzewodowania
sygnalizacyjnego i sterowania, ckran powinien by¢ uziemiony tylko od strony
zr6dla, a nie od strony przemiennika.

Uziemienie filtru RFI

Stosowanie przemiennika z filtrem moze spowodowa¢ stosunkowo wysokie
prady uptywu doziemnego. Zatem filtr ten wolno stosowaé tylko w instalacjach
z uziemiona instalacja zasilania AC, i musi on by¢ trwale zainstalowany oraz
solidnie uziemiony (umasiony) do uziemienia instalacji rozdzielczej budynku.
Nalezy zapewni¢, by przewéd neutralny dochodzacego zasilania byt solidnie
polaczony (umasiony) z tym samym uziemieniem instalacji rozdzielczej budynku.
W uziemieniu nie moga by¢ uzyte kable elastyczne i nie powinno ono zawieraé
jakichkolwiek wtykéw i gniazd, kedre moglyby zostaé nieumyslnie roztaczone.
Pewne przepisy lokalne moga wymagaé nadmiarowych polaczen uziemienia.
Nalezy okresowo sprawdza¢ integralnos¢ wszystkich polaczern.
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Rozdziat1 Instalacja/oprzewodowanie

Bezpieczniki i wylaczniki
automatyczne

20

Przemiennik serii PowerFlex 520 nie jest wyposazony w zabezpieczenie
przeciwzwarciowe odgalezienia. Produkt ten powinien by¢ wyposazony na
wejsciu w bezpieczniki lub wylgcznik automatyczny. Krajowe i lokalne przepisy
BHP i/lub przepisy elektryczne moga okresla¢ dodatkowe wymagania wzgledem
tych instalagji.

Tabele znajdujace si¢ na stronach 21...27 zawierajg informacje o zalecanym
bezpieczniku wejsciowym sieci AC oraz wylaczniku automatycznym. Wymogi
norm UL oraz IEC dotyczace bezpiecznikdw i wylacznikéw automatycznych
opisano ponizej. Wymienione oraz zalecane rozmiary podano dla temperatury
40 °C (104 °F) oraz w oparciu o amerykanskie normy N.E.C. Kodeksy krajowe,
stanowe lub lokalne moga wymaga¢ innych wartosci znamionowych.

Bezpieczniki

Zalecane typy bezpiecznikéw zostaly wymienione w tabelach na stronach 21...27.
Jesli dostepny prad znamionowy nie odpowiada warto$ciom podanym w tych
tabelach, nalezy wybraé nast¢pna wyzsza warto$¢ znamionowa bezpiecznika.

o IEC - Nalezy stosowa¢ zalecenia norm BS88 (norma brytyjska) czgs¢ 11
2(1), ENG60269-1, cz¢$¢ 112, typ GG lub norm réwnowaznych.
o UL - Nalezy stosowaé zalecenia normy UL klasa CC, T, RK1 lub J.

Wytaczniki automatyczne

Listy bez bezpiecznikéw w tabelach na stronach 21...27 zawieraja wylaczniki
automatyczne o zwloce zaleznej, wylaczniki automatyczne natychmiastowe
(zabezpieczenie obwodu silnika) oraz kombinacj¢ samozabezpieczonych
sterownikéw silnika 140M. Jesli jeden z tych elementéw zostanie wybrany jako
zadana metoda zabezpieczenia, zastosowanie beda mialy nastepujace wymogi:

o IEC - oba typu wylacznikéw automatycznych oraz kombinacja
samozabezpieczonych sterownikéw silnika 140M s dopuszczalne dla
instalacji IEC.

o UL - tylko wylaczniki automatyczne o zwloce zaleznej oraz okreslona
kombinacja samozabezpieczonych sterownikéw silnika 140M sg
dopuszczalne dla instalacji UL.

Wytqczniki automatyczne serii 140M/UL489

W przypadku stosowania wylacznikéw automatycznych serii 140M lub UL489,
w celu spetnienia wymogéw norm NEC odnosnie do zabezpieczenia obwodéw
odgalezionych nalezy stosowa¢ wytyczne wyszczegdlnione ponizej.
o Wylacznik serii 140M moze by¢ uzywany aplikacjach wykorzystujacych
pojedyncze silniki.
o Wiylacznik serii 140M moze by¢ stosowany przed przemiennikiem bez
koniecznosci zastosowania bezpiecznikdw.

(1) Typowe oznaczenia zawieraja, lecz nie musza ograniczac sie do;
(zes¢ 11 2: AC, AD, BC, BD, CD, DD, ED, EFS, EF, FF, FG, GF, GG, GH.
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Rozdziat1 Instalacja/oprzewodowanie

Modu'y zasilania i Przemienniki serii PowerFlex 520 s3 wyposazone w modul zasilania i modut
sterowania

sterowania.
Oddzielenie modutow zasilania i sterowania

1. Wisnaé i przytrzymaé zaczepy po obu stronach pokrywy ramy, nastgpnie
wyciagnaé i obréci¢ do gory, aby usunaé (tylko rozmiary B...E).

2. Weisnaé i wysunaé pokrywe gorng modutu sterowania, aby odezepi¢ go od
modulu zasilnia.
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Instalacja/oprzewodowanie

Rozdziat 1

3. Przytrzymaé mocno boki i wierzch modulu sterowania, a nastgpnie
wyciagnad, aby oddzieli¢ go od modutu zasilania.

Podtqczanie modutéw zasilania i sterowania

1. Wyréwna¢ ztacza moduléw zasilania i sterowania wzgledem siebie,
nast¢pnie pewnym ruchem dotaczy¢ modul sterowania do modutu
zasilania.
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aby go zabezpieczy¢.

L

d =

—~

E

= &=

AT

nast¢pnie obroci¢ pokrywe ramy, aby zatrzasna¢ zatrzaski boczne w

module zasilania (tylko rozmiary B..

Instalacja/oprzewodowanie

Rozdziat 1

2. Dosungé gérna pokrywe modutu sterowania w kierunku modutu zasilania,

3. Doflaczy¢ zatrzask w gérnej czeéci pokrywy ramy do modutu zasilania, a
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Instalacja/oprzewodowanie  Rozdziat 1

Pokrywa modutu sterowania Aby uzyska¢ dostep do zaciskéw sterowania oraz portéw DSI i Ethernet, nalezy
usuna¢ pokrywe przednia. Aby usunaé:

1. Nacisnaé i przytrzymad strzatke w przedniej czesci pokrywy.
2. Przesuna¢ pokrywe przednia w dél, aby odlaczy¢ ja od modutu sterowania.

Po wykonaniu oprzewodowania zamontowa¢é ponownie pokrywe przednia.

Ostona zacisku modutu Aby uzyska¢ dostep do zaciskéw zasilania nalezy usunaé ostong. Aby usunaé:

zasilania . , .
1. Wkisnaé i przytrzymaé zaczepy po obu stronach pokrywy ramy, nastepnie

wyciagnaé i obréci¢ do géry, aby usunaé (tylko rozmiary B...E).
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Oprzewodowanie zasilania
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2. Weisnagd i przytrzymad klapke zabezpieczajacg w ostonie zaciskow.

3. Przesunaé ostong zaciskow w dét, aby odlaczy¢ ja od modutu zasilania.

W/

ll |
i Qll

Po wykonaniu oprzewodowania zamontowa¢ ponownie ostone zaciskéw.

Aby uzyska¢ dostep do zaciskéw mocy w ramie o rozmiarze A nalezy rozdzieli¢
moduly zasilania i sterowania. Instrukcje — patrz Oddzielenie modutéw zasilania
isterowania na str. 28.

zZawierajq zapisy dotyczace bezpiecznego instalowania urzadzen elektrycznych.
Instalacja musi spetniac specyfikacje pod wzgledem typéw przewoddw,
wielkosci przewoddw, zabezpieczen obwoddéw odbiorczych oraz roztacznikow.
Niespetnienie tego warunku moze spowodowac obrazenia ciata i/lub
uszkodzenie urzadzen.

UWAGA: Aby uniknac ryzyka porazenia elektrycznego spowodowanego przez
indukowane napiecia, nieuzywane przewody w rurze ostonowej musza by¢
uziemione na obu koficach. Z tego samego powodu, jezeli instalowany lub
serwisowany jest przemiennik wykorzystujacy rure ostonowa wspdlnie z
innymi przemiennikami, wszystkie przemienniki wykorzystujace te rure musza
by¢ wytaczone. Ma to na celu zminimalizowac ryzyko porazenia elektrycznego
spowodowanego przez ,sprzezone skroénie” przewody mocy.

2 UWAGA: Przepisy i normy krajowe (NEC, VDE, BSl itd.) oraz przepisy lokalne

Dopuszczalne typy kabli silnika do instalacji 100...600 V

W instalacji przemiennika dopuszczalne sg rézne typy kabli. Do wielu instalacji
odpowiednie sg kable nieckranowane, o ile moga one by¢ odseparowane od
wrazliwych obwodéw. Ogélne zalecenie to pozostawianie odstgpu 0,3 m (1 ft) na
kazde 10 m (32,8 ft) dlugosci. W kazdym wypadku nalezy unika¢ diugich
réwnoleglych ciagéw kablowych. Nie uzywa¢ kabli o grubosci izolacji mniejszej
niz 15 mils (0,4mm/0,015 cala). W jednym kanale nalezy prowadzi¢ nie wigce;j
niz trzy zestawy przewodow silnika, aby zminimalizowa¢ przenik. Jezeli
konieczne jest wykonanie wigcej niz trzech polaczent przemiennika/silnika na
kanal, nalezy zastosowa¢ kabel ekranowany.
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Instalaja/oprzewodowanie  Rozdziat 1

W instalacjach UL przy temperaturze otoczenia powyzej 50 °C nalezy stosowaé
przewdd 600V, 90 °C.

W instalacjach UL przy temperaturze otoczenia 50 °C nalezy stosowaé przewdd
600V, 75°Club90°C.

W instalacjach UL przy temperaturze otoczenia 40 °C nalezy stosowaé przewod
600V, 75 °Club 90 °C.

Uzywac tylko przewodéw miedzianych. Wymagania i zalecenia odno$nie do
grubosci przewodnikéw podano wzgledem temperatury 75 °C. Nie nalezy
redukowa¢ grubosci przewodnikéw, gdy uzywany jest przewdd o wyzszej
temperaturze dopuszczalne;.

Nieekranowane

W instalacji przemiennika w $§rodowisku suchym dopuszczalny jest przewod
THHN, THWN lub podobny, o ile zapewniona jest wystarczajaca wolna
przestrzen i/lub wypetnienie rury ostonowej miesci si¢ w okreslonych granicach.
Kazdy wybrany przewdd musi by¢ wyposazony w izolacje o grubosci minimum
15 mils i powinien wykazywa¢ jednolita wspStosiowosé izolacji.

UWAGA: W obszarach mokrych nie nalezy uzywac przewodu THHN ani
przewoddw o podobnej powtoce.

Kabel ekranowany/opancerzony

Kabel ekranowany ma wszystkie podstawowe zalety kabla wielozytowego, a
ponadto zalety miedzianego oplotu ekranujacego, ktéry moze w znaczniej mierze
zatrzymac zaktdcenia generowane przez typowy przemiennik AC. Kable
ekranowane sg szczegdlnie warte uwagi w przypadku instalacji z czutymi
przyrzadami, takimi jak wagi, pojemnos$ciowe przetaczniki zblizeniowe i inne
urzadzenia, na ktére moga mie¢ szkodliwy wplyw zakldcenia elektryczne w
instalacji rozdzielczej. Wykorzystanie kabli ekranowanych uzasadnione jest
réwniez w przypadku zastosowan o duzej liczbie przemiennikéw na malym
obszarze, narzuconych przepiséw dotyczacych kompatybilnosci
elektromagnetycznej (EMC) oraz intensywnej komunikacji/lacznosci sieciowe;.

W pewnych zastosowaniach kabel ekranowany moze takze poméc w redukeji
napigcia indukowanego na wale oraz pradéw indukowanych na tozyskach.
Ponadto, zwi¢kszona impedancja kabla ekranowanego moze pomdc w
zwigkszeniu odlegtosci silnika od przemiennika bez koniecznosci stosowania
dodatkowych urzadzen zabezpieczajacych silnik, takich jak terminatory kabli
sieciowych. Patrz informacje o fali odbitej zawarte w publikacji ,Wytyczne do
wykonywania oprzewodowania i uziemienia w przemiennikach z modulacja
szeroko$ci impulsu”, DRIVES-INOOI.

Nalezy wziag¢ pod uwage wszystkie ogélne specyfikacje dyktowane warunkami
srodowiska instalacji, w tym temperature, elastyczno$é, wilgotnosé i odpornosé
chemiczng. Ponadto, kabel powinien by¢ wyposazony w oplot ekranujacy o
deklarowanym przez producenta pokryciu przynajmniej 75%. Dodatkowy ckran
foliowy moze znaczaco polepszy¢ odizolowanie zakl6cen.

Dobrym przykladem zalecanego kabla jest Belden” 295xx (xx okresla grubos¢).
Niniejszy kabel jest wyposazony w 4 zyly w izolacji z XLPE z ekranem foliowym
o pokryciu 100% i miedzianym oplotem ekranujacym o pokryciu 85% (z zyla
ciaglosci) w koszulce z PCW.
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Dostepne s3 takze inne typy kabli ekranowanych, ale wybranie ich moze
spowodowa¢ ograniczenie dopuszczalnej dlugosci kabla. W szczeg6lnosci,
niektdre z nowszych kabli zawieraja 4 skrecone przewody THHN ciasno
owiniete ekranem foliowym. Taka budowa moze w znaczacym stopniu zwickszy¢
wymagany prad fadowania kabla i pogorszy¢ whasciwosci eksploatacyjne
przemiennika. Jezeli w indywidualnych tabelach odleglo$ci zawartych w
specyfikacjach nie zaznaczono, ze kable zostaly przetestowane z przemiennikiem,
takie kable nie s3 zalecane i ich wlasciwosci eksploatacyjne w funkeji ograniczen
dlugosci doprowadzen nie s znane.

Zalecane przewody ekranowane

Lokalizacja Parametry znamionowe/typ Opis

Standard (opcja 1) {600V, 90 °C (194 °F) XHHW2/RHW-2 (ztery ocynowane przewodniki miedziane z izolacja

Anixter B209500-B209507, Belden XLPE.

29501-29507 lub odpowiednik Ekran ztozony z oplotu miedzianego i folii aluminiowej
oraz ocynkowana miedziana zyta ciagtosci.

+ Koszulka z PCW.

Standard (opcja2) | Wytrzymato$¢ napieciowa 600V,
90 °C (194 °F), odpowiedni do

Trzy ocynowane zyty miedziane z izolacja XLPE.
Pojedyncza miedziana tasma spiralna o grubosci 5 mil

prowadzenia w kanale kablowym (zaktadka minimum 25%) z trzema nieizolowanymi
RHH/RHW-2 Anixter OLF-7xxxxx lub zZytami miedzianymi uziemienia stykajacymi sie z
odpowiednik ekranem.
+ Koszulka z PCW.
Klasalill; Wytrzymato$¢ napieciowa 600 V, « Trzy nieizolowane zyty miedziane z izolacja XLPE i
Dziatlill 90 °C (194 °F), odpowiedni do nieprzepuszczalnym spawanym w sposéb ciggty
prowadzenia w kanale kablowym pancerzem aluminiowym.
RHH/RHW-2 Anixter 7V-7xxxx-3G lub | Zewnetrzna koszulka z PCW czarna odporna na
odpowiednik dziatanie Swiatfa stonecznego.
« Trzy miedziane zyly uziemiajace o grubosci #10 AWG i
mniejszej.

Zabezpieczenie przed fala odbita

Przemiennik powinien by¢ zainstalowany mozliwe blisko silnika. W przypadku
instalacji z dtugimi kablami silnika moze by¢ konieczne dodanie zewnetrznych
urzadzen w celu ograniczenia odbicia fali napigciowej w silniku (zjawisko fali
odbitej). Patrz informacje o fali odbitej zawarte w publikacji ,Wytyczne do

wykonywania oprzewodowania i uziemienia w przemiennikach z modulacja
szerokosci impulsu”, DRIVES-INOOI.

Dane fali odbitej maja zastosowanie do wszystkich czestotliwosci nosnych

2...16 kHz.

W przypadku wersji 240 V i stabszych zjawisko fali odbitej nie musi by¢
uwzgledniane.

Odtaczenie wyjscia

Przemiennik jest przeznaczony do realizacji poleceri poprzez sygnaty wejsciowe
sterowania, ktére powoduja uruchamianie i zatrzymywanie silnika.Urzadzenie,
ktére rutynowo odlacza i zalacza ponownie moc wyjsciowa do silnika w celu
uruchomienia i zatrzymania silnika nie powinno by¢ stosowane. W razie
koniecznosci odlaczenia zasilania do silnika nalezy zastosowa¢ styk pomocniczy
w celu jednoczesnego wylaczenia przemiennika (wejécie logiczne przemiennika
zaprogramowane jako Enable lub blad pomocniczy lub zatrzymanie wybiegiem).
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Instalaja/oprzewodowanie  Rozdziat 1
Zaciski obwodow mocy Zaciski obwodéw mocy
Rozmiary A, B, CiD Rozmiar E
RLT - SA2 TA3  Uum VM2 W3
R/L1 S/LZT/L3 U/T1V/T2 W/T3 Y N N Y
1
® DG D+ BR- & ® M- D+ BR O
BR+ BR+
Zacisk Opis
R/L1,S/L2 Jednofazowe zfacze wejsciowe napiedia sieci
R/L1,S/L2,T/L3  |Tréjfazowe ztacze wejsciowe napiecia sieci
UM VT2, WT3 | Hacze fazy silnika = T Zamieni¢ miejscami dwa dowolne przewody
Q%Z % silnika, aby zmieni¢ kierunek obrotdow.
~—
DC+, DC- Itacze szyny DC
BR+, BR- Itacze do podtaczenia rezystora hamowania

S

Uziemienie zabezpieczajace PE

WAZNE

Sruby zaciskéw moga ulec poluzowaniu podczas dostawy. Przed wiaczeniem
zasilania przemiennika nalezy skontrolowa¢ moment dokrecenia wszystkich

Srub zaciskow.

Specyfikacje przewodow zaciskow obwodéw mocy

Rozmiar Maksymaln}' rozmiar Minimalny rozmiar Moment
przewodu przewodu
A 5,3 mm (10AWG) 0,8 mm2(18AWG) 1,76...2,16 Nm (15,6...19,1 Ib-in.)
B 8,4mm? (8 AWG) 2,1 mm? (14 AWG) 1,76...2,16 Nm (15,6...19,1 Ib-in.)
C 8,4mm? (8 AWG) 2,1 mm? (14 AWG) 1,76...2,16 Nm (15,6...19,1 Ib-in.)
D 13,3 mm? (6 AWG) 5,3 mm? (10 AWG) 1,76...2,16Nm (15,6...19,1 Ib-in.)
E 26,7 mm? (3 AWG) 8,4mm?’ (8 AWG) 3,09...3,77Nm (27,3...33 4Ib-in.)
(1) Maksymalne/minimalne rozmiary przewodow, mieszczacych sie w taczéwee — nie nalezy traktowac jako zalecen.
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Uwagi odnosnie do szyny
zbiorczej/wstepnego
fadowania

Oprzewodowanie we/wy
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Jezeli przemiennik jest uzytkowany z odlacznikiem podlaczonym do zbiorczej
szyny DC, wtedy styk pomocniczy w odlaczniku musi by¢ podiaczony do wejscia
cyfrowego przemiennika. Odnosne wejscie (parametry t062, t063, £065...6068
[Wj.c.blok ter.xx]) musi by¢ ustawione na 30 ,Akt.tad.wst”. Umozliwi to
odpowiednia blokad¢ tadowania wstepnego, zabezpieczajac przed
niebezpieczenistwem uszkodzenia przemiennika podiaczonego do zbiorczej
szyny DC.

Srodki ostroznosci wzgledem uruchamiania/zatrzymywania silnika

ACdo przemiennika w celu wywotywania startu i zatrzymania silnika, moze
spowodowac uszkodzenie sprzetowe przemiennika. Przemiennik jest
przeznaczony do wykorzystywania sterujacych sygnatéw wejsciowych, ktére
wywotuja start i zatrzymanie silnika. W przypadku stosowania urzadzenia
wejsciowego nie moze ono wykonywac wiecej niz jednej operacji na minute,
gdyz moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia przemiennika.

2 UWAGA: Stycznik lub inne urzadzenie, ktore rutynowo odtacza i przytacza siec

UWAGA: Ukfad sterowania uruchomieniem/zatrzymaniem przemiennika
zawiera elementy pétprzewodnikowe. Jezeli wystepuje zagrozenie zwigzane z
przypadkowym dotknigciem ruchomych czesci maszyn lub niezamierzonym
ruchem cieczy, gazu lub ciat statych, wymagany moze by¢ dodatkowy
podfaczony na state uktad zatrzymujacy, ktdry odtaczy sie¢ AC od przemiennika.
W przypadku odfaczenia sieci AC nastapi utrata mozliwego do uzyskania efektu
hamowania odzyskowego — silnik bedzie zatrzymywany wybiegiem.
Wymagana moze by¢ pomocnicza metoda hamowania. Alternatywnie mozna
zastosowac funkcje wejécia zabezpieczenia przemiennika.

Wazne informacje dotyczace oprzewodowania we/wy:
o Uzywac¢ tylko przewodéw miedzianych.
o Zalecane s3 przewody o napi¢ciu przebicia izolacji 600 V lub wyzszym.

o Przewody sterowania i sygnalowe powinny by¢ odsunigte od przewodéw
zasilania na odleglo$¢ minimum 0,3 m (1 ft).

WAZNE Zaciski we/wy oznaczone jako ,zbiorcze” nie s3 przytaczone do zacisku
uziemienia zabezpieczajacego (PE) i zapewniaja znaczng redukcje zaktécen
sygnatu wspéinego.

moze spowodowac uszkodzenie komponentow. Przed przytaczeniem sygnatow

2 UWAGA: Poprowadzenie wejscia analogowego 4-20 mA ze Zrodta napieciowego
wejsciowych sprawdzi¢ poprawnos$¢ konfiguracji.
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Blok zaciskow we/wy

sterowania

Typy przewodow sygnatowych i sterowania

Zalecenia dotyczg temperatury otoczenia 50 °C.

yczg temp Y
Przy temperaturze otoczenia 60 °C powinny by¢ stosowane przewody
przeznaczone do pracy w temperaturze 75 °C.
Przy temperaturze otoczenia 70 °C powinny by¢ stosowane przewody
przeznaczone do pracy w temperaturze 90 °C.

Zalecane przewody sygnatowe

Typ sygnatu/ Przewody typu Opis Minimalne parametry

zastosowanie | Belden!! znamionowe izolacji
(lub odpowiedniki)

Wejscie/wyjscie | 8760/9460 0,750 mm? (18 AWG), skretka, 300V,

analogowe i PTC ekran o pokryciu 100% z 2yt ciqg’{oéci(z) 60 °C (140 °F)

Potencjometr 8770 0,750 mm? (18 AWG), 3-zytowy, ekranowany

zdalny

Enkoder/impulsy  |9728/9730 0,196 mm? (24 AWG), indywidualnie

we/wy ekranowane pary

(1) Przewdd jedno- lub wielodrutowy.

(2)  Jezeli przewody sa krétkie i umieszczone w szafce, ktdra nie zawiera zadnych wrazliwych obwodéw, zastosowanie kabla
ekranowego nie jest konieczne, ale jest zawsze zalecane.

Zalecane przewody sterowania do cyfrowych we/wy

Typ Typ(y) przewodow Opis Minimalne parametry
znamionowe izolagji
Nieekranowane  |Zgodnie z wymogami - 300V,
amerykanskich norm NEC 60 °C (140 °F)

albo odnosnymi przepisami
krajowymi lub miejscowymi.

Ekranowany Wielozytowy kabel 0,750 mm? (18 AWG), 3 zytowy,
ekranowany, np. Belden 8770 | ekranowany.
(lub odpowiednik)

Zalecenia wzgledem maksymalnych parametréw przewodow
sterowania

W oprzewodowaniu sterowania nalezy nie przekracza¢ dtugosci 30 m (100 ft).
Dtugos¢ kabla sygnatu sterowania jest w wysokim stopniu zalezna od $rodowiska
elektrycznego i dziatan instalacyjnych. Aby zwigkszy¢ odporno$¢ na zaktécenia,
wspdlny blok zaciskéw we/wy moze by¢ podlaczony do zacisku uziomowego/
uziemienia ochronnego. W przypadku stosowania portu RS485 (DSI), zacisk
we/wy C1 powinien réwniez by¢ polaczony z zaciskiem uziomowym/
uziemieniem ochronnym. Ponadto, odporno$¢ na zaktécenia komunikacji moze
by¢ zwigkszona poprzez potaczenie zacisku we/wy C2 z zaciskiem uziemienia/
uziemieniem ochronnym.

Specyfikacje oprzewodowania bloku zaciskow we/wy sterowania

Rozmiar Maksymalny rozmiar Minimalny rozmiar Moment
przewodu(1 przewodu
ALE o [1,3mm? (16 AWG) 0,13 mm? (26 AWG) 0,71...0,86Nm (6,2...7,6 Ib-in.)

(1) Maksymalne/minimalne rozmiary przewoddw, mieszczacych sie w listwie zaciskowej — nie nalezy traktowac jako zalecen.
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Blok zaciskow we/wy sterowania przemiennika PowerFlex 523

Schemat blokowy oprzewodowania we/wy sterowania przemiennika PowerFlex 523

Typowe Typowe
— T USRC SNK
Stop (1)
o Wtk wg >l om—o Lc
start/praca 2 N
e “ L Wij.c.blok ter03/ 7
0 kierunek/praca ODWR ol o
SNK SRC %7 04 Wsp. prz. cyfr.
05 Wij.c.blok ter.05/Impuls — o 4O/j
_06 Wij.c.blok ter.06 S By
24V +24VDC
L T 1 +
Przekaznik N.0.
- " il +10V +10VDC
Przekaznik wspdlny R2 i )
Przekaznik N.C. Rs 13 Wej0-10V
T Wsp. prz. analog.
I Poten. musi mie¢ min.
Wej. 4-20 mA 1..10kQ
B — 2
a Ekran RJ45
Q Wspdl. kom.
Y4 Y4
18 17
SNK S Imp. R(%4$2|3)5
£ 2R
< [H 2 [H 81
@ = —————J
=3
SRC £ Wejicie
\/ = ¢yfrowe \/

Rl R2 01 02 03

04 05

06
EICINEIEIEIEIEIE]

ol _gelelelsielel
R3 n-1n 13 14

5 a Q

Uwagi wzgledem schematu blokowego oprzewodowania we/wy sterowania

(1) Informagje szczegdtowe odnosnie konfigurowania wejs¢ cyfrowych — patrz Wybdr wejécia cyfrowego jako 7rddfa polecenia startu na

str. 49,

WAZNE Zacisk we/wy 01 stanowi zawsze wejécie zatrzymania. Tryb zatrzymywania
jest okreslany ustawieniami przemiennika. Informacje szczegétowe — patrz
ponizsze tabele.

P046, P048, P050 [Zrédto pocz. x] Normalne ] Zacisk we/wy 01 stop
zatrzymanie

1, Klawiatura” Wg P045 Wybieg

2, Wec.hl.t” (Tryb zatrz] Patrz t062, t063 [Wj.c.blok ter.xx] ponizej

3 ,Szereq./DSI" Wybieg

4.,0p. sieciowa” Wqg P045 [Tryb zatrz.]

1062, t063 [Wj.c.blok ter.xx] Normalne Zacisk we/wy 01 stop
zatrzymanie

48 ,2-przew. PRZ" Wg P045 Patrz t064 [Tryb 2-przew] ponizej

49 ,3-przew.ur” (Tryb zatrz] Wg P045 [Tryb zatrz.]

50,2-przew.0ODWR" Patrz t064 [Tryb 2-przew] ponizej

51,3-przew.kier” Wg P045 [Tryb zatrz.]
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1064 [Tryb 2-przew] Normalne Zacisk we/wy 01 stop
zatrzymanie

0,Wzb.gran. Wg P045 Wybieg

1, Czuj. poz” [Tryb zatrz] Wybieg

2,Gr.wys.pr” Wybieg

3, Chwilowy” Wg P045 [Tryb zatrz.]

WAZNE

zaciskami we/wy 011 11. W przypadku uzytkowania zacisku we/wy 01 jako
wejscia zatrzymania lub wtaczenia nalezy usunac te zworke.

Przemiennik jest fabrycznie wyposazony w zworke zainstalowang pomiedzy

(2) Przedstawiono sterowanie 2-przewodowe. W przypadku sterowania 3-przewodowego nalezy uzy¢ wejscia sygnatu chwilowego

5o na zacisku we/wy 02 w celu realizacji polecenia startu. W celu zmiany kierunku nalezy uzy¢ wejscia sygnatu ciagtego oo

wzgledem zacisku we/wy 03.

Oznaczenia zaciskéw we/wy sterowania

Nr. | Sygnat Wartos¢ | Opis Parametr
domysina
R1 |Przek.nor.otw. |Btad Styk normalnie otwarty do przekaZnika wyjsciowego. 1076
R2 | Wspdl. przek. Btad Iacze wspélne do przekaznika wyjsciowego. T
R3 |Przek.nor.zam. |Silnik pracuje | Styk normalnie zamkniety do przekaznika wyjéciowego. 081
01 |Stop Wybieg Zatrzymanie 3-przewodowe. Jednakie, dziata jako zatrzymanie | P045%
we wszystkich trybach wejsciowych i nie moze by¢ wytaczone.
02 |Wj.chlokter.02/ |PracaPRZ |Zacisk stosowany do inicjowania ruchu, a ponadto moze by¢ uzyty | P045, P046,
start/praca PRZ jako programowalne wejscie cyfrowe. Sterowanie moze by¢ P048, P050,
zaprogramowane przy uzyciu parametru t062 [Wj.c.blok ter.02] | A544, 1062
jako 3-przewodowe (start/kierunek z zatrzymaniem) lub
2-przewodowe (praca PRZ/WST). Pobdr pradu wynosi 6 mA.
03 |Wj.chlokter.03/ |PracaWST |Zacisk stosowany do inicjowania ruchu, a ponadto moze by¢ uzyty | t063
kier./praca WST jako programowalne wejscie cyfrowe. Sterowanie moze by¢
zZaprogramowane przy uzyciu parametru t063 [Wj.c.blok ter.03]
jako 3-przewodowe (start/kierunek z zatrzymaniem) lub
2-przewodowe (praca PRZ/WST). Pobdr pradu wynosi 6 mA.
04 | Wsp. prz. cyfr. - Zacisk powrotny do cyfrowego we/wy. Izolowany elektrycznie -
(wraz z cyfrowym we/wy) od reszty przemiennika.
05 |Wj.c.hlokter.05/ |Nast.czest. |Programowanie przy uzyciu parametru t065 [Wj.c.blok ter.05].  [t065
Wej. czest. Dziata réwniez jako wejscie czestotliwosciowe do sprzezenia
zwrotnego odniesienia lub predkosc. Maksymalna czestotliwos¢
to 100 kHz. Pobdr pradu wynosi 6 mA.
06 |Wj.c.hlokter.06 |Nast.czest. |Programowanie przy uzyciu parametru t066 [Wj.c.blok ter.06].  |t066
Pobdr pradu wynosi 6 mA.
11 [+24VDC - Odniesiony do wspdlnego przewodu cyfrowego. -
Zasilanie wejs¢ cyfrowych z przemiennika.
Maksymalny prad wyjsciowy to 100 mA.
12 |+10VDC - Odniesiony do wspélnego przewodu analogowego. P047, P049
Zasilanie zewnetrznego potencjometru 0...10V z przemiennika.
Maksymalny prad wyjsciowy to 15 mA.
13 | Wej.0-10 v Nieaktywny |Do zewnetrznego 0-10 V (jednobiegunowego) zasilania wejscia | P047, P049,
lub elementu nastawczego potencjometru. 1062, 1063,
Impedancja wejsciowa: 1065, 1066,
Zrédto napigciowe = 100 kQ tA(119731I Ad59,
Dopuszczalny zakres rezystancji potencjometru=1...10kQ2 |[=~—
14 |Wsp.prz.analog. |- Zacisk powrotny do analogowego we/wy. Izolowany elektrycznie |-
(wraz z analogowym we/wy) od reszty przemiennika.
15 |Wej.4-20 mAl Nieaktywny | Do zewnetrznego zasilania wejscia 4-20 mA. P047, P049,
Impedancja wejsciowa = 250 © 1062, 063,
1065, t066,
A459, Ad71
a |a - Ten zacisk jest potaczony do ekranu portu RJ-45. Nalezy potaczy¢ |-
ten zacisk z uziemieniem eliminujacym wszelkie zaktdcenia w celu
zwigkszenia odpornosci na zaktdcenia w przypadku uzywania
zewnetrznych urzadzen peryferyjnych do komunikaji.
Q |Q - Jest to sygnat wspdlny wzgledem sygnatéw komunikacyjnych. |-
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(1) Tylko jedno analogowe Zrddto czestotliwosci moze by¢ podtaczane na raz. Jesli w tym samym czasie podtaczane jest wiecej niz jedno
7rédto, powstanie nieokreslona warto$¢ referencyjna czestotliwosci.
(2) Patrz przypis (1) na str. 38.

Blok zaciskow we/wy sterowania przemiennika PowerFlex 525

Schemat blokowy oprzewodowania we/wy sterowania przemiennika PowerFlex 525

Typowe Typowe
— stop(1) SRC TSN
Bezpleczeistwo 1 [~ Opcja bezpecznego U Wj.c.blok ter.02/ 7 7
Bezpieczeristwo 2 wylaczenia momentu " 02 S‘Atla.n/bplrica PRL_(2) o——0"" o
52 afeTorque O - 1 el roca OOWR
Bezpieczeristwo +24V/ St 03 [uerunek/pra@lWR o6 | oo
SNK SRC 04 Wsp. prz. cyfr.
%7 o5 | Wichlok ter5 — —
T Wj.c.blok ter.06 — ol |
‘ ‘ o7 Wj.c.blok ter.07/Impuls — o] —
" Wj.c.blok ter.08 ~ o —
Styk normalnie +2‘rw 1 +24VDC
otwartyprzekaznika 1
R1 pToTos 0V T +10v ¢
Masa przekaznika 1 ! T— | 12
A2 | Ve 0-Tov(ub-£101)
Przekaznik 2, wspdlny | ——1 Wsp. prz. analog.
— - R5 E I 14
Styk przekaznika 2 N.C. R6 ! _15 Wej, 4-20 mA ﬁgﬂegﬂummmcmm.
| 0-10v Lo 2W
I Wyjscie analogowe
| 0/4-20mA | 16 [
7777777777 I~ | Wyj.optyczne 1 5
4V
| O
Wyjscie optyczne 2 Wspdlny
30VDC 18
50mA <
bezindukcyjne 19 | Wopdl.opt
a Ekran RJ45
VvV V4 VvV Q Wspdl. kom.
J0 19 15
0/4-20mA S Imp. SNK
gL 2o £
= 2 @ < @
] = =
= 2
0-10V g Wejscie SRC

\/ ; cyfrowe \\/ \/

Rl _R2 R5 Ré 01 02 03 04 05 06 07 08 a @
CIEIEIEINEIEIEEIEIEISISIRIEIE]
\?\@\@\@\@\@\@\@\@\@\@\%\

2 S+ 1M 12 13 14 15 16 17 18

Uwagi wzgledem schematu blokowego oprzewodowania we/wy sterowania

(1) Informagje szczegétowe odnosnie konfigurowania wejs¢ cyfrowych — patrz Wybdr wejécia cyfrowego jako Zrédfa polecenia startu na

str.49.

WAZNE Zacisk we/wy 01 stanowi zawsze wejscie zatrzymania. Tryb zatrzymywania
jest okreslany ustawieniami przemiennika. Informacje szczegdétowe — patrz
ponizsze tabele.

P046, P048, P050 [Zrédto pocz. x] Normalne ] Zacisk we/wy 01 stop
zatrzymanie
1, Klawiatura” Wg P045 Wybieg
2 Wechlt’ (ybzatrz]  Fotrs 1062, 1063 [Wic blok terxx] ponizej
3 ,Szereq./DSI" Wybieg
4.,0p. sieciowa” Wq P045 [Tryb zatrz.]
5 ,EtherNet/IP” Wq P045 [Tryb zatrz.]
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1062, t063 [Wj.c.blok ter.xx] Normalne Zacisk we/wy 01 stop

zatrzymanie
48 ,2-przew. PRZ" Wg P045 Patrz 1064 [Tryb 2-przew] ponizej
49 ,3-przew.ur” [Tryb zatrz] Wg P045 [Tryb zatrz.]
50,2-przew.0ODWR" Patrz t064 [Tryb 2-przew] ponizej
51,3-przew.kier” Wq P045 [Tryb zatrz.]
1064 [Tryb 2-przew] Normalne Zacisk we/wy 01 stop

zatrzymanie
0,Wzb.gran” Wg P045 Wybieg
1, Czuj. poz” (Tryb zatrz ] Wybieg
2,Gr.wys.pr” Wybieg
3, Chwilowy” Wg P045 [Tryb zatrz.]

WAZNE Przemiennik jest fabrycznie wyposazony w zworke zainstalowang pomiedzy

zaciskami we/wy 01i 11. W przypadku uzytkowania zacisku we/wy 01 jako
wejscia zatrzymania lub wtaczenia nalezy usunac te zworke.

(2) Przedstawiono sterowanie 2-przewodowe. W przypadku sterowania 3-przewodowego nalezy uzy¢ wejscia sygnatu chwilowego

55 na zacisku we/wy 02 w celu realizacji polecenia startu. W celu zmiany kierunku nalezy uzy¢ wejscia sygnatu ciagtego oo

wzgledem zacisku we/wy 03.

(3) W przypadku stosowania wyjscia optycznego z obciazeniem indukcyjnym (np. przekaznik), nalezy zainstalowac diode przefaczajaca
réwnolegle do przekaznika w sposéb przedstawiony na rysunku, aby zapobiec uszkodzeniu wyjscia.

Oznaczenia zaciskéw we/wy sterowania

Nr. | Sygnat Wartos¢ Opis Parametr

domysina

R1 |Styk normalnie Btad Styk normalnie otwarty do przekazZnika wyjsciowego.
otwarty
przekaznika 1 1076

R2 |Masa przekaznika 1 |Bfad Iacze wspdlne do przekaznika wyjsciowego.

R5 |Masa przekaznika 2 | Silnik pracuje | Ztacze wspdine do przekaznika wyjsciowego.

R6 | Styk normalnie Silnik pracuje | Styk normalnie zamkniety do przekaznika wyjsciowego. 1081
zamkniety o
przekaznika 2

01 |(Stop Wybieg Zatrzymanie 3-przewodowe. Jednakze, dziata jako zatrzymanie po4s

we wszystkich trybach wejsciowych i nie moze by¢ wytaczone.

02 |Wj.chlokter.02/ |PracaPRZ |Zacisk stosowany do inijowania ruchu, a ponadto moze by¢ P045,
start/praca PRZ uzyty jako programowalne wejécie cyfrowe. Sterowanie moze | P046,

by¢ zaprogramowane przy uzyciu parametru t062 [Wj.c.blok  |P048,
ter.02] jako 3-przewodowe (start/kierunek z zatrzymaniem) lub | P050,
2-przewodowe (praca PRZ/WST). Pobdr pradu wynosi 6 mA. | A544, 1062

03 |Wj.chlokter03/ |PracaWST |Zacisk stosowany do inicjowania ruchu, a ponadto moze by¢ ~ |t063
kier./praca WST uzyty jako programowalne wejécie cyfrowe. Sterowanie moze

by¢ zaprogramowane przy uzyciu parametru t063 [Wj.c.blok
ter.03] jako 3-przewodowe (start/kierunek z zatrzymaniem) lub
2-przewodowe (praca PRZ/WST). Pobdr pradu wynosi 6 mA.
04 | Wsp. prz. cyfr. - Zacisk powrotny do cyfrowego we/wy. Izolowany elektrycznie |-
(wraz z cyfrowym we/wy) od reszty przemiennika.

05 | Wj.c.blok ter.05 Nast. czest. | Programowanie przy uzyciu parametru t065 [Wj.c.blok ter.05]. |t065
Pobdr pradu wynosi 6 mA.

06 | Wj.c.blok ter.06 Nast. czest. | Programowanie przy uzyciu parametru t066 [Wj.c.blok ter.06]. |t066
Pobdr pradu wynosi 6 mA.

07 |Wj.chlokter07/  |Zrodtopocz.2 | Programowanie przy uzyciu parametru t067 [Wj.c.blok ter.07]. |t067

Wej. czest. + Pred. ref. 2 | Dziata rowniez jako wejscie czestotliwosciowe do sprzezenia
zwrotnego odniesienia lub predkosc. Maksymalna
czestotliwos¢ to 100 kHz. Pobér pradu wynosi 6 mA.
08 | Wj.c.blok ter.08 Prust.przdd  |Programowanie przy uzyciu parametru t068 [Wj.c.blok ter.08]. |t068
Pobdr pradu wynosi 6 mA.
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Oznaczenia zaciskéw we/wy sterowania

Nr.

Sygnat

Wartos¢
domysina

Opis

Parametr

a

Q

Ten zacisk jest potaczony do ekranu portu RJ-45. Nalezy
potaczyc ten zacisk z uziemieniem eliminujacym wszelkie
zaktdcenia w celu zwiekszenia odpornosci na zaktdcenia w
przypadku uzywania zewnetrznych urzadzen peryferyjnych
do komunikacji.

Q

Q

Jest to sygnat wspéiny wzgledem sygnatéw komunikacyjnych.

S1

Safety 1

Wejécie sygnatu zabezpieczen 1. Pobdr pradu to 6 mA.

S2

Safety 2

Wejscie sygnatu zabezpieczen 2. Pobor pradu to 6 mA.

S+

Safety +24V

Zasilanie +24 V obwodu bezpieczeristwa. Wewnetrznie
potaczony ze Zrédtem +24 V DC (styk 11).

+24VDC

Odniesiony do wspdlnego przewodu cyfrowego.
Zasilanie wejs¢ cyfrowych z przemiennika.
Maksymalny prad wyjsciowy to 100 mA.

+10VDC

Odniesiony do wspdlnego przewodu analogowego.
Zasilanie zewnetrznego potencjometru0...10Vz
przemiennika.

Maksymalny prad wyjsciowy to 15 mA.

We=+10V

Nieaktywny

Do zewnetrznego 0-10 V (jednobiegunowego) lub 10V
(dwubiegunowego) zasilania wejscia lub elementu
nastawczego potencjometru.
Impedancja wejsciowa:

Irédto napieciowe = 100 kQ

Dopuszczalny zakres rezystangji potencjometru =1...10 kQ

Wsp. prz. analog.

Zacisk powrotny do analogowego we/wy. lzolowany
elektrycznie (wraz z analogowym we/wy) od reszty
przemiennika.

We 4-20 mA

Nieaktywny

Do zewnetrznego zasilania wejécia 4-20 mA.
Impedancja wejsciowa = 250 Q

—
==
S [N
ISR N
—
I=Y=]
N [
(SR

Wyjscie analogowe

(zes.wy.0-10

Domysine wyjscie analogowe to 0-10 V. Aby dokonac konwersji
wartosci aktualnej, nalezy zmieni¢ ustawienie zworki wyjscia
analogowego na 0-20 mA. Programowanie przy uzyciu
parametru t088 [Wyb.wyj. analog.]. Maksymalna wartos¢
analogowa moze by¢ skalowana przy uzyciu parametru t089
[Wart. maks. wyj..
Maksymalne obciazenie: 4-20 mA =525 (10,5V)

0-10V =1k (10 mA)

—
=3
(o=

(55
—
=3
(==
=3

Wyj. optyczne 1

Silnik pracuje

Programowanie przy uzyciu parametru t069 [Wybér wyj. opt1].

Parametry znamionowe wszystkich wyj$¢ optycznych to 30 V DC
50 mA (bezindukcyjne).

Wyjscie optyczne 2

Przy czest.

Programowanie przy uzyciu parametru t072 [Wyhor wyj. opt1].

Parametry znamionowe wszystkich wyjs¢ optycznych to 30 V DC
50 mA (bezindukcyjne).

Wsp. prz. opt.

Emitery wyjs¢ (1i2) sprzegacza optycznego s3 potaczone razem
na wspdlnym zacisku transoptora. 53 one elektrycznie
odizolowane od reszty przemiennika.

(1) Patrz przypis (1) nastr. 3

8.
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Przyktady oprzewodowania we/wy
We/wy Przyktad potaczenia
Potencjometr P047 [Pred. ref. 1]1=5,Wej.0-10 V"
Potencjometr 1...10 kQ2 _
zalecany )
(minimum 2 W) MEREET ® s
- THI
L]
S le
®
© S
Wejscie analogowe Dwubiegunowy Jednobiegunowy (napiecie) Jednobiegunowy (prad)

0-10V, impedancja 100 k 2
4-20 mA, impedangja 250

P047 [Pred. ref. 1]

P047 [Pred. ref. 1]

P047 [Pred. ref. 1] =

=5,Wej.0-10V"it093 |=5,Wej.0-10V" 6 ,Wej. 4-20 mA”
[Wh.ster.dwub.10V]
=1,We.dwub”
SN )
[S) [S] )
+10V ‘"\‘13 ® g +_.;?L... g ®
Wspéiny, 1 ‘14 ) © Wspélny _;_L... © Wspdlny ‘\;1‘; )
I o o |ig + = o
= 19 e = 9 e I S
[S) © S) © )
S) S] )

Wejscie analogowe,
termistor PTC

Na wypadek btedu
przemiennika

Potaczy¢ termistor PTC i rezystor zewnetrzny (typowo dopasowany do rezystandji ,na
goraco” termistora PTC) z zaciskami we/wy 12,13, 14.

Pofaczy¢ wyjécie przekaznikowe R2/R3 (SRC) z zaciskami we/wy 5i 11.
1065 [Wj.c.blok ter.05] = 12 ,Bt. pomoc.”

081 [Wyb.wyj. przek.2] = 10 ,Pow.analog.V"
1082 [Poz.wyj. przek.2] = przefaczenie napiecia %

Re

RPTC

RPTC (goracy)

%Vprzet = ————
RPTC (goracy) + Re

Wejscie
czestotliwosciowe
PowerFlex 523

1065 [Wj.c.blok ter.05] = 52
PowerFlex 525

067 [Wj.c.blok ter.07] = 52

Zastosowanie parametréw
P047,P049iP051 [Pred.

ref. x] do wyboru wejscia
azestotliwosciowego.
Zworka do wyboru Wj.c.blok
ter.05 lub 07 musi by¢
przesunieta do wejécia
azestotliwosciowego.

PowerFlex 523

Wspélny
Imp.

—e- 1>

©@©ololooooo

PowerFlex 525

Wspdlny —- ‘

inp. TL

wj.c.blok ter.07

E=iF

=

jscie
Towe

@l@@@@@@@@|

(X X2X2X X“X7X%)
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We/wy Przyktad potaczenia

Sterowanie 2- Zasilanie wewnetrzne (Zrddfo) Zasilanie zewnetrzne (Zrodto)
przewodowe Zrédta —

nienawrotne 1

P046 [Zrodto pocz. 1] =2i
062 [Wj.c.blok ter.02] = 48
Aby przemiennik mégt
pracowac, wejécie musi by¢
aktywne. Jezeli wejscie
bedzie otwarte, przemiennik
wykona zatrzymanie
zgodnie z ustawieniem
parametru P045 [Tryb
zatrz].

Jezeli to konieczne, mozna
zastosowac dostarczone
przez uzytkownika Zrédto
zasilania 24 V DC. Patrz
przyktad ,Zasilanie
zewnetrzne (Zrodto)".

Lo—
Stop-Pra?a_l_

O
Stop-Praca

+24V Wspolny

Kazde wejscie cyfrowe pobiera 6 mA.

Sterowanie 2-
przewodowe ujscia —
nienawrotne

Zasilanie wewnetrzne (ujscie)

Stop-Praca

Sterowanie 2-
przewodowe zrodta —
praca PRZ/praca WST
P046 [Zrddto pocz. 11 =2,
062 [Wj.c.blok ter.02] = 48
063 [Wj.c.blok ter.03] = 50

Aby przemiennik mdgt
pracowac, wejécie musi by¢
aktywne. Jezeli wejscie
bedzie otwarte, przemiennik
wykona zatrzymanie
zgodnie z ustawieniem
parametru P045 [Tryb
zatrz.].

Jezeli oba wejscia pracy
naprzdd i pracy wstecz
zostang zamkniete
jednoczesnie, moze wystapic
stan nieokrelony.

Zasilanie zewnetrzne (Zrodto)

1

Stop-Praca
naprzod

Stop-Praca
odwr.

Stop-Praca
naprzod

Stop-Praca
odwr.

+24V Wspélny

Kazde wejscie cyfrowe pobiera 6 mA.

Sterowanie 2-
przewodowe ujscia —
praca PRZ/praca WST

Stop-Praca
naprzod

Stop-Praca
odwr.
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We/wy Przyktad potaczenia
Sterowanie 3- Zasilanie wewnetrzne (Zrddfo) Zasilanie zewnetrzne (Zrodto)
przewodowe Zrédta —

nienawrotne

Stop 11

P046 [Zrodto pocz. 1] =2i Stop
1062 [Wj.c.blok ter.02] = 49 LO;LtO—l_ 01 1
Chwilowy sygnat wejsciowy o I 02 Start

spowoduje uruchomienie
przemiennika. Wejsciowy
sygnat zatrzymania do
zacisku we/wy 01
spowoduje zatrzymanie
przemiennika zgodnie z
ustawieniem parametru
P045 [Tryb zatrz.].

+24V Wspolny

Kazde wejscie cyfrowe pobiera 6 mA.

Sterowanie 3- Zasilanie wewnetrzne

przewodowe ujscia —
nienawrotne

Stop

Start

Sterowanie 3- Zasilanie wewnetrzne (Zrédto) Zasilanie zewnetrzne (Zrodto)

przewodowe Zrédta —
nawrotne

P046 [Zrddto pocz. 11 =2, -
1062 [Wij.c.blok ter.02] =49 1o
1063 [Wj.c.blok ter.03] = 51 £

Chwilowy sygnat wejsciowy Start
spowoduje uruchomienie >
przemiennika. Wejsciowy Kierunek
sygnat zatrzymania do
zacisku we/wy 01
spowoduje zatrzymanie
przemiennika zgodnie z
ustawieniem parametru
P045 [Tryb zatrz.]. Zacisk
we/wy 03 wyznacza
kierunek.

11

01
02
03
04

StartiJ‘J

Kierunek

© oo © 0lo|o o|o

[X2X2X7)

+24V Wspolny
Kazde wejscie cyfrowe pobiera 6 mA.

Sterowanie 3- Zasilanie wewnetrzne

przewodowe ujscia —
nawrotne

Kierunek
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We/wy Przyktad potaczenia

Wyjscie optyczne (1i 2 Wyjscie optyczne 1

Parametr t069 [Wybor wyj.
opt1] steruje praca wyjécia

[®]

optycznego 1 (zacisk we/wy 5
17). o
Parametr 1072 [Wybdr wyj. o [
opt2] steruje praca wyjscia ® ©
optycznego 2 (zacisk we/wy 7le g
18) (R 19 o
W przypadku stosowania s ® |o
wyjécia optycznego z +24V Wspdlny

obciazeniem indukcyjnym
(np. przekaznik), nalezy
zainstalowac diode
przetaczajac réwnolegle do
przekaznika w sposéb
przedstawiony na rysunku,
aby zapobiec uszkodzeniu
wyjscia.

Parametry znamionowe wszystkich wyjs¢ optycznych to 30 V DC 50 mA (bezindukcyjne).

Wyjscie analogowe“) Parametr t088 [Wyb.wyj. analog.] = 0 do 23
Parametr t088 [Wyb.wyj.  |Zworka wyboru wyjscia analogowego musi by¢ ustawiona stosownie do trybu sygnatu

analog.] wyznacza typ wyjscia analogowego ustawionego w parametrze t088 [Wyb.wyj. analog.].
wyjscia analogowego i —
warunki przemiennika. NS
0-10V, S
minimum 1kQ Weps ,\16 O lo
spolny — ‘ S
0-20 mA/4-20 mA, e |©
maksimum 525 Q ra—e |©
S
®
O le

(1) Funkga ta wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.
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Instalacja/oprzewodowanie  Rozdziat 1

Typowe przyktady zespotowych potaczen przemiennikéw

Wejscie/wyjscie Przyktad potaczenia

Zespotowe potaczenia R RN B R B |
wejs¢ cyfrowych 2020@20200 [©0@0002000 [202@2000
Wejscia dostarczone przez

Klienta moga by¢ @@@i@j@@@@ |@@@i@@@@@@ @@é@é@@@@
potaczone zzewnetrznym . I |

zasilaniem (Zrédtem). | | To--—-_- )

We(j';cia kliéﬁta [T77 Opcjonalne podfaczenie uziemienia

Przy podtaczaniu pojedynczego wejscia, takiego jak np. sygnat pracy, zatrzymania, zmiany
kierunku lub nastawionych predkosci, do wielu przemiennikéw istotne znaczenie ma
potaczenie zacisku we/wy 04 wspdlnie do wszystkich przemiennikow. Jezeli maja by¢ one
podfaczone do innego zacisku wspdlnego (np. uziemienie lub oddzielne urzadzenie
uziemiajace) tylko jeden punkt taricucha zacisku we/wy 04 powinien by¢ podtaczony.

UWAGA: W przypadku korzystania z trybu ujscia
A (zasilanie wewnetrzne), wspélne zaciski we/wy nie

powinny byc ze soba potaczone. W trybie ujscia, jezeli

zasilanie zostanie odfaczone od jednego przemiennika

moze spowodowac niezamierzong prace pozostatych
przemiennikéw wspétdzielacych wspéine potaczenie

we/wy.
o ae2 | Gooo0o00 [pocoooodl [cvooo00d
12 13 14 13 14 13 14
e4982ccac codgeeccd pegsececce
)

1
Potencjometr zdalny ~ / 777 Opcjonalne podfaczenie uziemienia

Przy podtaczaniu jednego potencjometru do wielu przemiennikéw, istotne znaczenie ma
potaczenie zacisku we/wy 14 wspdlnie do wszystkich przemiennikéw. WspéIny zacisk we/wy
14izacisk we/wy 13 (element nastawczy potencjometru) powinien by¢ potaczony
taricuchowo do kazdego przemiennika. Aby sygnat analogowy mégt by¢ odczytywany
prawidtowo, wszystkie przemienniki musza by¢ wiaczone.
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Rozdziat1 Instalacja/oprzewodowanie

Sterowanie startuipredkosci Wybor zrédta startu i predkosci posredniej
posredniej
Polecenie startu i predko$cei moze by¢ otrzymane z wielu roznych Zrédel.
Domyslnie, zrédlo polecenia startu jest okreslane przy uzyciu parametru P046
[Zrédto pocz. 1], a zrédlo polecenia predkosci jest okreslane przy uzyciu
parametru P047 [Pred. ref. 1]. Jednakze, rézne sygnaly wejsciowe moga nadpisaé
ten wybor. Hierarchia nadpisywania jest wyszczegélniona ponizej.

Przemiennik uruchomi
sie i bedzie pracowat
z predkoscig oczyszcz.

Wt. ORAZ
aktywne wejscie
0czyszczania

Tak

Kierunek jest zawsze
ust. na NAPRZOD.

Przemiennik uruchomi sie
i bedzie pracowat
z predkoscia pracy impulsowej.

Wt. ORAZ Przemiennik Tak Kierunek od zacisku

aktywne wejscie zatrzymany REV faczowki (03),
Pr. ustaw. (NIE pracuje) KﬁTBA,
PRZ./ODWR. okreslony przez
komende
l Nie Pr.ust.przod/Pr.ust.odwr.

Pracuje zgodnie
z [Nast. czest. x].
Aktywne nast. we. Polecenie startu
_ikierunku
2 [Zrédto pocz. x].

Nie

Polecenie startu
_ ikierunku
z [Zr6dto pocz. 3]. (2)

Pracuje zgodnie
z [Pred. ref. 3].

Wyb. [Pred. ref. 3]
(1

Polecenie startu
i kierunku
2 [Zrédto pocz. 21.(2)

Pracuje zgodnie
2 [Pred. ref. 2].

Wyb. [Pred. ref. 2]
m

Polecenie startu
_ikierunku
z [Zrédto pocz. 1].

Pracuje zgodnie
z [Pred. ref. 1].

(1) [Zrodto pocz. 2/31 [Pred. ref. 2/3] moze by¢ wybrane przy uzyciu zespotu listw zaciskowych sterowania lub poleceri
komunikacyjnych.

(2) Informacje odno$nie wyboru prawidtowego wejscia cyfrowego — patrz Wybdr wejscia cyfrowego jako 7rédta polecenia startu na
str. 49.
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Instalaja/oprzewodowanie  Rozdziat 1

Wybdr wejscia cyfrowego jako Zrédta polecenia startu

Jezeli parametr P046, P048 lub POS0 [Zrédlo pocz. x] zostal ustawiony na 2
~Wj.c.blok ter, wtedy parametry t062 i t063 [Wj.c.blok ter.xx] musza by¢
skonfigurowane wzgledem sterowania 2-przewodowego lub 3-przewodowego,
aby zapewni¢ prawidlowe dzialanie.

[Zrédto pocz. x]

5 [Wj.c.blok ter. Polecenie startu
[irodho pocz. ] 02/03] = 48/49/50/51 i kierunku
=2(Wec.hl.t) UNKU

(2-przew. lub z1czowki.

Przemiennik nie

Polecenie startu uruchamia sie.

_ikierunku
z [Zr6dto pocz. x].
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Rozdziat1 Instalacja/oprzewodowanie

Zgodnos$¢ z wymaganiami CE

50

Wybor tempa przyspieszania/spowalniania

Tempo przyspieszania/spowalniania moze by¢ regulowane przy uzyciu réznych
metod. Domyslne tempo jest ustawiane przy uzyciu parametréw P041 [Czas.
przysp. 1] 1 P042 [Czas. zwol. 1]. Alternatywnie, tempo przyspieszania/
spowalniania moze by¢ ustawione przy uzyciu wejs¢ cyfrowych, komunikacji
i/lub parametréw. Hierarchia nadpisywania jest wyszczegdlniona ponizej.

W ORAZ aktywne
wejscie oczyszzania

Tak__ Przysp./Iwol. zawsze
Przysp./Zwol. 1.

Przemiennik
zatrzymany
(NIE pracuje)

Wh ORAZ aktywne
wejscie Pr. ustaw.

Tak Przysp./Iwol. od
[Przy/zw Pr. ustaw.].

ejécie(-a) jest
zaprogramowane jako
Przysp./Iwol.
(2/3/4)

Przysp./Zwol. 2 jest aktywne,
qdy wejscie jest aktywne
Zwejscia Przysp. i Zwol.

Sterowanie
predkosci przez
[Nast. czest. x]

Przysp./Zwol. 1/2/3/4 jest
wybierane domysinie przez
ustawienie [Nast. czest. x].

Aktywne Przysp./Zwol. 11ub 2 jest
[Pred. ref.x] wybierane zgodnie
=Kom. zKom.

Aktywne
[Pred. ref.x]
= 13 (Logika krok.)(1

Przysp./Zwol. 1/2/3/4 jest
wybierane zgodnie
7 Logika Krok.

Przemiennik
wykorzystuje Przysp. 1
iZwol. 1.

(1)  Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

Wykazano zgodnos¢ z dyrektywa niskonapieciows i dyrektywa kompatybilnosci
elektromagnetycznej przy zastosowaniu zharmonizowanych Norm Europejskich
(EN) opublikowanych w Dzienniku Urzgdowym Wspélnot Europejskich.
Przemienniki serii PowerFlex 520 s3 zgodne z wymogami wyszczegdlnionych
ponizej norm EN, jezeli zostang zainstalowane zgodnie z instrukcjami instalacji
wyszczegdlnionymi w niniejszym podreczniku.

Deklaracje Zgodnosci CE s3 dostgpne online pod adresem:
http://www.rockwellautomation.com/products/certification/.
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Instalaja/oprzewodowanie  Rozdziat 1

Dyrektywa niskonapieciowa (2006/95/WE)

o EN 61800-5-1 Elektryczne uklady napedowe mocy o regulowane;j
predkosci — Czgs¢ 5-1: Wymagania dotyczace bezpieczenstwa —
Elektryczne, cieplne i energetyczne.

Stopnie zanieczyszczenia wedtug EN 61800-5-1

Stopien zanie- | Opis

czyszczenia
1 Brak zanieczyszczen lub wystepuja tylko suche zanieczyszczenia nieprzewodzace.
Te zanieczyszczenia nie wywieraja zadnego wptywu.
2 W normalnej sytuacji wystepuja tylko zanieczyszczenia nieprzewodzace. Niekiedy jednak

nalezy sie spodziewac tymczasowej przewodnosci spowodowanej przez skraplanie, gdy
przemiennik nie pracuje.

Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej (2004/108/WE)

o EN 61800-3:2004 — Elektryczne uktady napgdowe mocy o regulowane;j
predkosci — czg$¢ 3: Wymagania kompatybilnosci elektromagnetycznej i
odno$ne metody badan

Dyrektywa maszynowa (2006/42/WE)

o ENISO 13849-1:2008 Bezpieczeristwo maszyn — Elementy systeméw
sterowania zwigzane z bezpieczenstwem — cze¢é¢ 1: Ogélne zasady
projektowania

o EN 62061:2005 Bezpieczenstwo maszyn — Bezpieczenstwo funkcjonalne
elektrycznych, elektronicznych i programowalnych elektronicznych
systemow sterowania zwigzanych z bezpieczeristwem.

o EN 60204-1:2006 — Bezpieczeristwo maszyn — Wyposazenie elektryczne
maszyn — Part 1: Wymagania ogélne

o EN 61800-5-2:2007 Elektryczne uktady napedowe mocy o regulowanc;j
predkosci — czes¢ 5-2: Wymagania dotyczace bezpieczenstwa —
Funkcjonalne.

Uwagi instalacyjne zgodnie z dyrektywa maszynowa — patrz Dodatek G.

Wzgledy ogodlne

o W celu uzyskania zgodnosci CE przemienniki musza spelni¢ wymagania
instalacyjne zwiagzane z normami EN 61800-5-1 i EN 61800-3,
przedstawione w tym dokumencie.

o Przemienniki serii PowerFlex 520 musza by¢ zainstalowane w srodowisku
o stopniu zanieczyszczenia 1 lub 2, aby spetni¢ wymogi dyrekeywy
niskonapigciowej. Opisy klasyfikacji poszczegdlnych stopni
zanieczyszczenia — patrz Stopnie zanieczyszezenia wedtug EN 61800-5-1

nastr. 51.
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Rozdziat 1

Instalacja/oprzewodowanie

52

Przemienniki serii PowerFlex 520 spelniaja wymagania kompatybilnosci
elektromagnetycznej normy EN 61800-3, jezeli zostaly zainstalowane
zgodnie z dobra praktyka inzynieryjna oraz instrukcjami
wyszczeg6lnionymi w niniejszym dokumencie. Na kompatybilno$¢
elektromagnetyczng calej maszyny lub instalacji moze jednak wplywa¢
wiele czynnikéw, wiec zgodnos¢ samego przemiennika nie zapewnia
zgodno$ci kazdej aplikaciji.

Przemienniki serii PowerFlex 520 nie sa przeznaczone do stosowania w
publicznych sieciach niskiego napigcia, zasilajacych gospodarstwa
domowe. Jezeli nie zostang zastosowane dodatkowe $rodki redukeji
zakldcen, w takiej sieci nalezy spodziewad si¢ zaktdcen na
czestotliwosciach radiowych. Aby zapobiec wystepowaniu zaklécen,
oprécz spetnienia wymagan instalacyjnych wyszczeg6lnionych w
niniejszym dokumencie, instalator odpowiada za zastosowanie $srodkéw
zapobiegania zaktéceniom takich jak dodatkowe filtry sieciowe i obudowy

(patrz Polaczenia i uziemienie na str. 55).

by¢ zainstalowane w obudowie dodatkowej lub wyposazone w zestaw
NEMA typ 1, aby uzyskac zgodno$¢ CE pod wzgledem ochrony przed
porazeniem elektrycznym.

C UWAGA: Przemienniki w obudowie NEMA/UL typu otwartego musza

Przemienniki serii PowerFlex 520 generuja emisje pradéw harmonicznych
w instalacjach zasilajacych AC. Podczas pracy w publicznej sieci niskiego
napiecia instalator lub uzytkownik ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie
odnosnych wymagan operatora sieci dystrybucyjnej. Konieczna moze by¢
konsultacja z operatorem sieci i z firma Rockwell Automation.

Jezeli opcjonalny zestaw NEMA 1 nie zostanie zainstalowany,
przemiennik musi zosta¢ zainstalowany w obudowie z otworami bocznymi
mniejszymi niz 12,5 mm (0,5 cala) i otworami gérnymi mniejszymi niz
1,0 mm (0,04 cala), aby zachowa¢ zgodnos¢ z wymogami dyrekeywy
niskonapigciowe;.

Kabel silnika powinien by¢ mozliwie krotki, aby uniknaé¢ emisji
elektromagnetycznych oraz pradéw pojemnosciowych.

Stosowanie filtrow sieciowych w systemach nieuziemionych nie jest
zalecane.

W instalacjach CE, uklad zasilania musi by¢ potaczony symetrycznie w
gwiazde w konfiguracji z uziemieniem $rodkowym, aby zapewni¢
zgodno$¢ z wymogami kompatybilnosci elektromagnetyczne;.
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Instalaja/oprzewodowanie  Rozdziat 1

Wymagania instalacyjne zwigzane z normq EN 61800-5-1 i z dyrektywq niskonapieciowq

e Przemienniki serii PowerFlex 520 o klasie napieciowej 600 V moga by¢
stosowane tylko w uktadach zasilania z uziemieniem $rodkowym na
wysokosciach maksymalnie 2000 m n.p.m. (6562 ft).

oAby zachowad zgodno$¢ z dyrektywa niskonapieciowa w przypadku
eksploatacji na wysoko$ciach od 2000 m n.p.n. (6562 ft) do 4800 m n.p.n.
(15 748 ft), przemienniki serii PowerFlex 520 o klasach napi¢ciowych do
480V nie moga by¢ zasilane z uktadéw zasilania z uziemieniem naroznym.
Patrz Wytyczne obnizania warto$ci znamionowych w przypadku duzych
wysokosci n.p.m. nastr. 16.

o Przemienniki serii PowerFlex 520 wytwarzaja w przewodzie ochronnym
PE prad uptywowy, ktérego parametry przekraczaja 3,5 mA AC i/lub
10 mA DC. Minimalna wielko$¢ przewodnika uziemienia ochronnego
zastosowanego w aplikacji musi spetnia¢ lokalne przepisy bezpieczenstwa
dla urzadzen o duzym pradzie przewodnika uziemienia ochronnego.

przewodzie ochronnym PE, kt6ry moze zredukowac zdolnos¢
réznicowopradowych urzadzen zabezpieczajacych (RCD) lub
monitorujacych (RCM) typu A lub AC do zapewnienia ochrony innych
urzadzen w instalagji. Jezeli w przypadku styku bezposredniego lub
posredniego do zabezpieczenia s stosowane rdznicowopradowe
urzadzenia zabezpieczajace lub monitorujace, od strony zasilania
przemiennika moga by¢ stosowane tylko urzadzenia typu B.

C UWAGA: Przemienniki serii PowerFlex 520 wytwarzaja prad staty w
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Rozdziat1 Instalacja/oprzewodowanie

Wymagania instalacyjne zwigzane z normq EN 61800-3 i dyrektywq kompatybilnosci
elektromagnetycznej

54

Przemiennik musi by¢ uziemiony zgodnie z opisem w rozdziale Polaczenia
iuziemienie na str. 55. Dodatkowe zalecenia wzgledem uziemienia — patrz

Ogolne wymagania dotyczace uziemienia na str. 18.
Oprzewodowanie wyjécia zasilania do silnika musi by¢ wykonane przy
uzyciu kabla z oplotem ckranujacym o pokryciu co najmniej 75%.

Alternatywnie kable musza by¢ umieszczone w metalowej rurze ostonowej
albo musi by¢ zapewnione réwnowazne ekranowanie. Zapewnione musi
by¢ ciagle ekranowanie od obudowy przemiennika do obudowy silnika.
Oba korice ekranu (lub rury ostonowej) kabla silnika musza posiada¢
niskoimpedancyjne polaczenie do uziemienia.

Przemienniki w rozmiarach A...E: w silniku od strony przemiennika:

a. Ekran kabla musi by¢ zaci$niety do prawidlowo zainstalowanej plyty
EMC przemiennika. Numer zestawu 25-EMC1-FEx.
lub

b. Ekran kabla albo kanal musi by¢ zakoniczony w ekranowanym zlaczu
zainstalowanym w plycie EMC, skrzynce przepustéw kablowych lub
podobnym elemencie.

Na konicu po stronie silnika ekran lub rura ostonowa kabla silnika musza
by¢ przylaczone do ekranowanego zfacza, ktére musi by¢ prawidlowo
zainstalowane w uziemionej puszce polaczeniowe;j silnika zamontowane;j
na silniku. Pokrywa puszki polaczeniowe;j silnika musi by¢ zamontowana i
uziemiona.

Cale oprzewodowanie sterowania (we/wy) i sygnalowe do przemiennika
musi by¢ wykonane przy uzyciu kabla z ekranem plecionym o pokryciu co
najmniej 75%, lub kable musza by¢ umieszczone w metalowej rurze
ostonowej, lub zapewnione musi by¢ réwnowazne ekranowanie. Gdy
stosowany jest kabel ekranowany, ekran kabla powinien by¢ zakoriczony
niskoimpedancyjnym zfgczem do uziemienia tylko na jednym koncu,
najlepiej od strony odbiornika. Jezeli ekran kabla jest zakoniczony od strony
przemiennika, moze by¢ przytaczony zaréwno przy uzyciu zlacza
ekranowanego w polaczeniu z plyta lub puszka rurkowania albo zacis$niety
do plyty EMC.

Gdzie to tylko mozliwe, okablowanie silnika musi by¢ oddzielone od
oprzewodowania sterowania i sygnalowego.

Aby spelni¢ ograniczenia emisji na czestotliwosci radiowej wzgledem
okre$lonej normy i srodowiska instalacji, dtugos¢ kabla silnika nie moze
przekraczaé dtugosci maksymalnej wyszczegdlnionej w dokumencie

Wymagania instalacyjne i zgodno$¢ z normami emisji na czestotliwosciach
radiowych dla przemiennikéw serii PowerFlex 520 RF na str. 55.
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Instalaja/oprzewodowanie  Rozdziat 1

Potaczenia i uziemienie

Obudowa

ekranowana”

Zestaw IP 30/NEMA 1/UL typ 1
lub zestaw EMC

A

Filtr EMI

ol || Tl

ERE/ R

T 1 AU J L -A um
L s VM2

Hacza EMI i metalowy kanat

——1® @

Podfaczenie uziemienia obudowy

Ekranowany kabel silnika

Stalowa konstrukcja budowy

(1) Niektére instalacie wymagaja obudowy ekranowanej. Dtugos¢ przewodu pomiedzy punktem wejécia do obudowy i filtrem zaktdcer
elektromagnetycznych powinna by¢ mozliwe krétka.

Wymagania instalacyjne i zgodnos¢ z normami emisji na czestotliwosciach radiowych dla
przemiennikow serii PowerFlex 520 RF

Typ filtra Norma/ograniczenia
EN61800-3 kategoria C1 EN61800-3 kategoria (2 EN61800-3 kategoria (3
EN61000-6-3 EN61000-6-4 (I<1004)
CISPR11 grupa 1 klasa B CISPR11 grupa 1 klasa A CISPR11 grupa 1 klasa A
(mocwejsciowa < 20kVA) | (mocwejsciowa > 20 kVA)
Wewnetrzny - 10m (33 ft) 20 m (66 ft)
Zewnetrzny™  [30m (16 ft) 100 m (328 ft) 100 m (328 ft)

(1) Informacje szczegdtowe odnosnie opcjonalnych filtréw zewnetrznych — patrz Dodatek B.

Dodatkowe wymagania instalacyjne

Niniejsza sekcja zawiera informacje dotyczace dodatkowych wymogéw dla
instalacji Klasy C1 i C2, takich jak obudowy oraz rdzenie EMC.

WAZNE Rdzenie EMC sq zawarte w:
» przemiennikach zawierajacych wewnetrzny filtr EMC (25x-xxxxN114)
» opgjonalny zestaw filtra EMC (25-RFxxx)
Dodatkowe wymagania instalacyjne
Rozmiar ramki Klasa C1 Klasa C2
Obudowa i kanat kablowy Wymagane rdzenie EMC Obudowa Wymagane rdzenie EMC
(wejscie i wyjscie) (zawarte w produkcie) (zawarte w produkcie)

Wejscie 1-fazowe 200...240 V AC(-15%, +10%) z zewnetrznym filtrem EMC, wyjscie

3-fazowe0...230V

A Ekranowany Brak Brak WEJSCIE (RDZEN-RF-A-1)/WYJSCIE (RDZEN-RF-A-2)
B Ekranowany WYJSCIE (RDZEN-RF-B-2) Brak WEJSCIE (RDZEN-RF-B-1)/WYJSCIE (RDZEN-RF-B-2)
Wejscie 1-fazowe 200...240 V AC(-15%, +10%) z wewnetrznym filtrem EMC, wyjscie 3-fazowe 0...230V

A - - Ekranowany Brak

B - - Ekranowany Brak

Wejscie 3-fazowe 200...240 V AC(-15%, +10%) z zewnetrznym filtrem EMC, wyjscie

3-fazowe0...230V

A Ekranowany WYJSCIE (RDZEN-RF-A-2) Brak WEJSCIE (RDZEN-RF-A-1)/WYJSCIE (RDZEN-RF-A-2)
B Ekranowany WYJSCIE (RDZEN-RF-B-2) Brak WEJSCIE (RDZEN-RF-B-1)/WYJSCIE (RDZEN-RF-8-2)
C Ekranowany WYISCIE (RDZEN-RF-C-2) Brak WEJSCIE (RDZEN-RF-C-1)/WYJSCIE (RDZEN-RF-C-2)
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Instalacja/oprzewodowanie

Dodatkowe wymagania instalacyjne

Rozmiar ramki Klasa C1 Klasa C2
Obudowa i kanat kablowy Wymagane rdzenie EMC Obudowa Wymagane rdzenie EMC
(wejscie i wyjscie) (zawarte w produkcie) (zawarte w produkcie)
D Ekranowany Brak Brak WEJSCIE (RDZEN-RF-D-1)
E Ekranowany WYJSCIE (RDZEN-RF-E-1) Brak WEJSCIE (RDZEN-RF-E-1)

Wejscie 3-fazowe 380...480 V AC (-15%, +10%) z zewnetrznym filtrem EMC, wyjscie

3-fazowe0...460 V

A Ekranowany Brak Brak WEJSCIE (RDZEN-RF-A-1)/WYJSCIE (RDZEN-RF-A-2)
B Ekranowany Brak Brak WEJSCIE (RDZEN-RF-B-1)/WYJSCIE (RDZEN-RF-B-2)
( Ekranowany Brak Brak WEJSCIE (RDZEN-RF-C-1)

D Ekranowany WYJSCIE (RDZEN-RF-D-2) Brak WEJSCIE (RDZEN-RF-D-1)/WYJSCIE (RDZEN-RF-D-2)
E Ekranowany Brak Ekranowany WEJSCIE -1 (RDZEN-E-1) i WEJSCIE-2 (RDZEN-E-2)/

WYJSCIE-1 (RDZEN-E-3) i WYJSCIE-2 (RDZEN-E-4)

Wejscie 3-fazowe 380...480 V AC (-15%, +10%) z wewnetrznym filtrem EMC, wyjscie 3-fazowe 0...460 V

A - - Brak WEJSCIE (RDZEN-A-1)/WYJSCIE (RDZEN-A-2)
B - - Brak WEJSCIE (RDZEN-B-1)/WYJSCIE (RDZEN-B-2)
C - - Brak WEJSCIE (RDZEN-C-1)/WYJSCIE (RDZEN-C-2)
D - - Brak WEJSCIE (RDZEN-D-1)/WYJSCIE (RDZEN-D-2)
E - - Brak WEJSCIE -1 (RDZEN-E-1) i WEJSCIE-2 (RDZEN-E-2)/

WYJSCIE-T (RDZEN-E-3) i WYJSCIE-2 (RDZEN-E-4)

Wejscie 3-fazowe 525...600 V AC (-15%, +10%) z zewnetrznym filtrem EMC, wyjscie

3-fazowe0...575V

A Obudowa metalowa Brak Brak WEJSCIE (RDZEN-RF-B-1)/WYJSCIE (RDZEN-RF-B-2)
B Obudowa metalowa Brak Brak WEJSCIE (RDZEN-RF-B-1)/WYJSCIE (RDZEN-RF-B-2)
( Obudowa metalowa Brak Brak WEJSCIE (RDZEN-RF-C-1)/WYJSCIE (RDZEN-RF-C-2)
D Obudowa metalowa Brak Brak WEJSCIE (RDZEN-RF-D-1)/WYJSCIE (RDZEN-RF-D-2)
E Obudowa metalowa Brak Obudowa metalowa Brak
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Rozdziat 2

Uruchomienie

W niniejszym rozdziale opisano procedure uruchamiania przemiennika serii
PowerFlex 520. W celu uproszczenia ustawieni przemiennika najczeécie;
programowane parametry s zebrane w grupe programu podstawowego.

W celu uzyskania informagji o... Patrz strona...
Przygotowanie do uruchomienia przemiennika 57
Ekran i klawisze sterowania 60
Wyswietlanie i edytowanie parametréw 61
Narzedzia programowania przemiennika 62
Inteligentny rozruch przy uzyciu parametrow grupowych programu podstawowego 63
Ekran LCD i przewijanie tekstu 65
Uzywanie portu USB 65
WAZNE Przed rozpoczeciem dalszych czynnosci nalezy zapoznac sie z trescia rozdziatu

0OgélIne $rodki ostroznosci.

przemiennik musi by¢ przytaczony do zasilania. Niektore z wystepujacych
napie¢ maja potencjat wejécioweqgo zasilania sieciowego. Aby unikna¢ ryzyka
porazenia elektrycznego lub uszkodzenia urzadzen, ponizsza procedura moze
by¢ wykonywana tylko przez wykwalifikowany personel serwisowy. Przed
rozpoczeciem wykonywania procedury nalezy doktadnie przeczytaci zrozumie¢
jej opis. Jezeli ktérakolwiek cze$¢ procedury nie zostanie wykonana, nie nalezy
kontynuowad. Odtaczyc wszystkie zrodta zasilania z uwzglednieniem
napiecia sterujacego dostarczonego przez uzytkownika. Napiecia dostarczone
przez uzytkownika moga by¢ obecne nawet po odtaczeniu gtéwnego Zrodfa
zasilania od przemiennika. Przed podjeciem dalszych czynnosci nalezy usunac
usterke.

2 UWAGA: Aby mozna byto wykona¢ ponizsze procedury uruchamiania,

Przygotowanie do Uruchomienie przemiennika - lista zadan
uruchomienia przemiennika

1. Odfgczy¢ i zablokowa¢ zasilanie maszyny.

2. Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania sieciowego przy rozlaczniku nie
przekracza warto$ci znamionowej przemiennika.

3. W przypadku wymiany przemiennika zweryfikowa¢ numer katalogowy
aktualnego przemiennika. Zweryfikowa¢ wszystkie opcje zainstalowane na
przemienniku.

4. Sprawdzi¢, czy zasilanie sterowania cyfrowego ma warto$¢ 24 V.

5. Skontrolowaé uziemienie, oprzewodowanie, polaczenia i kompatybilnos¢
$rodowiskows.
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6.

Sprawdzi¢, czy zworka ujscie/zrédto (SNK/SRC) jest ustawiona zgodnie
ze schematem oprzewodowania sterowania. Lokalizacja — patrz Schemat

blokowy oprzewodowania we/wy sterowania przemiennika PowerFlex 523
na str. 38 i Schemat blokowy oprzewodowania we/wy sterowania
przemiennika PowerFlex 525 na str. 40.

WAZNE Domyslny schemat sterowania to Zrddto (SRC). Zacisk zatrzymania jest

zwarty zworka w celu umozliwienia uruchomienia z klawiatury lub sieci
komunikacyjnej. Jezeli schemat sterowania zostanie zmieniony na ujscie
(SNK), nalezy usunac¢ zworke z zaciskdw we/wy 011 11 oraz zworke
zainstalowang pomiedzy zaciskami we/wy 011 04,

10.

11.

12.

13.

14.

15.

We/wy przewodu zgodnie z wymogami aplikacji.
Podtaczy¢ przewody wejéciowych i wyjéciowych zaciskéw mocy.

Upewnic si¢, czy wszystkie przewody wejéciowe sa przylaczone do
whasciwych zaciskéw i dobrze zamocowane.

Zebrad i zapisa¢ informacje z tabliczki znamionowej silnika i enkodera lub
urzadzenia sprzgzenia zwrotnego. Skontrolowa¢ polaczenia silnika.

o Czysilnik jest odlaczony?
e W jakim kierunku silnik powinien porusza¢ si¢ dla danej aplikacji?

Skontrolowa¢ napiecie wejsciowe do przemiennika. Skontrolowa¢, czy
przemiennik znajduje si¢ w ukladzie uziemionym. Skontrolowad, czy
zworki warystoréw MOV znajdujg si¢ w prawidtowym potozeniu. Wiecej
informacji — patrz Wzgledy dotyczace zrédla zasilania AC na str. 17.

Podlaczy¢ zasilanie i zresetowaé przemiennik i adaptery komunikaciji do
fabrycznych ustawiert domyslnych. Aby zresetowaé przemiennik, patrz
parametr P053 [Przywr. domyéln.]. Aby zresetowa¢ adaptery komunikacji,
patrz podrecznik uzytkownika adaptera.

Skonfigurowaé parametry programu podstawowego odnoszace si¢ do
silnika. Patrz Inteligentny rozruch przy uzyciu parametréw grupowych
programu podstawowego na str. 63.

Wykona¢ procedure autoregulacji przemiennika. Wiecej informacji, patrz
parametr P040 [Autoregulacja].

W przypadku wymiany przemiennika i posiadania kopii zapasowej
ustawient parametrow uzyskanej za pomoca aplikacji USB Utility, nalezy
uzy¢ aplikacji USB Utility, aby zastosowa¢ zapisane w kopii zapasowej
ustawienia do nowego przemiennika. Wigcej informacji — patrz Uzywanie
portu USB na str. 65.

W przeciwnym wypadku nalezy ustawi¢ wymagane parametry aplikacji za
pomoca klawiatury interfejsu LCD, oprogramowania Connected
Components Workbench, RSLogix lub Logix Designer jesli
wykorzystywana jest funkcja Add-on Profile (AOP) w sieci EtherNet/IP.

o Skonfigurowaé parametry komunikacyjne wymagane dla aplikacji
(numer wezla, adres IP, wejscie i wyjscie lacza DataLink, predkosgé
komunikacji, predkos¢ posrednia, zrédlo startu itp.). Zapisaé
ustawienia, aby mozna bylo skorzysta¢ z nich w przysztosci.
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o Skonfigurowaé pozostate parametry przemiennika wymagane, aby
analogowe i cyfrowe we/wy przemiennika funkcjonowaly prawidtowo.
Zweryfikowa¢ prace. Zapisaé ustawienia, aby mozna bylo skorzystaé z
nich w przyszlosci.

16. Skontrolowa¢, czy przemiennik i silnik pracuja zgodnie ze specyfikacja.

e Sprawdzi¢, czy sygnat wejciowy zatrzymania jest obecny, w
przeciwnym razie przemiennik nie zostanie uruchomiony.

WAZNE Jezeli zacisk we/wy 01 jest uzywany jako wejscie sygnatu zatrzymania,
zworka pomiedzy zaciskami we/wy 01 11 musi zostaC usunieta.

e Sprawdzi¢, czy przemiennik odbiera predko$¢ posrednia z
odpowiedniego miejsca i czy jest ona odpowiednio przeskalowana.

o Sprawdzi¢, czy przemiennik odbiera prawidlowo polecenia startu i
zatrzymania.

o Sprawdzi¢, czy prady wejsciowe s3 zrownowazone.
e Sprawdzi¢, czy prady silnika sa zréwnowazone.

17. Zapisaé kopi¢ zapasowg ustawieri przemiennika za pomoca aplikacji USB
Utility. Wigcej informacji — patrz Uzywanie portu USB na str. 65.

Sterowanie uruchomienia, zatrzymania, kierunku i predkosci

Fabryczne wartosci domyslne parametréw umozliwiaja realizacj¢ sterowania
przemiennika przy uzyciu klawiatury. Do sterowania uruchomieniem,
zatrzymaniem, kierunkiem i predkoscia bezposrednio z klawiatury nie jest
konieczne programowanie.

WAZNE Informacje o wyfaczaniu operacji biegu wstecznego — patrz A544 [Blok. biegu
wst.].

W przypadku wystapienia bedu przy uruchamianiu nalezy odnieé¢ si¢ do
objasnien kodéw bledéw Opisy bleddw na str. 147.

Aplikacje zmiennego momentu obrotowego wentylatora/pompy

Aby uzyska¢ lepsze wyniki strojenia silnika w przypadku uzytkowania silnika o
parametrach wyzszych od znamionowych w trybie zmiennego momentu
obrotowego sterowanego wektorem bezczujnikowym, nalezy ustawi¢ parametr

A530 [Wyb. podw.] na2,350 VT™.
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Ekran i klawisze sterowania

60

PowerFlex 523 Menu | Grupa i opis parametrow
Ekran podstawowy
Allen-Bradley II:] Najczesciej wyswietlane warunki pracy przemiennika.
" t rMrt m ] Program podstawowy
JLIL | Najczesciej uzywane funkce programowalne.
| Listwy zaciskowe
FAULTOO T Programowalne funkgje zacisk6w.
@ (D) [~  |Komunikagja
@ L Programowalne funkcje komunikagji.
wi o) _ Floms
| Logika (tylko przemienniki PowerFlex 525)
@ L Programowalne funkgje logiki.
K y | |Ekranzaawansowany
—— 1 Zaawansowane warunki pracy przemiennika.
7 Program zaawansowany
PowerFlex 525 H Pozostate funkcje programowalne.
Allen-Bradiey =| : Sie¢ komunikacyjna

R

. tl"ll"l (
ALILT |

Funkcje sieciowe wyswietlane tylko w przypadku
uzytkowania karty komunikacyjnej.

o o
{U\(ZE ENETJ

EthorNot/IP-

LN

FAULTOO

Modyfikacje
Funkcje z innych grup z wartosciami zmienionymi z
domysinych.

Bledy i diagnostyka
Zawiera liste kodéw poszczegdlnych stanw btedu.

<A ®
g ;

AppView i CustomView

Funkcje z innych grup posegregowane wzgledem
poszczegdlnych aplikacji.

Klawisze sterowania i nawigacji

Wyswietlacz Stan Opis
wyswietlacza
ENET (tylko przemienniki Wyt Adapter jest podfaczony do sieci.
PowerFlex 525) Staly Adapter jest podtaczony do sieci i przemiennik jest kontrolowany
przez Ethernet.
Migajacy Adapter jest podtaczony do sieci ale przemiennik nie jest
kontrolowany przez Ethernet.
LINK (tylko przemienniki Wyt. Adapter jest podtaczony do sieci.
PowerFlex 525) Staty Adapter jest podtaczony do sieci ale nie przesyta danych.
Migajacy Adapter jest podtaczony do sieci i przesyta danych.
LED Standiody | Opis
LED
BtAD Migajacy Wskazuje na btad przemiennika.
zerwony
Klawisz Nazwa Opis
Strzatka do Imiana grup i parametréw wysSwietlania wybieranych przez
@@ qory uzytkownika.
Strzatkaw dét | Zmiana wartosci.
Escape Przejécie z powrotem o jeden poziom wyzej w menu
programowania.
Wyj. Anulowanie zmian wartosci parametréw i wyjécie z trybu
programowania.
Select Wejscie do kolejnego poziomu menu programowania.
@ Wybér cyfry przy wyswietlaniu wartosci parametru.
Enter Wejscie do kolejnego poziomu menu programowania.
O Zapis zmiany wartosci parametru.
P
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Wyswietlanie i edytowanie

parametrow

Klawisz Nazwa

Opis

@ Wstecz

Zmiana kierunku obrotéw w przemienniku. DomysInie klawisz
jest aktywny.

Klawisz jest sterowany parametrami P046, P048 i P050 [Zrédto
pocz. x] i A544 [Blok. biegu wst.].

@ Start

Klawisz uzywany do uruchamiania przemiennika. Domysnie
klawisz jest aktywny.

Klawisz jest sterowany parametrami P046, P048 i P050 [Zrédto
pocz. x].

@ Stop

Zatrzymanie przemiennika lub kasowanie btedu.
Ten klawisz zawsze jest aktywny.
Klawisz jest sterowany parametrem P045 [Tryb zatrz.].

Potencjometr

Potencjometr uzywany do sterowania predkosci przemiennika.
Domyslnie klawisz jest aktywny.

Potencjometr jest sterowany parametrami P047, P049 i P051

[Pred. ref. x].

Ponizej przedstawiono przyktadowe funkeje podstawowe klawiatury i
wyswietlacza. W przyktadzie oméwiono podstawowe polecenia nawigacji oraz

sposéb programowania parametru.

Krok Klawisz(e) Przyktadowa tres¢
wyswietlana
1. Powiaczeniu zasilania jest krétko wyswietlany rrir
ostatnio wybrany przez uzytkownika numer ML L L e
parametrw grupowych ekranu podstawowego .
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przy uzyciu migajacych znakow. Nastepnie
wyswietlacz przyjmuje domysinie aktualng
warto$¢ tego parametru (w przykfadzie
przedstawiono wartos¢ b001 [Czest. wyj.] przy
zatrzymanym przemienniku).

Nacisna¢ klawisz ,Esc’, aby wyswietli¢ numer
parametru grupowego ekranu podstawowego
wyswietlonego przy uruchamianiu. Numer
parametru bedzie migotac.

Nacisna¢ klawisz ,Esc’, aby wejé¢ do listy grupy
parametrow. Litera grupy parametréw bedzie
migotac.

Przy uzyciu klawiszy ,strzatka w gore” i
Lstrzatka w dét” mozna nawigowac po liscie
grupy (b, P t,C L, d, A, foraz Gx).

Nacisna¢ klawisz ,Enter” lub ,Sel’, aby wybraé
grupe. Prawa cyfra ostatnio wyswietlonego
parametru w tej grupie bedzie migotac.

Przy uzyciu klawiszy ,strzatka w gére” i
,strzatka w dét” mozna nawigowac po liscie
parametrow.

Nacisna¢ klawisz ,Enter’, aby wyswietli¢
warto$¢ parametru.

lub

Nacisna¢ klawisz ,Esc’, aby powréci¢ do listy
parametrow.

Nacisnac klawisz ,Enter” lub ,Sel’, aby wiaczy¢
tryb programowania i edytowa¢ wartosc. Prawa
cyfra bedzie migotac, a stowo ,Program” bedzie
podswietlone na wyswietlaczu LCD.

Przy uzyciu klawiszy ,strzatka w gdre” i
Jstrzatka w d6t” zmienic wartos¢ parametru.
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Narzedzia programowania
przemiennika

Obstuga jezyka

62

Krok Klawisz(e) Przyktadowa tres¢
wyswietlana

10. W razie koniecznosci uzy¢ klawisza ,Sel’, aby S T
przejs¢ do nastepnej cyfry lub bitu. Cyfra lub bit o 17101
do zmiany bedzie migotac. [-, = b

11. Nacisnac klawisz ,Esc’, aby anulowac zmiane i s3I
wyjs€ z trybu programowania. e oL
Iub' o ) o Wi albo alb
Nacisna¢ klawisz ,Enter’, aby zapisa¢ zmiane i T
wyjé€ z trybu programowania. i [ l-:l '--I
(yfra przestanie migota, a stowo ,Program” s
nie bedzie wyswietlane na ekranie LCD.

12. Nacisnac klawisz ,Esc’, aby powrdci¢ do listy S 2
parametrow. Nacisna¢ i przytrzymac klawisz . F' >
JfsC’ aby powroci¢ do menu programowania. | (yaps L1l | (

Jezeli nacisniecie klawisza ,Esc” nie spowoduje
zmiany wyswietlanej tresci, wtedy zostanie
wyswietlony parametr b001 [Czest. wyj.].
Nacisna¢ klawisz ,Enter” lub ,Sel’, aby
ponownie wybrac liste grupowa.

Nicktére funkeje przemiennikéw serii PowerFlex 520 nie sa obstugiwane
przez starsze konfiguracje narzedzi programowych. Zalecane jest, aby klienci
korzystajacy z takich narzedzi dokonali migracji do oprogramowania
RSLogix 5000 (wersja 17.0 lub nowsza) lub Logix Designer (wersja 21.0 lub
nowsza) z funkcja Add-On-Profile (AOP) albo Connected Components
Workbench (wersja 5.0 lub nowsza), aby méc korzystaé z rozszerzonych

mozliwosci konfiguracji.

Opis Numer katalogowy/wersja wydania
Connected Components Workbench'" Wersja 5.0 lub nowsza

Logix Designer Wersja 21.0 lub nowsza

RSLogix 5000 Wersja 17.0 lub nowsza

Wbudowane narzedzie programowe USB

Modut konwertera szeregowego'?) 22-5CM-232
Modut konwertera USB'Y 1203-USB
Mocowanie panelu zdalnego, wyswietlacz LCD' 22-HIM-C25
Reczny pulpit zdalnego sterowania, wyswietlacz LCD') | 22-HIM-A3

(1) Dostepne do bezptatnego pobrania pod adresem http://ab.rockwellautomation.com/programmable-controllers/connected-

components-workbench-software.

(2) Nie obstuguje nowych grup dynamicznych parametréw (AppView, CustomView), a funkcja CopyCat jest ograniczona do listy

parametr6w liniowych.

Jezyk Klawiatura/wyswietlacz |RSLogix 5000/ Connected Components
LCD Logix Designer Workbench
Angielski T T T
Francuski T T T
Hiszpariski T T T
Wroski T T T
Niemiecki T T T
Japoriski - T -
Portugalski T T -
Chinski uproszczony - T T
Koreariski - T -
Polski” T - -
Turecki'” T - -
Czeskit™ T - -

(1) Ze wzgledu na ograniczenia wyswietlacza LCD, niektdre znaki dla jezyka polskiego, tureckiego i czeskiego zostaty zmodyfikowane.
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Rozdziat 2

Inteligentny rozruch przy
uzyciu parametrow
grupowych programu
podstawowego

Przemiennik serii PowerFlex 520 zostal zaprojektowany z uwzglednieniem

tatwego i skutecznego rozruchu. Grupa programu podstawowego zawiera
najczesciej uzywane parametry. Szczegélowe opisy wymienionych tu parametrow

oraz pelna lista dostepnych parametréw — patrz Programowanie i parametry na

str. 67.

@ = Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.
(PFs25 = Parametr wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

Nr.  |Parametr Min./maks. Wyswietlacz/opcje Wartos¢ domysina
P030 | [Jezyk] 115 1 =angielski 1
Wybor wyswietlonego jezyka. § zmgcg;t'kl
Wazne: Ustawienie przyniesie efekt po ponownym |, _ w’rofki
zasileniu przemiennika. 5 = niemiecki
6 = japonski
7 =portugalski
8 = chinski
9 =1astrzezony
10 =zastrzezony
11 = koreariski
12 =polski
13 =zastrzezony
14 =turecki
15 =czeski
P031 [[Nap.znam.sil.] 10V (dla przemiennikéw v Na podstawie wartosci
m 200V),20V (dla znamionowych
przemiennikéw 400 V), 25V przemiennika
(dla przemiennikow 600 V)/
napiecie znamionowe
przemiennika
Ustawienie znamionowego napiecia silnika.
P032 [[Czes.znam.sil]  [15/500 Hz THz 60 Hz
m Ustawienie znamionowej czgstotliwosci silnika.
P033 | [Dop.pradsilnika]  |0,0/(prad znamionowy 0,1A Na podstawie wartosci
silnika x 2) znamiqnovyych
Ustawienie znamionowego pradu przetezeniowego przemiennika
silnika.
P034 |[Znam. nat. maks.] |0,0/(prad znamionowy 0,1A Prad znamionowy
przemiennika x 2) przemiennika
Ustawienie znamionowego pradu petnego
obciazenia silnika.
P035 | [Znam. bieg.sil]  [2/40 1 4
Ustawienie liczby biegunéw w silniku.
P036 | [Znam. obr.] | 0/24 000 obr./min 1 obr./min 1750 obr./min
m Ustawienie znamionowej predkosci obrotowej
silnika.
P037 | [Znam. mocsil.] 0,00/znamionowa moc 0,01kW Znamionowa moc
przemiennika przemiennika
Ustawienie znamionowej mocy silnika.
Wykorzystywane w regulatorze PM.
P038 | [KI. napiecial |23 2=,480V" 3
m Ustawienie klasy napigciowej przemiennikéw 600 V. 3=,600V
Tylko wzgledem przemiennikéw 600 V.
P039 | [Met.wytmom.obr] [0/3 0=V/Hz" 1
p P 1=,5vC"
m Wyhér trybu sterowania silnika. 2= Economize”
(1) Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach |3 = Vector"!!
PowerFlex 525.
P040 | [Autoregulacja] |0/2 0=,Got./B. jat” 0
m Wtaczenie autotestu statycznego (bez obrotow) lub ; - gir St;t;,
dynamicznego (z obrotami watu silnika). = 1. or.
P041 | [Czas. przysp. 1] 0,00/600,00s 0,01s 10,005

Ustawienie czasu przyspieszania przemiennika od
0 Hz do [Maks. czest.].
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m = Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.
(PFs25 = Parametr wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

Nr.  |Parametr Min./maks. Wyswietlacz/opcje Wartos¢ domysina
P042 | [Czas.zwol. 1] 0,00/600,00s 0,01s 10,00
Ustawienie czasu spowalniania przemiennika od
[Maks. czest.] do 0 Hz.
P043  [[Min. czest.] 0,01Hz 0,00 Hz
@ Ustawienie najmniejszej czestotliwosc wyjéciowej
przemiennika.
P044  |[Maks. czest.] 0,01 Hz 60,00 Hz
m Ustawienie najwiekszej czestotliwosci wyjéciowej
przemiennika.
P045 | [Tryb zatrz.] |0/11 0 =,Ramp+us. b’f" 0
Polecenie zatrzymania wzgledem zatrzymania 1= Wyb s, b(* 1)
2 =,DC+us. bt
normalnego. - pi
. . \ ) L. 130 = DC+au+us bt
Watzne: Zacisk we/wy 01 stuzy zawsze jako wejscie |4 — Ramp”
sygnatu zatrzymania. Tryb zatrzymywania jest 5 "Wybieg
okreslany ustawieniami przemiennika. 6 = ’Ham. D"
Wazne: Przemiennik jest fabrycznie wyposazonyw |7 = ,D(+autom
zworke zainstalowana pomiedzy zaciskami we/wy |8 =,Ra+em.+us.b.”
01i11. W przypadku uzytkowania zacisku we/wy {9 = Ra+h. ele-m
01 jako wejscia zatrzymania lub whaczenia nalezy |10 =, PointStp,CF("
usunac te zworke. 11 = ,PointStop”
(1) Wejscie zatrzymania powoduje rowniez
wyzerowanie aktywnego btedu.
P046, |[Zrédto pocz. 1] | 1/5 1= ,,KIaW|atura(()) PO46=1
P048 - - 2= Wecbl.t"? P048 =2
" | Ustawienie domysInego schematu sterowania " " ~
P00 stosowanego do uruchamiania przemiennika; Z _ ,,ézereg /DS P050.=3 (PowerFlex 523)
m ustawienie nadpisywane parametrem P048 [Zrdto s "EE] S'ﬁc'to/‘l’\g’,, 5 (PowerFlex 525)
pocz. 2] oraz P050 [Zrédto pocz. 3]. = Etherie
(1) Po aktywowaniu klawisz biegu wstecznego jest
réwniez aktywny, jezeli nie zostanie wytaczony
parametrem A544 [Blok. biegu wst.].
(2) W przypadku wybrania ,We c. bl. " nalezy upewnic
sie, e wejscia cyfrowe s3 prawidtowo
skonfigurowane.
(3) Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach
PowerFlex 525.
P047, |[Pred. ref. 1] |1/16 1 = ,Potencometr” P047 =1
P049 — P - - 2 =, (zest.klaw.” P049=5
" | Ustawienie domysInej predkosci zadanej ~ ' ~
P51 przemiennika; ustawienie jest nadpisywane Z : (S)zereg /0S| P051=3 (PowerFlex 523)
parametrami P049 [Pred. ref. 2] oraz P051 [Pred. = 10p. sieciowa” 15 (PowerFlex 525)
ref. 3]. 5 = WeJ 0-10V
6 =,Wej.4-20mA”
(1) Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach |7 =, Nast. czest.”
PowerFlex 525. 8 =,Wie.we.an”
9 =,M0P”
10 =, Wej. czest”
11 = ,Wyjscie PID1”
12 =, Wyjicie PIDZ"( )
13 =, Logika krok” "
14 = Enkoder"™)
15 =,,EtherNet/IP”
16 = ,Pozygonow.”
P052 | [Sr. koszt kWh] |0.00/655.35 0.01 0.00
Ustawienie Sredniego kosztu kWh.
P053 | [Przywr. domysln.] |0/3 0=,Got./B. jat” 0

Zerowanie parametréw do fabrycznych wartosci
domyslnych. Po wykonaniu polecenia zerowania
wartos¢ tego parametru jest zmieniana z powrotem
na zero.

1= ,Reset par. bez
custom/P30”
2= ,Reset fabr”

3= ,Reset — tylko moc”
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Uruchomienie ~ Rozdziat 2

Ekran LCD i przewijanie
tekstu

Uzywanie portu USB

Do ustawiania predkosci przewijania tekstu na wyswietlaczu stuzy parametr
A556 [Przew. tekstu]. Wybrac 0 ,Wyl.”, aby wylaczy¢ przewijanie tekstu. Jezyki
obstugiwane w przemiennikach serii PowerFlex 520 — patrz Obstuga jezyka na
str. 62.

Przemiennik serii PowerFlex 520 jest wyposazony w port USB umozliwiajacy
polaczenie z komputerem osobistym w celu aktualizacji oprogramowania
uktadowego przemiennika oraz wysylania/pobierania konfiguracji parametréw.

Uruchomienie modutu sterowania nie jest konieczne. Wystarczy podtaczy¢
przemiennik serii PowerFlex 520 do komputera osobistego przy uzyciu kabla
USB typu B, aby méc korzystaé z zalet programowania MainsFree™

WAZNE Aby mozliwe byto wykorzystywanie funkgji USB przemiennika serii
PowerFlex 520, wymagany jest program Microsoft .Net Framework 2.0 oraz
system operacyjny Windows XP lub nowszy.

Podtaczanie przemiennika serii PowerFlex 520 do komputera osobistego

Modut sterowania

Port USB
Kabel USB typu B

Podtaczy¢ do komputera Podtaczy¢ do modutu sterowania

Po podlaczeniu do komputera przemiennik zostanie wykryty i bedzie zawieraé
dwa pliki:
¢ GUIDE.PDF
Plik ten zawiera facza do odno$nej dokumentacji produkeu oraz plikéw do
pobrania.

B PFS2XUSB.EXE
Plik ten jest aplikacja do flashowania oprogramowania uktadowego oraz
wysylania/pobierania konfiguracji parametréw.

Nie jest mozliwe usunigcie tych plikéw, jak rowniez dodawanie nowych

plikéw.
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Klikna¢ dwukrotnie plik PF52XUSB.EXE, aby uruchomi¢ aplikacj¢ USB
Utility. Zostanie wy$wietlone menu gtéwne. W celu aktualizacji
oprogramowania uktadowego oraz wysylania/pobierania danych konfiguracji
nalezy wykonywac¢ instrukcje w programie.

B PowerFlex 520-Series USB Application EI_IéJ
Drive Peripheral Connecied

PowerFlex 525
1P 240V .50HP
1.3

Only one control module can be connected via USB at any time.

Upload Upload a configuration from the drive or peripheral
Download a configuration to the drive or peripheral

Flash Flash the drive or peripheral

To obtain the latest version of Connected Components Workbench, go to:
http://ab rockwellautomation .com./Programmable-Controllers/Connected-Components-Waorkbench-Software

For the latest drive or peripheral fimware updates, go to:
http://www ab.com/support/abdrives/webupdate index himl

For the latest product manuals, go to:
http:/Aiterature rockwellautomation .com.ide./aroups.public /documents webassets browse cateqory.hest

WAZNE Przed rozpoczeciem jakichkolwiek czynnosci upewnic sig, ze komputer osobisty
jest zasilany z zewnetrznego Zrédfa zasilania lub pracuje na catkowicie
natadowanym akumulatorze. Umozliwi to zapobiegniecie przerwaniu operacji
na skutek braku zasilania przed jej zakoriczeniem.

Ograniczenie w pobieraniu plikow konfiguracyjnych .pf5 przy
pomocy aplikacji USB Utility

Przed pobraniem pliku konfiguracji .pf5 przy uzyciu aplikacji USB Utility
parametr C169 [Wyb.wielu przem.] w przemienniku docelowym musi by¢
zgodny z pobieranym plikiem. Jezeli tak nie jest, ustawi¢ parametr r¢cznie na
zgodny i ponownie uruchomi¢ przemiennik.

Oznacza to, iz nie mozna zastosowa¢ konfiguracji wieloprzemiennikowej przy
uzyciu aplikacji USB Utility dla przemiennika w trybie pojedynczym (parametr
C169 [Wyb.wielu przem.] ustawiony na 0 ,Wylaczony”) ani konfiguracji trybu
pojedynczego w przemienniku w trybie wieloprzemiennikowym.
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Rozdziat 3

Programowanie i parametry

Ten rozdziat przedstawia kompletna liste i opisy parametréw przemiennikéw
serii PowerFlex 520. Parametry s3 programowane (przegladane/edytowane)
przy uzyciu wbudowanej klawiatury przemiennika oraz oprogramowania
RSLogix 5000 w wersji 17.0 lub nowszej, Logix Designer w wersji 21.0 lub
nowszej lub Connected Components Workbench w wersji 5.0 lub nowszej.
Oprogramowanie Connected Components Workbench moze by¢ uzywane w
trybie offline (poprzez USB) do wysylania konfiguracji parametréw do
przemiennika oraz w trybie online (poprzez polaczenie Ethernet).

Funkcjonalno$¢ w ograniczonym zakresie jest rtéwniez dostgpna w przypadku
uzywania oprogramowania Connected Components Workbench w trybie
online (poprzez DSI i szeregowy modut konwertera), z interfejsem czlowiek-
maszyna starszego typu lub starsza wersja oprogramowania w trybie online
(DriveTools SP™). W przypadku stosowania tych metod lista parametréw moze
by¢ wyswietlana wylacznie liniowo, a dostep do programowania komunikacyjnej
karty rozszerzen jest niemozliwy.

W celu uzyskania informagji o. .. Patrz strona...
0 parametrach 68
Grupy parametréw 68
Grupa ekranu podstawowego 3
Grupa programu podstawowego 18
Grupa listw zaciskowych 83
Grupa komunikacji 95
Grupa logiki 101
Grupa ekranu zaawansowanego 104
Grupa programu zaawansowanego 108
Grupa parametréw sieci komunikacyjnej 130
Grupa parametréw modyfikowanych 130
Grupa btedéw i diagnostyki 131
Grupy parametréw AppView 138
Grupa parametréw Custom\View 139
Odsytacze parametrow wg nazw 140
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Programowanie i parametry

0 parametrach Aby skonfigurowa¢ przemiennik do pracy w okreslony sposob, nalezy ustawi¢
parametry przemiennika. Istniejg trzy typy parametréw:
« ENUM
Parametry ENUM umozliwiajg wybdr 2 lub wickszej liczby opcji. Kazda
Opcja jest reprezentowana numerem.
o Parametry liczbowe
Parametry te sa okreslone pojedyncza wartoscig liczbowa (0,1 V).
o Parametry bitowe
Parametry bitowe zawieraja pig¢ pojedynczych cyfr skojarzonych z
funkcjami albo warunkami. Jezeli cyfra ma wartos¢ 0, to funkcja jest
wylaczona albo warunek jest falszywy. Jezeli cyfra ma warto$¢ 1, to funkcja
jest wlgczona albo warunek jest prawdziwy.
Nicktdre parametry s3 oznaczone w nastgpujacy sposéb.
@: Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiana tego parametru.
@ = Parametr 32-bitowy. Do parametréw oznaczonych jako 32-bitowe beda przypisane dwa numery parametrow
([Jedn. kroku x] i [Jedn. kroku Fx]) przy stosowaniu komunikacji RS485 i oprogramowania programistycznego.
Drugi numer parametru jest wyswietlany tylko w grupach parametréw i odno$nikach parametrow wedtug
tabel nazw jako odniesienie.
(PFs25 = Parametr wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.
Gru py parametréw Alfabetyczna lista parametréw — patrz Odsytacze parametréw wg nazw na
str. 140.
Ekran podstawowy Napiecie wyj. b004  Zrédto ster. b012  Upt. czasu pracy b019  Kum. osz. C02 b026
Nap. szyny DC b005  St. wej. ster. b013  Srednia moc b020 Temp.przem. b027
St. przem. b006  St. wej. cyfr. b014  SumakWh b021  Temp. ster. 028
Kod btedu 1 b007  Obr./min wyj. b015  Suma MWh b022  Wer. op. ster. 029
Czest. wyj. b001  Kod btedu 2 b008  Pred. wyj. b016  Osz. energii b023
(zest. zadana b002  Kod btedu 3 b009  Moc wyj. b017  Kum. osz. kWh b024
Prad wyjéciowy b003  Stan procesu b010  Oszcz. mocy b018  Skum. oszcz. b025
Program podst. Czes. znam. sil. P032  KI. napiecia P038  Maks. czest. P044  Zrédto pocz. 3 P050
Dop.prad silnika P033  Met.wyt.mom.obr. P039  Tryb zatrz. P045 Pred.ref.3 P051
Znam. nat. maks. P034  Autoregulacja P040  Zrédto pocz. 1 P046  Sr.koszt kWh P052
Inam. bieg. sil. P035  (Czas.przysp. 1 P041  Pred. ref. 1 P047  Przywr. domysin. P053
Jezyk P030  Znam. obr. P036 (zas.zwol. 1 P042  Zrédto pocz. 2 P048
Nap. znam. sil. P031  Znam. mocsil. P037  Min. czest. P043  Pred. ref.2 P049
Listwy zaciskowe Wj.c.blok ter.07"" t067  (zas wh.przek. 1 1079  Wart. maks. wyj.(” t089  OpdZ.wyk.ut.syg. 098
Wj.c.blok ter.08" t068  Czas wyt.przek.1 1080 Nast.wyj.analog.(” t090  Filtrsygn.an. 099
@ Wybdr wyj. opt1(” 1069  Wyb.wyj. przek.2(” t081  D.wj.an.dla0-10V t091  Wyb. usp.-akt. t100
Poz. wyj. opt1"! 1070  Poz.wyj. przek.2V 1082  G.wj.an.dla0-10V 1092 Poz. usp. 1101
Wj.c.blok ter.02 1062 Wybdr wyj. optZ(” 072 Czaswt. przek.Z(” 1084 Wrster.dwub.10v(" 093 (zas usp. 102
Wj.c.blok ter.03 t063  Poz. wyj. optZ(” t073  (zas wy’f.przek.Z(” t085  An.przy utr.Vwj. t094  Poz. aktyw. t103
Tryb 2-przew t064  Log. wej. cyfr.(” t075  Min.czes.prz wh. 1086  Min.wj.an.4-20mA 1095  Czas aktyw. 104
Wj.c.blok ter.05 1065  Wyb.wyj. przek.1 t076  Min.czes.prz wy. t087  Mks.wj.an.4-20mA t096  Bezp. uruch.! t105
Wj.c.blok ter.06 t066  Poz.wyj. przek.1 077 Wyb.wyj. analog.“) t088  An.przy ut.mAw;j. 097
Komunikacja Wk. wyb. adr. Pt (128 Whkonfbramki 3" (139 Dane wej. Enet 11" (153 We. 4 dan. opt. (164
Wtkonf.adrIp 1) (129 Wtkonf.bramki 4" (140 Dane wej. Enet 2 (154 Wy. dane wyj. 1 (165
‘ Wr.konfadr.p 20 €130 W konf. szyb." (141 Dane wej. Enet 3V 155 Wy. dane wyj. 2 (166
Wt.konfadr.p3() (131 Akt.w przyp.b’r.m (143 Dane wej. Enet 40 (156  Wy. dane wyj. 3 Q167
Tryb zapisu pol. (121 Wrkonfadrip 4 (132 Akt.kiedy bezcz. (144 Dane wyj. Enet 10 (157 Wy. dane wyj. 4 (168
Wyb.pol. i stat." (122 Wtkonfm.pods.1" (133 Kologkiedy bt." (145 Dane wyj. Enet 2(" (158 Wyb.wielu przem. (169
Szyb.trans.RS485 a2 W’f.konf.m.pods.Zm (134 Dn.refkiedy btV (146  Dane wyj. Enet 3 (159  Adr.przem. 1 an
Ad.wez.kom.RS485 124 WLkonf.m.pods.3“) (135 Wt DL1 ust. bt.V (147  Dane wyj. Enet 40 (160  Adr. przem. 2 an
0dp. na utr.pot. (125 Wrkonfm.pods4™ (136 Wt.DL2 ust. bt.V (148 We.1dan. opt. (161 Adr.przem.3 an
Czas braku kom. (126 Wtkonfbramki 1) €137 Wk DL3 ust. bt.V (149 We. 2 dan. opt. (162  Adr.przem. 4 Q174
Format RS485 (127 Wtkonfbramki 2" (138 Wt DL4 ust. bt." (150 We. 3 dan. opt. (163 Konf. we/wy DSI Q75

(1)  Parametr wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.
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Logika"" Kroklog. 2 1182 Czas krk. log. 0 1190 Czas krk. log. 6 1196 Jedn. kroku 4 1208
Krok log. 3 L183  (Czaskrk. log. 1 L1971  Czaskrk. log. 7 L197  Jedn. kroku 5 L210
@ Krok log. 4 L1184  Czaskrk. log.2 1192 Jedn. kroku 0 1200 Jedn. kroku 6 L1212
Krok log. 5 1185 Czaskrk. log. 3 L1193 Jedn. kroku 1 1202 Jedn. kroku 7 1214
Krok log. 0 L180  Krok log. 6 L186  Czaskrk. log. 4 L1194 Jedn. kroku 2 204
Krok log. 1 L181  Krok log. 7 L187  Czaskrk. log. 5 L195  Jedn. kroku 3 1206
Ekran zaawansowany Sum.czas — godz. d362  Poz.przecsiln. d369 Prad czynnyssil. d382 Przeb.jedn.(wys)“) d388
Sum. czas — min d363  Pom.czest. posl. d375 Warto$¢ PID1 d383 Przeb.jedn.(nis)(” d389
@ Wsk. licznika d364 Pred. silnika d376 Wart. zad. PID1 d384 Stan $wiattow. d390
Wsk. reg. czas. d365 Pred.enkodera(” d378  Wartos¢ PID2 d385 Stanlog.kroku“) d391
Wej.analog.0-10V d360 Typ przem. d367 Puls. szyny DC d380 Wart. zad. PID2 d386
Wej. an. 4-20mA d361 Dane testowe d368  Wsp. mocy wyj. d381  Stan roboczy d387
Program zaawansowany Ham. DCna pocz. A436 Nastawa wst.PID1 A466  Nt.pr. pet.s.mg. A497  Au.wz.po prz.zs. A543
Wyb.zew.ham.dym. A437  Odwr.zn.bt. PID1 Ado7 Op.wirnikasil.“) A498  Blok. biegu wst. A544
‘ Pr6g ham. dyn. 438 Maks.w.dost.PID2"" Ad68 Ind.wzaj.sil.“) A499  Pot.przy akt.obr A545
% kizywa S A439  Min.w.dos.PID2(" 469 Ind. rozpr. sil.\" A500  Lim.pot. akt.obr A546
Nast. czest. 0 A410  Czest.PWM A440 Wyb.tr.dost.PIDZ“) A470  Wh.ster.pr. A509 Kompensacja A547
Nast. czest. 1 A Red.czst.—p’f.ob.“) Ad41 Wyb.trref. piD2™ A471 Czest. 1 A510  Rea. na utr.mocy A548
Nast. czest. 2 A2 Czas przysp. 2 A442 Sygn.sp.zwr.PIDZ(” A472  Pas. czes.sil 1 A511 Wi, pot. szyny A549
Nast. czest. 3 A3 (zas. zwol. 2 A443  Dop.wzm.dla P02V A473  (zest.2 A512 Wk reg. szyny A550
Nast. czest. 4 A4 (zas przysp. 3 A444  Dop.w.catk. piD2(V A474  Pas. czes. sil 2 A513  Usuwanie bt. A551
Nast. czest. 5 A5 (zas.zwol. 3 A445  Dop.w.rozn. piD2" A475  (zest.3 A514  Blok. progr. A552
Nast. czest. 6 A416  Czas przysp. 4 Ad46  Nastawa PID 20V A476  Pas. czes.sil 3 A515  Tryb blok.progr. A553
Nast. czest. 7 A7 Czas.zwol. 4 A447 DoI.gr.wyj.PIDZ(” A477 B.prsil. 1 A521  Wy. otocz.przem. A554
Nast. czest. gV A418  (zest.opuszcz. 1 A48 Nastawa wst.PID2" A478  B.chsil1 A522  Reset miern. A555
Nast. czest. 9tV A419  Pasmo czest.op.1 449 Odwrzn.bt.PID 2 A479  Buprsil.2 A523 Przew. tekstu A556
Nast.czest.wm A420  (zest. opuszcz.2 A450  Min.stan procesu A481 B.ctsil2 A524  W.rp.br.fzy wej. A557
Nast.czest.H“) A421  Pasmo czest.op.2 A451  Maks.st. procesu A482 B.prsil.3 A525 Trybustaw.m A558
Nast. czest. 1207 A422  Czest. opuszcz.3" 452 Wyb.danych test. A483 B.dtsil3 A526  Zlicz./jedn.!" A559
Nast.czest.B“) A423 Pasmoczest.opj(” A453  Maks. pr. wyj. 1 A484  Wyb. podw. A530 Wzm. st. kontr. ! A560
Nast. czest, 14() A4 Czest. opuszcz AV 454 Maks. pr. wyj. 2" A485  Rozp. podw. A531  Zap. bezzas." A561
Nast.czgst.15“) A425 Pasmoczgst.opA(” A455  Poz.och.przcwe.1 A486 Nap. przerw. A532  In. czest. baz.(" A562
Czest. klaw. A426  Maks.w.dos.PID1 A456  Pow.och.przcwe.1 A487  (zest. przerw. A533  Wysz. kier. baz.(" A563
(Czest. MOP A427  Min.w.dost.PID1 A457 Poz.och.przcwc.z(” A488  Maks. nap. A534 ToI.poz.ekodera(” A564
Wyb. nast. MOP A428  Wyb.tr.dost.PID1 A458 Pow.och.przcwc.z(” A489 Typsprzeisil.(” A535 FiItrreg.poz.“) A565
Nast. wst. MOP A429  Wyb.tr.ref. PID1 A459  Poz.al.utr. obc” A490  Enkoder PR A536 Wzm.reg.po’f.(” A566
(zas MOP A430  Sygn.sp.zwr.PID1 A460 (zs.pz.al.ut.ob.(” A491  Wsp. skaliimp. A537  Maks. przes. A567
(Czest. ustawcza A431  Dop.wzm.dla PID1 Ad61  Czasw st. utk. A492 Wzm.b.d.rg.pr.(” A538  Czaswazr. przes. A568
Prz/zw.w ust. A432  Dop.w.catk. PID1 A462  Wsp.obn.przcsl. A493 Wzm.b.pr.reg.pr.“) A539  (zasred. przes. A569
Czest. ozyszaz. A433  Dop.w.rézn. PID1 A463  Wh.ret.przcsil. A494  Wyt.roz.cze.PWM A540  SkokP A570
(Czas ham. DC A434  NastawaPID 1 A464 R.przem.na przc. A495  Auto restart A541  Czas synchr. A5T1
Poz. ham. DC A435  Dol. gr.wyj.PID1 A465  S.np.rez.stj.sl. A496 Opdzn.auto rest. A542  Wsp. pred. A572
Siec komunikacyjna
Grupa zawierajaca parametry zainstalowanej karty rozszerzen komunikacji sieciowej.
“ Informacje szczegétowe odnosnie do dostepnych parametréw — patrz instrukcja obstugi karty rozszerzer komunikadji sieciowej.
Modyfikacje

Grupa zawierajaca parametry, ktdrych wartosci zostaty zmienione z fabrycznych ustawieri domyslnych.

Jezeli ustawienie domyslne parametru zostanie zmienione, jest on automatycznie dodawany do tej grupy. Jezeli wartos¢ parametru zostanie
zZmieniona z powrotem na ustawienie domyslne, jest on automatycznie usuwany z tej grupy.

(1) Parametr wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.
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Rozdziat 3

Programowanie i parametry

Btedy i diagnostyka

Ea

Kod bt. 4

Kod bt. 5

Kod bt. 6

Kod bt. 7

Kod bt. 8

Kod bt. 9

Kod bt. 10

(zas bt. 1-godz.
(zas bt. 2-godz.
(zas bt. 3-godz.
(zas bt. 4-godz.
(zas bt. 5-godz.
(zasbt. 6-godz.“)
(zas bt. 7—godz.(”
(zas bt. 8—godz.(”
Czasbt. 9—godz.(”
(zas b’f.10-godz.“)
Czas bt. 1-min
(zas bt. 2-min
(zas bt. 3-min
(zas bt. 4-min

F604
F605
F606
F607
F608
F609
F610
F611
F612
F613
F614
F615
F616
F617
F618
F619
F620
F621
F622
F623
F624

Czas bt. 5-min
(zas bt. 6-min
Czas bt. 7-min
(Czas bt. 8-min
(zas bt. 9-min
Czas bt. 10-min™
Bfad czest. 1
Btad czest. 2
Btad czest. 3
Btad czest. 4
Btad czest. 5
Bfad czest. 6
Bfad czest. 7
Btad czest. 8
Btad czest. 9l
Btad czest. 10
Btad pr. 1

Btad pr. 2

Btad pr. 3

Btad pr. 4

Btad pr. 5

(1)
1
U}
M

1)
1)
1)
1

=)

&

=

k=]

= o
2 R N

Btad pr. 8
Btad pr. 9

F625
F626
F627
F628
F629
F630
F631
F632
F633
F634
F635
F636
F637
F638
F639
F640
F641
F642
F643
Fo44
F645
F646
F647
F648
F649

Bfad pr. 100
Btad nap.szyny 1
Btad nap.szyny 2
Btad nap.szyny 3
Btad nap.szyny 4
Btad nap.szyny 5
Btad nap.szyny 6 )
Btad nap.szyny 7 )
Btad nap.szyny 8V
Btad nap.szyny oV
Btad nap.szyny10(
Status przy bt.1
Status przy bt.2
Status przy bt.3
Status przy bt.4
Status przy bt.5
Status przy bt.6!
Status przy bt7i
(

1
1

1)
1)
Status przy bt.8 "
Status przy bt.9 "
Status przy b.10("
Stat. pol DSI

Stat. pol. wew.
Stat.pol.wb.Enet(”
W 7. adr. "

)

F650
F651
F652
F653
F654
F655
F656
F657
F658
F659
F660
F661
F662
F663
Fo64
F665
F666
F667
F668
F669
F670
F681
F682
F683
F684

Akt. szyb.trans.m
Akt. we/wy DSI
Adr. sprz. 1o

Akt adr. 1P 1)
Akt. adr. 1P 2
Akt. adr. 1P 31V
Akt adr. 1P 40V
Akt. pods. 1M
Akt. pods. 2
Akt. pods. 3
Akt. pods. 40
Akt. bramka 1)
Akt. bramka 2;1;
m

)
)
)
)
)
(
(
(
(

Akt. bramka 3"
Akt. bramka 4"
Pol.log.przem.0
Ref. przem. 0

St. log.przem.0
Sprz. przem.0

Pol.log.przem.1

F685
F686
F687
F688
F689
F690
F691
F692
F693
F694
F695
F696
F697
F698
F699
F700
F701
F702
F703
F704
F705
F706
F707
F708
F709

Ref. przem. 1
St. log.przem.1
Sprz. przem. 1
Pol.log.przem.2
Ref. przem. 2
St. log.przem.2
Sprz. przem.2
Pol.log.przem.3
Ref. przem. 3
St. log.przem.3
Sprz. przem.3
Pol.log.przem.4
Ref. przem. 4
St. log.przem.4
Sprz. przem.4
WE. wyb. RV
WE. pak. Rx(¥
W bt RxV
We. pak. X"
w. bt. 77
Wt.zg.pak.we/wy(”
Btedy DSI

F710
1
F712
F713
F714
F715
F716
F717
F718
F719
F720
F721
F722
F723
F724
F725
F726
F727
F728
F729
F730
F731

(1) Parametr wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

Grupy parametrow AppView

Do przemiennikéw serii PowerFlex 520 sg przypisane réznorodne grupy

parametréw AppView™, w ktdrych grupowane sa wspélnie pewne parametry w

celu umozliwienia szybkiego i tatwego dostepu w oparciu o rézne typy aplikacii.

Wigcej informacji — patrz Grupy parametréw AppView na str. 138.

Przenosnik Nap. znam. sil. P031  Czas.zwol. 1 P042  Wj.c.blok ter.03 t063  An.przy ut.mAw;j. 097
Czes. znam. sil. P032  Min. czest. P043  Wybdr wyj. opt1 t069  Pom.czest. posl. d375
‘ Dop.prad silnika P033  Maks. czest. P044  Wyb.wyj. przek.1 t076  Nast. czest.0 A410
Znam. nat. maks. P034  Tryb zatrz. P045 D.wj.an.dla0-10V t091  Czest. ustawcza A431
Jezyk P030  Znam. bieg. sil. P035  Zrédto pocz. 1 P046 G.wj.an.dla0-10V 092  Prz/zw.w ust. A432
Czest. wyj. b001 Autoregulacja P040  Pred. ref. 1 P047  Min.wj.an.4-20mA t095 % krzywa S A439
(zest. zadana b002  (zas. przysp. 1 P041  Wj.c.blok ter.02 1062 Mks.wj.an.4-20mA t096  Blok. biequ wst. A544
Mieszalnik (zest. zadana b002 Znam. bieg. sil. PO35  Tryb zatrz. P045  Min.wj.an.4-20mA 095
Prad wyjsciowy b003  Autoregulacja P040  Zrodto pocz. 1 P046  Mks.wj.an.4-20mA 096
‘ Nap. znam. sil. P031  Czas. przysp. 1 P041  Pred. ref.1 P047  An.przy ut.mAwj. 097
(Czgs. znam. sil. P032  (zas.zwol. 1 P042  Wyb.wyj. przek.1 t076  Nast. czest. 0 A410
Jezyk P030  Dop.prad silnika P033  Min. czest. P043  D.wj.an.dla0-10V t091  Czasw st. utk. A492
Czest. wyj. b001  Znam. nat. maks. P034  Maks. czest. P044  G.wj.an.dla0-10V 092
Sprezarka Czes. znam. sil. P032  Maks. czest. P044  D.wj.an.dla0-10V t091  Au.wz.po prz.zs. A543
Dop.prad silnika P033  Tryb zatrz. P045  G.wj.an.dla0-10V t092  Blok. biegu wst. A544
‘ Znam. nat. maks. P034  Zrédto pocz. 1 P046  Min.wj.an.4-20mA t095  Rea. na utrmocy A548
Inam. bieg. sil. P035  Pred. ref. 1 P047  Mks.wj.an.4-20mA t096 W pot. szyny A549
Jezyk P030  Autoregulacja P040  Wyb.wyj. przek.1 t076  An.przy ut.mAw;j. 097
Czgst. wyj. b001  (Czas. przysp. 1 P041  Wyb.wyj. analog. t088  Nast. czest. 0 A410
(zest. zadana b002 (zas.zwol. 1 P042  Wart. maks. wyj. t089  Auto restart A541
Nap. znam. sil. P031  Min. czest. P043  Nast.wyj.analog. t090  OpéZn.auto rest. A542
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Pompa odsrodkowa Dop.prad silnika P033  Zrédto pocz. 1 P046  Mks.wj.an.4-20mA t096  Dop.w.rozn. PID1 A463
Znam. nat. maks. P034  Pred. ref. 1 P047  An.przy ut.mAwj. t097 NastawaPID 1 Ad64
‘ Inam. bieg. sil. P035  Wyb.wyj. przek.1 t076  Nast. czest. 0 A410  Dol. gr.wyj.PID1 A465
Autoregulacja P040  Wyb.wyj. analog. t088  Maks.w.dos.PID1 A456 Nastawa wst.PID1 A466
Jezyk P030  Czas. przysp. 1 P041  Wart. maks. wyj. t089  Min.w.dost.PID 1 A457  Auto restart A541
Czest. wyj. b001  Czas.zwol. 1 P042  Nast.wyj.analog. t090  Wyb.tr.ref. PID1 A459  OpdZn.auto rest. A542
(zest. zadana b002  Min. czest. P043  D.wj.an.dla0-10V t091  Sygn.sp.zwr.PID1 A460 Au.wz.po prz.zs. A543
Nap. znam. sil. P031  Maks. czest. P044  G.wj.an.dla0-10V t092  Dop.wzm.dla PID1 A461  Blok. biegu wst. A544
Czes. znam. sil. P032  Tryb zatrz. P045  Min.wj.an.4-20mA t095  Dop.w.catk. PID1 A462
Dmuchawa/wentylator Dop.prad silnika P033  Zrédto pocz. 1 P046  Mks.wj.an.4-20mA t096  Dop.w.rozn. PID1 A463
Inam. nat. maks. P034  Pred. ref. 1 P047  An.przy ut.mAwj. t097 NastawaPID 1 Ad64
‘ Inam. bieg. sil. PO35  Wyb.wyj. przek.1 t076  Nast. czest. 0 A410  Dol. gr.wyj.PID1 Ad65
Autoregulacja P040  Wyb.wyj. analog. t088  Maks.w.dos.PID1 A456  Nastawa wst.PID1 Ad66
Jezyk P030  Czas. przysp. 1 P041  Wart. maks. wyj. t089  Min.w.dost.PID 1 A457  Auto restart A541
Czest. wyj. b001  (Czas.zwol. 1 P042  Nast.wyj.analog. t090  Wyb.tr.ref. PID1 A459  Opdzn.auto rest. A542
(zest. zadana b002  Min. czest. P043  D.wj.an.dla0-10V t091  Sygn.sp.zwr.PID1 A460  Au.wz.po prz.zs. A543
Nap. znam. sil. P031  Maks. czest. P044  G.wj.an.dla0-10V t092  Dop.wzm.dla PID1 A461  Blok. biegu wst. A544
Czes. znam. sil. P032  Tryb zatrz. P045  Min.wj.an.4-20mA t095  Dop.w.catk. PID1 A462  Pot.przy akt.obr A545
Wyttaczarka Czes. znam. sil. P032  Tryb zatrz. P045  Min.wj.an.4-20mA t095  Enkoder PPR A536
Dop.prad silnika P033  Zrédto pocz. 1 P046  Mks.wj.an.4-20mA t096  Wsp. skaliimp. A537
‘ Znam. nat. maks. P034  Pred. ref. 1 P047  An.przy ut.mAwj. t097  Wzm.b.ct.rg.pr. A538
Inam. bieg. sil. P035  Wyb.wyj. przek.1 t076  Pom.czest. posl. d375 Wzm.b.pr.reg.pr. A539
Jezyk P030  Autoregulacja P040  Wyb.wyj. analog. t088  Pred. silnika d376 Rea. na utrmocy A548
Czest. wyj. b001  (Czas. przysp. 1 P041  Wart. maks. wyj. t089  Pred. enkodera d378 Wt pot. szyny A549
(zest. zadana b002  Czas.zwol. 1 P042 Nast.wyj.analog. t090  Nast. czest. 0 A410
Prad wyjsciowy b003  Min. czest. P043  D.wj.an.dla0-10V t091  Czasw st. utk. A492
Nap. znam. sil. P031  Maks. czest. P044  G.wj.an.dla0-10V 092  Typ sprzezsil. A535
Nastawniki poioienia(” Tryb zatrz. P045  Krok log. 5 1185  Jedn. kroku 6 1212 Prz/zw.w ust. A432
Irédto pocz. 1 P046  Krok log. 6 1186  Jedn. kroku 7 1214 Prég ham. dyn. A438
‘ Pred. ref. 1 P047  Krok log. 7 L187  Pom.czest. posl. d375 %krzywa S A439
Wj.c.blok ter.02 t062  Czaskrk. log. 0 L190  Pred. silnika d376 Typ sprzezsil. A535
Jezyk P030  Wj.c.blok ter.03 t063  Czaskrk. log. 1 L191  Pred. enkodera d378 Enkoder PPR A536
Czest. wyj. b001  Wj.c.blok ter.05 065  (Czas krk. log. 2 1192  Przeb.jedn.(wys) d388  Wsp. skaliimp. A537
(zest. zadana b002  Wij.c.blok ter.06 t066  Czas krk. log. 3 L1193  Przeb.jedn.(nis) d389  Wzm.b.ct.rg.pr. A538
Nap. znam. sil. P031  Wybdr wyj. opt1 t069  (Czas krk. log. 4 L194  Nast. czest. 0 A410  Wzm.b.pr.reg.pr. A539
(Czes. znam. sil. P032  Wybdr wyj. opt2 t072  Czaskrk. log. 5 1195 Nast. czest. 1 A411 Wk reg. szyny A550
Dop.prad silnika P33 Wyb.wyj. przek.1 t076  Czaskrk. log. 6 1196  Nast. czest. 2 A412 Tryb ustaw. A558
Znam. nat. maks. P034  Min.czes.prz w. t086  Czas krk. log. 7 L197  Nast. czest. 3 A413  Zlicz./jedn. A559
Inam. bieg. sil. P035  Min.czes.prz wy. t087  Jedn. kroku 0 1200 Nast. czest. 4 A414 Wzm. st. kontr. A560
Autoregulacja P040  Krok log. 0 1180  Jedn. kroku 1 202 Nast. czest. 5 A415  Zn. czest. baz. A562
(zas. przysp. 1 P041  Krok log. 1 1181  Jedn. kroku 2 204  Nast. czest.6 A416  Wysz. kier. baz. A563
(zas. zwol. 1 P042  Krok log. 2 1182  Jedn. kroku 3 1206 Nast. czest. 7 A417  Tol. poz.ekodera A564
Min. czest. P043  Krok log. 3 1183  Jedn. kroku 4 1208 Nast. czest. 8 A418  Filtrreg. poz. A565
Maks. czest. P044  Krok log. 4 1184  Jedn. kroku 5 1210  Czest. ustawcza A431  Wzm. reg. pot. A566
Tekstylia/wtékiennictwo Inam. nat. maks. P034  Wj.c.blok ter.02 t062  Pom.czest. posl. d375  Maks. przes. A567
Inam. bieg. sil. P035  Wij.c.blok ter.03 t063  Stan $wiattow. d390 Czaswazr. przes. A568
‘ Autoregulacja P040  Wybdr wyj. opt1 t069  Nast. czest.0 A410  Czasred. przes. A569
(zas. przysp. 1 P041  Wybdr wyj. opt2 t072  (zest. ustawcza A431  Skok P A570
Jezyk P030  Czas.zwol. 1 P042  Wyb.wyj. przek.1 t076  Prz/zw.w ust. A432  Czassynchr. A5T1
Czest. wyj. b001  Min. czest. P043  D.wj.an.dla0-10V t091  %krzywa S A439  Wsp. pred. A572
(zest. zadana b002  Maks. czest. P044  G.wj.an.dla0-10V t092  Blok. biequ wst. A544
Nap. znam. sil. P31 Tryb zatrz. P045  Min.wj.an.4-20mA t095  Rea. na utrmocy A548
Czgs. znam. sil. P032  Zrédto pocz. 1 P046  Mks.wj.an.4-20mA t096 Wk pot. szyny A549
Dop.prad silnika P033  Pred. ref. 1 P047  An.przy ut.mAw;j. t097 Wk reg. szyny A550
(1) Tagrupa parametréw AppView wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.
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Rozdziat3  Programowanie i parametry

Grupa parametrow CustomView

Do przemiennikéw serii PowerFlex 520 jest przypisana grupa parametréw
CustomView™ umozliwiajaca przechowywanie parametrow czgsto uzywanych w
danej aplikacji. Wigcej informacji — patrz Grupa parametréw CustomView na

str. 139.

Grupa dowolna

W tej grupie mozna zebra¢ maksymalnie 100 parametréw.
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Programowanie i parametry ~ Rozdziat 3

Grupa ekranu podstawowego
b001 [Czest. wyj.] Powiazany(e) parametr(y): b002, b010, P043, P044, P048, P050, P052

Czestotliwo$¢ wyjsciowa obecna na fazach T1, T2 T3 (U, Vi W). Czestotliwos¢ poslizgu nie jest uwzgledniona.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0,00/[Maks. czest.]
Wyswietlacz: 0,01Hz
b002 [Czest.zadana] Powiazany(e) parametr(y): b001, b013, P043, P044, P048, P050, P052
Warto$¢ aktywnego polecenia czestotliwosci, nawet przy niepracujacym przemienniku.
WAZNE Polecenie czestotliwosci moze zostac odebrane z wielu Zrédet. Wigcej informacji — patrz Sterowanie startu i predkosci posredniej na str. 48.
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0,00/[Maks. czest.]
Wyswietlacz: 0,01Hz

b003 [Prad wyjsciowy]
Prad wyjsciowy obecny na fazach T1,72i T3 (U, ViW).

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0,00/(prad znamionowy przemiennika x 2)
Wyswietlacz: 0,01A
b004 [Napigcie wyj.] Powiazany(e) parametr(y): P031, A530, A534
Napiecie wyjsciowe obecne na fazach T1, 120 T3 (U, ViW).
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0,0/napiecie znamionowe przemiennika
Wyswietlacz: 01V

b005 [Nap. szyny DC]
Poziom filtrowanego napiecia szyny DC przemiennika.

Wartosci  Domyélnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/1200V DC
Wyswietlacz: 1VDC
b006 [St. przem.] Powiazany(e) parametr(y): A544

Aktualny warunek roboczy przetwornicy.

i
1= prawda/aktywny, 0 = fatsz/nieaktywny
Praca (yfral
Naprzéd (yfra2
Przyspieszanie (yfra3
Zwalnianie (yfra4
Zabezp. akt.™" (yfra5

(1) Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

Wartosci  Domyélnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 00000/11111
Wyswietlacz: 00000
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Grupa ekranu podstawowego (cigg dalszy)

b007 [Kod btedu 1] Powiazany(e) parametr(y): F604-F610
b008 [Kod btedu 2]
b009 [Kod btedu 3]

Kod reprezentujacy btad przemiennika. Kody s3 wyswietlane w tych parametrach w kolejnosci wystapienia (b007 [Kod btedu 1] = bfad najnowszy). Btedy wielokrotne s rejestrowane
tylko raz.

Wiecej informacji — patrz Grupa bteddw i diagnostyki.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: Fo/F127
Wyswietlacz: FO
b010 [Stan procesu] Powiazany(e) parametr(y): b001, A481, A482

W Parametr 32-bitowy.
Czestotliwos¢ wyjéciowa skalowana przez parametry [Maks.st. procesu] i [Min.stan procesu].

Wartosci  Domyélnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/9999
Wyswietlacz: 1
b012 [Zrédto ster.] Powiazany(e) parametr(y) P046, M P048, M P050, M

050 [Zrédto pocz. x] i P047, P049, P051 [Prgd. ref. x].

Aktywne Zrddto polecen startu i czestotliwosci. Zazwyczaj definiowane ustawieniami parametréw P046, P048,

Wiecej informacji — patrz Sterowanie startu i predkosci posredniej na str. 48.

e

| Przyktad
Zrodll((l) polecenia start/stop Gfral  Odczyty Opis
1=Klawiatura Wi
2=Wec.bl.t. (parametry 1062, t063, t065-1068) wyswietlacza.... | _ _
3 = Szereq./DS 2004 Lr6dtem polecenia startu jest Op. sieciowa, a Zrédtem polecenia czestotliwosci jest
4=0Op. sieciowa, Oczyszcz
5= EtherNet/IP") - :
Fradto predkosai ref. Gfa2is 13 Zrédjgm polecenia startu jest Szereg./DSI, a Zrddtem polecenia czestotliwosci jest
00 = Inne Wyjscie PID1.
8} Ef;&'};{ﬁge" 155 Zrédtem polecenia startu i polecenia czestotliwosci jest EtherNet/IP.
03 = Szereg./DSI 052 Zrédtem polecenia startu jest We c. bl. t., a Zrédfem polecenia czestotliwosci jest
04 = Op. sieciowa Wei. 0-10 V.
05 = Wej. 0-10V wej. 01OV
89 \hllvelt4 20th try A10-A25) om Zrddtem polecenia startu jest Klawiatura, a Zrédtem polecenia czestotliwosci jest
08 = Wi \Aclzeg;n(ﬁ?rame 1y aall-Aac Potencjometr.
09 = MoP

10 = Wej. czest.

11 = Wyjscie PID1

2= \Ll\lyjsl?ekPIEZ:”

13 = Logika parametry L180
14= Engo erm

15 = EtherNet/IP(") 1

16= Pozyqonow( )

Zrodto predkosci ref. (yfra4
0= Inne%uzywane 53 cyfry 2i 3. Cyfra 4 nie jest
wyswietlana.)

1=Pr. ustaw.

2 =0aysza.

Nieuzywane

L187)"

(1) Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

Wartosci  Domyélnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0000/2165
Wyswietlacz: 0000
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b013 [St. wej. ster.]

Stan wejs¢ cyfrowych 1...3 oraz tranzystora hamowania.

Powiazany(e) parametr(y): b002, P044, P045

WAZNE Polecenia aktualnego sterowania moga pochodzic ze Zrédta innego niz taczowka sterowania.
oanomn
I 1= stan zamkniety, 0 = stan otwarty

Wec.b.t.1 (yfral

We c.b.t.2 (yfra2

Wec.b.t3 (yfra3

Tran. DB wt" (yfra4

Nieuzywane

(1) Wskazanie wiaczenia tranzystora DB musi wykazywac histereze 0,5 s. Wskazanie
bedzie wiaczane i utrzymywane jako wigczone przez przynajmniej 0,5 s kazdorazowo
po whaczeniu tranzystora DB.

Wartosci  Domyélnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0000/1111
Wyswietlacz: 0000

b014 [St. wej. cyfr.]
Stan programowalnych wejs¢ cyfrowych.

n‘ [ ‘n r
Ll Lj|La Ll
1= stan zamkniety, 0 = stan otwarty
Wec.b.t.5 (yfra 1
Wec.b.t.6 (yfra2
Wec.b. t.7 (yfra3
We c.b. 1.8 (yfra4
Nieuzywane

(1) Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

oo

Powiazany(e) parametr(y): t065-t06

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0000/1111
Wyswietlacz: 0000

b015 [Obr./min wyj.]

Pradowa czestotliwo$¢ wyjéciowa w obr./min. Skala na podstawie parametru P035 [Znam. bieg. sil.].

Powiazany(e) parametr(y): P035

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/24.000 obr./min
Wyswietlacz: 1 obr./min

b016 [Pred. wyj.]
Pradowa czestotliwos¢ wyjéciowa w %. Skala od 0% przy 0,00 Hz do 100% przy P044 [Maks. czest.].

Powiazany(e) parametr(y): P044

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0.0/100.0%
Wyswietlacz: 0.1%

b017 [Mocwyj.]
Moc wyjsciowa obecna na fazach T1, T2i T3 (U, Vi W).

Powiazany(e) parametr(y): b018

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0,00/(prad znamionowy przemiennika x 2)
Wyswietlacz: 0,01kw
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b018 [0szcz. mocy] Powiazany(e) parametr(y): b017
Chwilowa oszczedno$¢ mocy z uzytkowania przemiennika w poréwnaniu z rozruchem bezposrednim.
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt

Min./Maks.: 0,00/655,35 kW

Wyswietlacz: 0,01 kW
b019 [Upt. czasu pracy] Powiazany(e) parametr(y): A555
Sumaryczny czas, w jakim przemiennik dostarcza napiecie zasilajace. Czas jest wyswietlany z inkrementem 10 h.
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt

Min./Maks.: 0/65535x10h

Wyswietlacz: 1=10h
b020 [$rednia moc] Powiazany(e) parametr(y): AS55
Srednia moc wykorzystana przez silnik od ostatniego zerowania licznikw.
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt

Min./Maks.: 0,00/(prad znamionowy przemiennika x 2)

Wyswietlacz: 0,01kw
b021 [Suma kWh] Powiazany(e) parametr(y): b022
Sumaryczna energia wyjéciowa przemiennika. Po osiagnieciu maksymalnej wartosci tego parametru jest on zerowany i wprowadzany jest przyrost b022 [Suma MWh].
Wartosci  Domyélnie: Tylko odczyt

Min./Maks.: 0,0/100,0 kWh

Wyswietlacz: 0,1kWh
b022 [Suma MWh] Powiazany(e) parametr(y): b021
Sumaryczna energia wyjéciowa przemiennika.
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt

Min./Maks.: 0,0/6553,5 MWh

Wyswietlacz: 0,7 MWh
b023 [Osz. energii] Powiazany(e) parametr(y): AS55
Catkowita oszczednos¢ mocy przy uzytkowaniu przemiennika w poréwnaniu z rozruchem bezposrednim od ostatniego zerowania licznikéw.
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt

Min./Maks.: 0,0/6553,5 kWh

Wyswietlacz: 0,17kWh
b024 [Kum. osz. kWh] Powiazany(e) parametr(y): b025
Catkowita usredniona sumaryczna oszczedno$¢ mocy przy uzytkowaniu przemiennika w poréwnaniu z rozruchem bezposrednim.
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt

Min./Maks.: 0,0/6553,5 kWh

Wyswietlacz: 0,1=10kWh
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b025 [Skum. oszcz.]

Catkowita usredniona sumaryczna oszczedno$¢ kosztéw przy uzytkowaniu przemiennika w poréwnaniu z rozruchem bezposrednim.

[Skum. oszcz.] = [Sr. koszt KWh] x [Kum. osz. kWh]

(w1

Powiazany(e) parametr(y): b024, P052, A55

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0.0/6553.5
Wyswietlacz: 0.1

b026 [Kum. osz. (02]
Catkowita usredniona sumaryczna oszczednos¢ C02 przy uzytkowaniu przemiennika w poréwnaniu z rozruchem bezposrednim.

Powiazany(e) parametr(y): A555

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0,0/6553,5 kg
Wyswietlacz: 0,1kg

b027 [Temp.przem.]
Aktualna temperatura pracy radiatora przemiennika (wewnatrz modutu).

Wartosci  Domyélnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/120°C
Wyswietlacz: 1°C

h028 [Temp. ster.]
Aktualna temperatura pracy sterowania przemiennika.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/120°C
Wyswietlacz: 1°C

b029 [Wer. op. ster.]

Aktualna wersja oprogramowania uktadowego przemiennika.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0.000/65.535
Wyswietlacz: 0.001
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podstawowego
P030 [Jezyk] Obstuga jezyka
Wybdr wyswietlonego jezyka. Po dokonaniu wyboru konieczne jest resetowanie lub wytaczenie i wiaczenie Klawiatura/ RSLogix 5000/ Connected
zasilania. wyswietlaczLCD | Logix Designer Components
Workbench
Opgje 1 Angielski (ustawiony domyslnie) T T T
2 Francuski T T T
3 Hiszpanski T T T
4 Wrhoski T T T
5 Niemiecki T T T
6 Japonski - T -
7 Portugalski T T -
8  Chinski Chinski uproszczony - T T
9 Zarezerw.
10 Zarezerw.
11 Koreanski - T -
12 Polski T - -
13 Zarezerw.
14 Turecki" T - -
15 Czeskil” T - -
(1) Ze wzgledu na ograniczenia wyswietlacza LCD, niektére znaki dla jezyka polskiego, tureckiego i czeskiego zostaty zmodyfikowane.
P031 [Nap.znam.sil.] Powiazany(e) parametr(y): b004, A530, A531, A532, A533
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.
Ustawienie znamionowego napiecia silnika.
Wartosci  Domyslnie: Napiecie znamionowe przemiennika
Min./Maks.: 10V (dla przemiennikéw 230 V), 20 V (dla przemiennikow 460 V), 25 V (dla przemiennikéw 600 V)/napiecie znamionowe
przemiennika
Wyswietlacz: )
P032 [Czes.znam.sil.] Powiazany(e) parametr(y): A493, A530, A531, A532, A533
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiana tego parametru.
Ustawienie znamionowej czestotliwosci silnika.
Wartosci  Domyslnie: 60 Hz
Min./Maks.: 15/500 Hz
Wyswietlacz: 1Hz
P033 [Dop.prad silnika] Powiazany(e) parametr(y): t069, t072, t076, t081, A484, A485, A493

Ustawienie znamionowego pradu przetezeniowego silnika. Stuzy do wyznaczania warunkdw przeciazenia silnika; moze by¢ ustawiane w zakresie od 0,1 A do 200% znamionowego
pradu przemiennika.

WAZNE Przemiennik wykaze btad w F007 ,Przec. silnika’, jezeli wartos¢ tego parametru zostanie przekroczona o 150% przez 60 s.
Wartosci  Domyélnie: Prad znamionowy przemiennika
Min./Maks.: 0,0/(prad znamionowy przemiennika x 2)
Wyswietlacz: 0,1A
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P034 [Znam. nat. maks.] Powiazany(e) parametr(y): P040
Ustawienie znamionowego pradu petnego obciazZenia silnika. Stuzy jako ustawienie pomocnicze procedury autoregulacji i sterowania silnika.
Wartosci  Domyslnie: Na podstawie wartosci znamionowych przemiennika

Min./Maks.: 0,1/(prad znamionowy przemiennika x 2)

Wyswietlacz: 0,1A
P035 [Znam. bieg. sil.] Powiazany(e) parametr(y): b015
Ustawienie liczby biegunéw w silniku.
Wartosci  Domyslnie: 4

Min./Maks.: 2/40

Wyswietlacz: 1

P036 [Znam. obr.]
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiana tego parametru.

Ustawienie znamionowej predkosci obrotowej silnika. Stuzy do obliczania znamionowego poslizqu przemiennika. Aby zmniejszy¢ czestotliwos¢ poslizqu, nalezy ustawic ten parametr
blizej predkosci synchronicznej silnika.

Wartosci  Domyslnie: 1750 obr./min
Min./Maks.: 0/24 000 obr./min
Wyswietlacz: 1 obr./min

P037 [Znam.mocsil.]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Ustawienie znamionowej mocy silnika. Wykorzystywane w requlatorze PM.

Wartosci  Domyslnie: Znamionowa moc przemiennika
Min./Maks.: 0,00/znamionowa moc przemiennika
Wyswietlacz: 0,01 kW

P038 [KI. napiecia]
Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiana tego parametru.
Ustawienie klasy napieciowej przemiennikdw 600 V. Tylko wzgledem przemiennikéw 600 V.
Opcje 2, 480v"
3 ,600V” (domyslnie)

P039 [Met.wyt.mom.obr.] Powiazany(e) parametr(y): P040, A530, A531, A532, A533
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.
Wybér trybu sterowania silnika.
Opcje 0 ,V/Hz"
1, SVC" (domyslnie)
2 Economize”
3 focth

(1) Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.
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P040 [Autoregulacja] Powiazany(e) parametr(y): P034, P039, A496, A497
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.

Wiaczenie autotestu statycznego silnika (bez obrotéw) lub dynamicznego (z obrotami watu silnika) w celu automatycznego ustawienia parametréw silnika. W celu rozpoczecia
procedury nalezy nacisnac klawisz ,Start”. Po wykonaniu procedury parametr zostanie wyzerowany. Btad (np. niepodfaczony silnik) skutkuje niepowodzeniem autotestu.

WAZNE Wszystkie parametry silnika w grupie programu podstawowego musza by¢ ustawione przed rozpoczeciem procedury. Jezeli polecenie startu nie zostanie
wydane w ciagu 30 s (lub zostanie wydane polecenie stopu), parametr zostanie automatycznie wyzerowany i wystapi bfad autotestu silnika.

UWAGA: Podczas tej procedury moze dojs¢ do obrdcenia sie silnika w przypadkowym kierunku. Aby ochronic sie przed mozliwymi obrazeniami i/lub
uszkodzeniami wyposazenia, zaleca sie odfaczenie silnika od obciazenia przed wykonywaniem czynnosci.

Opcje 0 ,Got./B.jat" (domysinie)

1 ,Str.stat” Autotest statyczny jest wykonywana przy nastepnym poleceniu startu.
2 Strobr” Autotest statyczny i dynamiczny jest wykonywana przy nastepnym poleceniu startu. NaleZy uzy¢ Str. obr., aby osiagna¢ najlepsza
wydajnosc.
P041 [Czas. przysp. 1] Powiazany(e) parametr(y): P044, A439

Stuzy do ustawiania czasu przyspieszania przemiennika od 0 Hz do P044 [Maks. czest.].
Tempo przyspieszania = [Maks. czest.]/[Czas. przysp. X]

[Maks. czest.]

&
S <2
9 %
iz K 2.
Predkos¢ | & %,
& %

0
.0 [Czas. przysp.x]4@  Czas W [Czas. zwol. x] la
Wartosci  Domyslnie: 10,005
Min./Maks.: 0,00/600,00 s
Wyswietlacz: 0,01s
P042 [(zas.zwol. 1] Powiazany(e) parametr(y): P044, A439

Stuzy do ustawiania czasu spowalniania przemiennika od P044 [Maks. czest.] do 0 Hz.
Tempo spowalniania = [Maks. czest.]/[Czas. zwol. X]

[Maks. czest.]

Y <
Predkosc $§“ %’9/.
Q\\ ©
0
QO[Czas. przysp.x]4  Czas W [Czas.zwol.x] \ﬁ
Wartosci  Domyslnie: 10,005
Min./Maks.: 0,00/600,00 s
Wyswietlacz: 0,01s
P043 [Min. czest.] Powiazany(e) parametr(y): b001, b002, b013, P044, A530, A531

m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.
Ustawienie najmniejszej czestotliwosci wyjsciowej przemiennika.

Wartosci  Domyslnie: 0,00 Hz
Min./Maks.: 0,00/500,00 Hz
Wyswietlacz: 0,01Hz
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P044 [Maks. czest.] Powiazany(e) parametr(y): b001, b00.
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.

!\)
=
S
=

\LA)
=y
S
=
=
o
(=3
=

‘b\.l
=
sl
el
=3
i
(9]
=

Ustawienie najwiekszej czestotliwosci wyjsciowej przemiennika.

WAZNE Wartos¢ ta musi by¢ wigksza niz ustawiona w parametrze P043 [Min. czest.].
Wartosci  Domyslnie: 60,00 Hz
Min./Maks.: 0,00/500,00 Hz
Wyswietlacz: 0,01 Hz
P045 [Tryb zatrz.] Powiazany(e) parametr(y): t086, t087, A434, A435
Parametr stuzy do okrelenia trybu zatrzymania stosowanego w przemienniku po inigjalizacji polecenia zatrzymania.
Opcje 0 ,Ramp-+us. bt” (domyslnie) Zatrzymanie rampa. Polecenie zatrzymania powoduje wyzerowanie aktywnego btedu.
1, Wyb.+us. bt Zatrzymanie wybiegiem. Polecenie zatrzymania powoduje wyzerowanie aktywnego btedu.
2 ,DC+us. bt Zatrzymanie z Wstrzykiwaniem Pradu Statego. Polecenie zatrzymania powoduje wyzerowanie aktywnego btedu.
3 ,DC+auus.bt” Zatrzymanie z Wstrzykiwaniem Pradu Statego z automatycznym wytaczeniem.
. Eba;dardowe zatrzymanie z Wstrzykiwaniem Pradu Statego zgodnie z wartoscig ustawiong w parametrze A434 [Czas ham. D(].

« Przemiennik wytacza sie, jezeli wykryje zatrzymanie silnika.
Polecenie zatrzymania powoduje wyzerowanie aktywnego btedu.

4 ,Ramp” Zatrzymanie rampa.
5 ,wybieg” Zatrzymanie wybiegiem.
6 ,Ham.DC" Zatrzymanie z Wstrzykiwaniem Pradu Statego.
7 ,DC+autom.” Zatrzymanie z Wstrzykiwaniem Pradu Statego z automatycznym wytaczeniem.
« Standardowe zatrzymanie z Wstrzykiwaniem Pradu Statego zgodnie z wartoscig ustawiong w parametrze A434 [Czas ham. D(].
LUB
«  Przemiennik wytacza sie, jezeli wykryje zatrzymanie silnika.
8 Ra+em.+us.b” Zatrzymanie rampa ze sterowaniem hamulcem elektromechanicznym. Polecenie zatrzymania powoduje wyzerowanie aktywnego
bedu.
9 ,Ra+h. ele-m. Zatrzymanie rampa ze sterowaniem hamulcem elektromechanicznym.
10 ,PointStp,CF” Funkgja PointStop. Polecenie Jest to metoda zatrzymania na danej odlegtosci zamiast ustalonego tempa.
zatrzymania powoduje wyzerowanie St
aktywnego btedu. P
11 ,PointStop” Funkcja PointStop. [Maks. czest.]
Predkos¢
Obliczony czas zatrzymania
W [Gas.w,.x] M Czas
P046 [Zrédto pocz. 1] Powiazany(e) parametr(y): b012, (125

P048 [Zrodto pocz. 2]
P050 [Zrodto pocz. 3]

m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.

Parametr stuzy do konfiguracji Zrécfa startu przemiennika. Zmiany wejé¢ s3 dokonywane od razu po wprowadzeniu. Parametr P046 [Zrédfto pocz. 1] jest fabrycznym ustawieniem
domysinym Zrédta startu.

Wiecej informacji — patrz Sterowanie startu i predkosci posredniej na str. 48.

Opgje 1 Klawiatura” [Zrédto pocz. 1] domyslnie
2 Wechlt” [Zrédto pocz. 2] domyslnie
3 ,Szereg./DSI" [Zrodto pocz. 3] domyslnie tylko dla przemiennikéw PowerFlex 523
4 ,0p.sieciowa”
5 EtherNet/Ip"(V [Zrodto pocz. 3] domyslnie tylko dla przemiennikow PowerFlex 525

(1)  Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.
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P047 [Pred. ref. 1] Powiazany(e) parametr(y): (125
P049 [Pred. ref. 2]
P051 [Pred. ref. 3]

Parametr stuzy do wyboru Zrédta predkosci zadanej przemiennika. Zmiany wejs¢ s3 dokonywane od razu po wprowadzeniu. Parametr P047 [Pred. ref. 1] jest fabrycznym ustawieniem
domysinym Zrédta predkosci posredniej.

Wiecej informacji — patrz Sterowanie startu i predkosci posredniej na str. 48.

Opcje ,Potencjometr” [Pred. ref. 1] domysInie

JCzest. klaw.”

Szereg./DSI” [Pred. ref. 3] domyslnie tylko dla przemiennikow PowerFlex 523

,0p. sieciowa”

Wej. 4-20 mA”

Nast. czest.”

Wie. we. an/

1
2
3
4
5 ,Wej.0-10V" [Pred. ref. 2] domysInie
6
7
8
9

,MOP”

10 ,Wej. czest”

11, Wyjscie PID1”

12, Wyjscie PID2"V

13 ,Logika krok /(!

14, Enkoder’™

15, Ethernet/1P”(") [Pred. ref. 3] domyslnie tylko dla przemiennikdw PowerFlex 525

16= ,,Pozycjonow.”(” Odniesienie z A558 [Tryb ustaw.]

(1)  Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

P052 [Sr. koszt kWh] Powiazany(e) parametr(y): b025
Ustawienie Sredniego kosztu kWh.
Wartosci  Domyélnie: 0.00

Min./Maks.: 0.00/655.35

Wyswietlacz: 0.01

P053 [Przywr. domysin.]
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.
Zerowanie wszystkich parametrow do fabrycznych wartosci domyslnych. Po wykonaniu polecenia zerowania wartos¢ tego parametru jest zmieniana z powrotem na zero.

Opcje 0 ,Got./B.jat" (domysinie)

1 ,Reset param.” Grupa param. uzytkownika i parametr P030 [Jezyk] nie s zerowane.
2, Reset fabr” Przywrdcenie fabrycznego stanu przemiennika.
3 ,Reset—moc” Zerowane s tylko parametry mocy. Mozliwos¢ zastosowania w przypadku zmiany modutéw zasilania.
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1062 [Wj.c.blok ter.02]
1065 [Wj.c.blok ter.05]

1063 [Wj.c.blok ter.03]
1066 [Wj.c.blok ter.06]

Powiazany(-e) parametr(-y): b012, b013, b014, P045, P046, P048, P049, P050, P051, 1064,

1067 [Wj.c.blok ter.07]

Tylko przemienniki

PowerFlex 525.

1068 [Wj.c.blok ter.08]

A44), A443, A488, A535, AS60, AS62, AS63, AS67, AST1

m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.

Programowalne wejscie cyfrowe. Zmiany wejs¢ sa dokonywane od razu po wprowadzeniu. Jezeli wejscie cyfrowe zostanie ustawione jako wybdr mozliwy do zastosowania wzgledem
tylko jednego wejscia, zadne inne wejscie nie moze zostac przypisane do tego samego wyboru.

Opgje

0 ,Nieuzywane”

Zacisk nie jest uzywany, ale jego stan moze by¢ odczytywany za pomoca komunikadji sieciowej poprzez b013 [St. wej. ster.] i b014
[St. wej. cyfr].

1 ,Predkos¢2” Wybdr P049 [Pred. ref. 2] jako predkosci zadanej przemiennika.

2 Predkos¢3” Wybér P51 [Pred. ref. 3] jako predkosci zadanej przemiennika.

3 Irstart.2" Wybdr P048 [Zrédto pocz. 2] jako Zrédta sterowania startem przemiennika.
4 JIrstart.3” Wybdr P50 [Zrédto pocz. 3] jako Zrédia sterowania startem przemiennika.
5 Prstart2” [Wj.c.blok ter.07] domyslnie.

Wybdr kombinacji P049 [Pred. ref. 2] i P048 [Zrédto pocz. 2] jako predkosci zadanej ze Zrodtem sterowania startem przemiennika.

6 ,Pr+start3”

Wybdr kombinacji P51 [Pred. ref. 3] i P050 [Zrédto pocz. 3] jako predkosci zadanej ze Zrédfem sterowania startem przemiennika.

7 Nast. czest”

(PF523: tylko do Wj.c.blok ter.03,

05i06)
(PF525: tylko do Wj.c.blok
ter.05...08)

[Wj.c.blok ter.05] i [Wj.c.blok ter.06] domyslnie.

+ Wybdr czestotliwosci domysinej w trybie predkosci (P047, P049, P051 [Pred. ref. x] = 1...15). Patrz A410. . . A425 [Nast. czest. X].

« Wyb6r domyslnej czestotliwosci i potozenia w trybie ustalania pofozenia (P047, P049, P051 [Pred. ref. x] = 16). Patrz L200...L214
[Jedn. kroku x] (tylko dla przemiennikow PowerFlex 525).

Sterowanie czestotliwoscig odbywa sie priorytetowo poprzez wejscia cyfrowe, gdy sa one
zaprogramowane jako nastawiona predko$¢ i sa aktywne. Wiecej informacji — patrz Wybér 7rédta startu i
predkosci posredniej na str. 48.

WAZNE

8 ,Pr.ustaw”

« Jezeli obecny jest sygnat wejéciowy, przemiennik przyspiesza zgodnie z wartoécig ustawiona w parametrze A432 [Prz/zw.w ust.] i
0sigga rampa wartosc ustawiong w parametrze A431 [Czest. ustawcza].

« Po ustaniu sygnatu wejsciowego przemiennik wykona zatrzymanie rampa zgodnie z wartoscia ustawiong w parametrze A432
[Prz/zw.w ust.].

« Poprawne polecenie startu powoduje nadpisanie tego wejécia.

9 ,Prust.przéd”

[Wj.c.blok ter.08] domyslnie.

Przemiennik przyspieszy do A431 [Czest. ustawcza] zgodnie z A432 [Prz/zw.w ust.] i wykona zatrzymanie rampa, gdy wyjécie bedzie
nieaktywne. Poprawne polecenie startu powoduje nadpisanie tego wejscia.

10 ,Pr.ust.tyt”

Przemiennik przyspieszy do A431 [Czest. ustawcza] zgodnie z A432 [Prz/zw.w ust.] i wykona zatrzymanie rampa, gdy wyjécie bedzie
nieaktywne. Poprawne polecenie startu powoduje nadpisanie tego wejscia.

1M ,Przy/zw wyb2"(”

=

W przypadku aktywacji, parametr wyznacza czas przyspieszania/spowalniania stosowany wzgledem kazdego tempa realizadji
rampy z wyjatkiem pracy impulsowej. Parametr moze by¢ stosowany z opcja 29, Przy/zw wyb3” odno$nie dodatkowych czaséw
przyspieszania/spowalniania. Informacje szczegétowe — patrz A442 [Czas przysp. 21.

12 Bt pomoc.

W przypadku aktywadji, po usunieciu sygnatu wejciowego wystapi bfad F002 ,Wejscie pomocn.”.

13 ,Usuwanie bt

W przypadku aktywacji, aktywny btad jest kasowany.

14 ,Zramp.us.bt”’

Powoduje niezwtoczne zatrzymanie rampa przemiennika niezaleznie od ustawienia P045 [Tryb zatrz.].

N
w

Myb.zt.us.bt”

Powoduje niezwtoczne zatrzymanie wybiegiem przemiennika niezaleznie od ustawienia P045 [Tryb zatrz.].

N

6 ,Ham.DCus.bt”

Powoduje niezwtoczne zatrzymanie z Wstrzykiwaniem Pradu Statego przemiennika niezaleznie od ustawienia P045 [Tryb zatrz.].

—_

7 ,Wz.wart.MOP”

Zwiekszenie wartosci A427 [Czest. MOP] w tempie ustawionym w A430 [Czas MOP].

—_

8 ,Sp.wart.MOP”

Imniejszenie wartosci A427 [Czest. MOP] w tempie ustawionym w A430 [Czas MOP].

,,Rozp.odl.”“)

N
N=}

Wyzerowanie i uruchomienie funkgji timera. Mozliwos¢ zastosowania w sterowaniu wyjs¢ optycznych lub przekaznikowych.

20 ,Aktlicznika”tV

Uruchomienie funkji licznika. Mozliwos¢ zastosowania w sterowaniu wyjs¢ optycznych lub przekaznikowych.

21 ,Reset odl.”

Wyzerowanie aktywnego timera.

22 ,Resetlicz

Wyzerowanie aktywnego licznika.

23 Rs.odilicz”

Wyzerowanie aktywnego timera i licznika.

24 Log. we 1@

Wejscie funkdji logiki nr 1. Moze by¢ stosowane do sterowania wyjéciami optycznymi lub przekaznikowymi (t076, t081 [Wyb.wyj.
przek.x] i t069, t072 [Wybdr wyj. optx], opcje 11...14). Moze by¢ stosowane w potaczeniu z parametrami logiki krokowej
L180...L187 [Krok log. x].

25 ,Log. we )

Wejscie funkgji logiki nr 2. Moze by¢ stosowane do sterowania wyjsciami optycznymi lub przekaznikowymi (t076, t081 [Wyb.wyj.
przek.x] i 069, t072 [Wyhdr wyj. optx], opcje 11...14). Moze by¢ stosowane w potaczeniu z parametrami logiki krokowej
L180...L187 [Krok log. x].
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Opgje 26 ,Maks.pr.wy @ W przypadku aktywacji, A485 [Maks. pr. wyj. 2] wyznacza poziom graniczny pradu przemiennika.

27 ,0dwr.analog” Odwrdcenie skalowania pozioméw wej$¢ analogowych ustawionych w
1091 [D.wj.an.dla0-10V] i t092 [G.wj.an.dla0-10V] oraz
095 [Min.wj.an.4-20mA] i t096 [Mks.wj.an.4-20mA].

28 ,Iw.ham.em. Jezeli funkcja hamulca elektromechanicznego jest wiaczona, te wejécie powoduje zwolnienie hamulca. Informacje szczegétowe —
patrz t086 [Min.czes.prz wh.].

UWAGA: Jezeli wystepuje zagrozenie obrazeniami zwiazane z ruchem sprzetu lub wyposazenia, to
konieczne jest zastosowanie pomocniczego mechanicznego urzadzenia hamujacego.

29 ,Przy/zw wyb3”(” W przypadku aktywacji, parametr wyznacza czas przyspieszania/spowalniania stosowany - -
wzgledem kazdego tempa realizacji rampy z wyjatkiem pracy impulsowej. Opga | Opis
Parametr stosowany z opcja 11, Przy/zw wyb2” odnosnie do czaséw przyspieszania/spowalniania 29 1N
wyszczegdlnionych w niniejszej tabeli. 0 |0 |Przys./Spow.1

0 |1 |Przys./Spow.2
1 10 [Przys./Spow.3
1 |1 |Przys./Spow. 4

30 ,Aktfad.wst” Wymuszenie stanu wstepnego fadowania przemiennika. Typowo sterowane stykiem pomocniczym w odfaczeniu na wejsciu DC do
przemiennika. W przypadku przypisania tego wejécia, musi by¢ ono zasilane w celu zamkniecia stykéw przekaznika fadowania
wstepnego i pracy przemiennika. W przypadku braku zasilania, styki przekaznika wstepnego tadowania s otwierane, a przekaznik
jest zatrzymywany wybiegiem.

31 ,Sp.inerji” Wymuszenie stanu podtrzymania bezwtadnosci przemiennika. Przemiennik podejmuje prébe regulowania szyny DC na poziomie
pradowym.

32 Wk synchr” Konieczno$¢ zastosowania w celu utrzymania aktualnej czestotliwosci, gdy czas synchronizadji jest ustawiony na wiaczenie
synchronizagji predkosci. Po zwolnieniu tego wejscia, przemiennik przyspiesza do czestotliwosci zadanej w A571 [Czas synchr.].

33 ,(zred.prze” Jezeli wejscie jest zaprogramowane i aktywne funkgja trawersu jest wytaczona. Patrz A567 [Maks. przes.].

34 ,0qr. baz."? W trybie ustalania potoZenia oznacza potozenie wyjsciowe przemiennika. Informacje szczegétowe odnosnie do ustalania potozenia —
patrz Dodatek E.

35 ,Wysz. baz"? W trybie ustalania potozenia powoduje powrét przemiennika do potozenia wyjsciowego po wydaniu polecenia startu.

Do chwili aktywacji wejscia ,Ogr. baz.” s3 uzywane parametry A562 [Zn. czest. baz.] i A563 [Wysz. kier. baz.]. Jezeli przemiennik
przekroczy ten punkt, nastapi zmiana kierunku przy 0,1 wartosci [Zn. czest. baz.] do chwili ponownej aktywacji wejécia ,Ogr. baz”.
Gdy wejscie jest aktywne, dowolne polecenie startu powoduje rozpoczecie procedury bazowania ,homing” przez przemiennik.
Funkgja dziata tylko w trybie ustalania potozenia. Po wykonaniu procedury wyszukiwania potozenia bazowego przemiennik wykona
zatrzymanie. Informacje szczegétowe odnosnie do ustalania pofozenia — patrz Dodatek E.

36, Wstrz. krok”®? W trybie ustalania potozenia uniewazniane s sygnaty innych wejs¢ i powodowane jest pozostanie przemiennika na etapie aktualnie
wykonywanego kroku (praca z predkoscia zerowa po osiagnieciu odnosnego potozenia) do chwili zwolnienia.

W trybie wstrzymania przemiennik ignoruje wszelkie polecenia wejsciowe, ktére normalnie skutkowatyby rozpoczeciem realizacji
kolejnego kroku. Funkcje timerdw s3 nadal realizowane. Dlatego po wytaczeniu wstrzymania przemiennik musi sprawdzi¢ wszelkie
wymagane zmiany stanu wejs¢ cyfrowych (nawet, jezeli zostaty juz wykonane podczas wstrzymania, ale nie zeruje zadnego timera.
Informacje szczegétowe odnosnie do ustalania potozenia — patrz Dodatek E.

37 ,Im. poz.”a) W trybie ustalania potozenia, potozenie wyjéciowe jest zerowane wzgledem aktualnego potozenia maszyny. Informacje szczegétowe
odnosnie do ustalania potozenia — patrz Dodatek E.

38 ,Wym. DC” Jezeli przemiennik nie pracuje, gdy jest obecny sygnat wejsciowy, stosowany jest prad zatrzymywania DC (A435 [Poz. ham. D(], z
ignorowaniem A434 [Czas ham. D(]).

39 ,Amort. we.” W przypadku aktywacji, przemiennik moze pracowac normalnie.

W przypadku dezaktywacji wymuszany jest tryb uspienia przemiennika, a przyspieszanie do predkosci zadanej jest niemozliwe.

40 ,,Oczyszcz."“) Uruchomienie przemiennika przy A433 [Czest. oczyszcz.] niezaleznie od wybranego Zrodta sterowania. Zastepuje funkcje sterowania
klawiatury, jak rowniez pozostate polecenia sterowania przemiennikiem. Oczyszczanie moze mie¢ miejsce i byc realizowane w
dowolnej chwili, niezaleznie od stanu pracy przemiennika i dokonanego wyboru Zrédta logiki. Jezeli obecny jest poprawny sygnat
zatrzymania (inny niz z sieci lub oprogramowania), przemiennik nie rozpocznie dziatania po odebraniu sygnatu oczyszczania.

UWAGA: Jezeli wystepuje zagrozenie obrazeniami zwiazane z ruchem sprzetu lub wyposazenia, to
konieczne jest zastosowanie pomocniczego mechanicznego urzadzenia hamujacego.

41 ,Zatrz.poz” W przypadku nieaktywnosci spowoduje natychmiastowy btad F094 , Utrata funkgji”. Uzytkowanie do bezpiecznego obejécia
przemiennika z zewnetrznym urzadzeniem przetaczajacym.

42 Wk oprog.” Dziata jak blokada, ktéra musi by¢ aktywna, aby przemiennik mgt pracowac.

43 Wytsctrz.1” Wytacza ochrone przeciazeniowa ,shear pin” 1, ale pozostawia aktywna ochrone przeciazeniowa 2. Jezeli A488 [Poz.och.przcwc.2]
jest wigkszy niz 0,0 A, ochrona przecigzeniowa 2 jest wiczona.

44 Tarezerw.

45 Zarezerw.

46 Zarezerw.

47 Tarezerw.
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Opgje 48 ,2-przew. PRZ" [Wj.c.blok ter.02] domyslnie. Wybdr opcji dwuprzewodowej pracy naprzdd wzgledem tego wejscia.

(tylko do Wj.c.blok ter.02) Wybrac te opcje i ustawic P046, P048 lub P050 [Zrédto pocz. x] na 2, We c. bl. t, aby skonfigurowa¢ [Zrédto pocz. x] do pracy w trybie
2-przewodowym naprzdd. Ustawienia pozioméw przetaczania — patrz rdwniez t064 [Tryb 2-przew].

49 ,3-przew.ur” Wybdr opdji 3-przewodowego uruchomienia wzgledem tego wejscia.

(tylko do Wj.c.blok ter.02) Wybrac te opcje i ustawic P046, P048 lub P050 [Zrédto pocz. x] na 2 ,We c. bl. t!; aby skonfigurowa¢ [Zrédto pocz. x] do pracy w trybie
3-przewodowego uruchomienia.

50 ,2-przew.0ODWR” [Wj.c.blok ter.03] domyslnie. Wybdr opdji dwuprzewodowej pracy wstecz wzgledem tego wejscia.

(tylko do Wj.c.blok ter.03) Wybrac te opcje i ustawic P046, P048 lub P050 [Zrédto pocz. x] na 2 We c. bl. t/; aby skonfigurowa [Zrédto pocz. x] do pracy w trybie
2-przewodowym wstecz. Ustawienia pozioméw przetaczania — patrz rowniez t064 [Tryb 2-przew].

Dla przemiennikéw PowerFlex 523 ustawienie to bedzie wytaczone jesli parametr [Wj.c.blok ter.03] jest ustawiony na 7 ,Nast. czest.”.

51

,,3—przew.kigr” Wybér opcji 3-przewodowego kierowania wzgledem tego wejscia.
(tylko do Wj.c.blok ter.03) Wybrac te opcje i ustawic P46, P048 lub P050 [Zrédto pocz. x] na 2, We c. bl. 7, aby zmieni¢ kierunek [Zrdto pocz. x].
Dla przemiennikéw PowerFlex 523 ustawienie to bedzie wytaczone jesli parametr [Wj.c.blok ter.03] jest ustawiony na 7 ,Nast. czest.".

52 ,Ciagimp. Wybér opcji ciggu impulsow wzgledem tego wejscia.

(PF523: tylko do Wj.c.blok ter.05)

Uzy¢ P047, P049 i P51 [Pred. ref. x], aby wybrac wejscie czestotliwosciowe.

(PF525- tylko do Wj.c blok ter 07) Zworka do wyboru Wj.c.blok ter.05 lub 07 musi by¢ przesunigta do wejscia czestotliwosciowego.

(1) Tafunkcja moze by¢ przypisana tylko do jednego wejscia.
(2) Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

t064 [Tryb 2-przew] Powiazany(e) parametr(y): P045, P046, P048, P050, t062, t063
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.

Programuije tryb przetaczania tylko wzgledem t062 [Wj.c.blok ter.02] i t063 [Wj.c.blok ter.03], gdy opcja 2-przewodowa jest wybrana jako P046, P048 lub P50 [Zrédto pocz. x].

Opcje 0 ,Wzb.gran.” (domyslnie) Standardowa praca 2-przewodowa.
1 ,Czuj. poz” « Zacisk we/wy 01 ,Stop” = zatrzymanie wybiegiem. Przemiennik zostanie uruchomiony ponownie po poleceniu zatrzymania,
gdy:
— Sygnat zatrzymania zostanie usuniety.
— Sygnat startu bedzie aktywny.
« Zacisk we/wy 03 ,Praca WST”
UWAGA: Istnieje ryzyko odniesienia obrazeri z powodu niezamierzonego dziatania. W przypadku
ustawienia opgji 3 i utrzymania sygnatu wejsciowego pracy, wejscia sygnatu pracy nie musza by¢
przetaczane po otrzymaniu sygnatu zatrzymania, aby przemiennik mégt rozpocza¢ prace ponownie.
Funkcja zatrzymania jest realizowana tylko gdy sygnat wejéciowy zatrzymania jest aktywny (otwarty).
2, Grwys.pr”

WAZNE W przypadku stosowania tej opcji, na zaciskach wyjsciowych jest obecne wieksze napiecie potencjalne.

« Wyjécia sq utrzymywane w stanie gotowosci do pracy. Przemiennik odpowie na polecenie startu w czasie 10 ms.
« Zacisk we/wy 01,Stop” = zatrzymanie wybiegiem.
« Zacisk we/wy 03 ,Praca WST”

Chwilowy” «  Przemiennik wykona uruchomienie po chwilowym sygnale wejsciowym z wejscia sygnatu pracy naprzdd (zacisk we/wy 02) lub
pracy wstecz (zacisk we/wy 03).

« Zacisk we/wy 01,Stop” = zatrzymanie stosownie do warto$ci ustawionej w P045 [Tryb zatrz.].
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t069 [Wybor wyj. opt1]
1072 [Wybor wyj. opt2]

Grupa listw zaciskowych (cigg dalszy)

Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Okreslenie sposobu dziatania programowalnych wyjs¢ cyfrowych.

Opcje

Ustawienie zmiany stanu wyjs¢, gdy...

Histereza

0 ,Gotowy/btad”

Wyjécia optyczne s3 aktywne po wiaczeniu zasilania. Oznacza gotowos¢ przemiennika do pracy. Wyjécia optyczne
s nieaktywne po wyfaczeniu zasilania lub wystapieniu btedu.

Brak

1 ,Przyczest” Przemiennik osigga zadang czestotliwosc. 0,5 Hz powyzej; 1,0 Hz
ponizej

2, Uruch.silnik” Silnik jest zasilany z przemiennika. Brak

3 ,0dwrécenie” Przemiennik otrzymuje polecenie pracy w odwrotnym kierunku. Brak

4 Przecsil” Wystepuje stan przeciazenia silnika. Opéznienie 100 ms wt./wyt.

5 ,Reg.rampy” Regulator rampy modyfikuje zaprogramowane czasy przyspieszania/zwalniania w celu unikniecia btedu Opéznienie 100 ms wt./wyt.

przetezenia oraz nadmiernego napiecia.

6 ,Pow.czest”

Przemiennik przekracza wartos¢ czestotliwosci (Hz) ustawiong w t070 lub t073 [Poz. wyj. optx].

Opéznienie 100 ms wi./wyt.

7 ,Pow.pradu”

Przemiennik przekracza wartos¢ pradu (% A) ustawiong w t070 lub t073 [Poz. wyj. optx].

Wartos¢ parametru t070 lub t073 [Poz. wyj. optx] musi by¢ wprowadzona jako
procentowa wartos¢ znamionowego pradu wyjsciowego przemiennika.

WAZNE

Opdznienie 100 ms wt./wyt.

8 ,Pow.nap.DC”

Przemiennik przekracza warto$¢ napiecia szyny DC ustawiong w t070 lub t073 [Poz. wyj. optx].

Opéznienie 100 ms wi./wyt.

9 ,Ponow.wysz."

Wartos¢ ustawiona w A541 [Auto restart] jest przekroczona.

Brak

10 ,Pow.analog.V”

Napiecie wejécia analogowego (Wej. 0-10 V) przekracza wartos¢ ustawiona w t070 lub t073 [Poz. wyj. optx].

WAZNE

Nie stosowa, jezeli parametr t093 [Wt.ster.dwub.10V] jest ustawiony na 1, We.dwub."

Opdznienie 100 ms wt./wyt.

11 ,Pow. an. PF”

Kat wspétczynnika mocy przekracza warto$¢ ustawiong w t070 lub t073 [Poz. wyj. optx].

Opéznienie 100 ms w./wyt.

12 ,Analog.utr”

Nastapit zanik sygnatu wejécia analogowego. Zaprogramowac t094 [An.przy utr.Vwj.] lub t097 [An.przy ut.mAwj.]

Wt, 2mA/£1V

na zadane dziafanie w przypadku zaniku sygnatu wejsciowego. Wyt, 3 mA/£1,5V
13 ,Kontr.param.” Wyjécie jest sterowane bezposrednio poprzez stan t070 lub t073 [Poz. wyj. optx]. Wartos¢ zerowa parametru Brak
powoduje wytaczenie wyjécia. Wartos¢ parametru réwna 1 lub wieksza powoduje wiaczenie wyjscia.
14 ,Btbrrej” + Warto$¢ ustawiona w A541 [Auto restart] zostata przekroczona lub Brak
»  A541 [Auto restart] nie jest wiaczona lub
+ Wystapit btad niekasowalny.
15 ,Kon.ham.em.” Hamulec elektromechaniczny jest zasilany. Zaprogramowac t087 [Min.czes.prz wy.] i t086 [Min.czes.prz wt.] pod | Brak
katem zadanego dziatania.
16 ,Przec.ciep. Przekaznik wiacza wyjscie, gdy warto$¢ termicznego licznika przeciazenia silnika jest wieksza niz ustawionaw | Brak
t077 lub t082 [Poz.wyj. przek.x]. Wyjscie jest réwniez wtaczane, gdy temperatura przemiennika jest w zakresie
5°Cod punktu samoczynnego wytaczenia przemiennika na skutek przegrzania.
17 ,Przek.tem.ot” Przekaznik wiacza wyjscie, gdy wystapi stan nadmiernej temperatury modutu sterowania. Brak
18 ,Akt. lok.” Aktywny, gdy parametr przemiennika P046, P048 lub P050 [Zrédto pocz. x] jest ustawiony na sterowanie Brak
klawiatura lokalna.
19 ,Utr. komun.” Aktywny w przypadku utraty komunikacji dowolnego Zrodta komunikacji z odniesieniem lub sterowaniem. Brak
20 ,log.we1” Wejécie jest zaprogramowane jako wejscie logiki 11 jest aktywne. Brak
21 ,log. we2” Wejécie jest zaprogramowane jako wejscie logiki 2 i jest aktywne. Brak
22 ,log1i2” Oba wejscia logiki s3 zaprogramowane i aktywne. Brak
23 ,log 1lub2” Jedno lub oba wejscia logiki s3 zaprogramowane i jedno lub oba s3 aktywne. Brak
24 ,Zatlog.wyj” Przemiennik rozpoczyna realizacje kroku logiki krokowej z wyrazem polecenia ustawionym na wiaczenie wyjscia | Brak
logiki.
25, Wyj. odl” Timer osiaggnat warto$¢ ustawiong w t070 lub t073 [Poz. wyj. optx] albo nie odlicza. Brak
26, Wyj. licz” Licznik osiagnat wartos¢ ustawiong w t070 lub t073 [Poz. wyj. optx] albo nie odlicza. Brak

27 W poz”

Przemiennik jest w trybie ustalania potozenia i osiggnat zadane potozenie. Tolerancja jest requlowana
parametrem A564 [Tol. poz.ekodera].

28 ,Bazowa”

Przemiennik jest w trybie ustalania potozenia i osiagnat potozenie wyjéciowe. Tolerangja jest regulowana
parametrem A564 [Tol. poz.ekodera].

29 ,Bezp wyt”

Oba wejécia bezpiecznego wytaczenia s3 aktywne.

Wartosci  Domyslnie:
Wyhér wyj. opt1: 2
Wybor wyj. opt2: 1
Min./Maks.: 0/29
Wyswietlacz: 1
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Programowanie i parametry

Rozdziat 3

t070 [Poz. wyj. opt1]
t073 [Poz. wyj. opt2]

W Parametr 32-bitowy.
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Wyznaczenie punktu wtaczenia/wytaczenia wyjs¢ cyfrowych, gdy parametr t069 lub t072 [Wybdr wyj. optx] jest ustawiony na wartosci wyszczegdlnione ponizej.

Grupa listw zaciskowych (cigg dalszy)

Zakres wartosci min./maks. na podstawie ustawienia parametru [Wybor wyj. optx]

Powiazany(e) parametr(y): t069, t072

6: |0...500Hz 10: {0...100% 16: {0,1...9999s 20: [0/1
7:10...180% 1 |01 17: 11...9999 zliczerr | 26: |0...150%
8 [0...815V 13 0...800 18: 10..180° -
Wartosci  Domylnie: 0

Min./Maks.: 0/9999

Wyswietlacz: 1

t075 [Log. wej. cyfr.]
(PF525) Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Okreglenie logiki (normalnie otwarty/NO lub normalnie zamkniety/NZ) wytacznie wyjs¢ cyfrowych.

Ustawi | Logika wyjscia Logika wyjscia

enie | cyfrowego 1 cyfrowego 2

0 NO NO

1 NZ NO

2 NO NZ

3 NZ NZ

Wartosci  Domyslnie: 0

Min./Maks.: 0/3
Wyswietlacz: 1

Publikacja Rockwell Automation 520-UM001D-PL-E — Wrzesieri 2013

87



Rozdziat 3

Programowanie i parametry

t076 [Wyb.wyj. przek.1]

t081 [Wyb.wyj. przek.2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Grupa listw zaciskowych (cigg dalszy)

Okreslenie sposobu dziatania programowalnego przekaznika wyjsciowego.

Opqje

Zmiana stanu przekaznika wyjsciowego, gdy...

Histereza

0 ,Gotowy/btad”

Przekaznik zmienia stan po wiaczeniu zasilania. O0znacza gotowo$¢ przemiennika do pracy. Przekaznik przetacza
przemiennik do stanu czuwania po wytaczeniu zasilania lub wystapieniu btedu.

Brak

przetezenia oraz nadmiernego napiecia.

1 ,Przyczest” Przemiennik osigga zadang czestotliwosc. 0,5 Hz powyzej; 1,0 Hz ponizej
2 Uruch.silnik” Silnik jest zasilany z przemiennika. Brak

3, Odwrdcenie” Przemiennik otrzymuje polecenie pracy w odwrotnym kierunku. Brak

4 Przecsil” Wystepuje stan przeciazenia silnika. Opdznienie 100 ms wt./wyt.

5 ,Reg.rampy” Regulator rampy modyfikuje zaprogramowane czasy przyspieszania/zwalniania w celu uniknigcia btedu Opdznienie 100 ms wt./wyt.

6 ,Pow.czest”

Przemiennik przekracza wartos¢ czestotliwosci (Hz) ustawiong w t077 lub t082 [Poz.wyj. przek.x].

Opéznienie 100 ms w./wyt.

,Pow.pradu”

Przemiennik przekracza wartos¢ pradu (% A) ustawiona w t077 lub t082 [Poz.wyj. przek.x].

Warto$¢ parametru t077 lub t082 [Poz.wyj. przek.x] musi by¢ wprowadzona jako
procentowa warto$¢ znamionowego pradu wyjsciowego przemiennika.

WAZNE

Opéznienie 100 ms wt./wyt.

8 ,Pow.nap.DC”

Przemiennik przekracza wartos¢ napiecia szyny DC ustawiong w t077 lub t082 [Poz.wyj. przek.x].

Opéznienie 100 ms wt./wyt.

9 ,Ponow.wysz."

Wartos¢ ustawiona w A541 [Auto restart] jest przekroczona.

Brak

10 ,Pow.analog.V”

Napiecie wejécia analogowego (Wej. 0-10 V) przekracza wartos¢ ustawiong w t077 lub t082 [Poz.wyj. przek.x].

WAZNE

Nie stosowac, jezeli parametr t093 [Wt.ster.dwub.10V] jest ustawiony na 1, We.dwub.”

Opéznienie 100 ms wi./wyt.

11 ,Pow.an. PF”

Kat wspdtczynnika mocy przekracza wartos¢ ustawiong w t077 lub t082 [Poz.wyj. przek.x].

Opéznienie 100 ms wi./wyt.

12 ,Analog.utr”

Nastapit zanik sygnatu wejécia analogowego. Zaprogramowac t094 [An.przy utr.Vwj.] lub t097 [An.przy ut.mAwj.]

WE, 2mA/£1V

na z3dane dziatanie w przypadku zaniku sygnatu wejsciowego. Wyt., 3mA/£1,5V
13 ,Kontr.param.” Wyjscie jest sterowane bezposrednio poprzez stan t077 lub t082 [Poz.wyj. przek.x]. Wartos¢ zerowa parametru | Brak
powoduje wytaczenie wyjécia. Wartos¢ parametru réwna 1 lub wieksza powoduje wiaczenie wyjscia.
14 ,Btbrrej” » Wartos¢ ustawiona w A541 [Auto restart] zostata przekroczona lub Brak
« A541 [Auto restart] nie jest wtaczona lub
« Wystapit btad niekasowalny.
15 ,Kon.ham.em.” Hamulec elektromechaniczny jest zasilany. Zaprogramowac t087 [Min.czes.prz wy.] i t086 [Min.czes.prz wh.] pod | Brak
katem zadanego dziatania.
16 ,Przec.ciep. Przekaznik wiacza wyjscie, gdy wartos¢ termicznego licznika przeciazenia silnika jest wigksza niz ustawionaw | Brak
1077 lub t082 [Poz.wyj. przek.x]. Wyjscie jest rowniez wiaczane, gdy temperatura przemiennika jest w zakresie
5 °Cod punktu samoczynnego wytaczenia przemiennika na skutek przegrzania.
17 ,Przek.tem.ot” Przekaznik wiacza wyjscie, gdy wystapi stan nadmiernej temperatury modutu sterowania. Brak
18 ,Akt. lok” Aktywny, gdy parametr przemiennika P046, P048 lub P50 [Zrédto pocz. x] jest ustawiony na sterowanie Brak
klawiaturg lokalna.
19 ,Utr. komun.” Aktywny w przypadku utraty komunikacji dowolnego Zrddta komunikadji z odniesieniem lub sterowaniem. Brak
20 ,Log. we 1"tV Wejscie jest zaprogramowane jako wejscie logiki 11 jest aktywne. Brak
21 ,Log. we 2"tV Wejscie jest zaprogramowane jako wejscie logiki 2 i jest aktywne. Brak
22 Log1i2"V Oba wejscia logiki s3 zaprogramowane i aktywne. Brak
23 ,log1i2"V Jedno lub oba wejcia logiki sa zaprogramowane i jedno lub oba s3 aktywne. Brak
24 ,Tatlog.wyj"t" Przemiennik rozpoczyna realizacje kroku logiki krokowej z wyrazem polecenia ustawionym na wiaczenie wyjscia | Brak
logiki.
25 Wyj. odl” Timer osiagnat wartos¢ ustawiong w t077 lub t082 [Poz.wyj. przek.x] albo nie odlicza. Brak
26 Wyj. licz” Licznik osiagnat wartos¢ ustawiong w t077 lub t082 [Poz.wyj. przek.x] albo nie odlicza. Brak

27 Wpoz"

Przemiennik jest w trybie ustalania potozenia i osiagnat zadane pofozenie. Tolerancja jest regulowana
parametrem A564 [Tol. poz.ekodera].

28 ,Bazowa™"

Przemiennik jest w trybie ustalania potozenia i osiagnat potozenie wyjsciowe. Tolerancja jest requlowana
parametrem A564 [Tol. poz.ekodera].

29 ,Bezp wy’f."“’

Oba wejscia bezpiecznego wytaczenia s aktywne.

Wartosci  Domylnie:
Wyb.wyj. przek.1: 0
Wyb.wyj. przek.2: 2
Min./Maks.: 0/29
Wyswietlacz: 1
88 Publikacja Rockwell Automation 520-UM001D-PL-E — Wrzesiet 2013



Programowanie i parametry ~ Rozdziat 3

(1)  Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

Grupa listw zaciskowych (cigg dalszy)

t077 [Poz.wyj. przek.1] Powiazany(e) parametr(y): t076, t081
1082 [Poz.wyj. przek.2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

W Parametr 32-bitowy.

Wyznaczenie punktu wiaczenia/wyfaczenia wyjs¢ przekaznikowych, gdy parametr 076 lub t081 [Wyb.wyj. przek.x] jest ustawiony na wartosci wyszczegélnione ponizej.

Zakres wartosci min./maks. na podstawie ustawienia parametru [Wyb.wyj. przek.x]

6: [0...500 Hz 10: 0...100% 16: 10,1...9999 s 20: |0/1
7:10...180% 1:10/1 17: {1...9999 zliczen |26: |0...150%
8 |0...815V 13:10...800 18: {0...180° -
Wartosci  Domyslnie: 0

Min./Maks.: 0/9999

Wyswietlacz: 1

1079 [Czas wt.przek. 1]
1084 [Czas wt.przek. 2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Ustawienie op6Znienia aktywacji przekaznika.

Wartosci  Domyélnie: 0,0s
Min./Maks.: 0,0/600,0 s
Wyswietlacz: 0,1s

t080 [Czas wyt.przek.1]
1085 [Czas wyt.przek.2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Ustawienie opdZnienia dezaktywadji przekaznika.

Wartosci  Domyslnie: 00s
Min./Maks.: 0,0/600,0s
Wyswietlacz: 0,1s
t086 [Min.czes.przwt.] Powiazany(e) parametr(y): P045

Ustawienie czasu utrzymywania minimalnej czestotliwosci przez przemiennik przed przyspieszeniem rampa do Zadanej czestotliwosci (i wiaczeniem przekaznika cewki hamulca),
jezeli tryb sterowania hamulca elektromechanicznego jest wkaczony poprzez parametr P045 [Tryb zatrz.].

Czestotliwos¢

[Min.czes.prz wh] 3/1,0 % [Min.czes.prz wy.]
: ; & ; |
[Min. czest] B |- f”f”""”"% ffffffffffff -=-
VN PN VN VN VN
Polecenie Ham.em. Polecenie Ham.em. Przemiennik
startu wiaczone (Wyt)  zatrzymania wytaczone (W) zatrzymuje sie

Wartosci  Domyslnie: 2,00s

Min./Maks.: 0,00/10,00's

Wyswietlacz: 0,01s
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Rozdziat3  Programowanie i parametry

Grupa listw zaciskowych (cigg dalszy)

t087 [Min.czes.prz wy.] Powiazany(e) parametr(y): P045

Ustawienie czasu utrzymywania minimalnej czestotliwosci przez przemiennik (po wiaczeniu przekaznika cewki hamulca) przed zatrzymaniem, jezeli tryb sterowania hamulca
elektromechanicznego jest wiaczony poprzez parametr P045 [Tryb zatrz.].

Czestotliwos¢

[Min.czes.prz wi]

[Min. czest.] p -

a a s a a a
Polecenie Ham.em. Polecenie Ham.em. Przemiennik
startu whaczone (Wyt)  zatrzymania wytaczone (WH.) zatrzymuje sie
Wartosci  Domyslnie: 2,00
Min./Maks.: 0,00/10,00's
Wyswietlacz: 0,01s

1088 [Wyb.wyj. analog.]
(PF525) Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Wyjécie analogowe 0-10 V, 0-20 mA lub 4-20 mA moze by¢ uzyte jako Zrddto sygnatu proporcjonalnego do poszczegdlnych stanéw przemiennika. Parametr ten umozliwia réwniez
wybdr parametréw kalibracji analogowej do zastosowania.

Powiazany(e) parametr(y): t090

Opgje Zakres wyjéciowy | Minimalna warto$¢ wyjsciowa Maksymalna wartos¢ wyjéciowa = Filtr!! Powiazany
1089 [Wart. maks. wyj.] parametr

0 ,Czes.wy.0-10" 0-10V 0V=0Hz [Maks. czest.] Brak b001

1 ,Prwy.0-10" 0-10V 0V=0A 200% znamionowego pradu petnego Filtr A b003
obciazenia przemiennika

2 ,Nap.wy.0-10" 0-10V ov=o0V 120% znamionowego napiecia wyjéciowego | Brak b004
przemiennika

3 ,Mocwy.0-10" 0-10V 0V=0kw 200% znamionowej mocy przemiennika Filtr A b017

4 ,Mom.wy 0-10” 0-10V 0V=0A 200% znamionowego pradu petnego Filtr A d382
obciazenia przemiennika

5 ,D.test.0-10” 0-10V 0V=0000 65535 (sz6stko wo FF) Brak -

6 ,W.zad.0-10” 0-10V 0V=0% 100,0% ustawienia nastawy Brak 1090

7 ,Nap.DC0-10" 0-10V ov=0V 100,0% wartosci przetaczenia Brak b005

8 ,(zes.wy.0-20" 0-20mA O0mA=0Hz [Maks. czest.] Brak boo1

9 ,Prwy.0-20" 0-20 mA 0mA=0A 200% znamionowego pradu petnego Filtr A b0o3
obciagzenia przemiennika

10 ,Nap.wy.0-20" 0-20mA O0mA=0V 120% znamionowego napiecia wyjéciowego | Brak b004
przemiennika

11 ,Mocwy.0-20" 0-20 mA 0mA=0kW 200% znamionowej mocy przemiennika Filer A bo17

12 ,Mom.wy 0-20" 0-20mA 0mA=0A 200% znamionowego pradu petnego Filtr A d382
obciazenia przemiennika

13 ,D.test.0-20" 0-20mA 0 mA = 0000 65535 (szostko wo FF) Brak -

14 ,W.zad.0-20" 0-20mA 0mA=0% 100,0% ustawienia nastawy Brak 1090

15 ,Nap.DC0-20" 0-20mA OmA=0V 100,0% wartosci przetaczenia Brak b005

16 ,Czes.wy.4-20" 4-20mA 4mA=0Hz [Maks. czest.] Brak b001

17 ,Prwy.4-20" 4-20mA 4mA=0A 200% znamionowego pradu petnego Filtr A b003
obciazenia przemiennika

18 ,Nap.wy.4-20" 4-20mA 4mA=0V 120% znamionowego napiecia wyjsciowego | Brak b004
przemiennika

19 ,Moc wy.4-20" 4-20 mA 4mA=0kW 200% znamionowej mocy przemiennika Filtr A bo17

20 ,Mom.wy 4-20" 4-20mA 4mA=0A 200% znamionowego pradu petnego Filtr A d382
obciazenia przemiennika

21 ,D.test.4-20" 4-20mA 4mA=0000 65535 (sz6stko wo FF) Brak -

22 ,W.zad.4-20" 4-20mA 4mA=0% 100,0% ustawienia nastawy Brak 090

23 ,Nap.DC 4-20" 4-20mA 4mA=0V 100,0% wartosci przetaczenia Brak b005

(1) Filtr A jest jednobiegunowym filtrem cyfrowym o statej czasowej 162 ms. Przy danym wejsciu krokowym 0....100% ze stanu ustalonego, potrzebne jest 500 ms do uzyskania 95%, 810 ms do uzyskania
99% i 910 ms do uzyskania 100% wartoéci maksymalnej na wyjsciu filtra A.

Wartosci  Domyslnie: 0
Min./Maks.: 0/23
Wyswietlacz: 1
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Programowanie i parametry ~ Rozdziat 3

Grupa listw zaciskowych (cigg dalszy)

t089 [Wart. maks. wyj.]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Skalowanie maksymalnej wartosci wyjsciowej (V lub mA) przy maksymalnym ustawieniu Zrodta.

Wartosci  Domyslnie: 100%
Min./Maks.: 0/800%
Wyswietlacz: 1%
t090 [Nast.wyj.analog.] Powiazany(e) parametr(y): t088

Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Ustawienie zadanej wartosci procentowej wyjécia, gdy parametr t088 [Wyb.wyj. analog.] jest ustawiony na 6, 14 lub 22 ,Nastawa analogowa”.

Wartosci  Domyslnie: 0.0%
Min./Maks.: 0.0/100.0%
Wyswietlacz: 0.1%
t091 [D.wj.an.dla0-10V] Powiazany(e) parametr(y): P043, 1092, t093

m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiana tego parametru.
Ustawienie wartosci procentowej (w odniesieniu do 10 V) napiecia wejsciowego stosowanej wzgledem wejécia analogowego 0-10 V uzywanego do przedstawienia P043 [Min. czest.].

Inwersja analogowa moze by¢ wykonana poprzez ustawienie tej wartosci jako wigkszej niz t092 [G.wj.an.dla0-10V].
Jezeli parametr t093 [Wh.ster.dwub.10V] jest ustawiony na 1,We.dwub., parametr ten jest ignorowany.

Wartosci  Domyslnie: 0.0%
Min./Maks.: 0.0/200.0%
Wyswietlacz: 0.1%
1092 [G.wj.an.dla0-10V] Powiazany(e) parametr(y): P044, t091, t093

m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.

Ustawienie wartosci procentowej (w odniesieniu do 10 V) napiecia wejéciowego stosowanej wzgledem wejscia analogowego 0-10 V uzywanego do przedstawienia P044 [Maks. czest.].
Inwersja analogowa moze by¢ wykonana poprzez ustawienie tej wartosci jako mniejszej niz t091 [D.wj.an.dla0-10V].

Jezeli parametr t093 [Wh.ster.dwub.10V] jest ustawiony na 1,We.dwub., ta sama wartos¢ ma zastosowanie do napiecia dodatniego i ujemnego.

Wartosci  Domyslnie: 100.0%
Min./Maks.: 0.0/200.0%
Wyswietlacz: 0.1%
1093 [Wh.ster.dwub.10V] Powiazany(e) parametr(y): t091, t092

Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Wiaczenie/wytaczenie sterowania dwubiegunowego. W trybie dwubiegunowym, kierunek jest zadawany poprzez biegunowos¢ napiecia.
Jezeli sterowanie dwubiegunowe jest wigczone, P043 [Min. czest.] i 1091 [D.wj.an.dla0-10V] s3 ignorowane.

Opgje 0 ,Wejedno." (domysinie) tylko 0-10V
1 We.dwub” +10V
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Rozdziat3  Programowanie i parametry

Grupa listw zaciskowych (cigg dalszy)

t094 [An.przy utr.Vwj.] Powiazany(e) parametr(y): P043, P044, A426, A427

Ustawienie odpowiedzi na zanik sygnatu wejsciowego. Jezeli wejscie 0-10 V (lub -10/4-10 V) jest stosowane jako odniesienie, sygnaty o wartosci mniejszej niz 1V sa klasyfikowane jako
zaniki sygnatu. Wartos¢ sygnatu wejsciowego musi by¢ wieksza niz 1,5 V, aby stan przestat by¢ traktowany jako zanik sygnatu.

W przypadku wiaczenia, funkcja ta ma wptyw na wszystkie wejscia stosowane jako odniesienia predkosci lub PID albo wartosci zadane PID w przemienniku.

Opgje 0 Wyt (domyslnie)
1 ,Blad (F29)"
2 Stop”
3 Refzero”
4 ,Min.czgs.ref”
5 . Mak.czes.ref”
6 ,Klczes.ref”
7, Czes.ref MOP”
8 ,Kont.ust”
t095 [Min.wj.an.4-20mA] Powiazany(e) parametr(y): P043, 1096
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.
Prjltawienie ]wartos’ci procentowej (w odniesieniu do 4-20 mA) pradu wejéciowego stosowanej wzgledem wejscia analogowego 4-20 mA uzywanego do przedstawienia P043
in. czest.].
Inwersjaganalogowa moze hy¢ wykonana poprzez ustawienie tej wartosci jako wiekszej niz t096 [Mks.wj.an.4-20mA].
Wartosci  Domyélnie: 0.0%
Min./Maks.: 0.0/100.0%
Wyswietlacz: 0.1%
1096 [Mks.wj.an.4-20mA] Powiazany(e) parametr(y): P044, t095
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.
Pfaltalllvienie V\jartos'ci procentowej (w odniesieniu do 4-20 mA) pradu wejsciowego stosowanej wzgledem wejscia analogowego 4-20 mA uzywanego do przedstawienia P044
aks. czest.].
Inwersja :nalogowa moze by¢ wykonana poprzez ustawienie tej wartosci jako mniejszej niz t095 [Min.wj.an.4-20mA].
Wartosci  Domyslnie: 100.0%
Min./Maks.: 0.0/200.0%
Wyswietlacz: 0.1%
t097 [An.przy ut.mAw;j.] Powiazany(e) parametr(y): P043, P044, A426, A427

Ustawienie odpowiedzi na zanik sygnatu wejsciowego. Jezeli wejécie 4-20 mA jest stosowane jako odniesienie, sygnaty o wartosci mniejszej niz 2 mA sa klasyfikowane jako zanik
sygnatu. Wartos¢ sygnatu wejsciowego musi by¢ wieksza od 3 mA, aby stan przestat by¢ traktowany jako zanik sygnatu.

W przypadku wiaczenia, funkcja ta ma wptyw na wszystkie wejscia stosowane jako odniesienia predkosci lub PID albo wartoéci zadane PID w przemienniku.

Opcje MWyt” (domysinie)

,Bfad (F29)"

Stop”

Ref zero”

Mak.czes.ref”

JKl.czes.ref”

Czes.ref. MOP”

0
1
2
3
4 Min.czes.ref”
5
6
7
8

JKont. ust”
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Programowanie i parametry ~ Rozdziat 3

Grupa listw zaciskowych (cigg dalszy)

t098 [Opoz.wyk.ut.syg.] Powiazany(e) parametr(y): t094, t097

Ustawienie dtugosci okresu czasu po wiaczeniu zasilania, w trakcie ktdrego przemiennik nie wykrywa zaniku sygnatu analogowego.
Odpowiedz na zanik sygnatu analogowego jest ustawiana w parametrze t094 lub t097 [An.przy ut.EXW.].

Wartosci  Domyslnie: 0,0s
Min./Maks.: 0,0/20,0'
Wyswietlacz: 0,1s

t099 [Filtr sygn.an.]

Ustawienie poziomu dodatkowego filtrowania wejsciowych sygnatéw analogowych. In wysza liczba, tym doktadniejsze filtrowanie i mniejsza szerokos¢ pasma. Poszczegdine
ustawienia podwajaja zastosowane filtrowanie (1= filtr ex, 2 = filtrexitd.).

Wartosci  Domyslnie: 0
Min./Maks.: 0/14
Wyswietlacz: 1
t100 [Wyb. usp.-akt.] Powiazany(e) parametr(y): t101, £102, 1103

Przemiennik jest przetaczany w tryb uépienia, jezeli podczas pracy przemiennika wartosc sygnatu na odnosnym wejsciu analogowym spadnie ponizej ustawienia t101 [Poz. usp.] przez
okres czasu ustawiony w 102 [Czas usp.]. Przy wiaczaniu trybu uspienia, przemiennik wykona spowolnienie rampa do czestotliwosci zerowej, a wskaznik pracy na klawiaturze bedzie
miga¢ wskazujac przetaczenie przemiennika w tryb uspienia.

Jezeli wartos¢ sygnatu na odnosnym wejsciu analogowym wzrosnie powyzej ustawienia [Poz. usp.], przemiennika zostanie wybudzony z trybu uspienia i nastapi przyspieszenie rampa
do zadanej czestotliwosci.

Inwersja moze by¢ wykonana poprzez ustawienie parametru [Poz. usp.] na wartos¢ wieksza niz t103 [Poz. aktyw.].

nieprawidtowym zastosowaniu moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia i/albo obrazenia ciata. Ponadto nalezy uwzglednic wszystkie majace zastosowanie

UWAGA: Wiaczenie funkgji uspienia-budzenia moze spowodowac nieoczekiwane dziatanie maszyny podczas trybu budzenia. Uzycie tego parametru w
wytyczne branzowe, normy, przepisy i zarzadzenia miejscowe, krajowe i miedzynarodowe.

Opgje 0 Wyt (domyslnie)

1, Wej.0-10V" Tryb uépienia wtaczony z wejécia analogowego 1,0-10V
2 ,Wej.4-20 mA” Tryb uspienia wtaczony z wejécia analogowego 2, 4-20 mA
3, (zest.zadana” Tryb uspienia wiaczony na podstawie zadanej czestotliwosci przemiennika.

t101 [Poz. usp.]
Ustawienie poziomu sygnatu wejécia analogowego, ktdry musi zostac osiagniety przez przemiennik w celu wtaczenia trybu uspienia.

Wartosci  Domyélnie: 10.0%
Min./Maks.: 0.0/100.0%
Wyswietlacz: 0.1%

1102 [Czas usp.]
Ustawienie czasu, w ktérym przemiennik musi odbierac sygnat wejscia analogowego niskiej wartosci w celu wiaczenia trybu uspienia.

Wartosci  Domyslnie: 00s
Min./Maks.: 0,0/600,0s
Wyswietlacz: 0,1s

t103 [Poz. aktyw.]

Ustawienie poziomu sygnatu wejscia analogowego, kt6ry musi zostac osiagniety przez przemiennik w celu wybudzenia z trybu uspienia.

Wartosci  Domyslnie: 15.0%
Min./Maks.: 0.0/100.0%
Wyswietlacz: 0.1%
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1104 [Czas aktyw.]

Ustawienie czasu, w ktérym przemiennik musi odbiera¢ sygnat wejscia analogowego wysokiej wartosci w celu wybudzenia z trybu uépienia.

Wartosci  Domyslnie: 0,0s
Min./Maks.: 0,0/600,0 s
Wyswietlacz: 0,1s

t105 [Bezp. uruch.]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Ustawienie dziatania w przypadku, gdy oba wejécia zabezpieczen (Safety 1i Safety 2) s3 wytaczone (nie sa zasilane).

Opcje 0 Bt wt’ (domysinie)

1 ,Bhwyt”
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Grupa komunikagji

(121 [Tryb zapisu pol.]
Zapis warto$ci parametréw w pamieci o dostepie bezposrednim (RAM) lub w pamieci trwatej (CEPROM) przemiennika.

A UWAGA: Jezeli uzywana jest automatyczna konfiguracja przemiennika (ADV), ten parametr musi pozostac ze swoja wartoscig domysing 0 , Ave.

WAZNE Wartosci parametréw ustawione przed wyborem 1, RAM online” s3 zapisywane w pamieci RAM.

Opgje 0 ,Ave” (domysinie)
1 ,RAMOrly”

(122 [Wyb.pol. istat.]
pF525) Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Wybér bitu wyrazu stanu i polecenia zaleznie od predkosci lub potozenia/potaczenia do uzytku w sieci komunikacyjnej. Wiecej informacji — patrz Zapis (06) danych polecenia logiki na
str. 189. Ten parametr nie moze by¢ zmieniany podczas taczenia we/wy za pomocg adaptera komunikacyjnego lub whudowanego w przemiennik portu EtherNet/IP.

Opgje 0 ,Predkos¢” (domyslnie)

1 ,Pozyga”

(123 [Szyb.trans.RS485]

Ustawienie szybkosci transmisji danych w porcie RS485 (b/s). Po dokonaniu wyboru konieczne jest resetowanie lub wyfaczenie i wiaczenie zasilania.
Opcje 0 1200

2400

,A4800"

,9600” (domysInie)

,19,200”

,38,400"

V| | W[ N =

(124 [Ad.wez.kom.RS485]

Ustawienie numeru (adresu) Modus wezta przemiennika wzgledem portu RS485 w przypadku stosowania potaczenia sieciowego. Po dokonaniu wyboru konieczne jest resetowanie lub
wylaczenie i wiaczenie zasilania.

Wartosci  Domyslnie: 100
Min./Maks.: 1/247
Wyswietlacz: 1
(125 [Odp. na utr.pot.] Powiazany(e) parametr(y): P045

Ustawienie odpowiedzi przemiennika na utrate potaczenia lub nadmierna liczbe btedéw komunikagji w porcie RS485.

Opcje 0 ,Bfad” (domyslnie)

1 ,Zat.wybieg. Zatrzymanie przemiennika wybiegiem.
2 ,Stop” Zatrzymanie przemiennika zgodnie z ustawieniem parametru P045 [Tryb zatrz.].
3, Kont. ost” Przemiennik kontynuuje prace z szybkoscig transmisji zapisang w pamieci RAM.
(126 [Czas braku kom.] Powiazany(e) parametr(y): (125

Ustawienie dopuszczalnego czasu utraty komunikacji z portem RS485 przez przemiennik przed realizacja dziatania ustawionego w parametrze (125 [Odp. na utr.pot.]. Wiecej
informacji — patrz Dodatek C.

WAZNE Ustawienie jest efektywne, jezeli sygnat we/wy sterujacy przemiennikiem jest przekazywany poprzez port RS485.
Wartosci  Domyslnie: 50s
Min./Maks.: 0,1/60,0s
Wyswietlacz: 0,1s
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(127 [Format RS485]

Ustawienia szczegétowe wzgledem odnosnego protokotu Modbus uzywanego w przemienniku. Po dokonaniu wyboru konieczne jest resetowanie lub wytaczenie i wiaczenie zasilania.

Opcje 0 ,RTU8-N-1" (domysInie)

RTU8-E-1"

,RTU 8-0-1"

,RTU 8-N-2"

RTU 8-E-2"

vl | Wi =

,RTU 8-0-2"

(128 [Wyb. adr.] Powiazany(e) parametr(y): C129-C132, (133-(136, (137-C140
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

W takim przypadku adres IP, maska podsieci i adresy bram sa dostarczane przez serwer BOOT. Okreslenie pofaczet podejmowanych po zerowaniu lub wytaczeniu i wiaczeniu zasilania.
Po dokonaniu wyboru konieczne jest resetowanie lub wytaczenie i wiaczenie zasilania.

Opgje 1 ,Parametry”

2 ,BOOTP” (domyslnie)

(129 [Whkonf.adr.IP1] Powiazany(e) parametr(y): (128
€130 [Whkonf.adr.IP 2]
(131 [Whkonf.adr.IP 3]
(132 [Whkonf.adr.IP 4]

Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Ustawia bajty w adresie IP. Po dokonaniu wyboru konieczne jest resetowanie lub wytaczenie i wiaczenie zasilania.
192.168.1.62

[Wt.konf.adr.IP 1]
[Whkonf.adrIP 2]
[Whkonf.adr.IP 3]
[Wt.konf.adr.IP 4]

WAZNE Ustawi¢ parametr (128 [WYB. adr.1na 1 ,Parametry”.
Wartosci  Domyslnie: 0
Min./Maks.: 0/255
Wyswietlacz: 1
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(133 [Whkonf.m.pods.1]
(134 [Whkonf.m.pods.2]
(135 [Whkonf.m.pods.3]
(136 [Wthkonf.m.pods.4]

Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Ustawia bajty maski podsieci. Po dokonaniu wyboru konieczne jest resetowanie lub wytaczenie i wiaczenie zasilania.

Powiazany(e) parametr(y): (128

255.255.255.0
[Whkonf.m.pods.1]
[Whkonf.m.pods.2]

[Whkonf.m.pods.3]

[Wkkonf.m.pods.4]
WAZNE Ustawi¢ parametr (128 [WYB. adr.1na 1 ,Parametry”.
Wartosci  Domyslnie: 0
Min./Maks.: 0/255
Wyswietlacz: 1

(137 [Whkonf.bramki 1]
(138 [Wt.konf.bramki 2]
(139 [Wh.konf.bramki 3]
(140 [Wt.konf.bramki 4]

(PF525) Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Ustawia bajty adresu bramki. Po dokonaniu wyboru konieczne jest resetowanie lub wytaczenie i wiaczenie zasilania.
192.168.1.1

[Wt.konf.bramki 1]
[Wt.konf.bramki 2]
[Wtkonf.bramki 3]
[Wt.konf.bramki 4]

Powiazany(e) parametr(y): (128

WAZNE Ustawi¢ parametr (128 [WYB. adr.1na 1 ,Parametry”.
Wartosci  Domyslnie: 0
Min./Maks.: 0/255
Wyswietlacz: 1

(141 [WH konf. szyb.]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Ustawia predkos$¢ transmisji danych w sieci EtherNet/IP. Po dokonaniu wyboru konieczne jest resetowanie lub wytaczenie i wiaczenie zasilania.

Opcje 0 ,Autodetek.” (domysinie)

1 ,Pet. 10Mbps”

,Pot. 10Mbps”

,Pet. 100Mbps”

Bl w| N

,Pot. 100Mbps”
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(143 [Akt. w przyp.bt.] Powiazany(e) parametr(y): P045, (145, (146, (147-C150
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Ustawienie dziatania podejmowanego przez interfejs EtherNet/IP i przemiennik w przypadku wykrycia przez interfejs EtherNet/IP btedu przerwania komunikacji w sieci Ethernet.

WAZNE Ustawienie jest efektywne, jezeli sygnat we/wy sterujacy przemiennikiem jest przekazywany poprzez interfejs EtherNet/IP.

interfejs EtherNet/IP i podtaczony przemiennik w przypadku przerwy w komunikagji. Domysinie parametr ten powoduje wystapienie btedu przemiennika.
Mozliwie jest ustawienie parametru na kontynuowanie pracy przemiennika. Nalezy podjac srodki ostroznosci, aby upewnic sig, ze ustawienie tego parametru
nie powoduje ryzyka obrazer ani uszkodzenia urzadzen. Podczas przekazywania przemiennika do eksploatacji nalezy sprawdzic, czy system reaguje
prawidtowo na rézne sytuacje (np. na odtaczenie przemiennika).

2 UWAGA: Wystepuje ryzyko obrazen lub uszkodzenia urzadzen. Parametr (143 [Akt. w przyp.bt.] umozliwia okreslenie dziatania podejmowanego przez

Opcje 0 ,Btad” (domyslnie)

1 ,Stop” Zatrzymac przemiennik poprzez ustawienie P045 [Tryb zatrz.].
2 Zer.dan” Uwaga: Wartosci referencyjne i datalink przestanych do przemiennika zostana ustawione na ,0".
3 Wstrz. ost” Uwaga: Beda utrzymywane ostatnie wartosci polecen logiki, referencyjne i datalink przestane do przemiennika.
4, Wysl.bkkonf” Uwaga: Wartosci polecen logiki, referencyjne i datalink przestane do przemiennika jako skonfigurowane w (145, C146 i
(147...C150.
(144 [Akt.kiedy bezcz.] Powiazany(e) parametr(y): P045, (145, (146, (147-C150

Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Ustawienie dziatania podejmowanego przez interfejs EtherNet/IP i przemiennik w przypadku wykrycia przez interfejs EtherNet/IP braku aktywnosci skanera spowodowanego
przetaczeniem przemiennika w tryb programowania.

interfejs EtherNet/IP i podtaczony przemiennik w przypadku braku aktywnosci skanera. DomysInie parametr ten powoduje wystapienie btedu przemiennika.
Mozliwie jest ustawienie parametru na kontynuowanie pracy przemiennika. Nalezy podjac srodki ostroznosci, aby upewnic sig, ze ustawienie tego parametru
nie powoduje ryzyka obrazer ani uszkodzenia urzadzen. Podczas przekazywania przemiennika do eksploatacji nalezy sprawdzic, czy system reaguje
prawidtowo na rézne sytuacje (np. na odtaczenie przemiennika).

2 UWAGA: Wystepuje ryzyko obrazen lub uszkodzenia urzadzeri. Parametr (144 [Akt.kiedy bezcz.] umozliwia okrelenie dziatania podejmowanego przez

Opcje 0 ,Btad” (domyslnie)
1 ,Stop” Zatrzymac przemiennik poprzez ustawienie P045 [Tryb zatrz.].
2 ,Zler.dan” Uwaga: Wartosci referencyjne i datalink przestanych do przemiennika zostana ustawione na ,0".
3 ,Wstrz. ost” Uwaga: Beda utrzymywane ostatnie wartosci poleceri logiki, referencyjne i datalink przestane do przemiennika.
4 Wysl.bkkonf” Uwaga: Wartosci polecen logiki, referencyjne i datalink przestane do przemiennika jako skonfigurowane w (145, (146 i
(147...C150.
(145 [Ko.log.kiedy bt.] Powiazany(e) parametr(y): (143, (144

W Parametr 32-bitowy.
Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Ustawia dane Logic Command, ktdre s3 wysytane do przetwornicy, jezeli ktdrykolwiek z ponizszych warunkdw jest prawdziwy:
— Parametr (143 [Akt. w przyp.bt.] jest ustawiony na 4 ,Wysl.bt.konf” i komunikacja jest przerywana.
— Parametr (144 [Akt.kiedy bezcz.] jest ustawiony na 4 ,Wysl.bt.konf" i skaner jest przetaczany w tryb programowy lub testowy.
Wiecej informacji — patrz Zapis (06) danych polecenia logiki na str. 189.

Wartosci  Domyslnie: 0000
Min./Maks.: 0000/FFFF
Wyswietlacz: 0000
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(146 [Dn.ref.kiedy bt.] Powiazany(e) parametr(y): C143, (14
W Parametr 32-bitowy.
Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Ustawia dane odniesienia, ktére s3 wysytane do przetwornicy, jezeli ktérykolwiek z ponizszych warunkéw jest prawdziwy:
— Parametr (143 [Akt. w przyp.bt.] jest ustawiony na 4 ,Wysl.bt.konf” i komunikacja jest przerywana.
— Parametr (144 [Akt.kiedy bezcz.] jest ustawiony na 4 ,Wysl.bt.konf" i skaner jest przetaczany w tryb programowy lub testowy.

=

Wartosci  Domyslnie: 0
Min./Maks.: 0/50000
Wyswietlacz: 1

(€147 [Wk.DL 1 ust. bt.]
(148 [WL.DL 2 ust. bt.]
C149 [Wk.DL 3 ust. bt.]
(150 [WL.DL4ust.bt.]

(PF525) Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Ustawia dane wejscia Ethernet Datalink, ktdre s wysytane do przetwornicy, jezeli ktdrykolwiek z ponizszych warunkdw jest prawdziwy:

— Parametr (143 [Akt. w przyp.bt.] jest ustawiony na 4 ,Wysl.bt.konf” i komunikacja jest przerywana.
— Parametr (144 [Akt.kiedy bezcz.] jest ustawiony na 4 ,Wysl.bt.konf" i skaner jest przetaczany w tryb programowy lub testowy.

Wartosci  Domyslnie: 0
Min./Maks.: 0/65535
Wyswietlacz: 1

(153 [Dane wej. Enet 1]
(154 [Dane wej. Enet 2]
(155 [Dane wej. Enet 3]
(156 [Dane wej. Enet 4]

Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Numer parametru tacza DataLink, ktérego warto$¢ jest wpisywana z tabeli danych wbudowanej komunikacji EtherNet/IP. Ten parametr nie moze by¢ zmieniany podczas taczenia we/
wy za pomocg whudowanego w przemiennik portu EtherNet/IP.

Wartosci  Domyslnie: 0
Min./Maks.: 0/800
Wyswietlacz: 1

(157 [Dane wyj. Enet 1]
(158 [Dane wyj. Enet 2]
(159 [Dane wyj. Enet 3]
(160 [Dane wyj. Enet 4]

Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Numer parametru tacza Datalink, ktérego wartos¢ jest odczytywana z tabeli danych wbudowanej komunikacji EtherNet/IP. Ten parametr nie moze by¢ zmieniany podczas taczenia we/
wy za pomocg whudowanego w przemiennik portu EtherNet/IP.

Wartosci  Domyslnie: 0
Min./Maks.: 0/800
Wyswietlacz: 1
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(161 [We.1dan. opt.]
(162 [We. 2 dan. opt.]
(163 [We. 3 dan. opt.]
(164 [We.4dan. opt.]

Numer parametru tacza DataLink, ktérego warto$¢ jest wpisywana z tabeli danych interfejsu szeregowego przemiennika wysokiej predkosci (HSDSI). Ten parametr nie moze by¢
zmieniany podczas faczenia we/wy za pomoc adaptera komunikacyjnego.

Wartosci  Domyslnie: 0
Min./Maks.: 0/800
Wyswietlacz: 1

€165 [Wy. dane wyj. 1]
€166 [Wy. dane wyj. 2]
€167 [Wy. dane wyj. 3]
(168 [Wy. dane wyj. 4]

Numer parametru facza DataLink, ktérego wartos¢ jest odczytywana z tabeli danych interfejsu szeregowego przemiennika wysokiej predkosci (HSDSI). Ten parametr nie moze by¢
zmieniany podczas faczenia we/wy za pomocg adaptera komunikacyjnego.

Wartosci  Domyslnie: 0
Min./Maks.: 0/800
Wyswietlacz: 1

(169 [Wyb.wielu przem.]
Ustawienie konfiguracji przemiennika w trybie wielu przemiennikéw. Po dokonaniu wyboru konieczne jest resetowanie lub wyfaczenie i wiaczenie zasilania.

Opgje 0 ,Wyt” (domyslnie) Brak przemiennika gtéwnego okreslonego w wewnetrznym module opdji sieciowej lub whudowanym porcie Ethernet.
Przemiennik moze dziata¢ w trybie wielu przemiennikdw jako przemiennik podrzedny lub w trybie autonomicznym.

1 ,0p.sieciowa” Tryb wielu przemiennikéw jest wiaczony z wewnetrzna opcja sieciowa jako przemiennik gtdwny. Przemiennik gtéwny jest
oznaczony jako ,Przem. 0" i moga by¢ do niego podfaczone faricuchowo maksymalnie cztery przemienniki podrzedne poprzez port
RS485.

2 FtherNet/ ItV Tryb wielu przemiennikéw jest wtaczony z whudowanym portem Ethernet jako przemiennik gtowny. Przemiennik gtéwny jest
oznaczony jako ,Przem. 0" i moga by¢ do niego podfaczone faricuchowo maksymalnie cztery przemienniki podrzedne poprzez port
RS485.

(1) Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

(171 [Adr. przem. 1] Powiazany(e) parametr(y): (169
(172 [Adr. przem. 2]
(173 [Adr. przem. 3]
(174 [Adr. przem. 4:]

Ustawienie odnosnych adreséw wezta przemiennikow potaczonych taicuchowo, gdy parametr (169 [Wyb.wielu przem.] jest ustawiony na 1,0p. sieciowa” lub 2 , EtherNet/IP".
Po dokonaniu wyboru konieczne jest resetowanie lub wytaczenie i wiaczenie zasilania.

Wartosci  Domyslnie:

Adr. przem. 1: 2
Adr. przem. 2: 3
Adr. przem. 3: 4
Adr. przem. 4: 5
Min./Maks.: 1/247
Wyswietlacz: 1

(175 [Konf. we/wy DSI]

Ustawienie konfiguracji przemiennikdw aktywnych w trybie wielu przemiennikéw. Okreslenie potaczer podejmowanych po zerowaniu lub wytaczeniu i wiaczeniu zasilania. Po
dokonaniu wyboru konieczne jest resetowanie lub wytaczenie i wiczenie zasilania.

Opgje 0 ,Przem.0" (domysInie)

,Przem. 0-1”

,Przem. 0-2"

,Przem. 0-3"

Bl w|N| =

,Przem. 0-4”
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L180 [Krok log. 0]
1182 [Krok log. 2]
L184 [Krok log. 4]
L186 [Krok log. 6]

L181 [Kroklog. 1]
L183 [Krok log. 3]
L185 [Krok log. 5]
L187 [Kroklog. 7]

Powiazany(e) parametr(y):

m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Wartosci  Domyslnie: 00F1
Min./Maks.: 0000/FAFF
Wyswietlacz 0001

Informacje szczegétowe o stosowaniu logiki krokowej i logiki krokowej potozenia — patrz Dodatek D i Dodatek E.

Parametry L180. ..L187 s aktywne tylko, gdy parametr P047, P049, lub P051 [Pred. ref. x] jest ustawiony na 13 ,Logika krok.” lub 16 ,Pozycjonow.”". Parametry te moga by¢ uzyte do
tworzenia dostosowanych profiléw polecen czestotliwosci. Kazdy krok moze by¢ oparty na wartosci czasu, stanu wejscia logicznego lub ich potaczenia.

Cyfry 1...4 w kazdym parametrze [Krok log. X] musza by¢ programowane zgodnie z zadanym profilem. Wejscie logiki jest okreslane ustawieniem wejscia cyfrowego, parametry t062,
1063, 1065. . .t068 [Wj.c.blok ter.xx] na 24 ,Log. we 1”i/lub 25 ,Log. we 2" albo przy uzyciu bitéw 6 i 7 parametru A560 [Wzm. st. kontr.].

Odstep czasowy pomiedzy krokami moze by¢ zaprogramowany przy uzyciu parametréw L190. . .L197 [Czas krk. log. x]. Powigzane parametry — patrz ponizsza tabela.
Predkos¢ wzgledem dowolnego kroku jest programowana przy uzyciu parametrow A410. .. A417 [Nast. czest. x].

Krok | Parametr logiki Powigzany parametr nastawy czestotliwosci Powigzany parametr czasu logiki krokowej
krokowej (moze by¢ aktywowany niezaleznie do parametrow (aktywny, gdy cyfry 1lub 2 parametréw L180...L187 s3
logiki krokowej) ustawionena1,b, (,d lub E)
0 1180 [Krok log. 0] A410 [Nast. czest. 0] 1190 [Czas krk. log. 0]
1 1181 [Krok log. 1] A411 [Nast. czest. 1] 1191 [Czas krk. log. 1]
2 1182 [Krok log. 2] A412 [Nast. czest. 2] 1192 [Czas krk. log. 2]
3 L183 [Krok log. 3] A413 [Nast. czest. 3] 1193 [Czas krk. log. 3]
4 1184 [Krok log. 4] A414 [Nast. czest. 4] 1194 [Czas krk. log. 4]
5 1185 [Krok log. 5] A415 [Nast. czest. 5] 1195 [Czas krk. log. 5]
6 1186 [Krok log. 6] A416 [Nast. czest. 6] 1196 [Czas krk. log. 6]
7 1187 [Krok log. 7] A417 [Nast. czest. 7] 1197 [Czas krk. log. 7]

Potozenie dowolnego kroku jest programowane przy uzyciu parametréw L200. ..L214 [Jedn. kroku x].

Krok | Parametr potozenia logiki krokowej

1200 [Jedn. kroku 0] i L2017 [Jedn. kroku FO]
1202 [Jedn. kroku 1]iL203 [Jedn. kroku F1]
1204 [Jedn. kroku 2] i L205 [Jedn. kroku F2]
1206 [Jedn. kroku 3] L207 [Jedn. kroku F3]
1208 [Jedn. kroku 4] i L209 [Jedn. kroku F4]
1210 [Jedn. kroku 5] L211 [Jedn. kroku F5]
1212 [Jedn. kroku 6] i L213 [Jedn. kroku F6]
1214 [Jedn. kroku 7] L215 [Jedn. kroku F7]

Nl o v s|wn| =|o

Sposéb dziatania logiki krokowej
Sekwencja logiki krokowej jest rozpoczynana poprawna komenda startu. Normalna sekwencja jest zawsze rozpoczynana parametrem L180 [Krok log. 0].
Cyfra 1: Logika kolejnego kroku

(yfra ta okresla logike kolejnego kroku. Po spetnieniu warunku program rozpoczyna realizacje kolejnego kroku. Krok 0 nastepuje po kroku 7. Przyktad: Cyfra 1 jest ustawiona na 3. Jezeli
opqja ,Log. we 2" bedzie aktywna, program rozpocznie realizacje kolejnego kroku.

Cyfra 2: Logika przeskoku do innego kroku

W przypadku ustawien innych niz F, po spetnieniu warunku program nadpisze ustawienie cyfry 0 i przeskoczy do kroku zdefiniowanego cyfra 3.
Cyfra 3: Inny krok do przeskoku

Po spetnieniu warunku wzgledem cyfry 2, te ustawienie cyfry wyznacza kolejny krok lub koniec programu.

Cyfra 4: Ustawienia kroku

Ta cyfra wyznacza dodatkowe whasciwosci poszczegdlnych krokéw.

Dowolny parametr logiki krokowej moze by¢ zaprogramowany do sterowania przekaznikiem lub wyjsciem optycznym, ale nie jest mozliwe sterowanie réznymi wyjéciami na podstawie
warunkéw réznych polecen logiki krokowej.
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Rozdziat3  Programowanie i parametry

Ustawienia logiki krokowej

Logika wzgledem poszczegélnych funkcji jest wyznaczana poprzez cztery cyfry poszczegélnych parametréw logiki korkowej. Ponizej przedstawiono liste dostepnych ustawien dla
poszczegdlnych cyfr. Wiecej informacji — patrz Dodatek D.

n‘ [ ‘n ‘n‘
LJJ|Ld|LJ||LJ ul
Logika nastepnego kroku (yfral
Logika przeskoku do innego kroku (yfra2
Przeskok do innego kroku (yfra3
Ustawienia kroku (yfrad
Nieuzywane
Ustawienia sterowania predkosci (cyfra 4) Ustawienia (cyfra 3)
Wymagane Param. Stan Zadany Ustawienie Opis
ustawienie p!zy./zw. wyjsciowy kierunek 0 Przeskok do kroku 0
uzywany StepLogic
1 Przeskok do kroku 1
0 Przysp./zwaln. 1 Wyt PRZ > Przeskok do kroku 2
1 Przysp./zwaln. 1 Wyt WST freskox do Kok
— 3 Przeskok do kroku 3
2 Przysp./zwaln. 1 Wyt. Brak wyjscia 7 T —T
3 Prysp/zwaln. 1 W PRZ - Przesk"k d° k’°k” -
4 Przysp./zwaln. 1 Wi WST reeskokdo o
— 6 Przeskok do kroku 6
5 Przysp./zwaln. 1 Wt Brak wyjscia
7 Przeskok do kroku 7
6 Przysp./zwaln. 2 Wyt PRZ 3 — ( I
akoriczenie programu (normalne
7 Przysp./zwaln. 2 Wyt. WST _ zatrzymanie)
8 Przysp./zwaln. 2 Wyt. Brak wyjscia 9 Zakoriczenie programu (wybieg do
9 Przysp./zwaln. 2 Wi. PRZ zatrzymania)
A Przysp./zwaln. 2 Wi. WST A Zakoniczenie programu i btad (F2)
b Przysp./zwaln.2 W Brak wyjscia
Ustawienia ustalania potozenia (cyfra 4) Ustawienia (cyfry 2i 1)
Wymagane Param. Stan Kieruqek Typ Ustawienie Opis
ustawienie p[zy./zw. wyjsciowy z pq!qzema polecenia 0 Pominiecie kroku (natychmiastowy przeskok)
uzywany StepLogic wyjscioweg -
0 ,home” 1 Krok na podstawie parametru [Czas krk. log. x]
0 Przysp./zwaln. 1 Wyt. PRZ Bezwzgledne 2 Krok jezeli parametr ,Log. we 1" jest aktywny
1 Przysp./zwaln. 1 Wyt PRZ Przyrostowe 3 Krok jezeli parametr ,Log. we 2" jest aktywny
2 Przysp./zwaln. 1 Wyt. WST Bezwzgledne 4 Krok jezeli parametr ,Log. we 1 jest nieaktywny
3 Przysp./zwaln. 1 Wyt. WST Przyrostowe 5 Krok jezeli parametr ,Log. we 2" jest nieaktywny
1 Przysp./zwaln. 1 Wi PRZ Bezwzgledne 6 Krok jezeli parametr ,Log. we 1" lub ,Log. we 2" jest aktywny
5 Przysp./zwaln. 1 Wi PRZ Przyrostowe 7 Krok jezeli parametry ,Log. we 1”i ,Log. we 2" s3 aktywne
6 Przysp./zwaln. 1 Wi WST Bezwzgledne 8 Krok jezeli parametry ,Log. we 1"i ,Log. we 2" sq nieaktywne
7 Przysp./zwaln. 1 W WST Przyrostowe 9 K{okjezelzi'?_aram'etrlzLog. we 1" jest aktywny i parametr
8 Przysp./zwaln. 2 Wyt. PRZ Bezwzgledne - 09',WF - Jest nieaktywny . .
A Krok jezeli parametr ,Log. we 2" jest aktywny i parametr
9 Przysp./zwaln. 2 Wyt. PRZ Przyrostowe ,Log. we 17 jest nieaktywny
A Prysp./zwaln. 2 Wyt WST Bezwzgledne b Krok po [Czas krk. log. x] i ,Log. we 1 jest aktywny
b Praysp./zwain. 2 Wyt WST Przyrostowe C Krok po [Czas krk. log. x] i ,Log. we 2" jest aktywny
¢ Prysp./zwaln. 2 Wi PRZ Bezwzgledne d Krok po [Czas krk. log. x] i parametr ,Log. we 1" jest nieaktywny
d Prysp./zwain. 2 W PR Przyrostowe E Krok po [Czas krk. log. x] i parametr ,Log. we 2" jest nieaktywny
t Przysp./zwaln. 2 W WST Bezwzgledne F Brak realizacji kroku/ignorowanie ustawier cyfry 2
F Przysp./zwaln. 2 W WST Przyrostowe
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Rozdziat 3

L190 [Czas krk. log. 0]
L192 [Czas krk. log. 2]
L194 [Czas krk. log. 4]
L196 [Czas krk. log. 6]

L191 [Czas krk. log. 1]
L193 [Czas krk. log. 3]
L195 [Czas krk. log. 5]
L197 [Czas krk. log. 7]

Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Ustawienie czasu pozostawania w poszczegdlnych krokach, jezeli odnosny wyraz polecenia jest ustawiony na realizacje kroku na podstawie czasu.

Grupa logiki (cigg dalszy)

Wartosci  Domyslnie: 30,05
Min./Maks.: 0,0/999,9s
Wyswietlacz: 0,1s

1200 [Jedn. kroku 0]
1204 [Jedn. kroku 2]
1208 [Jedn. kroku 4]
1212 [Jedn. kroku 6]

@ Parametr 32-bitowy.

1202 [Jedn. kroku 1]
1206 [Jedn. kroku 3]
L1210 [Jedn. kroku 5]
L1214 [Jedn. kroku 7]

Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Ustawienie potozenia w ustalonych przez uzytkownika jednostkach, w ktdrym przemiennik musi pozostawac¢ podczas realizacji poszczegdlnych krokéw.

Wartosci  Domyslnie: 0
Min./Maks.: 0/6400
Wyswietlacz: 1
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Rozdziat3  Programowanie i parametry

Grupa ekranu
Zaawansowaneqgo
d360 [Wej.analog.0-10V] Powiazany(e) parametr(y): t091, 1092
Wyswietlanie wejscia analogowego 0-10 V jako wartoéci procentowej petnej skali.
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0.0/100.0%
Wyswietlacz: 0.1%
d361 [Wej.an.4-20mA] Powiazany(e) parametr(y): t095, t096
Wyswietlanie wejécia analogowego 4-20 mA jako wartosci procentowej petnej skali.
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0.0/100.0%
Wyswietlacz: 0.1%
d362 [Sum.czas - godz.] Powiazany(e) parametr(y): AS55
Wyswietlanie catkowitego czasu uruchomienia (w godz.) od ostatniego zerowania timera. Timer zatrzymuje odliczanie po osiagnieciu wartosci maksymalne;.
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/32767h
Wyswietlacz: 1h
d363 [Sum. czas — min] Powiazany(e) parametr(y): d362, A555

Wyswietlanie catkowitego czasu uruchomienia (w min) od ostatniego zerowania timera. Parametr jest zerowany po osiagnieciu wartosci maksymalnej, a parametr d362 [Sum.czas —
godz.] jest zwiekszany o 1.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0,0/60,0 min
Wyswietlacz: 0,1 min

d364 [Wsk. liznika]
Wyswietlanie aktualnej wartosci licznika, jezeli jest wtaczony.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/65535
Wyswietlacz: 1

d365 [Wsk. reg. czas.]
W Parametr 32-bitowy.
Wyswietlanie aktualnej wartosci timera, jezeli jest wiaczony.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/9999 s
Wyswietlacz: 1s

d367 [Typ przem.]
Parametr stosowany przez personel serwisowy firmy Rockwell Automation.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/65535
Wyswietlacz: 1
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Grupa ekranu zaawansowanego (cigg dalszy)

d368 [Dane testowe] Powiazany(e) parametr(y): A483
Wyswietlanie aktualnej wartosci funkgji wybranych w parametrze A483 [Wyb.danych test.].
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt

Min./Maks.: O/FFFF

Wyswietlacz: 1

d369 [Poz.przec.siln.]

Wyswietlanie zliczen przeciazenia silnika.

Wartosci  Domyélnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0.0/150.0%
Wyswietlacz: 0.1%
d375 [Pom.czest. posl.] Powiazany(e) parametr(y): P032

Wyéwietlanie wartosci czestotliwosci poslizgu lub opadniecia (wartos¢ bezwzgledna) stosowanej wzgledem czestotliwosci silnika. Przemiennik stosuje poslizg na podstawie
ustawienia parametru P032 [Czes. znam. sil.].

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0,0/25,0 Hz
Wyswietlacz: 0,1Hz

d376 [Pred. silnika]
W Parametr 32-bitowy.
Wyswietlanie wartosci aktualnej predkosci silnika, mierzonej za pomocg enkodera/czestotliwosciowego sprzezenia zwrotnego lub szacowanej.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/64 000 obr./min
Wyswietlacz: 1 obr./min

d378 [Pred. enkodera]
W Parametr 32-bitowy.
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Punkt monitorowania odzwierciedlajacy predkos¢ zmierzona z urzadzenia sprzezenia zwrotnego. Wyswietlana jest predkos¢ wg enkodera lub wejscia czestotliwosciowego, nawet
jezeli nie s stosowane bezposrednio do sterowania predkosci silnika.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/64 000 obr./min
Wyswietlacz: 1 obr./min

d380 [Puls. szyny DC]
Wyswietlanie aktualnej wartosci napiecia tetnigcego szyny DC.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/410V DCdla przemiennikéw 230 V AC; 820 V DC dla przemiennikéw 460 V AG; 1025 V DC dla przemiennikéw 600 V AC
Wyswietlacz: 1V DC

d381 [Wsp. mocy wyj.]
Wyswietlanie kata w stopniach elektrycznych pomiedzy przebiegiem napiecia i pradu silnika.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0,0/180,0°
Wyswietlacz: 0,1°
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Grupa ekranu zaawansowanego (cigg dalszy)

d382 [Prad czynnysil.]

Wyséwietlanie aktualnej wartosci momentu obrotowego silnika, mierzonej przez przemiennik.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0,00/(prad znamionowy przemiennika x 2)
Wyswietlacz: 0,01A

d383 [Wartosc PID1]
d385 [Wartosc PID2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Wyswietlanie aktywnej wartosci sprzezenia zwrotnego PID.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0.0/100.0%
Wyswietlacz: 0.1%

d384 [Wart.zad.PID1]
d386 [Wart.zad. PID2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.
Wyswietlanie aktywnej wartosci zadanej PID.
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0.0/100.0%
Wyswietlacz: 0.1%

d387 [Stan roboczy]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Wyswietlanie aktualnego stanu dziatania przemiennika. W trybie ustalania potozenia bit 1 oznacza dodatnie lub ujemne umiejscowienie wzgledem potozenia wyjéciowego.

1P|
LiJ|Li]|L] ‘u
1= prawda, 0 = fatsz
Kier. poz. (yfra1
W poz. (yfra2
Bazowa (yfra3
Przem. baz. (yfra 4
Nieuzywane
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0000/1111
Wyswietlacz: 0000
d388 [Przeb.jedn.(wys)] Powiazany(e) parametr(y): d387

m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiana tego parametru.
W Parametr 32-bitowy.
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Wyswietlanie liczby zdefiniowanych przez uzytkownika jednostek przebytych od pofozenia wyjsciowego. Kierunek przemieszczania — patrz d387 [Stan roboczy].

Wartosci  Domyélnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/64000
Wyswietlacz: 1

106 Publikacja Rockwell Automation 520-UM001D-PL-E — Wrzesiet 2013



Programowanie i parametry ~ Rozdziat 3

Grupa ekranu zaawansowanego (cigg dalszy)

d389 [Przeb.jedn.(nis)] Powiazany(e) parametr(y): d387
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Wyswietlanie liczby zdefiniowanych przez uzytkownika jednostek przebytych od potozenia wyjsciowego. Kierunek przemieszczania — patrz d387 [Stan roboczy].

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0.00/0.99
Wyswietlacz: 0.01

d390 [Stan swiattow.]

Aktualny stan funkji $wiattowodowych.

oooo
| 1= prawda, 0 = fatsz
Wst. synch. (yfral
Syn. ramp. (yfra2
Przes. wi. (yfra3
(zasred. przes. (yfra 4
Nieuzywane
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0000/1111
Wyswietlacz: 0000
d391 [Stan log. kroku] Powiazany(e) parametr(y): P047, L180-L187

W Parametr 32-bitowy.
[PF525) Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Wyswietlanie aktualnego kroku profilu logiki krokowej, zgodnie z ustawieniami parametréw L180. ..L187 [Krok log. x], gdy parametr P047 [Pred. ref. 1] jest ustawiony na 13 , Krok
log.” lub 16 ,Pozycjonow."

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/8
Wyswietlacz: 1
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Rozdziat 3

Programowanie i parametry

Grupa programu
Zaawansowaneqgo

A410 [Nast. czest.0] A411 [Nast. czest. 1]
A412 [Nast. czest. 2] A413 [Nast. czest. 3]
A414 [Nast. czest. 4] A415 [Nast. czest. 5]
A416 [Nast. czest. 6] A417 [Nast. czest. 7]
A418 [Nast. czest. 8] A419 [Nast. czest. 9]
A420 [Nast. czest. 10] A421 [Nast. czest. 11]
A422 [Nast. czest.12] A423 [Nast. czest. 13]
A424 [Nast. czest. 14] A425 [Nast. czest. 15]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Ustawienie czestotliwosci wyjs¢ przemiennika na wartos¢ zaprogramowang przy dokonywaniu wyboru.

Dla przemiennika PowerFlex 525

Zastosowana domysina wartos¢ Nast. we. 1 Nast. we. 2 Nast. we. 3 Nast. we. 4
przysp./spow. (Wj.c.blok ter.05) (Wj.c.blok ter.06) (Wj.c.blok ter.07) (Wj.c.blok ter.08)
Nastawa ustawienia 017 1 0 0 0 0
Nastawa ustawienia 1 1 1 0 0 0
Nastawa ustawienia 2 2 0 1 0 0
Nastawa ustawienia 3 2 1 1 0 0
Nastawa ustawienia 4 1 0 0 1 0
Nastawa ustawienia 5 1 1 0 1 0
Nastawa ustawienia 6 2 0 1 1 0
Nastawa ustawienia 7 2 1 1 1 0
Nastawa ustawienia 8 1 0 0 0 1
Nastawa ustawienia 9 1 1 0 0 1
Nastawa ustawienia 10 2 0 1 0 1
Nastawa ustawienia 11 2 1 1 0 1
Nastawa ustawienia 12 1 0 0 1 1
Nastawa ustawienia 13 1 1 0 1 1
Nastawa ustawienia 14 2 0 1 1 1
Nastawa ustawienia 15 2 1 1 1 1
Dla przemiennika PowerFlex 523
Zastosowana domysina wartos¢ Nast. we. 1 Nast. we. 2 Nast. we. 3 -
przysp./spow. (Wj.c.blok ter.05) (Wj.c.blok ter.06) (Wj.c.blok ter.03)
Nastawa ustawienia 0'" 1 0 0 0
Nastawa ustawienia 1 1 1 0 0
Nastawa ustawienia 2 2 0 1 0
Nastawa ustawienia 3 2 1 1 0
Nastawa ustawienia 4 1 0 0 1 h
Nastawa ustawienia 5 1 1 0 1
Nastawa ustawienia 6 2 0 1 1
Nastawa ustawienia 7 2 1 1 1

(1) Nastawa ustawienia 0 jest dostepna tylko, gdy parametr P047, P049 lub P51 [Pred. ref. x] jest ustawiony na 7 ,Nast. czest."

Wartosci  Ustawienia domyslne:
Nast. czest. 0: 0,00 Hz
Nast. czest. 1: 5,00 Hz
Nast. czest. 2: 10,00 HZ
Nast. czest. 3: 20,00 Hz
Nast. czest. 4: 30,00 Hz
Nast. czest. 5: 40,00 Hz
Nast. czest. 6: 50,00 Hz
Nast. czest. 7...15: 60,00 Hz
Min./Maks.: 0,00/500,00 Hz
Wyswietlacz: 0,01 Hz
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Grupa programu zaawansowanego (cigg dalszy)

A426 [Czest. klaw.] Powiazany(e) parametr(y): P047, P049, P051

Realizacja polecenia czestotliwosci przemiennika przy uzyciu klawiszy nawigacyjnych wbudowanej klawiatury. Jezeli w parametrze P047, P049 lub P051 [Pred. ref. x] zostanie wybrana
opcja 2 ,Czest. klaw., wartos¢ ustawiona w tym parametrze bedzie sterowac czestotliwoscia przemiennika. Wartos¢ tego parametru moze réwniez zosta¢ zmieniona przy uzyciu
klawiszy nawigacyjnych klawiatury (strzatka w gére, strzatka w dof).

Wartosci  Domyslnie: 60,00 Hz
Min./Maks.: 0,00/500,00 Hz
Wyswietlacz: 0,01Hz

A427 [Czest. MOP]

Realizacja polecenia czestotliwosci przemiennika przy uzyciu wbudowanego motopotencjometru (MOP).

WAZNE Warto$¢ czestotliwosci jest zapisywana w pamieci trwatej dopiero przy wytaczaniu przemiennika. Jezeli polecenia zwigkszenia i zmniejszenia wartosci
czestotliwosci przy uzyciu motopotencjometru sa zadawane w tym samym czasie, sygnaty wejéciowe s ignorowane i czestotliwosc nie jest zmieniana.

Wartosci  Domyslnie: 60,00 Hz
Min./Maks.: 0,00/500,00 Hz
Wyswietlacz: 0,01 Hz

A428 [Wyb. nast. MOP]
Okreslenie zapisu aktualnej wartosci zadanej MOP przy wytaczaniu zasilania.

Opgje 0 ,ZerrefMOP” Zerowanie czestotliwosci MOP przy wytaczaniu zasilania i zatrzymaniu.
1, Zap.reEMOP” (domyslnie)

A429 [Nast. wst. MOP]

Okreslenie sposobu dziatania funkcji MOP.

Opcje 0 ,Brak.nt.wst.” (domyslnie)

1, Nastwst” Plynne przejscie do pracy automatycznej: w przypadku wybrania trybu MOP tadowana jest aktualna wartos¢ wyjsciowa predkosci.

A430 [Czas MOP]
Ustawienie predkosci zmiany odniesienia MOP.

Wartosci  Domyslnie: 10,05
Min./Maks.: 0,1/600,0 s
Wyswietlacz: 0,1s
A431 [Czest. ustawcza] Powiazany(e) parametr(y): P044
Ustawienie czestotliwosci wyjsciowej w przypadku wywotania polecenia pracy impulsowej.
Wartosci  Domyslnie: 10,00 Hz
Min./Maks.: 0,00/[Maks. czest.]
Wyswietlacz: 0,01Hz

A432 [Prz/zw.w ust.]

Ustawienie czaséw przyspieszania i spowalniania stosowanych w trybie pracy impulsowej.

Wartosci  Domyslnie: 10,00
Min./Maks.: 0,01/600,00 s
Wyswietlacz: 0,01s
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Powiazany(e) parametr(y): t062, t063, t065-t068

oo

A433 [Czest. oczyszcz.]
Ustawienie wartosci polecenia statej czestotliwosci, gdy parametry t062, 1063, t065-t068 [Wj.c.blok ter.xx] sa ustawione na 40 ,Oczyszcz”

Wartosci  Domyslnie: 5,00 Hz
Min./Maks.: 0,00/500,00 Hz
Wyswietlacz: 0,01Hz

Powiazany(e) parametr(y): P045, A435

A434 [Czas ham. D(]
Ustawienie dtugosci czasu wstrzykiwania pradu statego hamowania do silnika.

Wartosci  Domyslnie: 0,0s
Min./Maks.: 0,0/99,9s
Wyswietlacz: 0,1s

A435 [Poz. ham.D(] Powiazany(e) parametr(y): P045
Okreslenie maksymalnego pradu statego hamowania (w amperach) stosowanego wzgledem silnika, gdy parametr P045 [Tryb zatrz.] jest ustawiony na 4 ,Ramp” lub 6 ,Ham. DC".

Tryb zatrz. rampa Tryb zatrz. z wstrzykiwaniem pradu statego
[Czas ham. DC]

Napiecie O
? %, 2. [Predkost
g P’fd/( fo‘/e [Czas ham. D(] = reckox
o osc Wielkos¢ > Wielkos¢
9 . S .
= zalezy od = zalezy od

-~ Cza [Poz. ham. D(]

) 7as [Poz. ham. D(]

Polecenie zatrzymania Polecenie zatrzymania

UWAGA: Jezeli wystepuje zagrozenie obrazeniami zwiazane z ruchem sprzetu lub wyposazenia, to konieczne jest zastosowanie pomocniczego mechanicznego
urzadzenia hamujacego. Te ustawienie nie powinno by¢ uzywane do synchronizadji silnika. Podczas hamowania moze doj$¢ do rozmagnesowania silnikéw.

Wartosci  Domyslnie: Prad znamionowy przemiennika x 0,5
Min./Maks.: 0,0/(prad znamionowy przemiennika x 1,8)
Wyswietlacz: 0,1A

A436 [Ham.DCna pocz.] Powiazany(e) parametr(y): P045, A435

Ustawienie dtugosci czasu wstrzykiwania pradu statego hamowania do silnika po otrzymaniu poprawnego polecenia startu.

E MDC na pocz.] W\““&

= [Poz. ham. D(]
Polecerg startu Ceas

Wartosci  Domyslnie: 0,0s
Min./Maks.: 0,0/99,9s
Wyswietlacz: 0,1s
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A437 [Wyb.zew.ham.dym.]
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.

Wiaczenie/wytaczenie zewnetrznego hamowania dynamicznego i wybér poziomu zabezpieczenia rezystora.

Opcje 0 MWyt” (domysinie)

1 ,Norm.rez. RA" 5%
2 ,Brak zabezp.” 100%
3...99 ,3...99% cyklu rob.”

A438 [Prég ham. dyn.] Powiazany(e) parametr(y): A437

Wybér pradu napiecia szyny DC dla operacji dynamicznego hamowania. Jezeli napiecie szyny DC wzro$nie powyzej tego poziomu, tranzystor IGBT hamowania zostanie wiaczony.
Mniejsze wartosci powoduja wigksza czutosc funkgji, ale moga skutkowac zbyt czestym aktywowaniem dynamicznego hamowania.

UWAGA: W przypadku ustawienia tego parametru na wartos¢ powodujaca dyssypacje nadmiaru mocy przez rezystor hamowania moze nastapic uszkodzenie
urzadzenia. Ustawienia parametru mniejsze niz 100% powinny by starannie oszacowane, aby zapewni¢ nieprzekroczenie wartosci znamionowej mocy
rezystora dynamicznego hamowania. Wartosci ponizej 90% nie s zazwyczaj konieczne. Te ustawienie parametru jest szczegdlnie wazne, jezeli parametr A437
[Wyb.zew.ham.dym.] jest ustawiony na 2 ,Brak zabezp"

Wartosci  Domyslnie: 100.0%
Min./Maks.: 10.0/110.0%
Wyswietlacz: 0.1%

A439 [%krzywa S]

Ustawienie ksztattu przebiegu przyspieszania i spowalniania rama jako krzywej typu S (z uwzglednieniem pracy impulsowej).
Czas krzywej typu S = (czas przyspieszania lub spowalniania) x (ustawienie procentowe krzywej typu S)

100% krzywej S 50% krzywej S Przykiad:
Pred. — [ Pred. —- (zas przyspieszania=10's
docel. | ‘ docel. s : 200
! \ ! ! ! Ustawienie krzywej typu S =30%
| | | | .
| : | | [ | Czas krzywej typu S=10%0,3 =35
| | Pred. '—— —— — - : |
: | : docel./2 : | | :
| ‘ | | ‘ ‘ |
I ! I I ! I I
I | . " ! ! .
:‘ (zas krzywej S = Czas przysp. }: : :‘ (zas krizywej S t: :
4 Catk. czas do przysp. = Czas przysp.+ (zas krzywej S~ 4 Catk. czas do przysp. = czas przysp.+ czas krzywej S~
Wartosci  Domyslnie: 0%
Min./Maks.: 0/100%
Wyswietlacz: 1%

Publikacja Rockwell Automation 520-UM001D-PL-E — Wrzesiet 2013 m



Rozdziat3  Programowanie i parametry

Grupa programu zaawansowanego (cigg dalszy)

A440 [Czest. PWM] Powiazany(e) parametr(y): A540

Ustawienie czestotliwosci nosnej wzgledem przebiegu sygnatu wyjsciowego modulagji szerokosci impulsu. Na ponizszym schemacie wyszczegdlniono wytyczne obnizania wartosci
znamionowych na podstawie ustawienia czestotliwosci modulacji szerokosci impulsu.

100
9
92
88
84
80
76
72
68
64
60
56
50

% pradu wyj. (A)

12 3 4 5 6 7 8 9 1011 12 13 14 15 16

Czestotliwos¢ nosna (kHz)

WAZNE Ignorowanie wytycznych obnizania wartosci znamionowych moze spowodowac zmniejszenie osiagéw przemiennika. Przemiennik moze automatycznie
zmniejszac czestotliwos¢ nosna moduladji szerokosci impulsu przy niskich predkosciach wyjsciowych, jezeli nie jest to uniemozliwione poprzez A540
[Wytréz.cze.PWM].

Wartosci  Domyslnie: 4,0 kHz

Min./Maks.: 2,0/16,0 kHz

Wyswietlacz: 0,1kHz

A441 [Red.czst.-pt.ob.]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Imniejszenie czestotliwosci na podstawie pradu. Ta czestotliwos¢ jest odejmowana od zadanej czestotliwosci wyjéciowej. Zazwyczaj poslizg i zmniejszenie nie s3 stosowane razem, ale
w przypadku ich jednoczesnego wiaczenia sa wzajemnie odejmowane. Typowe zastosowanie w obciazeniach wspétdzielonych.

Wartosci  Domyélnie: 0,0 Hz
Min./Maks.: 0,0/10,0 Hz
Wyswietlacz: 0,1Hz
A442 [Czas przysp. 2] Powiazany(e) parametr(y): P044

(zas na przyspieszenie przemiennika rampa od 0,0 Hz do P044 [Maks. czest.], jezeli jest wybrany czas przyspieszenia 2.
Tempo przyspieszania = [Maks. czest.]/[Czas przysp.]

[Maks. czest.]

§ <
Predkosc § %’Q,).
Q\\ ©
0
QO[(zas. przysp.x]@  Czas  ® [Czas. zwol. x] @
Wartosci  Domyslnie: 10,005
Min./Maks.: 0,00/600,00 s
Wyswietlacz: 0,01s
A443 [Czas.zwol. 2] Powiazany(e) parametr(y): P044

(zas na spowolnienie przemiennika rampa od P044 [Maks. czest.] do 0,0 Hz, jeZeli jest wybrany czas spowalniania 2.
Tempo zwalniania = [Maks. czest.]/[Czas. zwol.]

Wartosci  Domyélnie: 10,005
Min./Maks.: 0,00/600,00 s
Wyswietlacz: 0,01s
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A444 [Czas przysp. 3]
A446 [Czas przysp. 4]

Ustawienie tempa przyspieszania wzgledem wszystkich wzrostow predkosci w przypadku wyboru poprzez wejscia cyfrowe.

Wartosci  Domyslnie: 10,00
Min./Maks.: 0,00/600,00 s
Wyswietlacz: 0,01s

A445 [Czas.zwol. 3]
A447 [Czas.zwol. 4]

Ustawienie tempa zwalniania wzgledem wszystkich spadkéw predkosci w przypadku wyboru poprzez wejscia cyfrowe.

Wartosci  Domyslnie: 10,005
Min./Maks.: 0,00/600,00 s
Wyswietlacz: 0,01s
A448 [Czest.opuszcz. 1] Powiazany(e) parametr(y): A449, A451, A453, A455

A450 [Czest. opuszcz.2]

A452 [Czest. opuszcz.3]
A454 [Czest. opuszcz.4]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.
Dziatanie w pofaczeniu z A449, A451, A453 i A455 [Pasmo czest.op.x] tworzace zakres czestotliwosci, przy ktdrych przemiennik nie pracuje w sposéb ciagty.
Wartosci  Domyslnie: 0,0 Hz (wyfaczone)
Min./Maks.: 0,0/500,0 Hz
Wyswietlacz: 0,1Hz
A449 [Pasmo czest.op.1] Powiazany(e) parametr(y): A448, A450, A452, A454

A451 [Pasmo czest.op.2]

A453 [Pasmo czest.op.3]
A455 [Pasmo czest.op.4]

[PF525) Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Wyznaczenie pasma wzgledem A448, A450, A452 i A454 [Czest. opuszcz.x].

Czestotliwos¢ Czest.
‘polecenia

Czest.
‘wyj‘ przemiennika

2x pasmo
Czgstopuszz. b 1 Xi L /_[ - 7(3;[;'( opuszcz.
(zas
Wartosci  Domyslnie: 0,0 Hz
Min./Maks.: 0,0/30,0 Hz
Wyswietlacz: 0,1Hz
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A456 [Maks.w.dos.PID1]
A468 [Maks.w.dost.PID2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Skalowanie gérnej wartosci czestotliwosci korekcyjnej w przypadku wiaczenia funkgji korekgj.

Wartosci  Domyslnie: 60,0 Hz
Min./Maks.: 0,0/500,0 Hz
Wyswietlacz: 0,1Hz

A457 [Min.w.dost.PID 1]
A469 [Min.w.dost.PID 2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Skalowanie dolnej wartosci czestotliwosci korekcyjnej w przypadku wiaczenia funkgji korekgji.

Wartosci  Domyslnie: 0,0 Hz
Min./Maks.: 0,0/500,0 Hz
Wyswietlacz: 0,1Hz

A458 [Wyb.tr.dost.PID1]
A470 [Wyb.tr.dost.PID2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiana tego parametru.

Ustawienie wyjscia PID jako sygnatu korekgji wzgledem odniesienia zrddtowego.

Opgje 0 ,Wyt" (domyslnie) Korekeja PID jest wyfaczona.

Wht.pot.dost”

Dostr.klaw.”

,Dostr. DSI”

4Dost.op.siec”

,Dostr.0-10v"

,Dostr.4-20"

JDostr.n.wst.”

,,Dostr.analog”(”

W ol Nl | | W N —

,Dostr.MOP”

10 ,Dostr.imp.”

n ,,Dostr.log.”“)

12 ,Dostr.enkod "

13 ,,Dostr.sieci”“)

(1) Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.
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A459 [Wyb.tr.ref. PID1]
A471 [Wyb.tr.ref. PID2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiana tego parametru.
Wybdr Zrddta odniesienia PID.

,Wart.zad.PID” (domyslnie)

LPotengometr”

Opcje

JCzest. klaw.”
Szereg./DSI”
,Op. sieciowa”
,Wej.0-10 V"
,Wej. 4-20 mA”
JNast. czest”

Wie. we. an"(
,(zest. MOP”
Wej. czest”
,Logika krok"
12 ,,Enkoder”“)
13, Ethernet/IP(7)

W ol Nl |l W N~ O

—_
o

N
=

(1) Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

A460 [Sygn.sp.zwr.PID1]
A472 [Sygn.sp.zwr.PID2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Wybdr Zrddta sprzezenia zwrotnego PID.

Opgje 0 ,Wej.0-10 V" (domysinie) Uwaga: Funkgja PID nie dziata z wejsciem dwubiegunowym. Napiecia ujemne s3 ignorowane i traktowane jako zero.
Wej. 4-20 mA”
Szereg./DSI”

,0p. sieciowa”

Wej. czest”
JEn koder"()
Ethernet/ ip(

= N B, T I G Y UV T I NG [y

(1)  Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

A461 [Dop.wzm.dla PID1] Powiazany(e) parametr(y): A459, A471
A473 [Dop.wzm.dla PID2]
Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Ustawienie wartosci sktadowej proporcjonalnej PID, gdy wiaczony jest tryb PID.
Wartosci  Domyslnie: 0.01

Min./Maks.: 0.00/99.99

Wyswietlacz: 0.01
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A462 [Dop.w.catk. PID1]
A474 [Dop.w.catk. PID2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Ustawienie wartosci sktadowej catkowej PID, gdy wiaczony jest tryb PID.

Powiazany(e) parametr(y): A459, A471

Wartosci  Domyslnie: 205
Min./Maks.: 0,0/999,9 s
Wyswietlacz: 0,1s

A463 [Dop.w.rozn. PID1]
A475 [Dop.w.rézn. PID2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Ustawienie wartosci (1/5) sktadowej rdzniczkowej PID, gdy wtaczony jest tryb PID.

Powiazany(e) parametr(y): A459, A471

Wartosci  Domyslnie: 0.00
Min./Maks.: 0.00/99.99
Wyswietlacz: 0.01

A464 [Nastawa PID 1]
A476 [Nastawa PID 2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Wewnetrzna warto$¢ stata nastawy procesowej, gdy wiaczony jest tryb PID.

Powiazany(e) parametr(y): A459, A471

Wartosci  Domyslnie: 0.0%
Min./Maks.: 0.0/100.0%
Wyswietlacz: 0.1%

A465 [Dol. gr.wyj.PID1]
A477 [Dol. gr.wyj.PID2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Ustawienie dolnej wartosci wyjécia PID.

Wartosci  Domyslnie: 0.0%
Min./Maks.: 0.0/10.0%
Wyswietlacz: 0.1%

A466 [Nastawa wst.PID1]
A478 [Nastawa wst.PID2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Ustawienie wartosci uzywanej do wstepnego tadowania sktadowej catkowej przy starcie lub wtaczeniu.

Wartosci  Domyslnie: 0,0 Hz
Min./Maks.: 0,0/500,0 Hz
Wyswietlacz: 0,1Hz

A467 [0dwr.zn.bt. PID1]
A479 [0dwr.zn.bt.PID 2]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Imiana znaku btedu PID.

Opgje 0 ,Normalne” (domysInie)

1 ,0dwrdcone”
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A481 [Min.stan procesu] Powiazany(e) parametr(y): b010, P043
Ustawienie warto$ci wyswietlanej w b010 [Stan procesu], gdy przemiennik pracuje przy P043 [Min. czest.].
Wartosci  Domyslnie: 0.00

Min./Maks.: 0.00/99.99

Wyswietlacz: 0.01
A482 [Maks.st. procesu] Powiazany(e) parametr(y): b010, P044
Ustawienie wartosci wyswietlanej w b010 [Stan procesul, gdy przemiennik pracuje przy P044 [Maks. czest..
Wartosci  Domyslnie: 0.00

Min./Maks.: 0.00/99.99

Wyswietlacz: 0.01

A483 [Wyb.danych test.]
Parametr stosowany przez personel serwisowy firmy Rockwell Automation.

Wartosci  Domyslnie: 400
Min./Maks.: 0/FFFF
Wyswietlacz: 1
A484 [Maks. pr. wyj. 1] Powiazany(e) parametr(y): P033
Maksymalny prad wyjsciowy dopuszczalny przed wystapieniem ograniczenia pradu.
Wartosci  Domyélnie: Prad znamionowy przemiennika x 1,1 (normalne warunki pracy); Prad znamionowy przemiennika x 1,5 (ciezkie warunki pracy)
Min./Maks.: 0,0/Prad znamionowy przemiennika x 1,5 (normalne warunki pracy); Prad znamionowy przemiennika x 1,8 (ciezkie warunki
pracy)
Wyswietlacz: 0,1A
A485 [Maks. pr. wyj. 2] Powiazany(e) parametr(y): P033

Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Maksymalny prad wyjsciowy dopuszczalny przed wystapieniem ograniczenia pradu.

Wartosci  Domyslnie: Prad znamionowy przemiennikax 1,1

Min./Maks.: 0,0/Prad znamionowy przemiennika x 1,5 (normalne warunki pracy); Prad znamionowy przemiennika x 1,8 (ciezkie warunki

pracy)

Wyswietlacz: 0,1A
A486 [Poz.och.przcwc.1] Powiazany(e) parametr(y): A487, A489
A488 [Poz.och.przcwc.2]
[PF525) Tylko przemienniki

PowerFlex 525.

Ustawienie wartosci pradu, przy ktdrej wystepuje btad ochrony przeciazeniowej ,shear pin” po uptynieciu czasu ustawionego w A487, A489 [Pow.och.przcwc.x]. Ustawienie wartosci
na 0,0 A powoduje wyfaczenie tej funkgji.

Wartosci  Domylnie: 0,0 A (wytaczone)

Min./Maks.: 0,0/(prad znamionowy przemiennika x 2)

Wyswietlacz: 0,7A

A487 [Pow.och.przcwe.1] Powiazany(e) parametr(y): A486, A488

A489 [Pow.och.przcwe.2]

[PF525) Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Ustawienie nieprzerwanego okresu czasu, w ktdrym poziom wartosci przeciazenia przemiennika musi by¢ réwny lub wigkszy od ustawionej w A486, A488 [Poz.och.przcwc.x], aby
wystapit btad przeciazenia.

Wartosci  Domyslnie: 0,00s
Min./Maks.: 0,00/30,00's
Wyswietlacz: 0,01s
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A490 [Poz.al.utr. obc.] Powiazany(e) parametr(y): A491
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Wytaczenie programowe (bfad zaniku obciazenia), gdy wartos¢ pradu spadnie ponizej tego poziomu przez okres czasu wyszczegdlniony w parametrze A491 [(zs.pz.al.ut.ob.].

Wartosci  Domyslnie: 00A
Min./Maks.: 0,0/prad znamionowy przemiennika
Wyswietlacz: 0,1A
A491 [Czs.pz.al.ut.ob.] Powiazany(e) parametr(y): A490

Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Ustawienie wymaganego czasu utrzymywania wartosci pradu ponizej A490 [Poz.al.utr. obc.] przed wystapieniem btedu zaniku obcigzenia.

Wartosci  Domyslnie: 0s
Min./Maks.: 0/9999 s
Wyswietlacz: 1s

A492 [Czasw st. utk.]
Ustawienie czasu dziatania przemiennika w trybie utkniecia przed wystapieniem btedu.

Opcje 0 ,60sekund” (domysinie)

120 sekund”

240 sekund”

,360 sekund”

480 sekund”

[ I I N U I S

Wyt btedu”

A493 [Wsp.obn.przc.sl.] Powiazany(e) parametr(y): P032, P033

Przemiennik zapewnia zabezpieczenie przed przeciagzeniem na poziomie klasy 10. Ustawienia 0. .. 2 umozliwiaja wyhor wspétczynnika obnizania wartosci znamionowej wzgledem
funkdji przeciazeniowej 1°t.

Brak zmniej. Min.zmniej. Maks.zmniej.
100 100 100
g % R g %
..; 60 .E& 60 ..é 60
2 40 2 4 2 40
3 8 8
= 20 = 20 = 20
0 0 0
0 25 50 75 100 125 150 175 200 0 25 50 75 100 125 150 175 200 0 25 50 75 100 125 150 175 200
% [Czes. znam. sil.] % [Czes. znam. sil.] 9% [Czes. znam. sil.]
Opgje 0 ,Brakzmniej.” (domyslinie)

1 ,Min.zmniej”

2, Maks.zmniej."

A494 [Wh.ret.przcsil.]

Wybér zapisu zliczen przeciazenia silnika przy wytaczaniu lub zerowania przy wiaczaniu.

Opgje 0 ,Reset” (domysInie)

1 ,Save”
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Programowanie i parametry ~ Rozdziat 3

Grupa programu zaawansowanego (cigg dalszy)

A495 [R.przem.na przc.]

Wyznaczenie sposobu dziatania przemiennika w warunkach przeciazenia, ktére w normalnych warunkach powoduja btad przemiennika.

Opcje 0 Wyt

Red.lim.pr”

1
2 Red. PWM”
3 ,0ba-1.PWM" (domyslnie)

A496 [S.np.rez.stj.sl.]
Warto$¢ spadku napiecia na rezystangji stojana silnika indukcyjnego (autoregulacja).

Powiazany(e) parametr(y): P040

Wartosci  Domyslnie: Na podstawie warto$ci znamionowych przemiennika
Min./Maks.: 0,0/600,0 V AC
Wyswietlacz: 0,1VAC

A497 [Nt.pr. pet.s.mg.]

Prad konieczny do uzyskania petnego strumienia z silnika. Wartos¢ powinna by¢ ustawiona na prad przy petnej predkosci bez obciazenia silnika.

Powiazany(e) parametr(y): P040

Wartosci  Domyslnie: Na podstawie wartosci znamionowych przemiennika
Min./Maks.: 0,00/(prad znamionowy przemiennika x 1,4)
Wyswietlacz: 0,01A

A498 [Op. wirnikasil.]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Rezystancja wirnika silnika indukcyjnego.

Wartosci  Domyslnie: Na podstawie wartosci znamionowych przemiennika
Min./Maks.: 0,00/655,35Q
Wyswietlacz: 0,010Q

A499 [Ind. wzaj. sil.]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Indukcyjno$¢ wzajemna silnika indukcyjnego.

Wartosci  Domyslnie: Na podstawie wartosci znamionowych przemiennika
Min./Maks.: 0,0/6553,5mH
Wyswietlacz: 0,1mH

A500 [Ind. rozpr. sil.]
[PF525) Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Indukcyjnos¢ rozproszenia silnika indukcyjnego.

Wartosci  Domyélnie: Na podstawie wartosci znamionowych przemiennika
Min./Maks.: 0,0/6553,5mH
Wyswietlacz: 0,1mH
A509 [Wb.ster.pr.sil.] Powiazany(e) parametr(y): A521, A522, A523, A524, A525, A526

Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Automatyczne lub reczne ustawianie wzmocnienia sktadowej proporcjonalno-catkowej regulatora predkosci silnika w trybie sterowania ,Vector”. Parametry A521. .. A526 s3 ustawiane

automatycznie przy uzyciu tej funkgji.

Opcje 0 ,Automatyczny” (domysinie)

1 ,Reany”
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Rozdziat3  Programowanie i parametry

Grupa programu zaawansowanego (cigg dalszy)

A510 [Czest.1]
A512 [Czest.2]
A514 [Czest.3]

Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Ustawienie czestotliwosci trybu sterowania ,Vector”

Wartosci  Domyslnie:

Czest. 1: 8.33%

(Czest. 2: 15.00%

(zest. 3: 20.00%
Min./Maks.: 0.00/200.00%
Wyswietlacz: 0.01%

A511 [Pas. czes. sil 1]
A513 [Pas. czes. sil 2]
A515 [Pas. czes. sil 3]

Tylko przemienniki PowerFlex 525.

”

Szerokos¢ pasma petli sterowania predkosci dla trybu sterowania ,Vector”.

Wartosci  Domyslnie: 10 Hz
Min./Maks.: 0/40 Hz
Wyswietlacz: 1Hz
A521 [B.prsil. 1] Powiazany(e) parametr(y): A509, A510

A523 [B.prsil. 2]
A525 [B.prsil. 3]

Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Ustawienie sktadowej proporcjonalnej sterowania w trybie ,Vector” w rejonie czestotliwosci 1,2 lub 3 w celu uzyskania szybszej odpowiedzi w stanie dynamicznym, gdy silnik nadal
przyspiesza. Jezeli parametr AS09 [Wh.ster.pr.sil.] jest ustawiony na 1,Reczny’, parametry te moga ulec zmianie.

Wartosci  Domyslnie: 100.0%
Min./Maks.: 0.0/500.0%
Wyswietlacz: 0.1%
A522 [B.cksil. 1] Powiazany(e) parametr(y): A509, A510

A524 [B.dksil 2]
A526 [B.cksil 3]

Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Ustawienie sktadowej catkowej sterowania w trybie ,Vector” w rejonie czestotliwosci 1, 2 lub 3 w celu uzyskania szybszej odpowiedzi w stanie stabilnym, gdy silnik posiada predkos¢
znamionowa. Jezeli parametr A509 [Wh.ster.pr.il.] jest ustawiony na 1,Reczny’, parametry te moga ulec zmianie.

Wartosci  Domyélnie: 0,100s
Min./Maks.: 0,000/10,000s
Wyswietlacz: 0,001s
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A530 [Wyb. podw.]

Ustawienie podwyzszenia napiecia (% P031 [Nap. znam. sil.]) i przedefiniowanie krzywej V//Hz. Stosowane tylko w trybach sterowania V/Hz i wektora bezczujnikowego.

[Maks. nap.] moze zostac ustawione w dowolnym miejscu.
Jesli jest > [Nap. znam. sil.] to definiuje punkt na krzywej V/Hz 100

[Maks. nap.] moze zostac ustawione w dowolnym miejscu. .
Jedli jest < [Nap. znam. sil.] to funkcjonuje wytacznie jako limit

Grupa programu zaawansowanego (cigg dalszy)

(nie zmienia krzywej V//Hz)

Powiazany(e) parametr(y): b004, P031, P032, P039

i
I
|
|
I
I
I
I

| |

; | |
@ | |
§ 5o | V2Mopmamsia_ ; ;
N L4 | |
a £-3 | |
= f--2 | !
= Vo I |
= [ I I
b 4 = I I
- e I I
Ustawienia 1= g I I
5.4 P g ! !
= 50 } 00 |

[Maks. czest.] moze zostac ustawione w dowolnym miejscu. ‘\
|

Jedlijest < [Czes. znam. sil.] to funkcjonuje wytacznie jako limit

|
(nie zmienia krzywej V'/Hz)

% [Czes. znam. sil.]
|
\‘ [Maks. czest.] moze zostac ustawione w dowolnym miejscu.
} Jedlijest > [Czes. znam. sil.] to definiuje
punkt na krzywej V/Hz

Opcje

Person. V/Hz"

,30,0VT”

35,0V

,A0,0VT”

A50VT”

Krzywe wentylatora/pompy (zmienny moment obrotowy)

40,0 bez IR”

40,0"
(domyslnie dla przemiennikéw
400 Vi600V, 5 KM i wyzej)

22,5
(domysInie dla przemiennikéw
200V, 5 KM i wyzej)

500"
(domyslnie dla przemiennikéw
powyzej 5 KM)

Podwyzszenie napiecia (% wartoéci podstawowej) (staty moment obrotowy)

9

J1,5C"

10 ,10,0CT"

11 ,1250"

12,1501

13,0750

14 ,20,0 (T
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Rozdziat3  Programowanie i parametry

Grupa programu zaawansowanego (cigg dalszy)

A531 [Rozp. podw.] Powiazany(e) parametr(y): P031, P032, P039, A530

Ustawienie podwyzszenia napiecia (% P031 [Nap. znam. sil.]) i ponowne okreslenie krzywej V/Hz, gdy A530 [Wyb. podw.] = 0 ,Person. V/Hz" i P039 [Met.wyt.mom.obr.] =0 ,V/Hz"

[Maks. nap.]
[Nap.znam.sil] - ————————————— - ‘
|
2 |
o> |
‘o |
= |
I
* | ‘
. I
= ) I
. 4 A !
S } \ \
- 1R |
s g J‘ \ \
= | | | Y
> o ' > > Czestotliwos¢
[Czest. przerw.] [Czes. znam.sil.]
[Min. czest.] [Maks. czest.]
Wartosci  Domyélnie: 2.5%
Min./Maks.: 0.0/25.0%
Wyswietlacz: 0.1%

A532 [Nap.przerw.]

Ustawienia napiecia (% [Czest. podst.]) przy A533 [Czest. przerw.], jezeli parametr A530 [Wyb. podw.] jest ustawiony na 0 ,Niest. V/Hz".

Wartosci  Domyslnie: 25.0%
Min./Maks.: 0.0/100.0%
Wyswietlacz: 0.1%
A533 [Czest. przerw.] Powiazany(e) parametr(y): P031, P032, P039, A530, A532

Ustawienie czestotliwosci, gdzie parametr A532 [Nap. przerw.] jest stosowany, jezeli parametr A530 [Wyb. podw.] jest ustawiony na 0 ,Niest. V/Hz".
Wartosci  Domyslnie: 15,0 Hz

Min./Maks.: 0,0/500,0 Hz

Wyswietlacz: 0,1Hz

A534 [Maks. nap.]

Ustawienie najwiekszego napiecia wyjéciowego przemiennika.

Powiazany(e) parametr(y): b004

Wartosci  Domyslnie: Napiecie znamionowe przemiennika
Min.: 10V AC (w przemiennikach 230 V AC); 20 V AC (w przemiennikach 460 V AC); 25 V AC (w przemiennikach 600 V AC)
Maks.: 255V AC (w przemiennikach 230 V AC); 510 V AC (w przemiennikach 460 V AC); 637,5 V AC (w przemiennikach 600 V AC)
Wyswietlacz: 1VAC
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Programowanie i parametry ~ Rozdziat 3

Grupa programu zaawansowanego (cigg dalszy)

A535 [Typ sprzezsil.] Powiazany(e) parametr(y): A537
Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Wybér typu enkodera.

UWAGA: Zanik sygnatu wejscia analogowego, enkodera lub innego sprzezenia zwrotnego moze spowodowac niezamierzone powstanie predkosci lub ruchu.
Nalezy podja¢ odpowiednie Srodki ostroznosci zabezpieczajace przed niebezpieczeristwem niezamierzonego powstania predkosci lub ruchu.

Dozwolone tryby sterowania Wejscia sprzetowe
Opcje 0 ,Brak” (domyslnie) Wzgledem wszystkich typdw silnika. -
1 ,Ciagimp.” Wszystkie poza Vector
2 ,Poj. kanat” Wszystkie poza Vector
3 Poj.spr’ Wszystiie poza Vector t:tr;?orggx;rzz;rilzﬁryf%lera przyrostowego (numer
4 Kwadratura” Wzgledem wszystkich typdw silnika.
5 ,Spr.kwad” Wzgledem wszystkich typéw silnika.

A536 [Enkoder PPR]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Okreslenie liczby impulséw na obrét w przypadku stosowania enkodera.

Wartosci  Domyslnie: 1024 imp./obr.
Min./Maks.: 0/20 000 imp./obr.
Wyswietlacz: 1imp./obr.
A537 [Wsp. skaliimp.] Powiazany(e) parametr(y): t065, t067, A535

Ustawienie wspdtczynnika skalowania/wzmocnienia wzgledem wejscia czestotliwosciowego, gdy parametr t065 lub t067 [Wj.c.blok ter.xx], gdy parametr 52 ,Ciag imp.” lub A535
[Typ sprzez sil.] jest ustawiony na 1,Ciag imp."
Czest. wej. (Hz) / Wsp. skali imp. = Czest. wyj. (Hz)

Wartosci  Domyslnie: 64
Min./Maks.: 0/20000
Wyswietlacz: 1

A538 [Wzm.b.c.rg.pr.]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Ustawienie wzmocnienia sktadowej catkowej w obliczeniach proporcjonalno-catkowych petli sterowania predkosci w przypadku stosowania sprzezenia zwrotnego.

Wartosci  Domyslnie: 2.0
Min./Maks.: 0.0/400.0
Wyswietlacz: 0.1

A539 [Wzm.b.pr.reg.pr.]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Ustawienie wzmocnienia sktadowej proporcjonalnej w obliczeniach proporcjonalno-catkowych petli sterowania predkosci w przypadku stosowania sprzezenia zwrotnego.

Wartosci  Domyslnie: 5.0
Min./Maks.: 0.0/200.0
Wyswietlacz: 0.1
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Rozdziat3  Programowanie i parametry

Grupa programu zaawansowanego (cigg dalszy)

A540 [Wyt.roz.cze.PWM] Powiazany(e) parametr(y): A440

m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.
Wiaczenie/wytaczenie funkeji, ktdra zmienia czestotliwos¢ nosng przebiegu wyjscia modulacji szerokosci impulsu okreslong przez A440 [Czest. PWM].

Opcje 0 ,WE (domysinie)

1 Wyt

A541 [Auto restart] Powiazany(e) parametr(y): A542

Ustawia maksymalng liczbe préb resetowania btedu i ponownego startu. Informacje szczegétowe odnosnie do bfedéw i kodow btedéw — patrz Rozdziat 4.
Usuwanie btedu typu 1i ponowne uruchomienie przemiennika.

1. Ustawi¢ parametr A541 [Auto restart] na warto$¢ inng niz ,0".

2. Ustawic parametr A542 [Op6Zn.auto rest.] na warto$¢ inng niz ,0".

Skasowac btad za wysokiego napiecia, zbyt niskiego napiecia lub nadmiernej temperatury radiatora bez ponownego uruchamiania przemiennika.
1. Ustawic¢ parametr A541 [Auto restart] na warto$¢ inng niz ,0".

2. Ustawi¢ parametr A542 [Opdzn.auto rest.] na ,0".

UWAGA: Jezeli parametr ten zostanie uzyty w nieprawidfowej aplikacji, grozi to obrazeniami i/lub uszkodzeniem sprzetu. Nie uzywac tej funkcji bez
uwzglednienia wszystkich stosownych przepiséw, norm i wytycznych.

Wartosci  Domyslnie: 0
Min./Maks.: 0/9
Wyswietlacz: 1
A542 [Opodzn.auto rest.] Powiazany(e) parametr(y): AS41
Ustawienie odstepu czasowego pomiedzy prébami ponownego uruchomienia, jezeli parametr A541 [Auto restart] nie jest réwny zeru.
Wartosci  Domyslnie: 1,05
Min./Maks.: 0,0/120,0s
Wyswietlacz: 0,1s

A543 [Au.wz.po prz.zs.]
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.

Wiaczenie/wytaczenie funkcji uruchomienia przemiennika po wiaczeniu zasilania bez wywotania polecenia startu. Wymaga wejscia cyfrowego skonfigurowanego dla polecenia Praca
lub Start oraz poprawnego styku startu.

UWAGA: Jezeli parametr ten zostanie uzyty w nieprawidfowej aplikacji, grozi to obrazeniami i/lub uszkodzeniem sprzetu. Nie uzywac tej funkcji bez
uwzglednienia wszystkich stosownych przepiséw, norm i wytycznych.

Opgje 0 Wyt (domyslnie)

1 W

A544 [Blok. biegu wst.] Powiazany(e) parametr(y): b006
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiana tego parametru.

Wiaczenie/wytaczenie funkji umozliwiajacej zmiane kierunku obrotéw watu silnika.

Opcje 0 ,0dwr. wt” (domyslnie)

1, 0dwr. wyt”

A545 [Pot.przy akt.obr]
Ustawienie warunku umozliwiajacego ponowne potaczenie przemiennika z silnikiem z watem obracajacym sie z aktualng predkoscia obrotowa.

Opgje 0 Wyt (domyslnie)

1 W Detekcja predkosci i przyspieszenie rampa do zadanej predkosci przy kazdym uruchomieniu przemiennika.
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Grupa programu zaawansowanego (cigg dalszy)

A546 [Lim.pot. akt.obr]

Wyznaczenie punktu dopasowania przemiennika do czestotliwosci silnika, jezeli funkcja startu w biegu jest wiaczona.

Wartosci  Domyslnie: 150%
Min./Maks.: 30/200%
Wyswietlacz: 1%

A547 [Kompensacja]

Wiaczenie/wytaczenie opdji korekgji, ktdre moga by¢ pomocne w problemach z niestabilnoscia silnika.

Opgje 0 Wyt Brak kompensacji.

1 ,Elektryczna” (domyslnie) Niektdre kombinacje przemiennik/silnik wykazuja charakterystyczny brak stabilnosci, ktdry jest wykazywany poprzez prady
silnika o przebiegu niesinusoidalnym.
Ustawienie umozliwia prébe korekgji tego stanu.

2 ,Mechaniczna” Niektore kombinacje silnik/obciazenie wykazuja rezonanse mechaniczne, ktére moga by¢ wzbudzane przez requlator pradu
przemiennego.
Ustawienie te powoduje spowolnienie odpowiedzi requlatora pradu i podjecie proby korekdji tego stanu.

3 ,0bie”

A548 [Rea. na utr.mocy]

Ustawienie odpowiedzi na zanik mocy wejsciowej.

Opcje 0 ,Wybieg” (domysinie) Wystapienie bfedu przemiennika i zatrzymanie silnika wybiegiem.

1 ,Zwoln” Spowolnienie przemiennika i podjecie préby utrzymania napiecia szyny DC powyzej poziomu zbyt niskiego napiecia.

A549 [WH. pot. szyny]

Wihaczenie/wytaczenie funkji podtrzymania mocy umozliwiajacej zachowanie poziomu mocy dostarczanej przez przemiennik do silnika dla 50% napiecia wejsciowego przemiennika

w warunkach krétkotrwatego zaniku zasilania.

rozruchowy podczas przywracania zasilania w sieci. Impedancja wejéciowa powinna by¢ réwna lub wieksza od 5% wartosci transformatora o parametrach

UWAGA: W celu zabezpieczenia przemiennika przed uszkodzeniem musi by¢ zachowana minimalna impedancja sieci, aby ograniczy¢ poczatkowy prad
mocy 6x wigkszych od parametréw wejsciowych mocy przemiennika, jezeli wtaczona jest funkcja szyny potéwkowej.

Opgje 0 Wyt (domyslnie)

T W

A550 [WH. reg. szyny]

Wiaczenie/wytaczenie regulatora szyny.

Opcje 0 Wyt

1 Wt (domyslnie)

A551 [Usuwanie bt.]
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.
Kasowanie btedu i opréznienie kolejki btedow.

Opcje 0 ,Got./B.jat" (domysinie)

1 ,Resetujbt” Kasowanie aktywnego btedu; bufor btedu nie jest kasowany.

2, Czysz.bufora” Kasowanie aktywnego btedu i wyzerowanie wszystkich buforéw btedu.
A552 [Blok. progr.] Powiazany(e) parametr(y): A553
Zabezpieczenie parametréw przy uzyciu 4-cyfrowego hasta przed zmiang przez nieupowaznione osoby.
Wartosci  Domyslnie: 0000

Min./Maks.: 0000/9999

Wyswietlacz: nm
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Grupa programu zaawansowanego (cigg dalszy)

A553 [Tryb blok.progr.] Powiazany(e) parametr(y): A552

Okreslenie trybu blokowania stosowanego w parametrze A552 [Blok. progr.]. W przypadku ustawienia 2 lub 3, parametr A552 [Blok. progr.] jest dodawany do grupy dowolnej w celu
umozliwienia odblokowania parametréw.

Opcje 0 ,Petnablok.” (domysinie) Wszystkie parametry z wyjatkiem [Blok. progr.] s3 zablokowane.
1 ,Blok. klaw." Wszystkie parametry z wyjatkiem [Blok. progr.] s3 zablokowane przed dostepem z klawiatury, ale nadal moga by¢ osiagane
poprzez komunikacje.
2 Wyt niest” Wszystkie parametry z wyjatkiem grupy dowolnej i [Blok. progr.] sa zablokowane i ukryte.
3, Klaw. niest.” Wszystkie parametry z wyjatkiem grupy dowolnej i [Blok. progr.] sa zablokowane i ukryte przed dostepem z klawiatury, ale nadal

moga byc osiggane poprzez komunikacje.

A554 [Wy. otocz.przem.]

Ustawienie maksymalnej oczekiwanej temperatury otoczenia w przypadku uzytkowania przemiennika w temperaturze powyzej 50 °C. Jezeli temperatura otoczenia jest wyzsza niz
50 °C, przemiennik zastosuje konieczne obnizenie wartosci znamionowych pradu.

Opgje 0 ,Normalne” (domysInie)

1 .,55C"

,60C"

,65C+went” Wymagany zestaw wentylatora.

B w| N

,70C+went.”

A555 [Reset miern.] Powiazany(e) parametr(y): b019, b021, b022, b023, b024,

Zerowanie wartosci zapisanych w parametrach $ledzenia czasow wystapienia btedow i zuzycia energii.

Opcje 0 ,Got./B.jat" (domysinie)

1 ,Reset miern.” Zerowanie wartosci parametrow kWh, MWh, kum. osz.kWh, skum. oszcz. i kum. osz. C02.

2 Resetodl” Zerowanie min, h oraz x10 h.

A556 [Przew. tekstu]

Ustawienie predkosci przewijania tekstu na wyswietlaczu LCD.

Opgje 0 Wyt” Brak przewijania.

1 ,Wolne”

2, Umiarkowane” (domysinie)

3, Szybkie”

A557 [W.rp.br.fzy wej.]
Wiaczenie/wytaczenie detekdji zaniku fazy wyjsciowej.

UWAGA: Jezeli parametr ten zostanie uzyty w nieprawidtowej aplikacji, grozi to obrazeniami i/lub uszkodzeniem sprzetu. Nie uzywac tej funkcji bez
uwzglednienia wszystkich stosownych przepiséw, norm i wytycznych.

Opcje 0 Wyt (domyslnie)

1 W

A558 [Tryb ustaw.]
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.
(PF525) Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Okreslenie trybu przejs¢ stosowanego wzgledem krokéw w ustalaniu potozenia.

Opgje 0 ,Kr.wczasie” (domyslnie) Kroki na podstawie czasu.
1, Nast.we” Nastawy wejsciowe bezposrednio zadaja dany krok.
2, Logika krok." Uzycie polecen logiki krokowej. Start zawsze od kroku 0.
3 Nastkrlog. Uzycie nastaw wejsciowych do okrelenia kroku startowego, a nastepnie polecen logiki krokowej.
4 ,Log.krk-ost.” Uzycie poleceri logiki krokowej od ostatniego kroku logiki krokowej przy ostatnim zatrzymaniu przemiennika.
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A559 [Zlicz./jedn.]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Ustawienie liczby zliczer enkodera réwnych jednostce zdefiniowanej przez uzytkownika.

Wartosci  Domyslnie: 4096
Min./Maks.: 1/32000
Wyswietlacz: 1
A560 [Wzm. st. kontr.] Powiazany(e) parametr(y): t062, t063, t065 — t068, A571

Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Sterowanie ustalaniem potozenia i innymi funkcjami zawsze poprzez sterowanie parametrami w komunikacji sieciowej. Funkcja powiela opcje wejs¢ sieciowych i dziata w ten sam
sposéb.

7P 77| [P P P e
vttt taiinialinin)
| 1= wejscie obecne, 0 = wejscie nieobecne
Ogr. baz. (yfral
Wysz. baz (yfra2
Wistrz. krok (yfra3
Im. poz. (yfrad
W¥. synchr. (yfra5
(zred.prze. (yfra6
Log. we 1 (yfra7
Log. we 2 (yfra8
Nieuzywane
Wartosci  Domyslnie: 0000 0000
Min./Maks.: 0000 0000/1111 1111
Wyswietlacz: 0000 0000
Cyfry 0 ,0gr.baz” W trybie ustalania pofozenia oznacza to potozenie wyjéciowe przemiennika.

1 Wysz. baz" W przypadku ustawienia tej opgji, nastepne polecenie startu spoyvoduje realizacje pdnajdywania pp’rozenia wyjéciowego
,homing” przez przemiennik. Po wykonaniu procedury bazowania ,homing” ten bit nalezy ustawic na 0.

2, Wstrz. krok” W trybie ustalania potozenia ten sygnat wejsciowy uniewaznia sygnaty innych wejs¢ i powoduje pozostanie przemiennika na
etapie aktualnie wykonywanego kroku (praca z predkoscia zerowa po osiagnieciu odnosnego potozenia) do chwili zwolnienia.

3 ,Im.poz” W trybie ustalania potozenia ten sygnat wejéciowy ustawia nowe potozenie wyjsciowe ,home” zgodnie z aktualnym pofozeniem
maszyny. Po wykonaniu procedury bazowania ,homing” ten bit nalezy ustawi¢ na 0.

4 Wk synchr” Konieczno$¢ zastosowania w celu utrzymania aktualnej czestotliwosdi, gdy czas synchronizagji jest ustawiony na wiaczenie
synchronizacji predkosci. W przypadku wyzerowania tego bitu, przemiennik przyspiesza do nowej czestotliwosci zadanej na
podstawie ustawienia A571 [Czas synchr.].

5 Czred.prze! Po ustawieniu tej opgji funkcja trawersu jest wytaczona.

6 ,Llog.wel” Funkcja identyczna z opcja wejscia cyfrowego ,Log. we 1" Ten bit jest logicznie potaczony funktorem LUB z wejsciem cyfrowym
1062, 1063, t065-t068, — [Wj.c.blok ter.xx] ustawionym na 24 ,Log. we 1”. Bit ten moze by¢ uzyty do realizacji kolejnych funkgji
logiki krokowej (predkos¢ lub potozenie) poprzez sterowanie potaczen bez wymogu przejsé rzeczywistych wejs¢ cyfrowych.

7 ,log.we2” Funkdja identyczna z opcja wejscia cyfrowego ,Log. we 2" Ten bit jest logicznie potaczony funktorem LUB z wejéciem cyfrowym

1062, t063, t065-t068, — [Wj.c.blok ter.xx] ustawionym na 25 ,Log. we 2" Bit ten moze by¢ uzyty do realizacji kolejnych funkgji
logiki krokowej (predkos¢ lub potozenie) poprzez sterowanie potaczen bez wymogu przejé¢ rzeczywistych wejs¢ cyfrowych.

A561 [Zap. bez zas.]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Okreslenie zapisu aktualnego pofozenia przy wytaczeniu zasilania.

Opgje 0 ,Res.bezzas” (domyslnie) Potozenie jest zerowane przy uruchomieniu.

1 ,Zap.bezzas"
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A562 [Zn. czest. baz.]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Ustawienie maksymalnej czestotliwosci stosowanej w przemienniku w przypadku wywotania polecenia ,Wysz. baz”.

Wartosci  Domyslnie: 10,0 Hz
Min./Maks.: 0,1/500,0 Hz
Wyswietlacz: 0,1Hz

A563 [Wysz. kier. baz.]
m Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiana tego parametru.
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Ustawienie kierunku zadawanego przez przemiennik w przypadku wywotania polecenia ,Wysz. baz"

Opcje 0 ,Naprzdd” (domysInie)

1 ,0dwrdcenie”

A564 [Tol. poz.ekodera]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Ustawienia tolerancji ,W poz." i ,Bazowa” w zakresie zliczer enkodera. Wartos¢ jest dodawana i odejmowana od docelowe;j wartosci jednostki enkodera w celu utworzenia zakresu
tolerangji.

Wartosci  Domyslnie: 100
Min./Maks.: 1/50000
Wyswietlacz: 1

A565 [Filtr reg. poz.]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Ustawienie filtru sygnatu btedu w regulatorze pofozenia.

Wartosci  Domyslnie: 8
Min./Maks.: 0/15
Wyswietlacz: 1

A566 [Wzm.reg.pot.]
(PF525) Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Ustawienie regulacji wzmocnienia requlatora potozenia.

Wartosci  Domylnie: 3.0
Min./Maks.: 0.0/200.0
Wyswietlacz: 0.1
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A567 [Maks. przes.]
Ustawienie amplitudy modulacji predkosci o przebiegu tréjkatnym.

. [Skok P]
[Maks. przes.]

[Czest. wyj.] 2

g

=

|| Bitprzes Ip—
J \— Bit wt. przes.
Sekundy

Wartosci  Domyslnie: 0,00 Hz

Min./Maks.: 0,00/300,00 Hz

Wyswietlacz: 0,01 Hz
A568 [Czaswazr. przes.] Powiazany(e) parametr(y): AS67
Ustawienie czasu wymaganego wzgledem funkgji trawersu do przyspieszenia od minimalnej do maksymalnej czestotliwosci trawersu. Patrz schemat przy A567 [Maks. przes.].
Wartosci  Domyslnie: 0,00s

Min./Maks.: 0,00/300,00 s

Wyswietlacz: 0,01s
A569 [Czasred. przes.] Powiazany(e) parametr(y): A567
Ustawienie czasu wymaganego wzgledem funkgji trawersu do spowolnienia od maksymalnej do minimalnej czestotliwosci trawersu. Patrz schemat przy A567 [Maks. przes.].
Wartosci  Domyslnie: 0,00s

Min./Maks.: 0,00/300,00s

Wyswietlacz: 0,01s
A570 [SkokP] Powiazany(e) parametr(y): A567
Ustawienie amplitudy czestotliwosci, ktdra jest dodawana lub odejmowana od czestotliwosci zadanej. Patrz schemat przy A567 [Maks. przes.].
Wartosci  Domyslnie: 0,00 Hz

Min./Maks.: 0,00/300,00 Hz

Wyswietlacz: 0,01 Hz
A571 [Czas synchr.] Powiazany(e) parametr(y): t062, t063, t065 — t068, A560

Wihaczenie funkgji wstrzymujacej przemiennik na aktualnej czestotliwosci, nawet gdy czestotliwos¢ zadana ulegnie zmianie. Funkgja stosowana z t062, t063, t065-t068, — [Wj.c.blok
ter.xx] 32, Wk. synchr”.

l« [Czas synchr.]
Nowa ref. przemiennika #2
g
5 Nowa ref. przemiennika #1
=
— Bit synch. pred. L [Stan $wiattow.]
—— Zmiana ref. | W¥. wej. synchr. przemiennika #1 i#2
(zas
Wartosci  Domyslnie: 0,0s
Min./Maks.: 0,0/3200,0s
Wyswietlacz: 0,1s
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A572 [Wsp. pred.]

Nalezy zatrzymac przemiennik przed zmiang tego parametru.

Skalowanie predkosci zadanej przemiennika.

Wartosci  Domyslnie: 1.00
Min./Maks.: 0.01/99.99
Wyswietlacz: 0.01
Gru papa rametrow sieci C'}ru'pa z;ilwierajqca parametry zainstalowanej karty rozszerzen komunikacji
komunikacyjnej HIECIove)
Informacje szczegétowe odnosnie do dostgpnych parametréw — patrz instrukeja
obstugi karty rozszerzen komunikacji sieciowe;j.
Gru papa rametrow Grupa zawierajaca parametry, ktorych wartoci zostaly zmienione z fabrycznych
mo dyﬁ kowa ny ch ustawient domyslnych.

Jezeli ustawienie domyslne parametru zostanie zmienione, jest on automatycznie
dodawany do tej grupy. Jezeli warto$¢ parametru zostanie zmieniona z powrotem
na ustawienie domyslne, jest on automatycznie usuwany z tej grupy.
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Grupa btedow i diagnostyki

F604 [Kod btedu 4] Powiazany(e) parametr(y): b007-b009
F605 [Kod bt.5]

F606 [Kod bt. 6]

F607 [Kod bt.7]

F608 [Kod bt. 8]

F609 [Kod bt. 9]

F610 [Kod bt. 10]

Kod reprezentujacy btad przemiennika. Kody sa wyswietlane w tych parametrach w kolejnosci wystapienia (b007 [Kod btedu 1] = btad najnowszy). Btedy wielokrotne sa rejestrowane
tylko raz.

Wartosci  Domyélnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: FO/F127
Wyswietlacz: FO
F611 [Czasbt. 1-godz.] F612 [Czasbt. 2-godz.] Powiazany(e) parametr(y): d362

F613 [Czas bt. 3-godz.] F614 [Czas bt.4-godz.]
F615 [Czasbt. 5-godz.]

F616 [Czas bt. 6-godz.] F617 [Czas bt.7-godz.]
F618 [Czas bt. 8-godz.] F619 [Czasbt. 9-godz.]
F620 [Czas bt.10-godz.]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Wyswietlanie wartosci d362 [Sum.czas — godz.] przy wystapieniu bfedu.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/32767 h
Wyswietlacz: Th
F621 [Czas bt. 1-min] F622 [Czas bt. 2-min] Powiazany(e) parametr(y): d363

F623 [Czas bt. 3-min] F624 [Czas bt. 4-min]
F625 [Czas bt. 5-min]

F626 [Czas bt. 6-min] F627 [Czas bt. 7-min]
F628 [Czas bt. 8-min] F629 [Czas bt. 9-min]
F630 [Czas bt. 10-min]

[PF525) Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Wyswietlanie wartosci d363 [Sum. czas — min] przy wystapieniu btedu.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0,0/320,0 min
Wyswietlacz: 0,1 min

F631 [Bfad czest.1] F632 [Bfad czest.2] Powiazany(e) parametr(y): b001

F633 [Bfad czest. 3] F634 [Bfad czest. 4]

F635 [Btad czest. 5]

F636 [Btad czest. 6] F637 [Btad czest.7]

F638 [Btad czest. 8] F639 [Bfad czest.9]

F640 [Btad czest.10]

Tylko przemienniki

PowerFlex 525.

Wyswietlanie i zapis wartosci b001 [Czest. wyj.] przy 10 najnowszych btedach.
W parametrze [Btad czest. 1] jest zapisywany najnowszy btad, w parametrze [Bfad czest. 2] jest zapisywany drugi z najnowszych btedow, a w parametrze [Btad czest. 3] jest
zapisywany trzeci z najnowszych bteddw.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0,00/500,00 Hz
Wyswietlacz: 0,01Hz
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F641 [Btad pr.1] F642 [Bfad pr. 2] Powiazany(e) parametr(y): b003
F643 [Btad pr. 3] F644 [Btad pr. 4]
F645 [Btad pr.5]
F646 [Btad pr. 6] F647 [Btad pr.7]
F648 [Btad pr. 8] F649 [Btad pr. 9]
F650 [Btad pr.10]
Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Wyswietlanie i zapis wartosci b003 [Prad wyjsciowy] przy 10 najnowszych btedach.
W parametrze [Btad pr. 1] jest zapisywany najnowszy btad, w parametrze [Btad pr. 2] jest zapisywany drugi z najnowszych btedéw, a w parametrze [Btad pr. 3] jest zapisywany trzeci z
najnowszych btedow.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0,00/(prad znamionowy przemiennika x 2)
Wyswietlacz: 0,01A
F651 [Btad nap.szyny1] F652 [Btad nap.szyny 2] Powiazany(e) parametr(y): b005

F653 [Btad nap.szyny3] F654 [Btad nap.szyny 4]
F655 [Btad nap.szyny 5]

F656 [Btad nap.szyny6] F657 [Btad nap.szyny7]
F658 [Btad nap.szyny8] F659 [Bfad nap.szyny 9]
F660 [Btad nap.szyny10]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Wyswietlanie i zapis wartosci b005 [Nap. szyny DC] przy 10 najnowszych btedach.
W parametrze [Btad nap.szyny 1] jest zapisywany najnowszy bfad, w parametrze [Btad nap.szyny 2] jest zapisywany drugi z najnowszych bteddw, a w parametrze [Btad nap.szyny 3]
jest zapisywany trzeci z najnowszych btedéw.

Wartosci  Domyélnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/1200V DC
Wyswietlacz: 1VDC
F661 [Status przy bt.1] F662 [Status przy bt.2] Powiazany(e) parametr(y): b006

F663 [Status przy bt.3] F664 [Status przy bt.4]
F665 [Status przy bt.5]

F666 [Status przy bt.6] F667 [Status przy bt.7]
F668 [Status przy bt.8] F669 [Status przy bt.9]
F670 [Status przyb.10]

Tylko przemienniki
PowerFlex 525.

Wyswietlanie wartosci b006 [St. przem.] przy 10 najnowszych btedach.
W parametrze [Status przy bt.1] jest zapisywany najnowszy btad, w parametrze [Status przy bt.2] jest zapisywany drugi z najnowszych btedow, a w parametrze [Status przy bt.3] jest
zapisywany trzeci z najnowszych btedow.

a1l ‘r‘l
LJ|Ld[ L] [Ld]|Ld

1= prawda, 0 = fatsz

Praca (yfra1

Naprzéd (yfra2

Przyspieszanie (yfra3

Iwalnianie (yfra4

Aktywna funkgja Safety!" (yfra5

(1) Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/0x1F
Wyswietlacz: 1
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F681 [Stat. pol DSI]
Wyswietlenie stanu portu szeregowego RS485 (DSI) do przemiennika.

i Cyfra 3 (stan pofaczenia)
| 1=prawda,0=falsz 0 ,Nieaktywne”
Rx Gfal 1 ,Sie¢ podlegta Modbus (zewnetrzne urzadzenie gtéwne Modbus)”
Tx (yfra2 2 ,Sie¢ wieloprzemiennikowa Modbus z opcjonalnym urzadzeniem gtéwnym komunikacji wewnetrznej”
Status Gfra3 3 ,Sie¢ wieloprzemiennikowa Modbus z whudowanym urzadzeniem gtéwnym komunikagji’™
Btad (yfrad 4 ,Podtaczone urzadzenie peryferyjne DSI”
Nieuzywane 5...8 ,Zarezerw.
9 ,Bfad sieci RS-485"
(1) Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0000/1911
Wyswietlacz: 0000

F682 [Stat. pol. wew.]

Wyswietlenie stanu komunikacji wewnetrznej do przemiennika.

el ] (yfra 3 = ,Opcjonalna komunikacja wewnetrzna”
| T=prawda,0=falsz 0 Nieaktywne (brak potaczenia)”
Rx Gfal 1 ,Potaczona/aktywna opcja wewnetrzna”
Tx (yfra2  2...8 ,Zarezerw.
Status Gfa3 9 ,Bfad opcjonalnej komunikacji wewnetrznej”
Btad (yfra 4
Nieuzywane
Wartosci  Domyélnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0000/1911
Wyswietlacz: 0000

F683 [Stat.pol.wh.Enet]
(PF525) Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Wyswietlenie stanu interfejsu whudowanej komunikacji EtherNet/IP do przemiennika.

gl Cyfra3 =, Whud. kom. EtherNet/IP”
| 1=prawda,0=falsz 0 ,Nieaktywne (brak potaczenia)”
Rx Gfral 1 ,Aktywna wbudowana komunikacja EtherNet/IP”
Tx (yfra2  2...8 ,Zarezerw”
Status (yfa3 9 ,Bfad wbudowanej komunikagji EtherNet/IP”
Btad (yfra 4
Nieuzywane
Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0000/1911
Wyswietlacz: 0000

F684 [Wt.adr.ir]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Wyséwietla aktualne Zrédto konfiguracji Ethernet (adres IP, maska podsieci i adres bramy).

Opgje

1 ,Parametry”

Tylko odczyt

2 ,BOOTP”
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F685 [Akt. szyb.trans.]

Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Grupa btedow i diagnostyki (cigg dalszy)

Wyswietlenie predkosci transmisji danych w sieci aktualnie uzywanej przez interfejs wbudowanej komunikacji EtherNet/IP.

Opgje

Brakfacza”

,Pet. 10Mbps”

,Pot. 10Mbps”

,Pet. 100Mbps”

,Pot. 100Mbps”

,Dup. adr. IP”

0
1
2
3
4
5
6

Wyt

Tylko odczyt

F686 [Akt. we/wy DSI]

Wyswietlenie przemiennikéw aktywnych w trybie wieloprzemiennikowym.

n‘ rmr|r
L[ Ld[Ldj|Ldf[Ld
| 1= przemiennik nieaktywny, 0 = przemiennik aktywny
Przet.0 akt. (yfral
Przet.1 akt. (yfra2
Przet.2 akt. (yfra3
Przet.3 akt. (yfra4
Przet.4 akt. (yfra5
Wartos¢  Domyélnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 00000/11111
Wyswietlacz: 00000

F687 [Adr. sprz. 1]
F688 [Adr.sprz.2]
F689 [Adr. sprz.3]
F690 [Adr. sprz. 4]
F691 [Adr.sprz.5]
F692 [Adr. sprz. 6]

Tylko przemienniki PowerFlex 525.

Wyswietlenie adresu MAC interfejsu wbudowanej komunikacji EtherNet/IP.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/255
Wyswietlacz: 1
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F693 [Akt.adr.1P1]
F694 [Akt.adr.IP2]
F695 [Akt.adr.IP3]
F696 [Akt. adr. P 4]

Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Wyswietlenie aktualnego adresu IP stosowanego przez interfejs whudowanej komunikacji EtherNet/IP w danej chwili. W przypadku braku ustawionego adresu jest wskazywane 0.
255.255.255.255

[Akt. adr. IP 1]
[Akt. adr. IP 2]
[Akt. adr. IP 3]
[Akt. adr. IP 4]

Wartosci  Domyélnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/255
Wyswietlacz: 1

F697 [Akt. pods. 1]
F698 [Akt. pods. 2]
F699 [Akt. pods. 3]
F700 [Akt. pods. 4]

Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Wyswietlenie aktualnej maski podsieci stosowanej przez interfejs whudowanej komunikacji EtherNet/IP w danej chwili. W przypadku braku ustawionego adresu jest wskazywane 0.
255.255.255.255

[Akt. pods. 1]
[Akt. pods. 2]
[Akt. pods. 3]
[Akt. pods. 4]

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/255
Wyswietlacz: 1

F701 [Akt.bramka 1]
F702 [Akt. bramka 2]
F703 [Akt. bramka 3]
F704 [Akt. bramka 4]

Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Wyswietlenie aktualnego adresu bramy stosowanego przez interfejs wbudowanej komunikacji EtherNet/IP w danej chwili. W przypadku braku ustawionego adresu jest wskazywane 0.
255.255.255.255

[Akt. bramka 1]
[Akt. bramka 2]
[Akt. bramka 3]
[Akt. bramka 4]

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/255
Wyswietlacz: 1
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Grupa btedow i diagnostyki (cigg dalszy)

F705 [Pol.log.przem.0]
F709 [Pol.log.przem.1]
F713 [Pol.log.przem.2]
F717 [Pol.log.przem.3]
F721 [Pol.log.przem.4]

W trybie wieloprzemiennikowym jest to polecenie logiki przesytane do przemiennika 0/1/2/3/4/.

W trybie jednoprzemiennikowym jest to polecenie logiki uzywane przez przemiennik (HS-DSI, EtherNet/IP lub DSI) w danej chwili. Jezeli sterowanie komunikacja NIE JEST stosowane,
a przemiennik pracuje w trybie jednoprzemiennikowym, wtedy bedzie wyswietlany parametr 0.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: O/FFFF
Wyswietlacz: 1

F706 [Ref. przem. 0]
F710 [Ref. przem. 1]
F714 [Ref. przem. 2]
F718 [Ref. przem. 3]
F722 [Ref. przem. 4]

W trybie wieloprzemiennikowym jest to odniesienie przesytane do przemiennika 0/1/2/3/4.

W trybie jednoprzemiennikowym jest to odniesienie uzywane przez przemiennik (HS-DSI, EtherNet/IP lub DSI) w danej chwili. Jezeli sterowanie komunikacja NIE JEST stosowane, a
przemiennik pracuje w trybie jednoprzemiennikowym, wtedy bedzie wyswietlany parametr 0.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0,00/500,00 Hz
Wyswietlacz: 0,01 Hz

F707 [St.log.przem.0]
F711 [St.log.przem.1]
F715 [St.log.przem.2]
F719 [St.log.przem.3]
F723 [St.log.przem.4]

W trybie wieloprzemiennikowym jest to stan logiki odbierany z przemiennika 0/1/2/3/4.
W trybie jednoprzemiennikowym jest to stan logiki przemiennika w danej chwili.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: O/FFFF
Wyswietlacz: 1

F708 [Sprz. przem.0]
F712 [Sprz. przem.1]
F716 [Sprz. przem.2]
F720 [Sprz. przem.3]
F724 [Sprz.przem.4]

W trybie wieloprzemiennikowym jest to sprzezenie zwrotne odbierane z przemiennika 0/1/2/3/4.
W trybie jednoprzemiennikowym jest to sprzezenie zwrotne przemiennika w danej chwili.

Wartosci  Domyélnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0,00/500,00 Hz
Wyswietlacz: 0,01Hz

F725 [Wk.wyb. Rx]
(PFs25) Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Licznik liczby odebranych btedéw przekroczenia granicy zgtoszonych przez interfejs whudowanej komunikacji EtherNet/IP.

Wartosci  Domyélnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/65535
Wyswietlacz: 1
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F726 [Wk. pak.Rx]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Licznik liczby odebranych pakietéw zgtoszonych przez interfejs wbudowanej komunikacji EtherNet/IP.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/65535
Wyswietlacz: 1

F727 [Wt. bt. Rx]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Licznik liczby odebranych btedéw zgtoszonych przez interfejs whudowanej komunikacji EtherNet/IP.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/65535
Wyswietlacz: 1

F728 [WkL. pak.Tx]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Licznik liczby przestanych pakietow zgtoszonych przez interfejs whudowanej komunikacji EtherNet/IP.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/65535
Wyswietlacz: 1

F729 [Wt. bt. Tx]
[PF525) Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Licznik liczby btedéw transmisji zgtoszonych przez interfejs wbudowanej komunikacji EtherNet/IP.

Wartosci  Domyélnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/65535
Wyswietlacz: 1

F730 [Wk.zg.pak.we/wy]
Tylko przemienniki PowerFlex 525.
Liczba zagubionych pakietow we/wy.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/65535
Wyswietlacz: 1

F731 [Btedy DSI]
Liczba wszystkich btedéw DSI.

Wartosci  Domyslnie: Tylko odczyt
Min./Maks.: 0/65535
Wyswietlacz: 1
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Gru py parametréw App‘hew Do przemiennikéw serii PowerFlex 520 sg przypisane réznorodne grupy

parametréw AppView, w ktérych grupowane sa wspélnie pewne parametry w
celu umozliwienia szybkiego i tatwego dostepu w oparciu o rézne typy aplikacii.
Do aplikacji tych sa zaliczane:

e Przenosnik

e Mieszalnik

o Sprezarka

o Pompa odérodkowa

o Dmuchawa/wentylator

o Wytlaczarka

e Pozycjonow. (tylko przemienniki PowerFlex 525)

o Tekstylia/widkiennictwo

W grupie parametréw AppView nie mozna dodawa¢ ani usuwaé parametrow.
Jezeli konieczny jest szybki dostep do parametréw dodatkowych wzgledem
parametrow juz zawartych w grupie AppView, nalezy uzy¢ grupy parametréw
CustomView.

Parametry z grupy AppView moga by¢ szybko dodane do grupy parametréw
CustomView poprzez wykonanie nastgpujacych czynnosci:

Krok Klawisz(e) Przyktadowa tres¢
wyswietlana

1. |Przy uzyciu klawiszy ,strzatka w gére” i b N1l _
strzatka w dot” przewin zawartosé grupy @a (@ wlo 1 ,} [
AppView (G1...G8). /LI]I I|.|.J A

2. |Nacisna¢ klawisz ,Enter” lub ,Sel’, aby wybrac BN
grupe. Prawa skrajna cyfra ostatnio S I o
wyswietlonego parametru w tej grupie bedzie albo @ L1 Wil |I\
migac. 2

3. |Przy uzyciu klawiszy ,strzatka w gdre” i albo _ N
strzatka w dét” przejdz do polecenia G1->GC. @ @ wlo INTOT
— L1 Ll ".‘\

4. [Nacisna¢ klawisz ,Enter” lub ,Sel’, aby dodac¢

CustomView. Na wyswietlaczu LCD zostanie

wszystkie parametry z grupy AppView do grupy %I% %{% %{% %{{ %{%
albo @

wyswietlone potwierdzenie.

138 Publikacja Rockwell Automation 520-UM001D-PL-E — Wrzesiet 2013



Programowanie i parametry ~ Rozdziat 3

Grupa parametrow

CustomView

Grupa parametréw CustomView umozliwia wykonywanie nastepujacych
czynnosci:
e zgrupowanie parametréw czgsto uzywanych w danej aplikacji w celu
uzyskiwania szybkiego dostepu;
o wybdr wylacznie parametréw wymaganych w danej aplikacji, a w razie
koniecznosci ukrycie wszystkich pozostalych parametréw przy uzyciu

A552 [Blok. progr.].

W grupie CustomView mozna zebra¢ maksymalnie 100 parametréw. Mozliwe
jest skopiowanie calej grupy parametréw AppView do grupy parametréw
CustomView w spos6b opisany powyzej lub doda¢ indywidualne parametry w
sposdb opisany ponizej.

Krok Klawisz(e) Przyktadowa tres¢
wyswietlana

1. | Przy uzyciu klawiszy ,strzatka w gére” i albo L1lzs
Jstrzatkaw dét” przejsc do grupy CustomView @ @ I I Y R R
(GC). — LIL..T T 1
2. [Nacisna¢ klawisz ,Enter’, aby wyswietli¢

parametry, ktére moga zosta¢ dodane do grupy T |
CustomView. -

3. |Przy uzyciu klawiszy ,strzatka w gdre” i albo N
strzatka w dét" mozna nawigowac po liécie @ @ ,,RZ+ + rri-l
parametrow. —~ LILY

4. |Nacisna¢ klawisz , Enter’, aby doda¢ parametr EREE]

do grupy CustomView. Na wyéwietlaczu LCD mommmn
zostanie wyswietlone potwierdzenie.

Sposéb usuwania parametréw z grupy CustomView:

Krok Klawisz(e) Przyktadowa tres¢
wyswietlana
1. | Przy uzyciu klawiszy ,strzatka w gére” i NLLle
strzatka w dét” przejs¢ do grupy CustomView @ albt@ el LTI 2]
(GO). LIL.LILIED
111N
2. |Nacisna¢ klawisz ,Enter”, aby wyswietli¢ S \ L/
parametry zawarte w grupie CustomView. w17
o LIl LiLd ".‘
3. |Przy uzyciu klawiszy ,strzatka w gdre” i albo S Ls
Jstrzatka w d6t” przejs¢ do polecenia GC---. @ @ I I
LIL..
LN
4. |Nacisna¢klawisz ,Enter” lub ,Sel’, aby rri-]
wyswietli¢ parametry zawarte w grupie P = LILIC
CustomView. albo =
5. |Przy uzyciu klawiszy ,strzatka w gore” i b L2
,strzatka w d6t” mozna nawigowac po licie @ 2 (@ RZee == rri-l
parametréw. Ll LF!JR-N-\
6. |Nacisna¢klawisz ,Enter’, aby usuna¢ parametr z
grupy CustomView. Na wyswietlaczu LCD :: :: :: %’% %{
zostanie wySwietlone potwierdzenie.

WSKAZOWKA  Oprogramowanie Connected Components Workbench moze zostac uzyte w
celu przyspieszenia tego procesu dzieki funkdji , przeciagnij i upusc”.
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Odsytacze parametréw wg nazw

Nazwa parametru Numer Nazwa parametru Numer Nazwa parametru Numer
% krzywa S 439 Blad czest. 2 632 (zas bt. 9—godz.“) 619
Accel Time 1 041 Blad czest. 3 633 Czas bt. 9-min ) 629
Accel Time 2 442 Btad czest. 4 634 (zas b’f.10-godz.(” 620
Accel Time 3 444 Btad czest. 5 635 (zas braku kom. 126
Accel Time 4 446 Btad czest. 6" 636 (zas ham. DC 434
Ad.wez.kom.RS485 124 Bad czest. 70" 637 Czas krk. log. 077 190
Adr. przem. 1 7 Btad czest. 8" 638 (zas krk. log. 10 191
Adr. przem. 2 172 Btad czest. ol 639 (zas krk. log. 2 192
Adr. przem. 3 173 Btad nap.szyny 1 651 (zas krk. log. 30 193
Adr. przem. 4 174 Btad nap.szyny 2 652 (zas krk. log. 40 194
Adr. sprz. 1M 687 Btad nap.szyny 3 653 Czas krk. log. 50 195
Adr. sprz. 2 688 Btad nap.szyny 4 654 Czas krk. log. 6" 196
Adr. sprz. 3v 689 Btad nap.szyny 5 655 (zas krk. log. 70 197
Adr. sprz. 40 690 Btad nap.szyny 6" 656 (zas MOP 430
Adr. sprz. 50 691 Btad nap.szyny 70 657 (zas red. przes. 569
Adr. sprz. 6" 692 Btad nap.szyny 8" 658 (zas synchr. 571
Akt. adr. P17 693 Btad nap.szyny 90 659 (zaswt. przek.Zm 084
Akt. adr. 1P 200 694 Btad nap.szynywm 660 (zas whprzek. 1 079
Akt. adr. 1P 31V 695 Btad pr. 1 641 (zas w st. utk. 492
Akt. ad. 1P 47 696 Btad pr. 10 650 (zas wyt.przek.1 080
Akt bramka 117 701 Btad pr.2 642 (zas wy’r.przek.Z(” 085
Akt. bramka 21" 702 Btad pr. 3 643 (Czas wzr. przes. 568
Akt. bramka 3%V 703 Bad pr. 4 644 Czas. aktyw. 104
Akt. bramka 47 704 Bad pr. 5 645 Czest. klaw. 426
Akt. pods. 171 697 Btad pr.6) 646 Czest. MOP 47
Akt. pods. 2 698 Btad pr. 70 647 (zest. oczyszcz. 433
Akt. pods. 30 699 Btad pr. 8" 648 (zest. opuszcz.3(” 452
Akt. pods. 40 700 Btad pr. oM 649 Czest. opuszcz.4(” 454
Akt. szyb.trans.“) 685 Btedy DSI 731 Czest. przerw. 533
Akt. we/wy DS 686 Current Limit 1 484 Czest. sil. 1M 510
Akt. w przyp.b’f.(” 143 (zas bt. 1-godz. 611 Czest. sil. 2 512
Akt kiedy bezcz.(" 144 (zas bt. 1-min 621 Czest. sil. 30 514
An.przy ut.mAw;j. 097 Czas bt. 10-min™ 630 (zest. ustawcza 431
An.przy utr.Vwj. 094 (zas bt. 2-godz. 612 Czest. wyj. 001
Auto restart 541 (zas bt. 2-min 622 (zest. zadana 002
Autoregulacja 040 (zas bt. 3-godz. 613 (zest.opuszaz. 1 448
B.ctsil. 1V 522 (zas bt. 3-min 623 (zest.opuszcz. 2 450
B.ctsil. 2V 524 (zas bt. 4-godz. 614 Czs.pz.al.ut.ob.(” 491
B.ctsil. 31V 526 Czas bt. 4-min 624 D.wj.an.dla0-10V 091
B.prsil. 1M 521 (zas bt. 5-godz. 615 Dane testowe 368
B.prsil. 2V 523 Czas bt. 5-min 625 Dane wej. Enet 177 153
B.prsil. 3 525 (zas bt. 6—godz.(” 616 Dane wej. Enet 20 154
Bezp. uruch.(V 105 Czas bt. 6-min®V 626 Dane wej. Enet 30 155
Blok. biegu wst. 544 Czas bt. 7-godz." 617 Dane wej. Enet 477 156
Blok. progr. 552 Czas bt. 7-min(" 627 Dane wyj. Enet 10 157
Btad czest. 1 631 Czasbt. 8—godz.(” 618 Dane wyj. Enet 2 158
Btad czest. 1007 640 Czas bt. 8-min®" 628 Dane wyj. Enet 3%V 159

(1) Parametr wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.
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Nazwa parametru Numer Nazwa parametru Numer Nazwa parametru Numer
Dane wyj. Enet 41 160 Krok log. 17 181 Nast. czest. 81" 418
Decel Time 1 042 Krok log. 2 182 Nast. czest. 9" 419
Decel Time 2 443 Krok log. 3 183 Nast. wst. MOP 429
Decel Time 3 445 Krok log. 40 184 Nast.wyj.analog.“) 090
Decel Time 4 447 Krok log. 50 185 Nastawa PID 1 464
Dn.ref.kiedy bt. 146 Krok log. 6" 186 Nastawa PID 2(7 476
Dol. gr.wyj.PID1 465 Krok log. 70 187 Nastawa wst.PID1 466
Dol. gr.wyj.PIDZ(” 477 Kum. osz. (02 026 Nastawa wst.PID2(") 478
Dop.prad silnika 033 Kum. osz. kWh 024 Obr./min wyj. 015
Dop.w.catk. PID1 462 Lim.pot. akt.obr 546 Odp. na utr.pot. 125
Dop.w.catk. P02 474 Log. wej. cyfr.(z) 075 Odwr.zn.bt. PID1 467
Dop.w.rézn. PID1 463 Maks. nap. 534 Odwr.zn.bt.PID 217 479
Dop.w.rézn. P02 475 Maks. pr. wyj. 2 485 Op. wirnika sil. 498
Dop.wzm.dla PID1 461 Maks.st. procesu 482 Opéz.wyk.ut.syg. 098
Dop.wzm.dla P02V 473 Maks.w.dos.PID1 456 Opdzn.auto rest. 542
Enkoder PPR(V 536 Maks.w.dost.PID2(" 468 Osz. energii 023
Filtr reg. poz.“) 565 Max Traverse 567 Oszcz. mocy 018
Filtr sygn.an. 099 Maximum Freq 044 Output Powr Fetr 381
Flux Current Ref 497 Met.wyt.mom.obr. 039 P Jump 570
Format RS485 127 Min. czgst. 043 Pas.czes.sil. 1M 51
G.wj.an.dla0-10V 092 Min.czes.prz wh. 086 Pas.czes.sil. 21 513
Ham. DCna pocz. 436 Min.czes.prz wy. 087 Pas.czes.sil. 30 515
Ind. rozpr. il 500 Min.stan procesu 481 Pasmo czest.op.1 449
Ind. wzaj. sil. " 499 Min.w.dos.PID2(" 469 Pasmo czest.op.2 451
Jedn. kroku 017 200 Min.w.dost.PID 1 457 Pasmo czgst.op.3(” 453
Jedn. kroku 1V 202 Min.wj.an.4-20mA 095 Pasmo czest.op.4(” 455
Jedn. kroku 2V 204 Mks.wj.an.4-20mA 096 Pol.log.przem.0 705
Jedn. kroku 3tV 206 Moc wyj. 017 Pol.log.przem.1 709
Jedn. kroku 47 208 Motor NP Hertz 032 Pol.log.przem.2 713
Jedn. kroku 50 210 Motor NP RPM 036 Pol.log.przem.3 n7
Jedn. kroku 67 212 Motor NP Volts 031 Pol.log.przem.4 721
Jedn. kroku 70V 214 Nap. przerw. 532 Pot.przy akt.obr 545
Jezyk 30 Nap. szyny DC 005 Pom.czest. posl. 375
KI. napiecia 038 Napiecie wyj. 004 Pow.och.przcwe.1 487
Ko.log.kiedy bt 145 Nast. czest. 0 410 Pow.och.przcwc.Zm 489
Kod bt. 1 007 Nast. czest. 1 411 Poz. aktyw. 103
Kod bt. 1007 610 Nast. czest. 1017 420 Poz. ham. DC 435
Kod bt. 4 604 Nast. czest. 1117 a1 Poz. usp. 101
Kod bt. 5 605 Nast. czest. 1207 a2 Poz. wyj. opt1) 070
Kod bt. 6" 606 Nast. czest. 1317 23 Poz. wyj. opt2™ 073
Kod bt. 7" 607 Nast. czest. 140 424 Poz.al.utr. obc.V 490
Kod bt. 8V 608 Nast. czest. 1507 425 Poz.och.przewc 2™V 488
Kod bt. 9" 609 Nast. czest. 2 412 Poz.przec.siln. 369
Kod btedu 2 008 Nast. czest. 3 413 Poz.wyj. przek.1 077
Kod bledu 3 009 Nast. czest. 4 414 Poz.wyj. przek. 2" 082
Kompensacja 547 Nast. czest. 5 415 Prad czynny sil. 382
Konf. we/wy DSI 175 Nast. czest. 6 416 Prad wyjsciowy 003
Krok log. 0 180 Nast. czest. 7 417 Pred. enkodera” 378

(1)  Parametr wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

(2)  Parametr wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.
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Nazwa parametru Numer Nazwa parametru Numer Nazwa parametru Numer
Pred. ref. 1 047 Stat. pol. wew. 682 Wj.c.blok ter.05 065
Pred. ref. 2 049 Stat.pol.wb.Enet“) 683 Wj.c.blok ter.06 066
Pred. ref. 3 051 Status przy b.10t7 670 Wj.c.blok ter.07(" 067
Pred. silnika 376 Status przy bt.1 661 Wj.c.blok ter.08™" 068
Pred. wyj. 016 Status przy bt.2 662 Wi, bt R(® 727
Prog ham. dyn. 438 Status przy bt.3 663 wt. bt x(M 729
Prz/zw.w ust. 432 Status przy bt.4 664 WE. DLT ust. bt. 147
Przeb.jedn.(nis)“) 389 Status przy bt.5 665 Wt. DL2 ust. btV 148
Przeb.jedn.(wys)" 388 Status przy bt.6™" 666 Wt. DL3 ust. btV 149
Przew. tekstu 556 Status przy bt.7" 667 Wt. DL4 ust. btV 150
Przywr. domysin. 053 Status przy bt.8™" 668 Wi, konf. szyb.(” 141
Puls. szyny DC 380 Status przy b9t 669 W. pak. Rx(V 726
PWM Frequency 440 Stop Mode 045 WE. pak. " 728
R.przem.na przc. 495 Sum. czas —min 363 WA, pot. szyny 549
Rea. na utr.mocy 548 Sum.czas — godz. 362 Wt. reg. szyny 550
Red.czst.-pt.ob.V 441 Suma kWH 021 WE. wyb. adr. IP() 128
Ref. przem. 0 706 Suma MWh 022 We. wyb. Rx") 725
Ref. przem. 1 710 Sygn.sp.zwr.PID1 460 Wt 7r. adr. ) 684
Ref. przem. 2 74 Sygn.sp.zwr.PIDz“) 472 Wt konfadrIP 117 129
Ref. przem. 3 718 Szyb.trans.RS485 123 Wrkonfadr.p 20V 130
Ref. przem. 4 722 Temp. ster. 028 Wtkonf.adr.p 30V 131
Reset miern. 555 Temp.przem. 027 Wrkonfadr.p 47 132
Rozp. podw. 531 Tol. poz.ekodera(” 564 Wrkonfbramki 1 137
S.np.rez.stj.sl. 496 Tryb 2-przew 064 Wt konf.bramki 27 138
Shear PinT Level 486 Tryb blok.progr. 553 Wt konf bramki 3" 139
Skum. oszcz. 025 Tryb ustaw. 558 Wtkonf bramki 47 140
Sleep Time 102 Tryb zapisu pol. 121 W’f.konf.m.pods.lm 133
Sprz. przem.0 708 Typ przem. 367 W’f.konf.m.pods.zm 134
Sprz. przem.1 712 Typ sprzez i) 535 W{.konf.m.pods.3“) 135
Sprz. przem.2 716 Upt. czasu pracy 019 W’f.konf.m.pods.4“) 136
Sprz. przem.3 720 Usuwanie bt. 551 Wster.dwub. 10v(" 093
Sprz. przem.4 724 W.rp.br.fzy wej. 557 Wt.zg.pak.we/wym 730
$r. koszt kWh 052 Wart. maks. wyj.(" 089 Wsk. licznika 364
Srednia moc 020 Wart. zad. PID1 384 Wsk. reg. czas. 365
St.log.przem.0 707 Wart. zad. PID2 386 Wsp. pred. 572
St. log.przem.1 m Wartos¢ PID1 383 Wsp. skali imp. 537
St. log.przem.2 715 Wartos¢ PID2(" 385 Wsp.obn.przc.sl. 493
St. wej. cyfr. 014 Wh.ret.przc.sil. 494 Wy. dane wyj. 1 165
St. wej. ster. 013 Wb.ster.pr.sil.“) 509 Wy. dane wyj. 2 166
St.log.przem.3 719 We. 1dan. opt. 161 Wy. dane wyj. 3 167
St.log.przem.4 723 We. 2 dan. opt. 162 Wy. dane wyj. 4 168
Stan log. kroku™ 391 We. 3 dan. opt. 163 Wy. otocz.przem. 554
Stan procesu 010 We. 4 dan. opt. 164 Wyb. nast. MOP 428
Stan przemiennika 006 Wej. an. 4-20mA 361 Wyb. podw. 530
Stan roboczy(” 387 Wej.analog.0-10V 360 Wyb. usp.-akt. 100
Stan Swiattow. 390 Wer. op. ster. 029 Wyb.danych test. 483
Start At PowerUp 543 Wij.c.blok ter.02 062 Wyb.pol. i stat.V 122
Stat. pol DSI 681 Wj.c.blok ter.03 063 Wyb.tr.dost.PID1 458

(1)  Parametr wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

142

Publikacja Rockwell Automation 520-UM001D-PL-E — Wrzesiet 2013
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Rozdziat 3

Nazwa parametru Numer Nazwa parametru Numer Nazwa parametru Numer
Wyb.tr.dost.PID2V 470 Wybér wyj. opt2™ 072 In. czest. baz."V 562
Wyb.tr.ref. PID1 459 Wyk.roz.cze.PWM 540 Inam. bieg. sil. 035
Wyb.tr.ref. P02 4an Wysz. kier. baz." 563 Znam. mocsil. " 037
Wyb.wielu przem. 169 Wzm. reg. pot(” 566 Znam. nat. maks. 034
Wyb.wyj. analog.“) 088 Wzm. st kontr.V 560 Irédto pocz. 1 046
Wyb.wyj. przek.1 076 Wzm.b.d.rg.pr.“) 538 Irédto pocz. 2 048
Wyb.wyj. przek.Z“) 081 Wzm.b.pr.reg.pr.“) 539 Irédto pocz. 3 050
Wyb.zew.ham.dym. 437 Zap. bez zasV 561 Irédto ster. 012
Wybér wyj. opt1™) 069 Zlicz./jedn.V 559
(1) Parametr wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.
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Uwagi:
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Rozdziat 4

Wykrywanie i usuwanie usterek

W niniejszym rozdziale zawarto informacje dotyczace wykrywania i usuwania
usterek przemiennika serii PowerFlex 520. Lista zawiera wyszczegélnienie i opis
bledéw przemiennika wraz z mozliwymi rozwigzaniami.

W celu uzyskania informagji o. .. Patrz strona...
Stan przemiennika 145
Bledy 145
Opisy btedéw 147
Typowe objawy i dziatania naprawcze 151

zawiera komponentéw przeznaczonych do serwisowania przez uzytkownika.

2 UWAGA: Wystepuije ryzyko obrazen lub uszkodzenia urzadzen. Przemiennik nie
Nie nalezy demontowac podstawy montazowej przemiennika.

Stan przemiennika Stan przemiennika jest stale monitorowany. Wszelkie zmiany sa wskazywane na
integralnym wyswietlaczu LCD.

Informacje o wskaznikach stanu przemiennika i kontrolkach — patrz Ekran i
klawisze sterowania na str. 60.

B{edy Blad to stan powodujacy zatrzymanie przemiennika. Wystepuja dwa typy bleddw.
Typy btedow

Typ |Opis btedu

1 Automatyczne Kiedy wystapi btad tego typu, a parametr A541 [Auto restart] jest ustawiony na wartos¢
kasowanie/praca | wieksza od ,0," timer ustawiony przez uzytkownika w parametrze A542 [Op6Zn.auto rest.]
zaczyna odliczanie. Kiedy wartosc timera osiagnie zero, przemiennik prébuje
automatycznie skasowac btad. Jezeli stan bedacy przyczyna btedu juz nie wystepuje,
nastepuje skasowanie btedu i ponowny start przemiennika.

2 Niekasowalny Ten typ btedu moze powodowac koniecznos¢ naprawy przemiennika lub silnika, albo jest

spowodowany usterkami oprzewodowania lub btedami programowania. Skasowanie
takiego btedu nie jest mozliwe przed usunieciem jego przyczyny.

Publikacja Rockwell Automation 520-UM001D-PL-E — Wrzesiet 2013 145
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Wskazanie btedu

Stan Wyswietlacz
Przemiennik wskazuje btad. LAl
Integralny wyswietlacz LCD wyswietla powiadomienie o stanie btedu w nastepujacy PRZ -:- [] [] L
sposob. AN NN

« Migajacy numer btedu
« Migajacy wskaznik btedu (dioda LED) BLAD @

Nacisna¢ klawisz ,Esc’, aby przywréci¢ normalne dziatanie wyswietlacza.

Reczne usuwanie btedow

Krok Klawisz(e)

1. Nacisna¢ klawisz ,Esc’, aby potwierdzi¢ btad. Informacja o btedzie zostanie usunieta,
aby umozliwi¢ korzystanie ze zintegrowanej klawiatury.
Uzyskac dostep do parametru b007 [Kod btedu 1], aby wyswietli¢ aktualne VWAl
informacje o btedzie.

2. Usun przyczyne powstania btedu.
Skasowanie btedu nie jest mozliwe przed usunigciem jego przyczyny. Patrz Typy
bteddw, opisy i dziatania na str. 147.

3. Po wykonaniu dziatar naprawczych skasowac bfad przy uzyciu jednej z ponizszych
metod.

+ Nacisna¢ klawisz ,Stop’, jezeli parametr P045 [Tryb zatrz.] jest ustawiony na
warto$¢ znajdujaca sie pomiedzy ,0”a 3"

+ Wylaczy¢i whaczy( zasilanie przemiennika.

+ Ustawi¢ parametr A551 [Usuwanie bt.] na wartos¢ 1,Resetuj bt.” lub 2
,Czysz.bufora”

+ Wylaczy¢i whaczy¢ wejécie cyfrowe, jezeli parametry t062, t063, t065. . .t068
[Wj.c.blok ter.xx] s3 ustawione na wartos¢ 13, Kasowanie btedu’”.

Automatyczne usuwanie btedow

Opcja/krok

Usuwanie btedu typu 1i ponowne uruchomienie przemiennika.
1. Ustawi¢ parametr A541 [Auto restart] na warto$¢ inng niz ,0".
2. Ustawi¢ parametr A542 [OpéZn.auto rest.] na wartos¢ inng niz ,0".

Skasowac btad za wysokiego napiecia, zbyt niskiego napiecia lub nadmiernej
temperatury radiatora bez ponownego uruchamiania przemiennika.

1. Ustawi¢ parametr A541 [Auto restart] na warto$¢ inng niz ,0".

2. Ustawi¢ parametr A542 [Op6Zn.auto rest.] na wartos¢ 0"

uszkodzeniem sprzetu i/lub obrazeniami ciata. Nie uzywac tej funkgji bez

2 UWAGA: Uzycie tych parametrow w nieprawidtowej aplikacji grozi
uwzglednienia wszystkich stosownych przepisow, norm i wytycznych.
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Rozdziat 4

Opisy btedow

Automatyczne uruchomienie ponowne (kasowanie/praca)

Funkcja automatycznego uruchomienia ponownego umozliwia automatyczne

kasowanie bledu i probe uruchomienia przez przemiennik bez interwencji
uzytkownika lub aplikacji. Umozliwia to prace zdalng lub niewymagajaca
nadzoru. Kasowane moga by¢ tylko okreslone biedy. Nicktére bledy (typ 2)
wskazujace mozliwo$¢ usterki komponentu przemiennika nie moga by¢
kasowane. Typy bledéw sa wyszczegdlnione w tabeli Typy bledéw na str. 145.
Wigcej informacji — patrz Opisy bledéw na str. 147.

Przy wlaczaniu tej funkeji nalezy zachowaé ostroznoéé, poniewaz przemiennik
bedzie podejmowaé proby realizacji wlasnych polecen startu w oparciu o wartosci
programowe wybrane przez uzytkownika.

Typy btedow, opisy i dziatania

Numer | Biad Typ(z) Opis Dziatanie

FOO0  |Brak btedéw - Brak wykrytych btedéw. -

F002  |Wejscie 1 Zewnetrzne (pomocnicze) wejscie « Sprawdzi¢ oprzewodowanie zdalne.

pomocnicze przetaczenia. «  Sprawdzi¢ prawidtowos¢ ustawien
sieci komunikacyjnej.

F003  |Zanik zasilania 2 Wykryto prace jednofazowa z + Sprawdzic linie zasilajaca pod katem
nadmiernym obcigzeniem. niskiego napiecia lub przerw w

zasilaniu.
+  Sprawdzi¢ bezpieczniki wejsciowe.
+ Imniejszy¢ ohciazenie.
FO04 | Zbyt niskie 1 Napiecie na szynie DC spadto ponizej | Sprawdzic linie zasilajaca pod katem
napiecie wartosci minimalnej. niskiego napiecia lub przerw w
zasilaniu.

F005  [Nadmierne 1 Napigcie na szynie DC przekroczyto Sprawdzic linie zasilajaca pod katem

napiecie warto$¢ maksymalna. obecnosci wysokiego napiecia
sieciowego lub stanu nieustalonego.
Nadmierne napiecie na szynie moze by¢
réwniez spowodowane przez prace
generatorowa silnika. Wydtuzy¢ czas
spowalniania lub zainstalowa¢
opcjonalny rezystor hamowania.

F006 | Utkn. silnika 1 Przemiennik nie ma mozliwosci «  Zwigkszy¢ wartos¢ parametréw
przyspieszenia lub spowolnienia pracy P041, A442, A444, A446 [(zas.
silnika. przysp. x] lub zmniejszy¢ obcigzenie,

aby prad wyjéciowy przemiennika
nie przekraczat zbyt dtugo wartosci
ustawionej parametrami A484,
A485 [Maks. pr. wyj. x].

+ Sprawdzi¢ wystepowanie obciazen
przeciazajacych.

F007  |Przec.silnika 1 Przefaczenie wewnetrznego uktadu |+ Wystepuje nadmierne obciazenie
elektronicznego zabezpieczajacego silnika. Zmniejszyc¢ obcigzenie, aby
przed przecigzeniem. prad wyjsciowy przemiennika nie

przekraczat wartosci ustawionej w
parametrze P033 [Dop.prad silnika].
« Sprawdzi¢ ustawienie parametru
A530 [Wyb. podw.].
FO08 |Nad.temp.rad. |1 Temperatura radiatora/modutu + Sprawdzi¢, czy zeberka radiatora s3

zasilania przekracza wstepnie ustalong
wartosc.

zablokowane lub zabrudzone.
Sprawdzi¢, czy temperatura
otoczenia nie przekroczyta wartosci
Znamionowe;.

« Sprawdzi¢ wentylator.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

148

Typy btedow, opisy i dziatania

Numer | Btad Typ(z)

Opis

Dziatanie

FO09  [Nad.temp.tran. |1

Temperatura modutu sterowania
przekracza wstepnie ustalong wartosc.

« Sprawdzi¢ temperature otoczenia
produktu.

« Sprawdzi¢ przeszkody w przeptywie
powietrza.

«  Sprawdzi¢ pod katem kurzu i
zabrudzen.

« Sprawdzi¢ wentylator.

F012  |Przetezenie 2
sprzetowe

Prad wyjsciowy przemiennika
przekroczyt sprzetowy limit pradu.

Sprawdzi¢ zaprogramowane wartosci.
Sprawdzi¢ pod katem nadmiernego
obciazenia, nieprawidtowosci
ustawienia parametru A530 [Wyb.
podw.], zbyt wysokiego napiecia
hamulca DC oraz innych przyczyn
nadmiernego pradu.

F013  |Zwarcie doziemne |2 Zwarcie doziemne zostato wykryte na | Sprawdzic silnik i oprzewodowanie
przynajmniej jednym zacisku zewnetrzne podfaczone do zaciskéw
wyjsciowym przemiennika. wyjéciowych przemiennika pod katem

obecnosd zwarcia doziemnego.

F015 | Zanik obcigzenia |2 Wyjéciowy prad momentu jest mniejszy |«  Sprawdzi¢ potaczenia pomiedzy
od wartosci zaprogramowanej w silnikiem i obcigzeniem.
parametrze A490 [Poz.al.utr. obc ] «  Sprawdzi¢ wymogi wzgledem
przez okres czasu wiekszy niz warto$¢ poziomu i czasu.
zaprogramowana w parametrze A491
[Czs.pz.al.ut.ob.].

F021 |Br.faz. nawyj. 1 Zanik fazy wyjsciowej (jezeli wiaczona). |« Sprawdzi¢ oprzewodowanie silnika.
Skonfigurowac przy pomocy A557 + Sprawdzisilnik.

[W.rp.br.fzy wej.].

F029 |Zaniksygnatuna |1 Wejscie analogowe jest +  Sprawdzi¢ obecnos¢ uszkodzonych/
wejsciu skonfigurowane pod katem poluzowanych zfacz na wejsciach.
analogowym wykazywania btedu przy zaniku « Sprawdzi¢ parametry.

sygnatu. Nastapit zanik sygnatu.
Skonfigurowac¢ parametr t094 [An.przy
utr.Vwj.] oraz t097 [An.przy ut.mAwj.].

F033  |Auto restart 2 Przemiennik podjat nieudang probe | Usuna¢ przyczyne btedu i recznie
kasowania btedu i wznowienia pracy | skasowac btad.
zgodnie z krotnoscia zaprogramowana
w parametrze A541 [Auto restart].

F038 |FazaUdo 2 Wykryte zostato zwarcie doziemne + Sprawdzi¢ oprzewodowanie

uziemienia miedzy przemiennikiem a silnikiem w pomiedzy przemiennikiem i
tej fazie. silnikiem.

F039 |[FazaVdo o .
uziemienia . Sprqwdzm silnik pod katem zwarcia

doziemnego fazy.

F040 |FazaWdo « Jezeli btad nie moze zostac usuniety,
uziemienia nalezy wymieni¢ przemiennik.

FO41 | Zwarcie faz UV 2
F042 | Zwarcie faz UW
F043  |Zwarcie faz VW

Wykryty zostat nadmierny prad miedzy
tymi dwoma zaciskami wyjsciowymi.

Sprawdzi¢ oprzewodowanie
zaciskdw wyjéciowych silnika i
przemiennika pod katem zwarcia.

+ Jezeli btad nie moze zostac usuniety,
nalezy wymieni¢ przemiennik.

F048  |Domyslne 1
wartosci

parametréw

Przemiennik otrzymat polecenie zapisu
wartosci domysInych do pamieci
EEPROM.

Skasowac btad lub wytaczy¢i
wiaczy¢ przemiennik.

« Zaprogramowac parametry
przemiennika zgodnie z
oczekiwaniami.

Fo59t Zabezp. otw. 1

Oba wejécia zabezpieczen (Safety 1,
Safety 2) nie s3 wtaczone.
Skonfigurowac parametr t105 [Bezp.
uruch.].

Sprawdzi¢ sygnaty wejs¢
zabezpieczen. W przypadku, gdy
funkcja zabezpieczen nie jest
uzywana, sprawdzic i zatozy¢
zworke na zaciski we/wy S1,52i S+.

F063  |Przetezenie 1 Warto$¢ zaprogramowana w » Sprawdzi¢ potaczenia pomiedzy
programowe parametrach A486, A488 silnikiem i obcigzeniem.
[Poz.och.przewc.x] zostata + Sprawdzi¢ wymogi wzgledem
przekroczona o okres czasu dtuzszy niz poziomu i czasu.
zaprogramowany w parametrach A487,
A489 [Pow.och.przcwe.x].
FO64  |Przec. przem. 2 Wartos¢ znamionowa przeciazenia Imniejszy¢ obcigzenie lub zwigkszy¢

silnika zostata przekroczona.

(zas przyspieszania.
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Typy btedow, opisy i dziatania

Numer

Btad

Typ?

Opis

Dziatanie

F070

Zasilacz

2

Wykryto awarie w sekgji zasilania
przemiennika.

Sprawdzi, czy zostata przekroczona
maksymalna dopuszczalna
temperatura otoczenia.

+ Wylaczy¢i whaczy¢ zasilanie.

« Jezelibtad nie moze zostac usuniety,
nalezy wymienic przemiennik.

F071

Brak sieci DSI

Sterowanie poprzez modbus lub
komunikacje DSI zostato zaktdcone.

Wytaczy¢i whaczy¢ zasilanie.

Sprawdzi¢ okablowanie

komunikacyjne.

» Sprawdzi¢ ustawienia modbus lub
DSI.

« Sprawdzi¢ stan modbus lub DSI.

F072

Brak sieci opc.

N

Sterowanie poprzez opcjonalng karte
zdalnej sieci zostato zaktdcone.

Wylaczy¢ i whaczy( zasilanie.

Sprawdzi¢ okablowanie

komunikacyjne.

+ Sprawdzi¢ ustawienia adaptera
sieciowego.

+ Sprawdzi¢ stan sieci zewnetrznej.

Fo73™M

Brak sieci

Sterowanie poprzez whudowany
adapter EtherNet/IP zostato zakt6cone.

Wylaczy¢ i whczyc zasilanie.
Sprawdzi¢ okablowanie
komunikacyjne.

«  Sprawdzi¢ ustawienia EtherNet/IP.
« Sprawdzic stan sieci zewnetrznej.

F080

Aw. aut. stroj.

Funkgja autoregulacji zostata
anulowana przez uzytkownika lub nie
powiodta sie.

Uruchomi¢ ponownie procedure.

Fo81

Brak komunikaji
DSl

N

Komunikacja pomiedzy
przemiennikiem a modbus lub
urzadzeniem master DSI zostata
zaktécona.

+ Wylaczy¢i whaczy¢ zasilanie.
Sprawdzi¢ okablowanie
komunikacyjne.

» Sprawdzi¢ ustawienia modbus lub
DSl.

» Sprawdzi¢ stan modbus lub DSI.

+ Imodyfikowac wartos¢ parametru
(125 [0dp. na utr.pot.].

+ Pofaczenie zaciskow we/wy (112
do uziemienia moze polepszy¢
odpornos¢ na zaktdcenia.

+ Usuna¢ oprzewodowanie,
urzadzenie master modbus lub
modut sterowania.

F082

Utr. komun. opc.

N

Komunikacja pomiedzy
przemiennikiem a opjonalng karta
sieciowq zostata zaktécona.

Wylaczy¢ i whyczy( zasilanie.

Zamocowac ponownie karte

rozszerzeri w przemienniku.

+ Imodyfikowac warto$¢ parametru
(125 [0dp. na utr.pot.].

+ Usuna( oprzewodowanie,

rozszerzenie portu, opcjonalng karte

lub modut sterowania.

ros3™

Utr. komun. EN

Komunikacja pomiedzy
przemiennikiem a wbudowanym
adapterem EtherNet/IP zostata
zaktdcona.

+ Wylaczy¢i whaczy¢ zasilanie.

Sprawdzi¢ ustawienia EtherNet/IP.

Sprawdzi¢ ustawienie Ethernet

przemiennika i parametry

diagnostyczne.

«  Zmodyfikowac wartos¢ parametru
(125 [0dp. na utr.pot.].

» Usunac¢ oprzewodowanie,
przetacznik Ethernet lub modut
sterowania.

Fog1™M

Utrata potaczenia
zenkoderem

N

Wymagany jest enkoder rdznicowy.

Nastapita utrata jednego z dwdch
sygnatéw kanatéw enkodera.

Sprawdzi¢ oprzewodowanie.

Jezeli P047, P049, P051 [Pred. ref. x]
=16 ,Pozycjonow.” i A535 [Typ
sprzezsil.]=5,Spr. kwad.,
zamieni¢ miejscami wejscia kanatow
enkodera lub dwa dowolne
przewody silnika.

+ Wymieni¢ enkoder.

F094

Utrata funkdji

N

4Lamrozenie” (utrata funkgji) wejécia
jest nieaktywne, wejscie
zaprogramowanego terminalu jest
otwarte.

Zamknac wejscie do terminalu i
wytaczy¢ a nastepnie wiaczyc zasilanie.
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Typy btedow, opisy i dziatania

Numer | Btad Typ(z) Opis Dziatanie

F100 |Parametry sumy |2 Parametry przemiennika w pamieci Ustawic parametr P053 [Przywr.
kontrolnej trwatej sg uszkodzone. domysIn.] na2 ,Reset fabr."

F101  |Pamiec 2 Btad zewnetrznej pamieci trwatej. Ustawic parametr P053 [Przywr.
zewnetrzna domysIn.] na 2 ,Reset fabr."

F105 |S.kon.2p.za.

N

Modut sterowania zostat odtaczony
przy wiaczonym zasilaniu
przemiennika.

Skasowac bfad i sprawdzi¢ wszystkie
ustawienia parametrow. Nie usuwacani
nie instalowa¢ modutu sterowania przy
whaczonym zasilaniu.

F106  |Niekom.MCBzPB |2

Modut sterowania nie moze rozpoznac
modutu zasilania.

Wylaczy¢ i whczy¢ zasilanie.

+  Wykonac flashowanie z uzyciem
nowszej wersji oprogramowania
uktadowego.

« Jezelibtad nie moze zostac usuniety,

nalezy wymienic przemiennik.

F107  |Wym. MCB-PB 2

Modut sterowania zostat zamontowany
w module zasilania o innej mocy
Znamionowe;.

Ustawic parametr P053 [Przywr.
domysIn.] na dowolng z opgji
zerowania.

F109  [Niezg. MCB-PB |2

Modut sterowania zostat zamontowany
w module zasilania innego typu.

Ustawic parametr P053 [Przywr.
domysIn.] na dowolng z opgji
zZerowania.

F110 | Memb. klaw. 2

Awaria/odfaczenie membrany
klawiatury.

« Wylaczy¢i whaczy¢ zasilanie.
+ Usuna¢ modut sterowania jezeli bfad
nie moze zosta¢ naprawiony.

Fn® Labezp. sprzet. |2

Awaria sprzetowa wiaczenia wejscia
zabezpieczen. Jedno z wejé¢
zabezpieczen nie jest wiczone.

Sprawdzi¢ sygnaty wejs¢
zabezpieczen. W przypadku, gdy
funkgja zabezpieczen nie jest
uzywana, sprawdzic i zatozy¢
zworke na zaciski we/wy S1,52i S+.
» Usuna¢ modut sterowania jezeli bfad
nie moze zosta¢ naprawiony.

F114 | Aw. mikroproc. |2

Mikroprocesor ulegt awarii.

+ Wylaczy¢i whaczy¢ zasilanie.
« Usuna¢ modut sterowania jezeli bfad
nie moze zosta¢ naprawiony.

N

F122 | Aw. plyty we/wy

Wykryto awarie w sterowaniu
przemiennika i sekcji we/wy.

+ Wylaczy¢i whaczy¢ zasilanie.

Jezeli btad nie moze zostac usuniety,
nalezy wymieni¢ przemiennik lub
modut sterowania.

F125  |Wymagana 2
aktualizacja flash

Firmware w przemienniku jest
uszkodzone, niezgodne lub
niekompatybilne z hardware.

Przeprowadzi¢ aktualizacje firmware
flash w celu zatadowania poprawnego
zestawu oprogramowania.

F126  [Nienaprawialny |2 Wykryto nienaprawialny bfad hardware |+  Skasowac btad lub wytaczy¢i
btad lub software. Przemiennik zostat wiaczy¢ przemiennik.
automatycznie zatrzymany i » Jezeli btad nie moze zostac usuniety,
zresetowany. nalezy wymieni¢ przemiennik lub
modut sterowania.
F127  |Wymagana 2 Wykryto krytyczny problem z firmware i | Przeprowadzic aktualizacje firmware

aktualizacja flash
przemiennika

przemiennik pracuje wykorzystujac
firmware awaryjne wspierajace jedynie
komunikacje DSI.

flash w celu zatadowania poprawnego
zZestawu oprogramowania uzywajac
komunikacji DSI.

(1) Ten bfad nie odnosi si¢ do przemiennikéw PowerFlex 523.

(2)  Wiecej informacji — patrz Typy btedéw.
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Typowe objawy i dziatania

naprawcze

Przemiennik jest fabrycznie przygotowany do uruchomienia przy uzyciu
klawiatury. Aby przeprowadzi¢ podstawowy test dziatania przemiennika:

1.
2.

Usungé wszystkie przewody we/wy uzytkownika.

Sprawdzi¢, czy zworka zaciskéw bezpieczenistwa (S1, S2 i S+) jest dobrze
zamocowana.

. Sprawdzi¢, czy zworka przewodu jest umieszczona na zaciskach we/wy

OIill.

Sprawdzi¢, czy trzy zworki s3 umieszczone w odpowiednich polozeniach
domyslnych na plycie sterujacej. Wiecej informacji — patrz Schemat

blokowy oprzewodowania we/wy sterowania przemiennika PowerFlex 525

na str. 40.

Przywréci¢ domyslne wartosci parametrow poprzez ustawienie parametru
yw y

P053 [Przywr. domysln.] na 2 ,Reset fabr.”.

Jezeli jest to bezpieczne w danej aplikacji, nacisna¢ klawisz ,,Start” na
klawiaturze przemiennika. Przemiennik bedzie pracowa¢ zgodnie z
ustawieniem potencjometru predkosci.
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Rozdziat4  Wykrywanie i usuwanie usterek

Silnik nie jest uruchamiany.

Przyczyna(y)

Wskazanie

Dziatanie naprawcze

Brak napiecia wyjsciowego na silniku.

Brak

Sprawdzi¢ obwdd zasilania.

« Sprawdzi¢ napiecie zasilania.

+ Sprawdzi¢ wszystkie bezpieczniki i odtaczniki.

Sprawdzic silnik.

« Sprawdzi¢ prawidtowos¢ podtaczenia silnika.

Sprawdzi¢ sygnaty wejs¢ sterowania.

«  Sprawdzi¢ obecnosc sygnatu startu. W przypadku sterowania dwuprzewodowego
sprawdzic, czy sygnaty pracy naprzdd lub wstecz sa aktywne (oba sygnaty nie
powinny by¢ aktywne jednoczeénie).

» Sprawdzic, czy zacisk we/wy 01 jest aktywny.

« Sprawdzi, czy parametry P046, P048, P050 [Zrddto pocz. x] s3 dostosowane do danej
konfiguracji.

« Sprawdzi¢, czy parametr A544 [Blok. biegu wst.] nie powoduje wstrzymywania
ruchu.

« Sprawdzi¢, czy wejscia zabezpieczen (Safety 11i Safety 2) sg aktywne.

Nieprawidfowe ustawienie podwyzszenia napiecia przy
rozruchu wstepnym.

Brak

Ustawi¢ parametr A530 [Wyb. podw.] na2,35,0 VT".

Przemiennik jest w stanie btedu

Miganie czerwonej lampki
stanu

Skasowac bfad.

« Nacisna¢ klawisz ,Stop’, jezeli parametr P045 [Tryb zatrz.] jest ustawiony na wartos¢
znajdujac sie pomiedzy ,0”a ,3".

+ Wylaczyc¢i whaczy¢ zasilanie przemiennika.

« Ustawic parametr A551 [Usuwanie bt.] na wartos¢ 1 ,Resetuj bt” lub 2 ,Czysz.bufora”

« Wylaczyc¢i wiaczy¢ wejécie cyfrowe, jezeli parametry 1062, t063, t065. . .t068
[Wj.c.blok terxx] s3 ustawione na warto$¢ 13 ,Kasowanie btedu”.

Nieprawidtowe programowanie. Brak Sprawdzi¢ ustawienie parametru b012 [Zrodto ster.].

« Parametry P046, P048, P050 [Zrédto pocz. x] 53 ustawione
nieprawidtowo.

Nieprawidfowe oprzewodowanie wejscia. Brak + Podtaczy¢ wejécia prawidtowo i/lub zamontowac zworke.

Przykfady oprzewodowania — patrz str. 43. « Jezeli jest uzytkowana funkcja bezpiecznego wytaczania momentu w przemienniku

+ W sterowaniu 2-przewodowym s3 wymagane wejscia pracy POWQTHEX 525, nalezy sprawdzi, czy wejscia sg aktywne. ) B
naprzéd, wstecz oraz impulsowej. « Jezeli stosowane s3 tryby 2-przewodowy lub 3-przewodowy, nalezy sprawdzic, czy

« W sterowaniu 3-przewodowym s wymagane wejscia startu parametry t062 [Wj.c.blok ter.02] i 1063 [Wj.c.blok ter.03] s ustawione prawidfowo.
i stopu.

« Wejécie stopu jest zawsze wymagane.

Nieprawidtowe ustawienie zworki ujScia/Zrodfa. Brak Ustawic przetacznik zgodnie ze schematem oprzewodowania.

Wejscia startu lub pracy przytaczone do listwy zaciskowej nie
powoduja startu przemiennika.

Przyczynal(y)

Wskazanie

Dziatanie naprawcze

Przemiennik jest w stanie btedu

Miganie czerwonej lampki
stanu

Skasowac btad.

« Nacisna¢ klawisz ,Stop’, jezeli parametr P045 [Tryb zatrz.] jest ustawiony na wartos¢
znajdujaca sie pomiedzy ,0"a 3"

« Wytaczy¢i whaczyc zasilanie przemiennika.

«  Ustawi¢ parametr A551 [Usuwanie bt.] na wartos¢ 1 ,Resetuj bt lub 2, Czysz.bufora”

+ Wylaczy¢i whaczy¢ wejécie cyfrowe, jezeli parametry 1062, t063, t065. . .t068
[Wij.c.blok ter.xx] s3 ustawione na wartos¢ 13, Kasowanie btedu’”.

Nieprawidtowe programowanie.

+ Parametry P046, P048, P050 [Zr6dto pocz. X] s3 ustawione
nieprawictowo.

« Parametry 1062, t063 [Wj.c.blok ter.02/03] s3 ustawione
nieprawictowo.

Brak

Sprawdzi¢ ustawienia parametréw.

Nieprawidtowe oprzewodowanie wejscia.

Przyktady oprzewodowania — patrz str. 43.

+ W sterowaniu 2-przewodowym s wymagane wejscia pracy
naprzdd, wstecz oraz impulsowej.

+ W sterowaniu 3-przewodowym s3 wymagane wejscia startu
i stopu.

+ Wejécie stopu jest zawsze wymagane.

Brak

+ Podfaczy¢ wejscia prawidtowo i/lub zamontowa¢ zworke.
« Jezeli jest uzytkowana funkja bezpiecznego wytaczania momentu w przemienniku
PowerFlex 525, nalezy sprawdzi¢, czy wejscia sa aktywne.

Nieprawidtowe ustawienie zworki ujécia/Zrodfa.

Brak

Ustawi¢ przetacznik zgodnie ze schematem oprzewodowania.
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Wykrywanie i usuwanie usterek ~ Rozdziat 4

Przemiennik nie reaguje na zmiany predkosci zadanej.

Przyczyna(y) Wskazanie Dziatanie naprawcze
Brak wartosci ze Zrédta wartoéci zadanej. Wskaznik pracy « Sprawdzi¢ prawidtowos$¢ ustawienia Zrodta w parametrze b012 [Zrodto ster.].
przemiennika Swiecisie,a |+ Jesli Zrédto to wejscie analogowe, nalezy sprawdzi¢ oprzewodowanie i uzy¢ miernika
wyjécie ma wartos¢ 0 Hz. do sprawdzenia obecnosci sygnatu.
«  Sprawdzi¢ prawidtowos¢ wartosci zadanej w parametrze b002 [Czest. zadana].
Nieprawidtowe Zrédto wartosci odniesienia zostato wybrane | Brak « Sprawdzi¢ prawidtowos¢ ustawienia Zrodta w parametrze b012 [Zrodto ster.].

przez urzadzenie zdalne lub wejécia cyfrowe.

+ Sprawdzi¢ parametr b014 [St. wej. cyfr.] pod katem wyboru Zrddfa alternatywnego
przez wejscia. Sprawdzic ustawienia parametrow t062, t063, t065-t068 [Wj.c.blok
terxx].

« Sprawdzi¢ parametry P047, P049, P051 [Pred. ref. x] pod katem Zrddfa predkosci
posredniej. W razie koniecznosci przeprogramowac.

«  Sprawdzi¢ schemat kontrolny predkosci posredniej na str. 48.

« Sprawdzi¢ komunikacje, jezeli jest stosowana.

Silnik i/lub przemiennik nie przyspiesza do predkosci zadanej.

Przyczyna(y) Wskazanie Dziatanie naprawcze
(zas przyspieszania jest zbyt dtugi. Brak Przeprogramowac parametry P041, A442, A444, A446 [Czas. przysp. x].
Nadmierne obciazenie lub krétkie czasy przyspieszania Brak + Poréwnac parametr b003 [Prad wyjsciowy] z parametrami A484, A485 [Maks. pr.
wymuszaja osiagniecie limitu pradu przez przemiennik, wyj. x].
powodujac spowolnienie lub wstrzymanie przyspieszania. « Usuna¢ nadmierne ohciazenie lub przeprogramowac parametry P041, A442, A444,
A446 [Czas. przysp. x].
+ Sprawdzi¢ prawidtowos¢ ustawienia parametru A530 [Wyb. podw.].
Irédto lub wartos¢ predkosci zadanej nie odpowiadajg Brak + Sprawdzi¢ parametr b002 [Czest. zadana].
oczekiwaniom. «  Sprawdzi¢ parametr b012 [Zrddto ster.] pod katem prawidtowosci predkosci zadanej.
Programowanie uniemozliwia przekroczenie wartosci limitéw | Brak « Sprawdzi¢ parametr P044 [Maks. czest.], aby upewnic sie, ze predkosc nie jest
przez wyjscie przemiennika. ograniczana zaprogramowanymi wartosciami.
+ Sprawdzi¢ zaprogramowane wartosci parametru A572 [Wsp. pred.].
Wartos¢ momentu obrotowego nie jest zgodna z Brak » Ustawi¢ znamionowy prad petnego obciazenia silnika w parametrze P034 [Znam. nat.

charakterystyka silnika.

maks.].
+ Wykonac procedure P040 [Autorequlacja] ,Str. stat.” lub ,Str. obr."
« Ustawi¢ parametr P039 [Met.wyt.mom.obr.] na 0 ,V/Hz".

Praca silnika jest niestabilna.

Przyczyna(y)

Wskazanie

Dziatanie naprawcze

Dane silnika zostaty wprowadzone nieprawidtowo.

Brak

1. Wprowadzi¢ prawidtowe dane znamionowe silnika w parametrach P031, P032 i P033.

2. Wiaczy¢ parametr A547 [Kompensadjal.

3. Uzy¢ parametru A530 [Wyb. podw.] do zmniejszenia poziomu podwyzszenia
napiecia.

Przemiennik nie odwraca kierunku pracy silnika.

Przyczyna(y) Wskazanie Dziatanie naprawcze

Bieg wsteczny jest wytaczony. Brak Sprawdzi¢ parametr A544 [Blok. biegu wst.].

Nie zostato wybrane wejscie cyfrowe sterowania odwracaniem | Brak Sprawdzi¢ parametr [Wj.c.blok ter.xx] (patrz str. 83). Wybra¢ odpowiednie wejscie i
kierunku. zaprogramowac do trybu biegu wstecznego.

Wejscie cyfrowe jest nieprawidtowo oprzewodowane. Brak Sprawdzi¢ oprzewodowanie wejscia (patrz str. 43).

Ukfad faz okablowania silnika do pracy wstecz jest niewtasciwy. | Brak Zamieni¢ miejscami dwa przewody silnika.
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Rozdziat4  Wykrywanie i usuwanie usterek

Przemiennik nie wiacza sie.

Przyczyna(y)

Wskazanie

Dziatanie naprawcze

Brak mocy wejéciowej w przemienniku.

Brak

« Sprawdzi¢ obwdd zasilania.
« Sprawdzi¢ napiecie zasilania.
+ Sprawdzi¢ wszystkie bezpieczniki i odtaczniki.

Modut sterowania jest nieprawidfowo podtaczony do modutu | Brak

1. Odtaczyc zasilanie.

zasilania. 2. Sprawdzi¢, czy modut sterowania jest prawidtowo i catkowicie zainstalowany w
module zasilania.
3. Ponownie podfaczyc zasilanie.
Wat silnika obraca sie przy wartosci 0 Hz lub czestotliwos¢ poslizgu
jest nieprawidtowa.
Przyczyna(y) Wskazanie Dziatanie naprawcze

Nieprawidtowe obliczenia predkosci.

Niewfasciwa predkosc.

+ Sprawdzi¢ parametr P032 [Czgs. znam. sil.].
« Imniejszy¢ podwyzszenie napiecia w parametrze A530 [Wyb. podw.].
« Ustawic parametr P036 [Znam. obr.] na predkosc¢ synchroniczna silnika.
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Dodatek A

Certyfikaty

Dodatkowe informacje o przemienniku

W celu uzyskania informagji o. .. Patrz strona...
Certyfikaty 155
Specyfikacje Srodowiskowe 156
Specyfikacje techniczne 157

Certyfikaty PowerFlex 523 | PowerFlex 525
c-UL-us Sporzadzono zgodnie z UL508Ci CAN/CSA-C22.2 nr 14-05.
GllS
CTick Australijski Urzad ds. Komunikacji i Mediéw (ACMA)
Zgodno$¢ z nastepujacymi regulacjami:
0 Radiocommunications Act: 1992
N223 Radiocommunications Standard: 2008
Radiocommunications Labelling Notice: 2008
Zastosowane normy:
EN 61800-3:2004
CE Zgodnosc¢ z ponizszymi dyrektywami europejskimi:

C€

Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej (2004/108/WE)
Dyrektywa niskonapieciowa (2006/95/WE)
Zastosowane normy:
EN 61800-3:2004
EN 61800-5-1:2007

TUV

auart geprift
TV s
Rheinland | 7 ieon o

Nie ma zastosowania TUV Rheinland
Zastosowane normy:
EN IS0 13849-1:2008
EN 61800-5-2:2007
EN 61508 CZESCI 1-7:2010
EN 62061:2005
EN 60204-1:2009

Certyfikacja IS0 13849-1 SIL2/PLd z
wbudowang funkcja bezpiecznego wyfaczania
momentu

Przy uzytkowaniu z wbudowang funkeja
bezpiecznego wytaczania momentu spetnia
wymogi bezpieczeristwa funkcjonalnego

ATEX Nie ma zastosowania Certyfikacja zgodnie z dyrektywa ATEX 94/9/EC
@ Aplikacje grupa Il kategoria (2) GD z silnikami z
(2)GD aprobata ATEX
KCC Koreaniski certyfikat urzadzer nadawczych i komunikacyjnych
Zgodno$¢ z nastepujacymi normami:
Artykut 58-2 ustawy o falach radiowych, klauzula 3
GOST-R Rosyjski certyfikat GOST-R numer:
POCC US.ME92.H00040
AC156 Testowane przez firme Trentec pod katem zgodnosci z kryterium akceptacji AC156 wzgledem
préb kwalifikacji sejsmicznych komponentéw niekonstrukcyjnych i miedzynarodowych
przepiséw budowlanych 2003 przy najbardziej niekorzystnym poziomie warunkéw sejsmicznych
w USA z wyjatkiem obiektow klasy F
EPRI Amerykaniski Instytut Badan Energetyki (EPRI)

SEMI F47:’ (

Certyfikat zgodnosci z nastepujacymi normami:

SEMI F47
IEC 61000-4-34
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DodatekA  Dodatkowe informacje o przemienniku

Specyfikacje srodowiskowe

156

Certyfikaty PowerFlex 523 PowerFlex 525

Rejestr Lloyda Nie ma zastosowania Rejestr Lloyda, Certyfikat Zgodnosci z Typem
12/10068(ET)

RoHS Zgodnos¢ z europejska dyrektywa ograniczania wptywu substandji niebezpiecznych

Przemiennik zostat réwniez zaprojektowany z uwzglednieniem odnosnych czesci nastepujacych specyfikacji:
NFPA 70 — amerykaniskie przepisy elektryczne

NEMAICS 7.1 — przepisy bezpieczeristwa w konstruowaniu oraz zalecenia w wyborze, instaladji i uzytkowaniu
systemow przemiennikéw z requlacja predkosci.

Specyfikacje

PowerFlex 523 PowerFlex 525

Wysokos¢ n.p.m.:
Bez obnizenia wartosci
znamionowych:

Z obnizeniem wartosci
znamionowych:

Wytyczne obnizania wartosci znamionowych — patrz Krzywe obnizania wartosci
znamionowych pradu na str. 15.
Maks. 1000 m (3300 ft)

Maks. 4000 m (13 200 ft), z wyjatkiem przemiennikéw 600 V przy maksymalnie
2000 m (6600 ft)

Maksymalna temperatura
powietrza otoczenia
Bez obnizenia wartosci
znamionowych:
Z obnizeniem wartosci
znamionowych:

Wytyczne obnizania wartosci znamionowych — patrz Krzywe obnizania wartosci
znamionowych pradu na str. 15.

-20...50 °C(-4...122 °F)

-20...60 °C (—4...140 °F) lub —20...70 °C (—4...158 °F) z opcjonalnym zestawem
wentylatora modutu sterowania.

Temperatura przechowywania:

Rozmiary A...D: —40...85°C(-40...185 °F)
Rozmiar E: —40...70 °C (—40...158 °F) — nie dotyczy przemiennikéw PowerFlex 523
Atmosfera:
WAZNE Przemiennik nie moze by¢instalowany w miejscu z atmosfera zawierajaca lotne lub korozyjne

gazy, opary lub pyt. Jezeli przemiennik ma pozostawac niezainstalowany przez pewien czas,
nalezy przechowywac go w miejscu, gdzie nie bedzie on narazony na dziatanie atmosfery
korozyjnej.

Wilgotnos¢ wzgledna:

0...95% bez kondensacji

Wstrzasy: Zgodnos¢ z IEC 60068-2-27
Wibragje: Zgodnos¢ z IEC 60068-2-6:1995

Gotowos¢ uzytkowa/transport Transport

Sita Sifa
Rozmiar | (wstrzasy/wibracje) Typ mocowania (wstrzasy/wibracje) Typ mocowania
A 159/2¢ Szyna DIN lubSruba  {309/2,5¢ Tylko $ruba
B 159/29 Szyna DIN lub$ruba  {309/2,5¢ Tylko $ruba
C 159/2¢ Szyna DIN lub$ruba  [309/2,5¢ Tylko Sruba
D 159/2¢ Tylko $ruba 309/25¢ Tylko $ruba
E 159/1,5¢ Tylko $ruba 309/259 Tylko $ruba
Powtoka ochronna: Zgodnos¢ z:

IEC 60721-3-3 do poziomu 3C2 (gazy chemicznie)

Stopien zanieczyszczenia
otoczenia

Stopien zanieczyszczenia 11 2:

Opisy — patrz Stopnie zanieczyszczenia wedtug EN 61800-5-1 na str. 51.

Dopuszczalne s wszystkie obudowy.

Poziom cisnienia akustycznego
A

Rozmiary Ai B:

Rozmiar C:

Rozmiar D:

Rozmiar E:

Pomiary dokonywane w odlegtosci T m od przemiennika.

Maksymalnie 53 dBA
Maksymalnie 57 dBA
Maksymalnie 64 dBA
Maksymalnie 68 dBA — nie dotyczy przemiennikéw PowerFlex 523
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Dodatkowe informacje o przemienniku ~ Dodatek A

Specyfikacje techniczne

Zabezpieczenie

Specyfikacje

PowerFlex 523 PowerFlex 525

Wytaczenie przy przekroczeniu
napiecia na szynie
Wejscie 100...120 V AC:
Wejscie 200...240 VAC:
Wejscie 380...480 V AC:
Wejscie 525...600 V AC:

Szyna 405 V DC (réwnowazne do linii zasilajacej 150 V AC)
Szyna 405 V DC (réwnowazne do linii zasilajacej 290 V AC)
Szyna 810V DC (rownowazne do linii zasilajacej 575 V AC)
Szyna 1005 V DC (réwnowazne do linii zasilajacej 711V AC)

Wyfaczenie przy zbyt niskim
napieciu na szynie
Wejscie 100...120 V AC:
Wejécie 200...240 V AC:
Wejécie 380...480 V AC:
Wejécie 525...600 V AC
P038=3,600V":
P038 =2 ,480V":

Szyna 190 V DC (réwnowazne do linii zasilajacej 75 V AC)
Szyna 190 V DC (réwnowazne do linii zasilajacej 150 V AC)
Szyna 390 V DC (rownowazne do linii zasilajacej 275 V AC)

Szyna 487 V DC (rownowazne do linii zasilajacej 344 V AC)
Szyna 390 V DC (réwnowazne do linii zasilajacej 275 V AC)

Podtrzymanie zasilania:

100 ms

Podtrzymanie logiki sterowania:

minimum 0,5 s; typowo 2 s

Elektroniczne zabezpieczenie
silnika przed przeciazeniem:

Zapewnia zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem klasy 10 zgodnie z 430
artykutem normy NEC oraz zabezpieczenie silnika przed przegrzaniem zgodnie z
artykutem 430.126 (A) (2) normy NEC.

UL 508C plik 29572.

Przetezenie:

Ograniczenie sprzetowe 200%, prad chwilowy 300%

Wyfaczenie przy zwarciu
doziemnym:

Fazowe na wyjsciu przemiennika

Wytaczenie przy zwarciu:

Miedzyfazowe na wyjsciu przemiennika

Wtasciwosci elektryczne

Specyfikacje PowerFlex 523 PowerFlex 525
Tolerancja napigcia: -15%/+10%
Tolerangja czgstotliwosci: 47...63Hz

Liczba faz napiecia zasilajacego:

Wejscie tréjfazowe umozliwia uzyskanie petnych wartosci znamionowych. Wejscie
jednofazowe umozliwia uzyskanie 35% wartosci znamionowych w przemiennikach
tréjfazowych.

Wspétczynnik mocy:

0,98 w catym zakresie predkosci

Maksymalny znamionowy prad
Zwarciowy:

100 000 A symetrycznie

Rzeczywisty znamionowy prad
Zwarciowy:

Wyznaczony na podstawie dostepnych wartosci pradu wytaczeniowego
zainstalowanego bezpiecznika/wytacznika automatycznego

Typ tranzystora:

Tranzystor bipolarny z izolowang bramka (IGBT)

Wewnetrzny dfawik szyny DC
Wejscie 200...240 V AC:
Wejécie 380...480 V AC:
Wejscie 525...600 V AC:

Wytacznie dla wartoéci znamionowych przemiennika w rozmiarze E
1TkW (15 KM)

15...18,5 kW (20...25 KM)

15...18,5 kW (20...25 KM)

Sterowanie
Specyfikacje PowerFlex 523 PowerFlex 525
Metoda PWM sinusoidalne, V/Hz, sterowanie wektorowe bezczujnikowe, sterowanie silnika w

trybie Economizer SVC oraz sterowanie wektorowe predkosci zamknietej petli
(sterowanie wektorowe predkosci zamknietej petli nie dotyczy przemiennikéw
PowerFlex 523)

(zestotliwos¢ nosna

2...16 kHz, parametry znamionowe przemiennika przy 4 kHz

Doktadnos¢ czestotliwosci
Wejscie cyfrowe:
Wejscie analogowe:
Wyjscie analogowe:

W granicach £0,05% ustawionej czestotliwosci wyjsciowej
W granicach 0,5% maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej, rozdzielczos¢ 10-bitowa

- +2% petnej skali, rozdzielczos¢ 10-bitowa
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DodatekA  Dodatkowe informacje o przemienniku

Specyfikacje PowerFlex 523 PowerFlex 525
Osiagi
V/Hz (V na Hz): +1% predkosci podstawowej w zakresie predkosci 60:1
SVC (bezczujnikowe
wektorowe): +0,5% predkosci podstawowej w zakresie predkosci 100:1
Tryb Economizer SVC: +0,5% predkosci podstawowej w zakresie predkosci 100:1
VVC (sterowanie wektorowe | +0,5% predkosci podstawowe;j w zakresie predkosci 60:1 — nie dotyczy
predkosci): przemiennikdw PowerFlex 523
Osiagi z enkoderem -
SVC (bezczujnikowe
wektorowe): +0,1% predkosci podstawowej w zakresie
predkosci 100:1
Tryb Economizer SVC: +0,1% predkosci podstawowej w zakresie
predkosci 100:1
VVC (sterowanie wektorowe +0,1% predkosci podstawowej w zakresie
predkosci): predkosci 1000:1
Zakres napiecia wyjsciowego: |0V do napiecia znamionowego silnika
Zakres czestotliwosci 0...500 Hz (programowalny)
wyjsciowej:
Sprawnosc: 97,5% (typowo)
Tryby zatrzymania: Wiele programowalnych trybéw zatrzymania, m.in. rampa, wybieg, hamowanie DC

i zatrzymanie rampg

Przyspieszanie/zwalnianie: (ztery niezaleznie programowane czasy przyspieszania i zwalniania. Kazdy czas
mozna zaprogramowac w zakresie od 0 do 600 sekund w krokach co 0,01 sekundy.

Przeciazenie przerywane
Normalne warunki pracy: Przeciazalnosc¢ 110% przez maks. 60 s;

150% przez maks. 3 s

Odnosi sie tylko do mocy znamionowej

powyzej 15 kW (20 KM). Wedtug

parametrw znamionowych

przemiennika 480 V.
Ciezkie warunki pracy: Przeciazalnos¢ 150% przez maks. 60 s; 180% przez maks. 3 s (programowalne 200%)
Wejscia sterujqce
Specyfikacje PowerFlex 523 | PowerFlex 525
(yfrowe | Szerokos¢ pasma: 10 rad/s w petlach otwartej i zamknietej
llos¢: (1) Dedykowane do zatrzymania (1) Dedykowane do zatrzymania
(4) Programowalne (6) Programowalne
Prad: 6mA
Typ
Tryb Zrddta (SRC): 18...24V=W*,0...6V=WVYL.
Tryb ujscia (SNK): 0...6V=Wk,18...24V=WYL
Analogowe: | llos¢: (2) izolowane, 10 Vi4-20 mA
Specyfikacja
Rozdzielczos¢: 10-bitowy
Analogowe, 0-10 V DC: |Impedancja wejsciowa 100 kQ
Analogowe, 4-20 mA: | Impedandja wejsciowa 250 kQ
Potencjometr
zewnetrzny: 1...10kQ, minimum 2 W
Wyjscia sterujqce
Specyfikacje PowerFlex 523 PowerFlex 525
Przekaznik: |llosc: (1) programowalny typ C (2) 1 programowalny typ Ai
1 programowalny typ B
Specyfikacja
Wartosci rezystancji: 3,0 Aprzy 30V DG 3,0 Aprzy 125V; 3,0 A przy 240 V AC
Wartosci indukcyjnosci: | 0,5 A przy 30 VDC; 0,5 A przy 125 V; 0,5 A przy 240 V AC
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Dodatkowe informacje o przemienniku ~ Dodatek A

Specyfikacje PowerFlex 523 PowerFlex 525
Wyjscie llos¢: - (2) Programowalne
optyczne: Specyfikacja: 30V DC, 50 mA bezindukcyjne

Analogowe |llos¢:

Specyfikacja

(1) Nieizolowane 0-10 V lub 4-20 mA

Rozdzielczos¢: 10-bitowy
Analogowe, 0-10V DC: Min. 1kQ
Analogowe 4-20 mA: Maks. 525Q

Enkoder

Specyfikacje PowerFlex 523 PowerFlex 525

Typ: - Przyrostowy, dwukanatowy

Zasilanie: 12V,250 mA

Kwadratura: 90°, +27° przy 25 °C

Cykl pracy: 50%, +10%

Wymagania: Enkodery typu liniowego, kwadraturowe (dwukanatowe) lub
impulsowe (jednokanatowe), z wyjsciem 3,5...26 V D,
jednoprzewodowe lub réznicowe, z mozliwoscia dostarczenia
minimum 10 mA na kanat.

Dostepne wejscie DC o czestotliwosci maksymalnie 250 kHz. Enkoder
we/wy ze skalowaniem automatycznym w celu uzyskania napiecia
znamionowego 5V, 12Vi24V DC.

Straty mocy

Seria przemiennikéw PowerFlex 520 — szacowane straty mocy (znamionowe obciazenie,
predkos¢ i modulacja szeroko$ci impulsu)

Napiecie Prad wyjsciowy [A] Straty mocy [W]
100...120V, 16 20,0
50/60 Hz 1-fazowy 25 270
48 53,0
6,0 67,0
200...240V, 16 20,0
50/60 Hz 1-fazowy 25 290
48 50,0
8,0 81,0
11,0 11,0
200...240V, 16 20,0
48 53,0
8,0 84,0
1,0 116,0
200...240V, 16 20,0
50/60 Hz 3-fazowy 25 290
50 50,0
8,0 79,0
11,0 107,0
17,5 148,0
24,0 259,0
322 323,0
483 584,0
62,1 708,0
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Seria przemiennikow PowerFlex 520 — szacowane straty mocy (znamionowe obciazenie,
predkosc¢ i modulacja szerokosci impulsu)

Napiecie Prad wyjsciowy [A] Straty mocy [W]
380...480V, 14 27,0
50/60 Hz 3-fazowy 23 370
4,0 62,0
6,0 86,0
10,5 129,0
13,0 170,0
17,0 221,0
24,0 303,0
30,0 387,0
380...480V, 14 27,0
4,0 63,0
6,0 88,0
10,5 133,0
13,0 175,0
17,0 230,0
24,0 313,0
30,0 402,0
37,0 602,0
43,0 697,0
525...600V, 09 22,0
50/60 Hz 3-fazowy 17 320
3,0 50,0
4,2 65,0
6,6 95,0
9.9 138,0
12,0 164,0
19,0 290,0
22,0 336,0
27,0 466,0
32,0 562,0
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Dodatek B

Wybor produktow

Akcesoria i wymiary

Opis numeru katalogowego

25B | - vV 2P5 N 1 0 4
Przemiennik Napiecie Wartos¢ Obudowa Interfejs Klasa emisji Wersja
Znamionowe |znamionowa cztowiek-maszyna

Wartosci znamionowe przemiennika PowerFlex 523

Znamionowe wartosci wyjsciowe

Ciezkie warunki

pracy Prad Zakres napiecia
Nr katalogowy KM | kw wyjsciowy [A] | wejsciowego Rozmiar
Wejscie 1-fazowe 100...120 V AC(-15%, +10%), wyjscie 3-fazowe 0...230 V
25A-V1P6N104 0,25 0,2 1,6 85..132 A
25A-V2P5N104 0,5 0,4 25 85..132 A
25A-V4P8N104 1,0 0,75 4.8 85..132 B
25A-V6PON104 15 11 6,0 85..132 B
Wejscie 1-fazowe 200...240 V AC(-15%, +10%), wyjscie 3-fazowe 0...230V
25A-A1P6N104 0,25 0,2 1,6 170...264 A
25A-A2P5N104 0,5 0,4 25 170...264 A
25A-A4P8N104 1,0 0,75 4.8 170...264 A
25A-A8PON104 2,0 15 8,0 170...264 B
25A-A011N104 3,0 2.2 11,0 170...264 B
Wejscie 1-fazowe 200...240 V AC(-15%, +10%) z filtrem EMC, wyjscie 3-fazowe 0...230 V
25A-A1P6N114 0,25 0.2 1,6 170...264 A
25A-A2P5N114 0,5 0,4 25 170...264 A
25A-A4P8N114 1,0 0,75 4.8 170...264 A
25A-A8PON114 2,0 15 8,0 170...264 B
25A-A011N114 3,0 2.2 11,0 170...264 B
Wejscie 3-fazowe 200...240 V AC(-15%, +10%), wyjscie 3-fazowe 0...230V
25A-B1P6N104 0,25 0,2 1,6 170...264 A
25A-B2P5N104 0,5 0,4 25 170...264 A
25A-B5PON104 1,0 0,75 50 170...264 A
25A-B8PON104 2,0 15 8,0 170...264 A
25A-B011N104 3,0 2.2 11,0 170...264 A
25A-B017N104 5,0 4,0 17,5 170...264 B
25A-B024N104 75 55 24,0 170...264 C
25A-B032N104 10,0 75 32,2 170...264 D
Wejscie 3-fazowe 380...480 V AC(-15%, +10%), wyjscie 3-fazowe 0...460 V
25A-D1PAN104 0,5 0,4 14 323..528 A
25A-D2P3N104 1,0 0,75 23 323..528 A
25A-D4PON104 2,0 15 4,0 323..528 A
25A-D6PON104 3,0 2.2 6,0 323..528 A
25A-DOTON104 50 40 10,5 323..528 B
25A-DO13N104 7.5 55 13,0 323..528 C
25A-DO17N104 10,0 75 17,0 323..528 C
25A-D024N104 15,0 1,0 240 323..528 D
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162

Wartosci znamionowe przemiennika PowerFlex 523

Znamionowe wartosci wyjsciowe
Ciezkie warunki
pracy Prad Zakres napiecia
Nr katalogowy KM | kw wyjsciowy [A] |wejsciowego Rozmiar
Wejscie 3-fazowe 380...480 V AC(-15%, +10%) z filtrem EMC, wyjscie 3-fazowe 0...460 V
25A-D1PAN114 0,5 0,4 14 323..528 A
25A-D2P3N114 1,0 075 (23 323..528 A
25A-D4PON114 2,0 15 40 323..528 A
25A-D6PON114 3,0 2.2 6,0 323..528 A
25A-D0T0N114 50 40 10,5 323..528 B
25A-D013N114 75 55 13,0 323..528 C
25A-DO17N114 100 |75 17,0 323..528 C
25A-D024N114 150  |11,0  |240 323..528 D
Wejscie 3-fazowe 525...600 V AC(-15%, +10%), wyjscie 3-fazowe 0...575V
25A-EOPIN1T04 0,5 0,4 0,9 446...660 A
25A-ETP7N104 1,0 0,75 17 446...660 A
25A-E3PON104 2,0 15 30 446...660 A
25A-E4P2N104 3,0 2.2 42 446...660 A
25A-E6P6N104 50 4,0 6,6 446...660 B
25A-E9PIN104 75 55 9,9 446...660 C
25A-E012N104 10,0 7,5 12,0 446...660 C
25A-E019N104 150 (11,0 19,0 446...660 D
Wartosci znamionowe przemiennika PowerFlex 525
Znamionowe wartosci wyjsciowe
Normalne Ciezkie warunki
warunki pracy pracy Prad Zakres napiecia
Nr katalogowy KM | kw KM | kw wyjsciowy [A] | wejsciowego Rozmiar
Wejscie 1-fazowe 100...120 V AC(-15%, +10%), wyjscie 3-fazowe 0...230 V
25B-V2P5N104 05 04 0,5 0,4 25 85..132 A
25B-V4P8N104 1,0 0,75 1,0 075 |48 85..132 B
25B-V6PON104 15 11 15 11 6,0 85..132 B
Wejscie 1-fazowe 200...240 V AC(-15%, +10%), wyjscie 3-fazowe 0...230V
25B-A2P5N104 0,5 0,4 0,5 0,4 25 170...264 A
25B-A4P8N104 1,0 0,75 1,0 0,75 48 170...264 A
25B-A8PON104 2,0 15 2,0 15 8,0 170...264 B
25B-A011N104 3,0 2.2 3,0 22 1,0 170...264 B
Wejscie 1-fazowe 200...240 V AC(-15%, +10%) z filtrem EMC, wyjscie 3-fazowe 0...230V
25B-A2P5N114 0,5 0,4 0,5 0,4 25 170...264 A
25B-A4P8N114 1,0 0,75 1,0 075 |48 170...264 A
25B-A8PON114 2,0 15 2,0 1,5 8,0 170...264 B
25B-A011N114 3,0 2.2 3,0 22 1,0 170...264 B
Wejscie 3-fazowe 200...240 V AC(-15%, +10%), wyjscie 3-fazowe 0...230 V
25B-B2P5N104 05 0,4 0,5 0,4 25 170...264 A
25B-B5PON104 1,0 0,75 1,0 0,75 50 170...264 A
25B-B8PON104 2,0 15 2,0 15 8,0 170...264 A
25B-B011N104 3,0 2,2 3,0 2,2 11,0 170...264 A
25B-B017N104 50 40 50 40 175 170...264 B
25B-B024N104 75 55 75 55 240 170...264 C
25B-B032N104 10,0 75 100 |75 322 170...264 D
25B-B048N104 15,0 11,0 15,0 11,0 48,3 170...264 E
25B-B062N104 20,0 15,0 15,0 11,0 62,1 170...264 E
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Wartosci znamionowe przemiennika PowerFlex 525

Znamionowe wartosci wyjsciowe

Normalne Ciezkie warunki

warunki pracy pracy Prad Zakres napiecia
Nr katalogowy KM | kw KM | kW wyjsciowy [A] |wejsciowego Rozmiar
Wejscie 3-fazowe 380...480 V AC(-15%, +10%), wyjscie 3-fazowe 0...460 v
25B-D1P4N104 05 04 05 0,4 14 323..528 A
25B-D2P3N104 1,0 0,75 1,0 075 |23 323..528 A
25B-D4PON104 20 15 2,0 1,5 40 323..528 A
25B-D6PON104 3,0 2.2 3,0 22 6,0 323..528 A
25B-D010N104 50 40 50 40 10,5 323..528 B
25B-D013N104 75 55 75 55 13,0 323..528 C
25B-D0T7N104 10,0 75 100 |75 17,0 323..528 C
25B-D024N104 15,0 11,0 150 (110|240 323..528 D
25B-D030N104 20,0 15,0 150 (11,0 {300 323..528 D
Wejscie 3-fazowe 380...480 V AC(-15%, +10%) z filtrem EMC, wyjscie 3-fazowe 0...460 V
25B-D1P4N114 05 0,4 0,5 0,4 14 323..528 A
25B-D2P3N114 1,0 0,75 1,0 075 |23 323..528 A
25B-D4PON114 20 15 2,0 15 40 323..528 A
25B-D6PON114 3,0 2.2 30 22 6,0 323..528 A
25B-DOTON114 50 40 50 4,0 10,5 323..528 B
25B-D013N114 75 55 75 55 13,0 323..528 C
25B-D0T7N114 10,0 75 100 |75 17,0 323..528 C
25B-D024N114 15,0 1,0 150 |11,0 {240 323..528 D
25B-D030N114 20,0 15,0 150 (11,0 {300 323..528 D
25B-D037N114 25,0 18,5 200 |150 [37,0 323..528 E
25B-D043N114 30,0 22,0 250 |185 43,0 323..528 E
Wejscie 3-fazowe 525...600 V AC (-15%, +10%), wyjscie 3-fazowe 0...575V
25B-EOPIN104 05 0,4 0,5 0,4 0,9 446...660 A
25B-E1P7N104 1,0 0,75 1,0 075 (17 446...660 A
25B-E3PON104 20 15 2,0 1,5 3,0 446...660 A
25B-E4P2N104 3,0 2.2 30 22 42 446...660 A
25B-E6P6N104 50 40 50 4,0 6,6 446...660 B
25B-E9PIN104 75 55 75 55 9,9 446...660 C
25B-E012N104 10,0 75 100 |75 12,0 446...660 C
25B-E0T9N104 15,0 11,0 150 (11,0 (190 446...660 D
25B-E022N104 20,0 15,0 150 (110 {220 446...660 D
25B-E027N104 25,0 18,5 200 |150 |27,0 446...660 E
25B-E032N104 30,0 22,0 250 (185 (320 446...660 E

(1) Przemienniki niefiltrowane nie s3 dostepne w wersjach 380. ..480 V AC25 KM (18,5 kW) i 30 KM (22,0 kW). Przemienniki
filtrowane s dostepne, ale nalezy sprawdzi¢ mozliwos¢ uzycia w danej aplikaji.
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Rezystory hamowania
Parametry znamionowe przemiennikéw Rezystancja
Napiecie wejsciowe KM (kW gn;il;i;r(\)ao/ina ?;Zi}’;:z"(ia I'gtalogowy( -
100...120V 025 02 |56 91 AK-R2-091P500
0 62%\% 05 |04 |56 91 AK-R2-091P500
10 (075 [56 91 AK-R2-091P500
15 (11 [& 91 AK-R2-091P500
200...240V 025 02 |56 91 AK-R2-091P500
A 62‘;\% 05 |04 |56 91 AK-R2-091P500
10 (075 [56 91 AK-R2-091P500
20 |15 |41 91 AK-R2-091P500
30 (22 [»2 47 AK-R2-047P500
200...240V 025 02 |56 91 AK-R2-091P500
A 62%;'/3 05 |04 |56 91 AK-R2-091P500
10 (075 [56 91 AK-R2-091P500
20 |15 |4 91 AK-R2-091P500
30 (22 [»2 47 AK-R2-047P500
50 40 |18 47 AK-R2-047P500
75 155 |6 30 AK-R2-030P1K2
100 |75 |14 30 AK-R2-030P1K2
150 (110 [14 15 AK-R2-030P1K2")
200 [150 [10 15 AK-R2-030P1K2®)
380...480V 05 o4 [89 360 AK-R2-360P500
A 62%\:5 10075 |89 360 AK-R2-360P500
20 |15 |89 360 AK-R2-360P500
30 22 |89 120 AK-R2-120P1K2
50 |40 |47 120 AK-R2-120P1K2
75 155 |47 120 AK-R2-120P1K2
100 |75 |47 120 AK-R2-120P1K2
150 (110 |43 60 AK-R2-120P1K2®)
200 [150 |43 60 AK-R2-120P1K2°)
50 (185 |27 40 AK-R2-120P1K2™
300 (220 |27 40 AK-R2-120P1K2™
525...600V 05 o4 [ 360 AK-R2-360P500
A 62%\% 10 [075 |12 360 AK-R2-360P500
20 [15 |m 360 AK-R2-360P500
30 [22 |m 120 AK-R2-120P1K2
50 (40 |86 120 AK-R2-120P1K2
75 155 |59 120 AK-R2-120P1K2
100 |75 [59 120 AK-R2-120P1K2
150 (11,0 |59 60 AK-R2-120P1K20)
200 [150 |59 60 AK-R2-120P1K2°)
50 [185 |53 60 AK-R2-120P1K2°)
300 (220 |34 40 AK-R2-120P1K2™

(1) Rezystory wyszczegdlnione w niniejszych tabelach sa przeznaczone do 5% cyklu pracy.

(2) Zalecane jest stosowanie rezystorow firmy Rockwell Automation. Wyszczegdlnione rezystory zostaty starannie dobrane pod katem
optymalizadji osiaggéw w zrdznicowanych aplikacjach. Istnieje mozliwos¢ zastosowania alternatywnych rezystoréw, jednakze nalezy
zachowac ostroznos$¢ podczas dokonywania doboru. Patrz kalkulator rezystoréw hamowania PowerFlex, publikacja PFLEX-AT001.

(3) Wymagane dwa rezystory potaczone rownolegle.

(4) Wymagane trzy rezystory potaczone rownolegle.
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Dodatek B

Filtry sieciowe EMC
Parametry znamionowe przemiennikéw
Napiecie wejsciowe KM |kW  |Prad[A] Rozmiar Nr katalogowy
100...120V 025 (02 |16 A 25-RFOT1-AL
2‘0{&62%\:"3 05 |04 |25 A 25-RFOT1-AL
10 lo7s [48 B 25-RF023-BL
15 (11 [60 B 25-RF023-BL
200...240V 025 (02 |16 A 25-RFOT1-AL
?Of/ai‘(’)'v*é 05 |04 |25 A 25-RRO11-AL
10 (075 [48 A 25-RFOT1-AL
20 [15 |80 B 25-RF023-BL
30 (22 |10 B 25-RF023-BL
200...240V 025 (02 |16 A 25-RFO14-AL
gof/ai%\:'é 05 |04 |25 A 25-RFO14-AL
10 (075 [50 A 25-RFO14-AL
20 [15 (80 A 25-RFO14-AL
30 (22 |10 A 25-RFO14-AL
50 (40 [175 B 25-RF021-BL
75 155 240 C 25-RF027-CL
100 [75 (322 D 25-RF035-DL
150 (11,0 [483 E 25-RF056-EL
200 [150 [62,1 E 25-RF056-EL
380...480 V 05 |04 [14 A 25-RF7P5-AL
A e 100755 |23 A 25-RF7P5-AL
20 (15 |40 A 25-RF7P5-AL
30 (22 |60 A 25-RF7P5-AL
50 140 [105 B 25-RF014-BL
75 |55 [130 C 25-RF018-CL
100 |75 [17,0 C 25-RF018-CL
150 [11,0 {240 D 25-RF033-DL
200 [150 [300 D 25-RF033-DL
250 [185 [370 E 25-RF039-EL
300 (220 [430 E 25-RF039-ELT
525...600V 05 |04 |09 A 25-RF8P0-BLY
A 62%\:'@ 10 [0o75 |17 A 25-RF8P0-BLY
20 15 [30 A 25-RF8P0-BLY
30 (22 (42 A 25-RF8PO-BLY
50 (40 |66 B 25-RF8P0-BL
75 155 |99 C 25-RF014-CL
100 |75 [120 C 25-RF014-CL
150 [110 [190 D 25-RF027-DL
200 [150 [220 D 25-RF027-DL
250 [185 [270 E 25-RF029-EL
300 220 [320 E 25-RF029-ELT

(1) Filtr liniowy EMC o rozmiarze dopasowanym do pradu wejéciowego przemiennika. Informacje szczegétowe — patrz ponizsze tabele

str. 261 str. 27.

(2) Ten przemiennik o wartosci znamionowej 600 V musi zosta¢ dopasowany do filtra liniowego EMC w rozmiarze B.
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Plyty EMC
Element Opis Rozmiar | Nr katalogowy
Ptyta EMC Opcjonalna ptyta uziemiajaca do kabli ekranowanych. A 25-EMC1-FA
B 25-EMC1-FB
C 25-EMC1-FC
D 25-EMC1-FD
E 25-EMC1-FE

Opcjonalny modut interfejsu cztowiek-maszyna (HIM) i akcesoria

Element Opis Nr katalogowy
Wyswietlacz LD, (yfrowy sterownik predkosci 22-HIM-C2S
mocowanie panelu Wspiera CopyCat
zdalnego IP 66 (NEMA typ 4X/12) tylko do uzytku wewnatrz budynkéw
Zawiera kabel o dtugosci 2,9 m
Wyswietlacz LCD, zdalny, | Cyfrowy sterownik predkosci 22-HIM-A3
reczny Petna klawiatura numeryczna
Wspiera Copy(Cat
IP30 (NEMA typ 1)
Zawiera kabel o dfugosci 1,0 m
Uchwyt panelu z opgjonalnym zestawem obudowy
Zestaw obudowy Uchwyt panelu wyswietlacza LCD, reczny pulpit zdalnego sterowania, IP | 22-HIM-B1
30 (NEMA typ 1)
Zawiera kabel DSI2,0m
Kabel DSI HIM 1,0m(3,3ft) 22-HIM-H10
(kabel DSI HIM do RJ45) 29m (951 f) 22-HINFH30
Zestaw IP 30/NEMA 1/UL typ 1
Element Opis Rozmiar | Nr katalogowy
Zestaw [P 30/NEMA 1/UL | Zestaw do montazu miejscowego. Umozliwia zmiane A 25-JBAA
typ 1 specyfikagji obudoyvy nalP 30/NEMA 1/UL typ1.Zawiera [} 25 JBAB
skrzynke przepustéw kablowych ze srubami montazowymi i
gérny panel z tworzywa sztucznego. C 25-JBAC
D 25-JBAD
E 25-JBAE
Zestaw wentylatora modutu sterowania
Element Opis Rozmiar | Nr katalogowy
Zestaw wentylatora Do uzytku z przemiennikami w $Srodowiskach o temperaturze |A...D | 25-FAN1-70C
modutu sterowania otoczenia do 70 °Club do montazu poziomego. E 25 FAN2-70C
Opcjonalne wejscie enkodera przyrostowego
Element Opis Nr katalogowy
Enkoder przyrostowy Plyta opcjonalnego wejscia enkodera przyrostowego. 25-ENC-1
Plyta montazowa adaptera serii 160 — PowerFlex 520
Rozmiar
Element Opis B160  |Nrkatalogowy
Plyta montazowa adaptera |Do uzytku z przemiennikiem w przypadku wymiany A 25-MAP-FA
przemiennikéw serii 160 w istniejacych instalajach na 25-MAP-FB

przemienniki serii PowerFlex 520. Numer katalogowy
wybierany na podstawie rozmiaru posiadanego przemiennika
serii 160.
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Dodatek B

(zesci zamienne

Modut mocy serii PowerFlex 520

Element

Opis

Modut zasilania serii
PowerFlex 520

+  Modut zasilania

+ Pokrywa przednia modutu zasilania
+ Ostona zacisku zasilania
+ Wentylator z radiatorem

Zapasowy modut zasilania do uzytku z przemiennikami serii PowerFlex 520. Zawarto$¢:

Znamionowe wartosci wyjsciowe

Normalne warunki

. . Prad Zakres
pracy Ciezkie warunki pracy wyjéciowy |napiecia Nr
KM kw KM | kw [A] wejsciowego | Rozmiar | katalogowy
Wejscie 1-fazowe 100...120 V AC(-15%, +10%), wyjscie 3-fazowe 0...230V
0,25 0,2 0,25 0,2 16 85...132 A 25-PM1-V1P6
05 04 05 0,4 25 85..132 A 25-PM1-V2P5
1,0 0,75 1,0 0,75 48 85..132 B 25-PM1-V4P8
15 11 15 11 6,0 85..132 B 25-PM1-V6PO
Wejscie 1-fazowe 200...240 V AC(-15%, +10%), wyjscie 3-fazowe 0...230V
0,25 0,2 0,25 0,2 16 170...264 A 25-PM1-A1P6
05 0,4 05 0,4 25 170...264 A 25-PM1-A2P5
1,0 0,75 1,0 0,75 48 170...264 A 25-PM1-A4P8
2,0 15 2,0 15 8,0 170...264 B 25-PM1-A8PO
3,0 2.2 3,0 22 11,0 170...264 B 25-PM1-A0T1
Wejscie 1-fazowe 200...240 V AC(-15%, +10%) z filtrem EMC, wyjscie 3-fazowe 0...230 V
0,25 0,2 0,25 0,2 16 170...264 A 25-PM2-A1P6
05 0,4 05 0,4 25 170...264 A 25-PM2-A2P5
1,0 0,75 1,0 0,75 48 170...264 A 25-PM2-A4P8
2,0 15 2,0 15 8,0 170...264 B 25-PM2-A8P0
3,0 2.2 3,0 22 11,0 170...264 B 25-PM2-A0T1
Wejscie 3-fazowe 200...240 V AC(-15%, +10%), wyjscie 3-fazowe 0...230V
0,25 0,2 0,25 0,2 16 170...264 A 25-PM1-B1P6
05 0,4 05 0,4 25 170...264 A 25-PM1-B2P5
1,0 0,75 1,0 0,75 50 170...264 A 25-PM1-B5P0
2,0 15 2,0 15 8,0 170...264 A 25-PM1-B8PO
3,0 2.2 3,0 22 11,0 170...264 A 25-PM1-B011
50 4,0 50 4,0 17,5 170...264 B 25-PM1-B017
75 55 75 55 240 170...264 C 25-PM1-B024
10,0 75 10,0 75 322 170...264 D 25-PM1-B032
15,0 11,0 15,0 11,0 483 170...264 E 25-PM1-B048
20,0 15,0 15,0 11,0 62,1 170...264 E 25-PM1-B062
Wejscie 3-fazowe 380...480 V AC(-15%, +10%), wyjscie 3-fazowe 0...460 V
05 0,4 05 0,4 14 323..528 A 25-PM1-D1P4
1,0 0,75 1,0 0,75 23 323..528 A 25-PM1-D2P3
2,0 15 2,0 15 40 323..528 A 25-PM1-D4P0
3,0 2.2 3,0 22 6,0 323..528 A 25-PM1-D6P0O
50 40 50 40 10,5 323..528 B 25-PM1-D010
75 55 75 55 13,0 323..528 C 25-PM1-D013
10,0 75 10,0 75 17,0 323..528 C 25-PM1-D017
15,0 11,0 15,0 11,0 240 323..528 D 25-PM1-D024
20,0 15,0 15,0 11,0 30,0 323..528 D 25-PM1-D030
Wejscie 3-fazowe 380...480 V AC(-15%, +10%) z filtrem EMC, wyjscie 3-fazowe 0...460 V
0,5 0,4 0,5 0,4 14 323..528 A 25-PM2-D1P4
1,0 0,75 1,0 0,75 23 323..528 A 25-PM2-D2P3
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Znamionowe wartosci wyjsciowe

Normalne warunki . ) Prad Zakres
pracy Ciezkie warunki pracy wyjiciowy |napiecia Nr
KM kw KM kw [A] wejsciowego | Rozmiar | katalogowy
2,0 15 2,0 15 40 323..528 A 25-PM2-D4P0
3,0 2.2 3,0 22 6,0 323..528 A 25-PM2-D6P0O
50 40 50 40 10,5 323..528 B 25-PM2-D010
75 55 75 55 13,0 323..528 C 25-PM2-D013
10,0 75 10,0 75 17,0 323..528 C 25-PM2-D017
15,0 11,0 15,0 11,0 240 323..528 D 25-PM2-D024
20,0 15,0 15,0 11,0 30,0 323..528 D 25-PM2-D030
25,0 18,5 20,0 15,0 37,0 323..528 E 25-PM2-D037
30,0 22,0 25,0 18,5 43,0 323..528 E 25-PM2-D043
Wejscie 3-fazowe 525...600 V AC(-15%, +10%), wyjscie 3-fazowe 0...575V
05 0,4 0,5 0,4 09 446...660 A 25-PM1-EOP9
1,0 0,75 1,0 0,75 17 446...660 A 25-PM1-E1P7
2,0 15 2,0 15 3,0 446...660 A 25-PM1-E3P0
3,0 2.2 3,0 22 42 446...660 A 25-PM1-E4P2
50 40 50 4,0 6,6 446...660 B 25-PM1-E6P6
75 55 75 55 9,9 446...660 C 25-PM1-E9P9
10,0 75 10,0 75 12,0 446...660 C 25-PM1-E012
15,0 11,0 15,0 11,0 19,0 446...660 D 25-PM1-E019
20,0 15,0 15,0 11,0 22,0 446...660 D 25-PM1-E022
25,0 18,5 20,0 15,0 27,0 446...660 E 25-PM1-E027
30,0 22,0 25,0 18,5 32,0 446...660 E 25-PM1-E032
Modut sterowania serii PowerFlex 520
Nr
Element Opis Rozmiar | katalogowy
Modut sterowania Zapasowy modut sterowania do uzytku z A...E [25A-CTM1
PowerFlex 523 przemiennikami serii PowerFlex 520. Zawartos¢:
Modut sterowania * Modut sterowania . 25B-(TM1
PowerFlex 525 + Pokrywa przednia modutu sterowania
Inne czesci
Nr
Element Opis Rozmiar | katalogowy
Pokrywa przednia modutu  |Zapasowa pokrywa zaciskéw we/wy modutu sterowania oraz |A...E | 25A-CTMFC1
sterowania PowerFlex 523 | portow EtherNet/IP i DSI.
Pokrywa przednia modutu 25B-CTMFC1
sterowania PowerFlex 525
Pokrywa pr;ednia ) Zapasowa pokrywa modutu zasilania serii PowerFlex 520. B 25-PMFC-FB
madde el o [
D 25-PMFC-FD
E 25-PMFC-FE
Ostona zaciskow zasilania | Zapasowa ostona zaciskéw zasilania chronigca palce. A 25-PTG1-FA
serii PowerFlex 520 B 25-PTG1-FB
C 25-PTG1-FC
D 25-PTG1-FD
E 25-PTG1-FE
Zes@aw wentylgtora z Zapasowy wentylator modutu zasilania przemiennika. A 25-FAN1-FA
e s
C 25-FAN1-FC
D 25-FAN1-FD
E 25-FAN1-FE
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Opcjonalne zestawy komunikacyjne i akcesoria

Element Opis Nr katalogowy
Adaptery komunikacyjne | Wbudowane opcje komunikacji do stosowania z

przemiennikami serii PowerFlex 520:

+ DeviceNet™ 25-COMM-D

+ Podwéjny port EtherNet/IP™ 25-COMM-E2P

« PROFIBUS™ DP-V1 25-COMM-P
Kompaktowy modut Tréjkanatowy 1769-SM2
we/wy
Modut konwertera Umozliwia komunikacje szeregowa przy pomocy protokotu | 1203-USB
Universal Serial Bus™ (USB) | DF1 do uzytku z oprogramowaniem Connected Components

Workbench. Zawartos¢:

« Kabel USB2m (1)

+ Kabel 20-HIM-H10 (1)

« Kabel 22-HIM-H10 (1)
Modut konwertera Umozliwia komunikacje szeregowa przy pomocy protokotu | 22-SCM-232
szeregowego DF1 do uzytku z oprogramowaniem Connected Components
(RS485 na RS232) Workbench. Zawarto$¢:

» Konwerter szeregowy DSI na RS232 (1)

+ Kabel szeregowy 1203-SFC(1)

+ Kabel 22-RJ45CBL-C20 (1)
Kabel DSI Kabel 2,0 m RJ45 do RJ45, ztaczki meska do meskiej. 22-RJ45(BL-C20

Kabel szeregowy

Kabel szeregowy 2,0 m z niskoprofilowym ztaczem
blokowanym do podtaczenia do konwertera szeregowego i
9-stykowym zfaczem zeriskim mini D-sub do podfaczenia do
komputera.

1203-SFC

Rozdzielacz kablowy

Rozdzielacz kablowy RJ45 1-w-2 (tylko Modbus)

AK-U0-RJ45-SC1

Rezystory zakoriczeniowe

Rezystory 120 Q, RJ45 (2 szt.)

AK-U0-RJ45-TR1

taczéwka taczéwka dwupotozeniowa RJ45 (5 szt.) AK-U0-RJ45-TB2P
Oprogramowanie Pakiety oprogramowania dla systemu Windows do http://

Connected Components | programowania i konfigurowania przemiennikéw Allen- ab.rockwellautomation.com
Workbench Bradley i innych produktéw firmy Rockwell Automation. [programmable-

(do pobrania lub na ptycie
DVD-ROM)

Kompatybilnos¢:
Windows XP, Windows Vista i Windows 7

controllers/connected-

components-workbench-
software

Diawiki sieciowe serii 1321-3R

Znamionowe wartosci
wyjsciowe Dtawik linii zasilajqcej(3)(4) Dfawik linii wyjéciowejm(“)
Normalne Ciezkie 1P00 IP11 1P00 IP11
warunki pracy( warunki pracy| (typ otwarty) (NEMA/ULtyp 1) |(typ otwarty) (NEMA/UL typ 1)
KM kw KM | kW  |Nrkatalogowy |Nrkatalogowy |Nrkatalogowy |Nrkatalogowy
200...240V 50/60 Hz 3-fazowy
0,25 0,2 0,25 0,2 1321-3R2-A 1321-3R2-A 1321-3R2-A 1321-3R2-A
05 04 05 04 1321-3R2-D 1321-3RA2-D 1321-3R2-D 1321-3RA2-D
1,0 0,75 1,0 0,75 [1321-3R4-A 1321-3RA4-A 1321-3R4-A 1321-3RA4-A
2,0 15 2,0 15 1321-3R8-A 1321-3RA8-A 1321-3R8-A 1321-3RA8-A
3,0 2,2 3,0 2,2 1321-3R12-A 1321-3RA12-A 1321-3R12-A 1321-3RA12-A
5,0 4,0 5,0 4,0 1321-3R18-A 1321-3RA18-A 1321-3R18-A 1321-3RA18-A
75 55 75 55 1321-3R25-A 1321-3RA25-A 1321-3R25-A 1321-3RA25-A
10,0 75 100 |75 1321-3R35-A 1321-3RA35-A 1321-3R35-A 1321-3RA35-A
15,0 11,0 150 |11,0 |1321-3R45-A 1321-3RA45-A 1321-3R45-A 1321-3RA45-A
20,0 15,0 150 |11,0 [1321-3R55-A (ND) |1321-3RA55-A (ND)| 1321-3R55-A 1321-3RA55-A
1321-3R45-A (HD) |1321-3RA45-A (HD)
380...480V 50/60 Hz 3-fazowy
0,5 04 05 0,4 1321-3R1-C 1321-3RA1-C 1321-3R2-B 1321-3RA2-B
1,0 0,75 1,0 0,75 [1321-3R2-A 1321-3RA2-A 1321-3R2-A 1321-3RA2-A
2,0 1,5 2,0 1,5 1321-3R4-B 1321-3RA4-B 1321-3R4-B 1321-3RA4-B
3,0 2,2 3,0 2,2 1321-3R8-C 1321-3RA8-C 1321-3R8-C 1321-3RA8-C
50 4,0 50 4,0 1321-3R8-B 1321-3RA8-B 1321-3R8-B 1321-3RA8-B
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Diawiki sieciowe serii 1321-3R

Znamionowe wartosci

wyjsciowe Diawik linii zasilajacej®'® Dtawik linii wyjsciowej®®

Normalne Ciezkie 1P00 1P11 1P00 IP11

warunki pracym warunki pracy | (typ otwarty) (NEMA/ULtyp 1) |(typ otwarty) (NEMA/UL typ 1)

KM kw KM kW [Nrkatalogowy |Nrkatalogowy |Nrkatalogowy |Nrkatalogowy

75 |55 (75 (55 [1321-3R12-B 1321-3RA12-B [1321-3R12-B 1321-3RA12-B

100 |75 (100 |75 [1321-3R18-B 1321-3RA18-B  [1321-3R18-B 1321-3RA18-B

150 [11,0  [150 [11,0 [1321-3R25-B 1321-3RA25-B  [1321-3R25-B 1321-3RA25-B

200 (150 [150 [11,0 |1321-3R35-B(ND) |1321-3RA35-B (ND)|1321-3R25-B 1321-3RA25-B
1321-3R25-B (HD) |1321-3RA25-B (HD)

25,0 18,5 20,0 [150 |1321-3R35-B 1321-3RA35-B 1321-3R35-B 1321-3RA35-B
30,0 22,0 250 |18,5 |1321-3R45-B (ND) [1321-3RA45-B (ND)| 1321-3R45-B 1321-3RA45-B
1321-3R35-B (HD) |1321-3RA35-B (HD)

525...600 V 50/60 Hz 3-fazowy

05 04 05 04 1321-3R2-B 1321-3RA2-B 1321-3R2-B 1321-3RA2-B

1,0 0,75 1,0 0,75 |1321-3R2-B 1321-3RA2-B 1321-3R2-B 1321-3RA2-B

2,0 1,5 2,0 1,5 1321-3R4-D 1321-3RA4-D 1321-3R4-D 1321-3RA4-D

3,0 2,2 3,0 2,2 1321-3R4-C 1321-3RA4-C 1321-3R4-C 1321-3RA4-C

50 4,0 5,0 4,0 1321-3R8-C 1321-3RA8-C 1321-3R8-C 1321-3RA8-C

75 55 75 55 1321-3R12-C 1321-3RA12-C 1321-3R12-C 1321-3RA12-C

10,0 75 100 |75 1321-3R12-B 1321-3RA12-B 1321-3R12-B 1321-3RA12-B

15,0 11,0 150 (11,0 [1321-3R18-B 1321-3RA18-B 1321-3R18-B 1321-3RA18-B

20,0 15,0 150 (11,0 |1321-3R25-B(ND) |1321-3RA25-B (ND)|1321-3R25-B 1321-3RA25-B
1321-3R18-B (HD) |1321-3RA18-B (HD)

250 (185 {200 [150 [1321-3R35-C(ND) |1321-3RA35-C (ND)|1321-3R35-C 1321-3RA35-C
1321-3R25-B (HD) |1321-3RA25-B (HD)

30,0 22,0 250 |18,5 |1321-3R35-B(ND) [1321-3RA35-B (ND)| 1321-3R35-B 1321-3RA35-B

1321-3R35-C (HD)

1321-3RA35-C (HD)

(1) Wartosci znamionowe normalnych i ciezkich warunkéw pracy w wersjach 15 KM/11 kW i stabszych sa identyczne
(2)  Wartosci znamionowe dla normalnych warunkéw pracy sa dostepne wyfacznie dla przemiennikow PowerFlex 525.
Numery katalogowe wyszczegélnione wzgledem 3% impedanji. Dostepne réwniez dfawiki o 5% impedancji.

Patrz publikacja 1321-TD001.
(4)  Dobor dtawikow linii zasilajacej na podstawie znamionowych pradéw silnika w normach NEC. Dobor dtawikéw linii wyjsciowej na
podstawie znamionowych pradéw wyjéciowych przemiennika.

Przemiennik serii PowerFlex 520 jest dostgpny w pigciu rozmiarach. Informacje

szczegdlowe o zakresach mocy — patrz Wartoéci znamionowe przemiennika
PowerFlex 523 na str. 161 i Wartosci znamionowe przemiennika PowerFlex 525

nastr. 162.

Waga przemiennika serii PowerFlex 520

Rozmiar ramki | Masa (kg/Ib)
A 11/24

B 1,6/3,5

C 2,3/50

D 3,9/8,6

E 12,9/28,4
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IP 20/typ otwarty — rozmiar A

Wymiary w milimetrach (calach)
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IP 20/typ otwarty — rozmiar C

Wymiary w milimetrach (calach)
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IP 20/typ otwarty — rozmiar D

Wymiary w milimetrach (calach)
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IP 20/typ otwarty — rozmiar E

Wymiary w milimetrach (calach)
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Zestaw wentylatora modutu sterowania
25-FAN2-70C

Specyfikacje 25-FAN1-70C 25-FAN2-70C
Napiecie znamionowe 24VDC

Napiecie robocze 14...27,6 V DC

Prad wejsciowy 0,1A 0,15A
Predkos¢ (odniesienie) 7000 obr./min 4500 = 10% obr./min
Maks. przeptyw powietrza (przy zerowym 0,575 m’/min 1,574 m’/min
ci$nieniu statycznym)

Maks. cinienie powietrza (przy zerowym 7,70 mm H,0 9,598 mm H,0
przeptywie powietrza)

Hatas 40,5dB-A 46,0 dB-A

Typ izoladji UL klasy A

Rozmiar ramki Rozmiary A...D | Rozmiar E
Rozmiar przewodu 0,32 mm? (22 AWG)

Moment 0,29...0,39Nm (2,6...3,47 Ib-in.)
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IP 20/typ otwarty z zestawem wentylatora modutu sterowania - rozmiary A...C

Wymiary w milimetrach (calach)

Rozmiar A Rozmiar B Rozmiar C
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WAZNE Zewnetrzne Zr6dto zasilania 24 V DC jest wymagane, @ Alsn-Bradlsy
gdy zestaw wentylatora modutu sterowania jest e

wykorzystywany w przemiennikach w rozmiarach A, BiC.
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IP 20/typ otwarty z zestawem wentylatora modutu sterowania - rozmiary D...E

Wymiary w milimetrach (calach)

Rozmiar D Rozmiar E
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WAZNE Zdjac etykiete, by uzyskac dostep do wbudowanego zasilania 24 V w przemiennikach w
rozmiarze D i E do uzytku z zestawem wentylatora modutu sterowania.
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IP 30/NEMA 1/UL typ 1 - rozmiar A

Wymiary w milimetrach (calach)
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Akcesoriaiwymiary ~ Dodatek B

IP 30/NEMA 1/UL typ 1 - rozmiar B

Wymiary w milimetrach (calach)

§7.06,43) g [P 30/NEMA 1/UL typ 1 panel gémy
— 725085 — 2| 1720(6.77)
1 R
O - ﬂu ;5
S5 \d
@ = =
FAULTO — ) —————————————/ >
® 2 —
@ g ————————
@ = ——>
= = —
v ; ——— >
= == 1
- —>
= =
[PowerFlex =S S — =
nnnnannnnnn - — §
ININIRINININIEI ]| D ]
| @ Aeosrdyy | U
I 1 61020
il
 661(260) — [P 30/NEMA 1/UL typ 1 skrzynka przepustéw kablowych
~— 63,1(2,48) —
33,5(1,32)
23,9(0,94)
[inluinliiin/ininininl I
[UUTpuuuuuyny 5215 (60,85)
= H
] 27,5 (91,08
D) =
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s nm |
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Akcesoria i wymiary

178

IP 30/NEMA 1/UL typ 1 - rozmiar C

Wymiary w milimetrach (calach)

109,0 (4,29)
~—— 90,5(3,56) —

15,0(0,59)

[P 30/NEMA 1/UL typ 1 panel gérny

184,0(7,24)

P@W@[/‘ﬁ&){
[alaYalalalalalalatalal
T

@ &B) Allsr-Bradisy @
, )

255,0(10,04)

222,0(8,66)

207,0(8,15)

- 80,5(3,17) ——
~— 66,5(2,62) —

345(1,

36)

26,5(1,

04)

—/
[
—a
[
-
[
[ |
g

/ 21,5 (90,85)

27,5 (91,08)

D @

123,3(4,85) —

82,2(3,24)

“7 92,7 (3,65) —J

IP 30/NEMA 1/UL typ 1 skrzynka przepustéw kablowych
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Dodatek B

IP 30/NEMA 1/UL typ 1 - rozmiar D

Wymiary w milimetrach (calach)

130,0(5,12)
116,0 (4,57)

15,0(0,59)

ul
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L
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D 83,
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D
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0 i
j Allen-Bradley @

295,0(11,61)

260,0 (10,24)

247,0(9,72)

— 96,0(3,78) —
~— 70,0(2,76) —

44,0 (1,73)

30,0(1,18)

oS 6085)

933,5(01,32)

153,3(6,04)

-— 109,8(4,32)

IP 30/NEMA 1/UL typ 1 panel gérny
212,0(8,35)

6,0 (0,24)

IP 30/NEMA 1/UL typ 1 skrzynka przepustéw kablowych
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Dodatek B Akcesoria i wymiary
IP 30/NEMA 1/UL typ 1 - rozmiar E
Wymiary w milimetrach (calach)
a IP 30/NEMA 1/UL typ 1 panel gérny
185,0(7,28) =
160,0 (6,30) = 279,0(10,98)
— 55000000000
—— ( = \_ -
~le . k
@® o
OFE =
) 3 | .
Poverflex Eé é:
AANAAANNAAT = ®
®
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@ £2 A= 1
760030 | |
|
|
IP 30/NEMA 1/UL typ 1 skrzynka przepustow kablowych
— 127,5(5,02) —
- 82562 — 625 (2,46)
42,5(1,67)
- = 021,5 (00,85)
043,7 (01,72)
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N 5
x o )
A1k
|
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Akcesoria i wymiary

Dodatek B

Filtr sieciowy EMC — rozmiar A

Wymiary w milimetrach (calach)

55,0(2,17) 72,0(2,83)
30,0(1,18) 54,0(2,13) /05’5 (60,22)
] \4\
D
2340
2230 (9,21) 230
(8,78) (8,78)
<]
E L2]2
‘ ‘ - ey o o
20,0(0,79) 23,0(091) J 55(0,22)
540(2,13

Filtr sieciowy EMC — rozmiar B

Wymiary w milimetrach (calach)

70,0 (2,76)

87,0(3,43)

Filtr moze by¢ zamontowany w tylnej cze$ci przemiennika.

58,0(2,28

/05,5 (90,22)

270,0
(10,63)
258,0 258,0
(10,16) (10,16)

&

0e e e o0

===
s O e el B

25,0(0,98) ‘
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Filtr moze by¢ zamontowany w tylnej czeSci przemiennika.
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Akcesoria i wymiary
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250(0,98) ‘ ‘

Filtr sieciowy EMC — rozmiar C

Wymiary w milimetrach (calach)
70,0(2,76)
37,0(1,46)

%

B

o) 263,0

%
J
28,0(1,10

)

Filtr sieciowy EMC — rozmiar D

Wymiary w milimetrach (calach)
80.0(3,15)

33,0(1,30) 28,0(1,10)

o
]

298,0

%
|—
28,0(1,10

33,0(1,30) ‘ ‘ )

Filtr moze by¢ zamontowany w tylnej czeSci przemiennika.
109,0 (4,29)

760(299)
\ | o550

© ©
L1 [L2[13]@)]
o vk [nce| 2
J‘ 5,5(0,22)
76,0 (2.99)

Filtr moze by¢ zamontowany w tylnej czeSci przemiennika.

130,0(5,12)
| 90,0 (354) | sseon
TB o000 6
o O
310,0
(12,20
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(11,73)
o O
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|lss02
90,0 (3,54)
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Filtr sieciowy EMC — rozmiar E

Wymiary w milimetrach (calach)

80,0 (3,15) 155,0(6,10)
33,0(1,30) 28,0(1,10) 110,0(4,33)
‘ ‘ /aS,S (0,22
g ¢ 5
]
390,0
(15,35)
3750 3750
E (14,76) (14,76)

gt 0
55(0,22)
‘ ‘ C J 1350

110,0 (4,33)

33,0(1,30)
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Dodatek B Akcesoria i wymiary

Opcjonalne akcesoria i
zestawy

184

Instalowanie adaptera komunikacyjnego

1. Zfacze interfejsu adaptera komunikacyjnego umiesci¢ w module
sterowania. Upewni¢ sie, ze linia wskaznika w ztaczu jest wyréwnana
wzgledem powierzchni modutu sterowania.

Dla przemiennika PowerFlex 523

Itacze interfejsu
adaptera
komunikacyjnego

Dla przemiennika PowerFlex 525

2. Wyréwnac¢ zlacze adaptera komunikacyjnego wzgledem ztacza interfejsu
adaptera komunikacyjnego, a nastepnie docisnaé pokrywe tylna.
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Akcesoriaiwymiary ~ Dodatek B

3. Nacisna¢ krawedzie pokrywy tylnej, aby zatrzasnaé ja w odpowiednim
polozeniu.

Ijcze interfejsu
adaptera
komunikacyjnego

Usuwanie adaptera komunikacyjnego

1. Whozy¢ palec w gniazdo w gornej czesci pokrywy tylnej. Podnieé¢, aby
oddzieli¢ pokrywe tylng od modutu sterowania.
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Uwagi:
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Dodatek (

Oprzewodowanie sieci
komunikacyjnej

Protokot RS485 (DSI)

Przemienniki serii PowerFlex 520 obstuguja protokét RS$485 (DSI) w celu
umozliwienia wydajnego korzystania z urzadzen peryferyjnych firmy

Rockwell Automation. Ponadto, nicktére funkcje Modbus sa obstugiwane w
celu uproszczenia komunikacji sieciowej. Przemienniki serii PowerFlex 520 moga
by¢ laczone wielopunktowo w sieci RS§485 przy uzyciu protokotu Modbus w
trybie RTUL

Sie¢ komunikacyjna przemiennikow serii PowerFlex 520

Informacje odnosnie do EtherNet/IP oraz innych protokotéw komunikacji —
patrz odnosny podrecznik uzytkownika.

e

Sterownik

Oprzewodowanie sieci komunikacyjnej stanowia ekranowane kable 2-zytowe
polaczone w anicuch od wezta do wezla.

Ethernet (PoE) do portu RS485. Takie dziatanie moze spowodowac uszkodzenie

2 UWAGA: Nie nalezy podejmowac préb podtaczania zasilania poprzez kabel
zespotu obwoddw elektrycznych.

Przyktad schematu oprzewodowania sieci
PowerFlex525  PowerFlex523  PowerFlex 525

Master Wezet 1 Wezel2 Wezet,n”
TXRXD+ TxRxD-+ 4 IR+ 4 Rezystor 1200 PRZOD
TeRD- jRezystoHZO 0 5 TRRYD- 5 TaRxD- 5
,7;7 Ekran X ,7;7 Ekran X ,71;7 Ekran STYK 1STYK 8
aaQ aaQ

T L o
® DC- D+ BR- © © DC- DC+ BR- ©
BR+ BR+

WAZNE Ekran jest podtaczony TYLKO NA JEDNYM koricu poszczegéinych segmentéw
kabla.
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Dodatek C  Protokdt RS485 (DSI)

Konfiguracja parametréw

188

We wtyczce RJ45 kable powinny by¢ podlaczone tylko do stykéw nr4i 5.
Pozostale styki w gniezdzie RJ45 przemiennika serii PowerFlex 520 nie powinny
by¢ podlaczone, poniewaz jest na nich obecne napigcie i sygnaly przeznaczone do
innych urzadzen peryferyjnych firmy Rockwell Automation.

Sposéb zakoriczenia przewoddw w sterowniku gléwnym zalezy od rodzaju
zastosowanego sterownika gtéwnego. Oznaczenia , IxRxD+” i ,TxRxD-” s3
przedstawione tylko w celach pogladowych. Informacje o zakonczeniach
przewodéw sieciowych — patrz instrukcja obstugi sterownika gléwnego. Nalezy
mie¢ na uwadze, Ze nie istnieje standard rozmieszczenia przewodéw ,+7 1 ,,-,
dlatego rozmieszczenie jest zalezne od producenta urzadzers Modbus. W
przypadku problemdw ze wstgpnym ustanowieniem komunikacji nalezy
sprébowa¢ zamieni¢ miejscami dwa przewody sieci komunikacyjnej w
sterowniku gléwnym.

Maja zastosowanie standardowe procedury wykonywania oprzewodowania

RS485.

o Rezystory zakonczeniowe powinny by¢ zastosowane na kazdym koncu
kabla sieciowego.

e Moze zaistnie¢ konieczno$é zastosowania wzmacniakéw RS485 w
przypadku dtugich kabli lub zastosowania wigcej niz 32 wezléw w sieci
komunikacyjnej.

o Oprzewodowanie sieci komunikacyjnej powinno by¢ odsunigte od
przewoddw zasilania na odleglo$¢ minimum 0,3 m (1 ft).

o Krzyzowanie oprzewodowania sieci komunikacyjnej i przewodéw
zasilania moze by¢ wykonywane tylko pod katem prostym.

Zacisk we/wy C1 (ekran RJ45) w przemienniku serii PowerFlex 520 musi by¢
réwniez podlaczony do uziemienia PE (w przemienniku sa dwa zaciski PE). Aby
uzyskad wigcej informacji, patrz sekcja Oznaczenia zaciskéw we/wy sterowania na

str. 39 istr. 41.

Zacisk we/wy C2 (wspélna komunikacja) jest wewnetrznie powigzany z
zaciskiem wspdlnej sieci i NIE JEST potaczony z zaciskiem ekranu RJ45.
Potaczenie zacisku we/wy C2 z uziemieniem PE moze w niekt6rych aplikacjach
zwickszy¢ odporno$¢ na zaklécenia.

Nastepujace parametry przemiennika serii PowerFlex 520 sa wykorzystywane w
konfigurowaniu przemiennika do pracy w sieci DSL

Konfigurowanie parametréw do sieci DSI

Parametr Informagje szczegotowe Odniesienie
P046 [Zrédto pocz. 1] Ustawi¢ na 3 , Szereg./DSI", jezeli uruchomienie jest sterowane z sieci. str. 81
P047 [Pred. ref. 1] Ustawi¢ na 3, Szereq./DSI", jezeli predkos¢ posrednia jest sterowana z sieci. | str. 82

(123 [Szyb.trans.RS485] | Ustawienie szybkosci transmisji danych w porcie RS485 (DSI). Wzgledem str. 95
wszystkich weztéw w sieci komunikacyjnej musi by¢ ustawiona ta sama
szybkos¢ transmisji danych.

(124 [Ad.wez.kom.RS485] | Ustawienie adresu wezta wzgledem przemiennika w sieci komunikacyjnej. | str. 95
Unikalny adres wezfa jest wymagany wzgledem kazdego urzadzenia w sieci
komunikacyjnej.

v
=
=

(o]

(125 [0dp. na utr.pot.] Wybdr odpowiedzi przemiennika na problemy z potaczeniem.
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Protokdt RS485 (DSI)  Dodatek C

Konfigurowanie parametréw do sieci DSI

Parametr Informacje szczegétowe Odniesienie

(126 [Czas braku kom.] | Ustawienie dopuszczalnego czasu utraty komunikacji przed realizacja (125  |str. 95
[0dp. na utr.pot.] przez przemiennik.

(127 [Format kom.] Ustawienie trybu komunikagji, bitdw danych, parzystosci i zatrzymania str. 96
wzgledem portu RS485 (DSI). Wzgledem wszystkich weztow w sieci
komunikacyjnej musi by¢ wykonane jednakowe ustawienie.

(121 [Tryb zapisu pol.] Ustawi¢ 0 ,Save” podczas programowania przemiennika. str. 95
Ustawi¢ na 1,Tylko RAM", aby wykonac zapis tylko do pamigci nietrwatej.

Obsiugiwane kody funkcji Interfejs urzadzenia zewngtrznego (DSI) uzyty w przemienniku serii
PowerFlex 520 obstuguje niekt6re kody funkeji protokotu Modbus.

protokotu Modbus
Obstugiwane kody funkgji protokotu Modbus
Kod funkdji protokotu Modbus (dziesietny) Polecenie
03 Odczyt rejestréw wstrzymania
06 Nastawianie (zapis) pojedynczego rejestru
16 (10 szesnastkowy) Nastawianie (zapis) wielu rejestrow
WAZNE Urzadzenia Modbus moga by¢ bazowane na 0 (rejestry s3 numerowane

poczawszy od 0) lub na 1 (rejestry s3 numerowane poczawszy od 1). W
zaleznosci od uzytego urzadzenia gtownego Modbus moze byc¢ konieczna
zmiana o +1 adresow rejestrow wyszczegdlnionych na kolejnych stronach.
Przyktadowo, polecenie logiki moze hy¢ zarejestrowane pod adresem 8192 w
przypadku niektorych urzadzen gtéwnych (np. skaner Modbus SLC ProSoft
3150-MCM) oraz 8193 w przypadku innych urzadzen (np. PanelViews).

Zapis (06) da nych polecenia Przemiennik serii PowerFlex 520 moze by¢ sterowany za posrednictwem sieci

lo glkl poprzez przesylanie kodu funkcji 06 zapisu do adresu rejestru 2000H (polecenie
logiki). P046 [Zrédo pocz. 1] nalezy ustawié na 3 ,,Szereg./DSI”, aby bylo

mozliwe akceptowanie komend. Przemienniki PowerFlex 523 wspieraja

wylaceznie definicje bitu predkosei. Przemienniki PowerFlex 525 moga

wykorzystaé opcje Parametr C122 [Wyb.pol. i stat.] do wyboru definicji bitu

predkosci lub polozenia.

WSKAZOWKA  Aby wprowadzi¢ zmiany po wybraniu opcji (122 [Wyb.pol. i stat.] nalezy
wytaczy¢ przemiennik i wiaczy¢ ponownie.
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Definicje bitu predkosci

Polecenie logiki komunikadji - (122 = 0, predkosc¢”

Adres (dziesietny) Bit(y) Opis

2000H (8192) 0 1= stop, 0 = brak stopu
1 1 =start, 0 = brak startu
2 1= praca impulsowa, 0 = brak pracy impulsowej
3 1= usuwanie btedéw, 0 = brak usuwania btedéw
54 00 = Brak polecenia

01 = Polecenie naprzdd

10 = Polecenie wstecz

11 =Brak polecenia

6 1= wymuszenie sterowania klawiatura, 0 = brak wymuszenia
sterowania klawiatura

7 1= przyrost MOP, 0 = brak przyrostu

9,8 00 = Brak polecenia

01 = whaczenie tempa przyspieszenia 1

10 = wiaczenie tempa przyspieszenia 2

11 = wstrzymanie wybranego tempa przyspieszenia

11,10 00 = Brak polecenia

01 = wiaczenie tempa zwalniania 1

10 = wfaczenie tempa zwalniania 2

11 = wstrzymanie wybranego tempa zwalniania

14,13,12 000 = Brak polecenia

001 = Zrédto czest. = P047 [Pred. ref. 1]

010 = Zrddto czest. = P049 [Pred. ref. 2]

011 = Zrédto czest. = P051 [Pred. ref. 3]

100 = A410 [Nast. czest. 0]

1017 =A411 [Nast. czest. 1]

110 = A412 [Nast. czest. 2]

111 =A413 [Nast. czest. 3]

15 1= dekrement MOP, 0 = brak dekrementu

190 Publikacja Rockwell Automation 520-UM001D-PL-E — Wrzesiet 2013



Protokat RS485 (DSI)

Dodatek C

Zapis (06) polecenia

czestotliwosci komunikacji

Odczyt (03) danych stanu
logiki

Definicje bitu potozenia

Polecenie logiki komunikacji - (122 = 1, potozenie”

Adres (dziesietny) Bit(y) Opis
2000H (8192) 0 1= stop, 0 = brak stopu

1 1 =start, 0 = brak startu

2 1= pracaimpulsowa, 0 = brak pracy impulsowej

3 1= usuwanie btedéw, 0 = brak usuwania btedéw

54 00 = Brak polecenia
01 = Polecenie naprzéd
10 = Polecenie wstecz
11 = Brak polecenia

6 1=Llog.we1

7 1=Log.we2

10,9,8 000 = Czest. i potozenie krok 0
001 = Czest. i potozenie krok 1
010 = Czest. i potozenie krok 2
011 = Czest. i potozenie krok 3
100 = (zest. i potozenie krok 4
101 = Czgst. i potozenie krok 5
110 = Czgst. i potozenie krok 6
111 = Czest. i potozenie krok 7

n 1=Wysz. baz

12 1= Wstrz. krok

13 1=1m. poz.

14 1= Wt synchr.

15 1= Wyt. trawers

Polecenie czestotliwosci komunikacji przemiennika serii PowerFlex 520 moze
by¢ sterowane za posrednictwem sieci komunikacyjnej poprzez przesytanie kodu
funkcji 06 zapisu do adresu rejestru 2001H (polecenie czestotliwosci

komunikaciji).

Polecenie czestotliwosci komunikagji

Odniesienie
Adres (dziesietny) Opis
2001H (8193) Stosowane przez wewnetrzne moduty komunikacji w celu sterowania odniesieniem

przemiennika. Jednostka: 0,01 Hz.

Dane stanu logiki przemiennika serii PowerFlex 520 moga by¢ odczytywane za
posrednictwem sieci poprzez przesylanie kodu funkeji 03 odezytu do adresu

rejestru 2100H (stan logiki). Przemienniki PowerFlex 523 wspieraja wylacznie
definicje bitu predkosci. Przemienniki PowerFlex 525 moga wykorzysta¢ opcje

Parametr C122 [Wyb.pol. i stat.] do wyboru definicji bitu predkosci lub

polozenia.
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Definicje bitu predkosci

Stan logiki komunikacji — (122 = 0, predkosc”

Adres (dziesietny) Bit(y) Opis
2100H (8448) 0 1=gotowos¢, 0 = brak gotowosci
1 1=aktywnos¢ (praca), 0 = brak aktywnosc
2 1=kom. naprzéd, 0 = kom. wstecz
3 1= obroty naprzdd, 0 = obroty wstecz
4 1= przyspieszanie, 0 = brak przyspieszania
5 1= spowalnianie, 0 = brak spowalniania
6 Nieuzywane
7 1= stan bfedu, 0 = brak stanu btedu
8 1=w odniesieniu, 0 = poza odniesieniem
9 1= czest. gtéwna sterowana przez pot. aktyw.
10 1= kom. pracy sterowana przez pot. aktyw.
n 1= parametry zablokowane
12 Stan wejscia cyfrowego 1
13 Stan wejscia cyfrowego 2
14 Stan wejécia cyfrowego 3
15 Stan wejscia cyfrowego 4

Definicje bitu potozenia

Stan logiki komunikagji - (122 = 1, potozenie”

Adres (dziesietny) Bit(y) Opis

2100H (8448) 1= gotowos¢, 0 = brak gotowosci

1= aktywnos¢ (praca), 0 = brak aktywnosci

1=kom. naprzéd, 0 = kom. wstecz

1= obroty naprzéd, 0 = obroty wstecz

1= przyspieszanie, 0 = brak przyspieszania

1= spowalnianie, 0 = brak spowalniania

1= pozycja przesuwu do przodu, 0 = pozycja przesuwu do tytu

1= stan btedu, 0 = brak stanu btedu

1=w odniesieniu, 0 = poza odniesieniem

| ool Nl s|lwiNnv|—|loO

1=W pozycji, 0 = Poza pozycja

10 1=W potozeniu wyjéciowym ,home”, 0 = Poza potozeniem
wyjéciowym ,home”

N 1=Przem. baz., 0 = Brak przem. baz.

12 1= Wst. synch., 0 = Brak wst. synch.

13 1= Syn. ramp., 0 = Brak syn. ramp

14 1= Przes. wk,, 0 = Przes. wyt.

15 1= Zwoln. przes., 0 = Brak zwoln. przes.
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Odczyt (03) kodow btedow
przemiennika

Dane kodu bi¢du przemiennika serii PowerFlex 520 moga by¢ odczytywane za
posrednictwem sieci poprzez przesylanie kodu funkeji 03 odezytu do adresu
rejestru 2101H (kody biedu przemiennika).

Kody btedu przemiennika

Stan logiki
Adres (dziesietny) |Wartos¢ Opis
(dziesietna)
2107H (8449) 0 Brak btedéw
2 Wejscie pomocnicze
3 Zanik zasilania
4 Zbyt niskie napiecie
5 Nadmierne napiecie
6 Utkn. silnika
7 Przec. silnika
8 Nadmierna temperatura radiatora
9 Nadmierna temperatura modutu sterowania
12 Prz. el. przem. (300%)
13 Zwarcie doziemne
15 Zanik obciazenia
21 Zanik fazy wyjsciowej
29 Zanik wejscia analogowego
33 Préby ponownego startu automatycznego
38 Zwarcie doziemne fazy U
39 Zwarcie doziemne fazy V
40 Iwarcie doziemne fazy W
4 Iwarcie faz UV
Y] Iwarcie faz UW
43 Iwarcie faz VW
48 Parametry domyslne
59 Zabezp. otw.
63 Nadmierna wartos¢ programowa pradu
64 Przec. przem.
70 Awaria zasilacza
7 Utrata potaczenia z siecig komunikacyjna
72 Utrata potaczenia z siecig za pomocg karty opcjonalnej
73 Utrata pofaczenia z siecig za pomocg whudowanego adaptera EtherNet/IP
80 Awaria autoreguladji
81 Utrata komunikacji DSI
82 Utrata komunikacji za pomoca karty opcjonalnej
83 Utrata komunikacji za pomocg whudowanego adaptera EtherNet/IP
91 Utrata potaczenia z enkoderem
9% Utrata funkji
100 Btad sumy kontrolnej parametru
101 Pamiec¢ zewnetrzna
105 Btad pofaczenia modutu sterowania
106 Niekompatybilny modut sterowania-zasilania
107 Nierozpoznany modut sterowania-zasilania
109 Niezgodny modut sterowania-zasilania
110 Memb. klaw.
m Zabezp. sprzet.
14 Awaria mikroprocesora
122 Aw. plyty we/wy
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Dodatek C  Protokdt RS485 (DSI)

Odczyt (03) wartosci
roboczych przemiennika

Odczyt (03) i zapis (06)
parametrow przemiennika

Informacje dodatkowe

194

Kody btedu przemiennika

Stan logiki

Adres (dziesietny) |Wartos¢ Opis
(dziesietna)

2107H (8449) 125 Wymagana aktualizacja pamieci flash
126 Btad niemozliwy do naprawienia
127 Wymagana aktualizacja pamieci flash DSI

Warto$ci robocze przemiennika serii PowerFlex 520 moga by¢ odczytywane za
posrednictwem sieci poprzez przesylanie odczytéw kodu funkcji 03 do adreséw

rejestru 2102H...210AH.

Wartosci robocze przemiennika

Odniesienie

Adres (dziesietny) |Opis

2102H (8450) Polecenie czestotliwosci (xxx.xx Hz)
2103H (8451) Czestotliwos¢ wyjsciowa (xxx.xx Hz)
2104H (8452) Prad wyjéciowy (xxx.xx A)

2105H (8453) Napiecie szyny DC (xxx V)

2106H (8454) Napiecie wyjéciowe (xxx.x V)

Protokét Modbus rejestruje adres rowny numerowi parametru w celu uzyskania
dostepu do parametréw przemiennika. Przyktadowo, warto$¢ dziesietna ,,17 jest
stosowana do adresowania parametru b001 [Czgst. wyj.], a warto$¢ dziesictna
»41” jest stosowana do adresowania parametru P041 [Czas. przysp. 1].

Informacje dodatkowe — patrz http://www.ab.com/drives/.
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Dodatek D

Funkgje logiki krokowej predkosci, logiki
podstawowej i timera/licznika

Cztery funkcje logiki w przemienniku serii PowerFlex 520 umozliwiaja
programowanie prostych funkgji logiki bez oddzielnego sterownika.

o Funkcja StepLogic dla predkosci ™ (wystepuje tylko w przemiennikach
PowerFlex 525)

Funkcja umozliwia krokowsa zmiane predkosci w zakresie maksymalnie
o$miu nastawionych poziomdéw na podstawie zaprogramowanej logiki.
Zaprogramowana logika moze zawiera¢ warunki konieczne do spelnienia
na poziomie wejé¢ cyfrowych zaprogramowanych jako ,,Log. we 171 ,,Log.
we 2” przed zmiang nastawionej predkosci na kolejny poziom. Funkeja
timera jest dostgpna w kazdym z o$miu krokéw i stuzy do programowania
opéznienia czasowego przed krokiem zmiany nastawionej predkosci na
kolejny poziom. Stan wyjscia cyfrowego moze réwniez by¢ kontrolowany
w oparciu o wykonywany krok.

o Funkgja logiki podstawowej (wystepuje tylko w przemiennikach
PowerFlex 525)

Maksymalnie dwa wejécia cyfrowe moga by¢ zaprogramowane jako ,,Log.
we 171/lub ,Log. we 2”. Wyjicie cyfrowe moze by¢ zaprogramowane do
zmiany stanu na podstawie warunku jednego lub obu wejs¢ w oparciu o
funkgje logiki podstawowej, takie jak I, LUB oraz NIE-LUB. Funkcje
logiki podstawowej moga by¢ uzywane z lub bez funkeji logiki krokowe;j.

o Funkcja timera

Wejscie cyfrowe moze by¢ zaprogramowane na ,Rozp.odl.”. Wyjscie
cyfrowej moze by¢ zaprogramowane na ,Wyj. odl” z poziomem wyjscia
zaprogramowanym na zadang warto$¢ czasu. Po odliczeniu przez timer
czasu zaprogramowanego do poziomu wyjsciowego nastapi zmiana stanu
wyjscia. Timer moze by¢ zerowany poprzez wejscie cyfrowe
zaprogramowane jako ,,Reset odl”.

o Funkgja licznika

Wejscie cyfrowe moze by¢ zaprogramowane jako ,,Akt. licznika”. Wyjscie
cyfrowe moze by¢ zaprogramowane jako ,Wyj. licz.” z poziomem
wyjSciowym zaprogramowanym na zadang liczbe zliczen. Po odliczeniu
przez licznik liczby zaprogramowanej do poziomu wyjsciowego nastapi
zmiana stanu wyjscia. Licznik moze by¢ zerowany poprzez wejscie cyfrowe
zaprogramowane jako ,Reset licz.”.

WSKAZOWKA  Zamiast recznego konfigurowania parametréw uzyc kreatora w
oprogramowaniu Connected Components Workbench w celu utatwienia
wykonywania ustawien.
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DodatekD  Funkcje logiki krokowej predkosci, logiki podstawowej i timera/licznika

Funkgja logiki krokowej
predkosci z zastosowaniem
krokow czasowych

Funkcja logiki krokowej
predkosci z zastosowaniem
funkgji logiki podstawowej

196

WAZNE Ta funkcja wystepuije tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

W celu aktywagji tej funkeji nalezy ustawié jedno z trzech zrédet predkosci
posredniej — parametry P047, P049 lub POS1 [Pred. ref. x] na warto$¢ 13 ,Logika
krok.” i aktywowa¢ odnosne zrédto predkosci odniesienia. Trzy parametry stuza
do konfigurowania logiki, predkosci posredniej i czasu w poszczegdlnych

krokach.

o Logika jest definiowana przy uzyciu parametréw L180...L187 [Krok
log. x].

o Nastawione predkosci sa ustawiane przy uzyciu parametréw A410...A417
[Nast. czest. 0...7].

o Czas operacji w poszczegdlnych krokach jest ustawiany przy uzyciu

parametréw L190...L197 [Czas krk. log. x].

Obroty watu silnika moga by¢ wykonywane naprzéd lub wstecz.

Stosowanie krokéw czasowych

KrokO = Krok 1 Krok2  Krok3  Krok4 & Krok5  Krok6 Krok7 |

Ao
Naprzod

(U 4

Wstecz /
v p

(zas

Sekwencja logiki krokowej predkosci

o Sckwengja jest rozpoczynana poprawna komenda startu.

o Normalna sekwencja jest rozpoczynana krokiem nr 0, a przejscie do
nast¢pnego kroku nastepuje po uplynigciu odnosnego czasu logiki
krokowej.

e Po kroku nr 7 nast¢puje krok nr 0

o Sckwencja jest powtarzana do chwili wywotania polecenia zatrzymania lub
wystapienia warunkéw bledu.

WAZNE Ta funkgja wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

Parametry wejécia i wyjécia cyfrowego moga by¢ konfigurowane w celu
wykorzystania logiki do przejscia do nastepnego kroku. Log. we 11 Log. we 2 sa
definiowane przez programowanie parametrow t062...t063, t065...t068
[Wj.c.blok ter.xx] na warto$¢ 24 ,Log. we 17 lub 25 ,Log. we 2"

Przyklad
o Wykonywanie kroku 0.
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Funkcje logiki krokowej predkosci, logiki podstawowej i timera/licznika ~ Dodatek D

Funkcja timera

o Przejécie do kroku 1 przy potwierdzeniu wartosci logicznej Log. we 1.
Uktad logiczny rozpoznaje warto$¢ graniczng Log. we 1 przy zmianie stanu
z wylaczonego na wlaczony. Sygnat Log. we 1 nie musi pozostawa¢
wiaczony.

o Przejécie do kroku 2 przy potwierdzeniu obu wartosci logicznych Log. we
1 oraz Log. we 2.
Przemiennik rozpoznaje poziom obu wartosci logicznych Log. we 1 oraz
Log. we 2, a jezeli oba sygnaly sa wlaczone to przechodzi do kroku nr 2.

o Przejécie do kroku 3 przy zaprzeczeniu wartosci lub wylaczeniu sygnatu
Log. we 2.
Sygnaly wejéciowe nie musza pozostawaé wlaczone, z wyjatkiem standéw
logiki uzywanych do przejécia z kroku 2 do kroku 3.

Stqrt Krok 0 ‘ Krok 1 ‘ Krok 2 ‘ Krok 3

(zestotliwos¢

—

Log.we1p

Log.we2 p

(Czas

Wartos¢ czasowa kroku i logika podstawowa moga by¢ stosowane razem w celu
uzyskania zadanego stanu maszyny. Przyktadowo, moze by¢ konieczne
realizowanie kroku przez minimalny okres czasu, a nastepnie logika podstawowa
moze by¢ uzyta w celu wykonania przejscia do nastepnego kroku.

Stgrt Krok 0 ‘ Krok 1

.

(zestotliwos¢

Log.we1p

Log.we2 p

(zas

Wejécia i wyjécia cyfrowe steruja funkcja timera i sa konfigurowane przy uzyciu
parametrow t062...t063, t065...t068 [ Wj.c.blok ter.xx] ustawianych na wartosci
19 ,Rozp.odl” i21 ,Reset odl.”.

Wyjscia cyfrowe (typu przekaznikowego i optycznego) definiujg poziom zadany i
sygnalizuja osiagnigcie poziomu. Parametry poziomu t077 [Poz.wyj. przek.1],
t082 [Poz.wyj. przek.2], t070 [Poz. wyj. optl] oraz t073 [Poz. wyj. opt2] stuza do
ustawiania zadanego czasu w sekundach.

Parametry t076 [ Wyb.wyj. przek.1], t081 [ Wyb.wyj. przek.2], t069 [Wybor wyj.
Outl] oraz t072 [Wybdr wyj. Out2] sa ustawiane na warto$¢ 25 ,Wyj. odl” i
powoduja zmiang sygnatu wyjscia po osiggnieciu zadanego poziomu.
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DodatekD  Funkcje logiki krokowej predkosci, logiki podstawowej i timera/licznika

Przyklad
e Przemiennik zostaje uruchomiony i przyspiesza do 30 Hz.

e Po utrzymaniu wartoéci 30 Hz przez 20 s, wejscie analogowe 4-20 mA staje
si¢ sygnalem odniesienia do sterowania predkoscia.

o Funkcja timera stuzy do wyboru nastawy predkosci z czasem pracy 20's,
ktéra zastgpuje predkos¢ posrednia, gdy wejécie cyfrowe jest akeywne.
o Ustawiane s3 nastepujace opcje parametrow:
- P047 [Pred. ref. 1] = 6 ,Wkj. 4-20 mA”
- P049 [Pred. ref. 2] = 7 ,Nast. czgst.”
- t062 [Wj.c.blok ter.02] = 1 ,,Predkos¢ 27
- t063 [Wj.c.blok ter.03] = 19 ,Rozp.odl”
- t076 [Wyb.wyj. przek.1] = 25 ,Wyj. odl”
- t077 [Poz.wyj. przek.1] =20,0s
- A411 [Nast. czest. 1] = 30,0 Hz

o Blok terminalu sterowania jest oprzewodowany w sposob powodujacy
przy poleceniu startu réwniez uruchomienie timera.

o Wyjscie przekaznikowe jest polaczone z zaciskiem we/wy 02 (Wj.c.blok
ter.02) w sposdb powodujacy wymuszenie wlaczenia wejscia przy
uruchamianiu funkgji timera.

o Po wykonaniu odliczania wyjscie jest wylaczane i wykonywane jest
polecenie nastawy predkosci. Przemiennik jest domyslnie przetaczany w
tryb utrzymywania zaprogramowanej wartosci referencyjnej wejécia
analogowego.

Nalezy zauwazy¢, ze sygnat wejsciowy ,Reset odl” nie jest wymagany w tym
przypadku, poniewaz sygnat wejsciowy ,,Rozp.odl.” jednoczesnie zeruje i
uruchamia timer.

Funk(ja licznika Wejécia i wyjécia cyfrowe steruja funkcja licznika i sa konfigurowane przy uzyciu
parametrow t062...t063, t065...t068 [Wj.c.blok ter.xx] ustawianych na 20
»Akt.licznika” oraz 22 ,Reset licz.”.

Wyjscia cyfrowe (typu przekaznikowego i optycznego) definiujg poziom zadany i
sygnalizuja osiagnigcie poziomu. Parametry poziomu t077 [Poz.wyj. przek.1],
t082 [Poz.wyj. przek.2], t070 [Poz. wyj. optl] oraz t073 [Poz. wyj. opt2] stuza do
ustawiania zgdanych wartosci licznika.

Parametry t076 [ Wyb.wyj. przek.1], t081 [ Wyb.wyj. przek.2], t069 [Wybor wyj.
Outl] oraz t072 [ Wybdr wyj. Out2] sa ustawiane na warto$¢ 26 ,Wyj. licz.”, keéra
powoduje zmiang stanu na wyjsciu w przypadku osiggniecia odnosnego poziomu.

Przyktad
o Fotokomérka jest uzywana do zliczania opakowar na tasmie produkcyjne;.
e Zasobnik gromadzi opakowania do chwili zebrania 5 sztuk.
o Rami¢ zwrotnicy przekierowuje grupe 5 opakowan do obszaru zawijania.

o Ramig¢ zwrotnicy powraca do pierwotnego polozenia i przelacza wylacznik
kraricowy, ktéry zeruje licznik.
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Funkcje logiki krokowej predkosci, logiki podstawowej i timera/licznika ~ Dodatek D

o Ustawiane s3 nastepujace opcje parametrow:
- t065 [Wj.c.blok ter.05] = 20 ,,Aktlicznika”
- t066 [Wj.c.blok ter.06] = 22 ,Reset licz.”
- t076 [Wyb.wyj. przek.1] = 26 ,Wyj. licz.”
- t077 [Poz.wyj. przek.1] = 5,0 zliczen

Czestotliwos¢ p
wyjéciowa

Start p m

Wyj. przekaznika p

Fotokom. J—m m H
Akt licznika p J—m m H

Wj.c.blok ter.05

Reset licz. p
Wj.c.blok ter.06

Wytacznik kraricowy

il

uE

Parametry |ogiki krokowej Opisy kodéw parametréw L180...L187

pred kosci Cyfra4 (yfra3 Cyfra2 (yfra1
0 0 F 1
Cyfra 4 - definiuje dziatanie podczas aktualnie wykonywanego kroku
Ustawienie Zastosowany parametr Stan wyjscia StepLogic |Zadany kierunek
przyspieszania/zwalniania
0 T Wyt. PRZ
1 T Wyt. WST
2 1 Wyt. Brak wyjécia
3 1 Wh. PRZ
4 1 Wh. WST
5 1 W. Brak wyjscia
6 2 Wyt. PRZ
7 2 Wyt. WST
8 2 Wyt. Brak wyjscia
9 2 Wi, PRZ
A 2 Wi, WST
b 2 Wi, Brak wyjécia

Cyfra 3 — definiuje docelowy krok przeskoku lub sposob zakoriczenia programu po spetnieniu
warunkéw logiki wyszczegélnionych cyfra 2.

Ustawienie Logika

Przeskok do kroku 0

Przeskok do kroku 1

Przeskok do kroku 2

Przeskok do kroku 3

Przeskok do kroku 4

Przeskok do kroku 5

Przeskok do kroku 6

Przeskok do kroku 7

Zakoriczenie programu (normalne zatrzymanie)
Zakoriczenie programu (wybieg do zatrzymania)
Zakoriczenie programu i btad (F002)

| o oo 4| o | B W[ —| O
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DodatekD  Funkcje logiki krokowej predkosci, logiki podstawowej i timera/licznika

Cyfra 2 — definiuje logike konieczna do realizacji w celu przeskoczenia do kroku innego niz

nastepny w kolejnosci.

Ustawienie | Opis Logika

0 Pominigcie kroku (natychmiastowy przeskok) POMINIECIE

1 Krok w oparciu o czas zaprogramowany w odno$nym parametrze [Czas krk. log. x]. ODMIERZENIE

2 Krok realizowany, jezeli warto$¢ ,Log. we 1” jest aktywna (wartosc logiczna ,prawda”) | PRAWDA

3 Krok realizowany, jezeli warto$¢ ,Log. we 2" jest aktywna (wartos¢ logiczna ,prawda”) | PRAWDA

4 Krok realizowany, jezeli wartos¢ ,Log. we 1” jest nieaktywna (wartosc¢ logiczna ,fatsz”) | FALSZ

5 Krok realizowany, jezeli wartos¢ ,Log. we 2" jest nieaktywna (wartosc¢ logiczna ,fatsz”) | FALSZ

6 Krok realizowany, jezeli wartos¢ ,Log. we 1” lub ,Log. we 2" jest aktywna (wartos¢ LUB
logiczna ,prawda”)

7 Krok realizowany, jezeli wartosci ,Log. we 1”1 ,Log. we 2" sq aktywne (wartos¢ logiczna |l
Jprawda”)

8 Krok realizowany, jezeli wartosci ,Log. we 1”1 ,Log. we 2" 53 nieaktywne (wartos¢ NIE-LUB
logiczna ,prawda”)

9 Krok realizowany, jezeli wartos¢ ,Log. we 1” jest aktywna (wartos¢ logiczna ,prawda”), a NIERQWNOWA
wartos¢ ,Log. we 2” jest nieaktywna (wartos¢ logiczna , fatsz”) INOSC

A Krok realizowany, jezeli wartos¢ ,Log. we 2" jest aktywna (wartosc logiczna ,prawda”) i | NIEROWNOWA
warto$¢ ,Log. we 1” jest nieaktywna (wartos¢ logiczna ,fatsz") INOSC

b Krok po [Czas krk. log. x] i ,Log. we 1" jest aktywny (warto$¢ logiczna , prawda”) ODMIERZENIE |

C Krok po [Czas krk. log. x] i ,Log. we 2” jest aktywny (warto$¢ logiczna , prawda”) ODMIERZENIE |

d Krok po [Czas krk. log. x] i ,Log. we 1" jest nieaktywny (wartos¢ logiczna ,fatsz”) El?éVlIERZANIE

E Krok po [Czas krk. log. x] i ,Log. we 2" jest nieaktywny (wartosc logiczna ,fatsz”) E[%WERZANIE

F Brak realizacji kroku LUB brak przeskoku, uzycie logiki cyfry 0 IGNOROWANIE

Cyfra 1 - definiuje logike konieczna do realizacji w celu przeskoczenia do kroku nastepnego w

kolejnosci.

Ustawienie | Opis Logika

0 Pominiecie kroku (natychmiastowy przeskok) POMINIECIE

1 Krok w oparciu o czas zaprogramowany w odno$nym parametrze [Czas krk. log. x]. ODMIERZENIE

2 Krok realizowany, jezeli warto$¢ ,Log. we 1” jest aktywna (wartos¢ logiczna ,prawda”) | PRAWDA

3 Krok realizowany, jezeli warto$¢ ,Log. we 2" jest aktywna (wartos¢ logiczna ,prawda”) | PRAWDA

4 Krok realizowany, jezeli wartos¢ ,Log. we 1” jest nieaktywna (wartosc logiczna ,fatsz”) | FALSZ

5 Krok realizowany, jezeli warto$¢ ,Log. we 2” jest nieaktywna (wartosc¢ logiczna ,fatsz”) | FALSZ

6 Krok realizowany, jezeli wartos¢ ,Log. we 1” lub ,Log. we 2" jest aktywna (wartos¢ LUB
logiczna ,prawda”)

7 Krok realizowany, jezeli wartosci ,Log. we 1”1 ,Log. we 2” s aktywne (wartos¢ logiczna ||
prawda”)

8 Krok realizowany, jezeli wartosci ,Log. we 1”1 ,Log. we 2" s3 nieaktywne (wartos¢ NIE-LUB
logiczna ,prawda”)

9 Krok realizowany, jezeli wartos¢ ,Log. we 1" jest aktywna (wartos¢ logiczna ,prawda”), a | NIEROWNOWA
wartos¢ ,Log. we 2" jest nieaktywna (wartos¢ logiczna , fatsz”) INOSC

A Krok realizowany, jezeli wartos¢ ,Log. we 2” jest aktywna (wartos¢ logiczna ,prawda”) i NIERQWNOWA
wartos¢ ,Log. we 1" jest nieaktywna (wartos¢ logiczna , fatsz”) INOSC

b Krok po [Czas krk. log. x] i ,Log. we 1" jest aktywny (warto$¢ logiczna ,prawda”) ODMIERZENIE |

C Krok po [Czas krk. log. x] i ,Log. we 2" jest aktywny (warto$¢ logiczna ,prawda”) ODMIERZENIE I

d Krok po [Czas krk. log. x] i ,Log. we 1" jest nieaktywny (wartosc logiczna ,fatsz") E)l%\AIERZANIE

E Krok po [Czas krk. log. x] i ,Log. we 2" jest nieaktywny (wartos¢ logiczna ,fatsz”) El?é\AIERZANIE

F Uzycie logiki zaprogramowanej w cyfrze 1 IGNOROWANIE
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Dodatek E

Uzycie enkodera i wejscia
czestotliwosciowego

Uzycie enkodera/wejscia czestotliwosciowego
oraz zastosowanie logiki krokowej potozenia

Przemiennik serii PowerFlex 520 jest wyposazony w wejécie czestotliwosciowe
wbudowane w faczéwke. Przemienniki PowerFlex 525 wspieraja réwniez karte
enkodera. Wejscie czgstotliwosciowe i enkoder moga by¢ uzywane do realizacji
wielu podobnych funkeji, jednakze wejscie czestotliwosciowe obstuguje sygnaty
maks. 100 kHz przy 24 V i wykorzystuje taczéwke wbudowang w przemiennik.
Enkoder obstuguje sygnaly dwukanatowe maks. 250 kHz przy 5, 12 lub 24 V i
wymaga zainstalowania opcjonalnego modutu enkodera. Jezeli parametr A535
[ Typ sprzez sil.] jest ustawiony na warto$¢ inng niz zero, przemiennik jest
ustawiony do korzystania z enkodera lub wejécia czgstotliwosciowego.
Przemiennik moze korzystaé z enkodera lub wejscia czestotliwosciowego na kilka
sposobéw, w zaleznosci od ustawieri pozostatych parametréw. Przemiennik
bedzie korzysta¢ z enkodera lub wejscia czestotliwosciowego zgodnie z ponizsza
lista (wg hierarchii waznosci):

1. Jezeli umozliwia to parametr P047, P049 lubP051 [Pred. ref. x], enkoder
lub ciag imp. zostana wykorzystane bezposrednio jako zadana predkos¢
(wykorzystywana normalnie z cigg imp.) lub jako odniesienie potozenia
(wykorzystywane normalnie z enkoderem kwadraturowym).

2. Jesli nie umozliwiajg tego parametry predkosci ref., enkoder lub cigg imp.
moga zostaé wykorzystane z funkeja PID, jesli umozliwia to parametr
A459 lub A471 [Wyb.tr.ref.PIDx] lub A460 lub A472
[Sygn.sp.zwr.PIDx].

3. Jesli nie umozliwiaja tego parametry predkosci posredniej lub funkcji PID,
enkoder lub ciag imp. moga zosta¢ wykorzystane, jezeli umozliwia to
parametr A535 [Typ sprzez sil.] w celu uzyskania bezposredniego
sprzezenia zwrotnego lub korekeji predkosci zadanej. W tym przypadku
nie jest stosowana standardowa kompensacja poslizgu. Zamiast tego
przemiennik bedzie korzysta¢ z enkodera lub wejécia czgstotliwosciowego
do wyznaczania aktualnej czestotliwosci wyjsciowej i jej regulowania w
celu dostosowania do wartosci zadanej. W tej petli sterowania sa stosowane
parametry A538 [Wzm.b.cl.rg.pr.] i A5S39 [Wzm.b.pr.reg.pr.]. Gléwna
zaletg tego trybu w poréwnaniu z kompensacja poslizgu w ukladzie
otwartym jest zwickszona doktadnos¢ uzyskiwanej predkosci. Szerokosé
pasma predkosci nie jest polepszana.

WAZNE Wykorzystanie enkodera oraz zastosowanie aplikacji StepLogic potoZenia
opisanej w tym rozdziale wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.
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Interfejs enkodera

Karta rozszerzen enkodera przyrostowego moze by¢ zasilana napigciem 5 lub
12 Vi przyjmowac jednoprzewodowe lub réznicowe sygnaly wejsciowe 5, 12 lub
24 V. Informacje dotyczace zaméwien — patrz Dodatek B.

Numer |Sygnat Opis

+V A Enkoder A
m i~ E:kz d:: A Zanegowane) Wejscie jednokanatowe, czestotliwosciowe lub kwadraturowe A.
B0 B Enkoder B Wejscie kwadraturowe B
B B- Enkoder B (Zanegowane) ) )
N % ( Lwrotne ziace zasilania Wewnetrzne Zrddto zasilania 250 mA (izolowane)
A +V Zasilanie 5...12v(N@ ¢ ’

° (1] Wyjscie Przefacznik DIP umozliwia wyhdr zasilania 5 lub 12 V podawanego
12V 5V S N e
’I% na zaciski ,+V" i ,(m” do enkodera.

(1) W przypadku stosowania 12 V zasilania enkodera, przy zasilaniu we/wy 24 V, maksymalny prad wyjsciowy na
zacisku we/wy 11 ma wartos¢ 50 mA.
(2) Jezeli wymagane jest 24 V zasilanie enkodera, musi by¢ ono dostarczane z zewnetrznego Zrédta.

WAZNE Enkoder kwadraturowy stuzy do requlacji predkosci i kierunku obrotow watu.
Z tego wzgledu enkoder musi by¢ podtaczony zgodnie z oznaczeniem kierunku
obrotéw. Jezeli przemiennik odczytuje predkos¢ z enkodera, ale regulacja
potozenia lub inne funkcje enkodera nie dziataja prawidtowo, nalezy odtaczy¢
zasilanie przemiennika i zamieni¢ przewody kanatw enkodera A oraz A
(funktor NIE) lub dwa dowolne przewody silnika. Przemiennik wykaze btad w
przypadku nieprawidtowego podtaczenia enkodera, a parametr A535 [Typ
sprzez sil.] zostanie ustawiony na 5 ,Spr. kwad.”

Przyktady oprzewodowania enkodera

We/wy Przyktad pofaczenia We/wy Przyktad potaczenia
Zasilanie enkodera +12VDC Zasilanie ;
- wewnetrzne o] Bomy enkodera -
zasilanie zewnetrzne 5
przemiennika zrédto zasilania =] i
Zasilanie

Wewnetrzne zewn.
(przemiennik) 12V
DC, 250 mA
Sygnat enkodera — doWspel s Sygnat
jednoprzewodowy, | zasania /70 enkodera - W
dwukanatowy m ° MmN réznicowy, m

B [| OfNE ° dwukanatowy | & [|®

s Ot J : 19

A fopt—r> ity

Y
do EKR.
Uwagi odnosnie do Karta rozszerzen enkodera moze dostarczaé¢ do enkodera zasilanie 5 lub 12 V

(maks. 250 mA). Nalezy upewnié si¢, ze przetacznik DIP jest prawidlowo
ustawiony wzgledem enkodera. Zazwyczaj napigcie 12 V bedzie umozliwiaé
uzyskanie wickszej odpornosci na zaktécenia.

oprzewodowania

Enkoder moze obstugiwa¢ sygnaly 5V, 12 V lub 24 V, natomiast wejscie
czgstotliwosciowe moze obstugiwa¢ tylko sygnaty 24 V. Wejscia sa automatycznie
ustawiane na zastosowane napiecie i nie sa konieczne zadne dodatkowe regulacje
przemiennika. W przypadku uzycia wejscia jednokanatowego jest konieczne
polaczenie pomigdzy kanatami A (sygnal) oraz A- (sygnal wspélny).
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Informacje o ustalaniu
potozenia

Wspolne wytyczne do
wszystkich aplikacji

WAZNE Enkoder kwadraturowy stuzy do requlacji predkosci i kierunku obrotow watu.
Z tego wzgledu enkoder musi by¢ podtaczony zgodnie z oznaczeniem kierunku
obrotéw. Jezeli przemiennik odczytuje predkos¢ z enkodera, ale regulacja
potozenia lub inne funkcje enkodera nie dziataja prawidtowo, nalezy odtaczy¢
zasilanie przemiennika i zamieni¢ przewody kanatw enkodera A oraz A
(funktor NIE) lub dwa dowolne przewody silnika. Przemiennik wykaze btad w
przypadku nieprawidtowego podfaczenia enkodera, a parametr A535 [Typ
sprzez sil.] zostanie ustawiony na 5 ,Spr. kwad.”

Przemiennik PowerFlex 525 jest wyposazony w prosty regulator potozenia, ktory
moze by¢ wykorzystywany w réznorodnych aplikacjach z ustalaniem polozenia
bez koniecznosci stosowania wielu wylacznikdw krancowych lub forokomérek.
Regulator ten moze by¢ stosowany jako sterownik autonomiczny do prostych
aplikacji (maksymalnie 8 polozeni) lub w polaczeniu ze sterownikiem w celu
uzyskania wickszej elastycznosci.

Nalezy zauwazy¢, ze regulator nie jest przeznaczony do zastgpowania wysokiej
klasy serwosterownikéw lub uzytkowania w aplikacjach z wymogiem duzej
szerokosci pasma lub bardzo duzego momentu obrotowego przy niskich

predkosciach.

Regulator potozenia moze by¢ konfigurowany do pracy w réznorodnych
aplikacjach. Niektére parametry musza by¢ dostosowane we wszystkich

przypadkach.
Parametr P047 [Pred. ref. 1] musi by¢ ustawiony na 16 ,,Pozycjonow.”

Parametr A535 [Typ sprzez sil.] musi by¢ ustawiony stosownie do urzadzenia
sprzezenia zwrotnego. W trybie ustawiania potozenia musi by¢ wykorzystywana

opcja nr 4 parametru A535 [ Typ sprzez sil.].
AS35 [Typ sprzezsil.] - opcje

0 ,,Brak” oznacza brak stosowania enkodera. Te ustawienie nie moze by¢
uzywane do ustalania potozenia.

1,,Ciag imp.” oznacza wejscie jednokanatowe, bez sygnatu kierunku,
wylacznie z sygnatem sprzgzenia zwrotnego predkosci. Te ustawienie nie
powinno by¢ uzywane do ustalania polozenia. Wejscie jednokanatowe
dziata podobnie do wejécia czestotliwosciowego, ale korzysta ze
standardowych parametréw skalowania enkodera.

2 ,,Poj. kanal” oznacza wejscie jednokanatowe, bez sygnatu kierunku,
wylacznie z sygnatem sprzgzenia zwrotnego predkosci. Te ustawienie nie
powinno by¢ uzywane do ustalania polozenia. Wejscie jednokanatowe
korzysta ze standardowych parametréw skalowania enkodera.

3 ,,Poj. spr.” oznacza wejécie jednokanatowe z detekcja utraty sygnatu
enkodera. Przemiennik zostanie przelaczony w tryb bledu, jezeli impulsy
wejéciowe nie beda zgodne z oczekiwang predkoscia silnika. Te ustawienie
nie powinno by¢ uzywane do ustalania potozenia.
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4 ,,Kwadratura” oznacza dwukanalowe wejécie enkodera z sygnatem
kierunku i predkosci z enkodera. Te ustawienie moze by¢ uzywane do
sterowania polozenia.

5 ,,Spr. kwad.” oznacza dwukanalowe wejécie enkodera z detekeja zaniku
sygnatu enkodera. Przemiennik zostanie przelaczony w tryb bledu, jezeli
predkos¢ enkodera nie bedzie zgodna z oczekiwang predkoscia silnika.

Parametr A544 [Blok. biegu wst.] powinien by¢ ustawiony na 0 ,,Odwr. wl”, aby
umozliwi¢ dwukierunkowy ruch niezbedny do sterowania polozenia.

Ustawienie domy$lne parametru P039 [Met.wyt.mom.obr.] to 1 ,,Bezc. s.wek.”
Niemniej jednak kazdy tryb moze by¢ wykorzystany do polepszenia momentu
przy niskiej predkosci w aplikacjach z ustalaniem polozenia. Aby uzyska¢
najlepsze rezultaty, nalezy dostosowa¢ ustawienia wzgledem zastosowania. W
celu dalszego polepszenia osiagdéw zespotu przemiennik-silnik mozna wykona¢
procedure autoregulacji.

Ustawienie domy$lne parametru A550 [W1. reg. szyny] to 1 ,W1. Jezeli czas
spowalniania jest zbyt krétki, przemiennik moze przeregulowaé zadane
polozenie. W celu uzyskania najlepszych rezultatéw moze by¢ konieczne
zwigkszenie czasu zwalniania. Parametr A550 [W1. reg. szyny] moze by¢
wylaczony w celu umozliwienia wykonania precyzyjnych ruchéw zatrzymywania,
ale czas spowalniania musi by¢ recznie dostosowany, aby byt wystarczajaco dhugi
w celu uniknigcia bledéw F005 ,,Za wys. napigcie”

Domyslna wartos$¢ ustawienia parametru A437 [Wyb.zew.ham.dym.] to 0 ,Wyl.
Jezeli wymagana jest polepszona doktadno$¢ spowalniania, moze zostaé
zastosowany rezystor hamowania. W przypadku zastosowania rezystora
hamowania parametr ten powinien by¢ ustawiony stosownie do wybranego
rezystora.

Parametr P035 [Znam. bieg. sil.] musi by¢ ustawiony stosownie do liczby
biegunéw silnika sterowanego przemiennikiem serii PowerFlex 520.

Parametr A536 [Enkoder PPR] musi by¢ ustawiony stosownie do liczby
impulséw na obrét zastosowanego enkodera (np. 1024 impulsy/obrét).

Parametr A559 [Zlicz./jedn.] ustala liczbe zliczen enkodera uzywanych do
definiowania jednostki potozenia. Umozliwia to definiowanie polozenia
enkodera w zakresie jednostek istotnych w danym zastosowaniu. Przyktadowo,
jezeli do wykonania przesuwu o 1 cm w przeno$niku tasmowym jest konieczne
0,75 obrotu silnika, liczba impulséw na obrét zastosowanego enkodera to 1024, a
typ sygnatu sprzezenia zwrotnego silnika jest ustawiony jako kwadraturowy,
wtedy parametr ten nalezy ustawié na (4 x 1024 x 0,75) = 3072 zliczeri na 1 cm
przesuwu. Nastepnie, wszelkie dalsze potozenia moga by¢ ustawiane w [cm].

Parametr A564 [Tol. poz.ckodera] wskazuje zadana tolerancje potozenia w
systemie. Oznacza to minimalng odlegto$¢ przemiennika wzgledem zadanego
polozenia konieczng do wskazania przez przemiennik potozenia wyjsciowego lub
zadanego w jednostkach pierwotnych impulséw enkodera. Nie ma to Zadnego
wplywu na rzeczywiste sterowanie polozenia silnika.
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0peracja ustalania po]oienia Parametr A558 [Tryb ustaw.] musi by¢ ustawiony odpowiednio wzgledem

zadanej operacji funkeji ustalania polozenia.
AS558 [Tryb ustaw.] — opcje

0 ,,Kr. w czasie” wykorzystuje czasy logiki krokowej. W trybie tym
ignorowane s3 ustawienia logiki krokowej i realizowane sg kroki (od 0 do 7
iz powrotem do kroku nr 0) na podstawie czaséw zaprogramowanych w
parametrach L190...L197 [Czas krk. log. x]. Tryb ten moze by¢ stosowany
w przypadku ustalania zadanego potozenia tylko na podstawie czasu.
Ponadto, w trybie tym sa akceptowane tylko wartosci bezwzgledne w
kierunku dodatnim wzgledem polozenia wyjséciowego. Opcja ta stanowi
tatwy sposob na wprowadzenie prostego programu ustalania potozenia lub
testowanie podstawowych ustawien ustalania potozenia. W celu uzyskania
dodatkowej elastycznosci nalezy zastosowad jedno z pozostalych ustawien.

1 ,,Nast. we.” wydaje bezposrednie polecenia ruchu do dowolnego kroku
w oparciu o stan wej$¢ cyfrowych zaprogramowanych na ,Nast. czest.”

W tym ustawieniu s3 ignorowane ustawienia polecen logiki krokowej,
natomiast przemiennik przechodzi bezposrednio do realizacji kroku
aktualnie zalecanego w parametrach A410...A425 [Nast. czest. x] i
L200...L214 [Jedn. kroku x]. Jest to uzyteczne w przypadku koniecznosci
uzyskania przez aplikacje bezposredniego dostepu do dowolnego kroku
polozenia w oparciu o wejécia dyskretne. W trybie tym ruch jest
wykonywany naprzdd wzgledem polozenia wyjsciowego i jest ruchem
bezwzglednym.

WAZNE Zaawansowane opgje logiki krokowej (np. ruch przyrostowy) nie s
dostepne w tym trybie.

2 ,Logika krok.” stanowi wysoce elastyczny tryb pracy. Tryb ten moze
by¢ uzywany do realizacji kolejnych krokéw (od 0 do 7 i z powrotem do
kroku 0) lub przeskoku do innego kroku w dowolnej chwili w zaleznosci
od czasu lub stanu wej$¢ cyfrowych lub polecen komunikacji. W tym
trybie przemiennik zawsze rozpoczyna od realizacji kroku 0 profilu logiki
krokowej.

3 ,Nast.kr.log.” jest identyczny z trybem 2 ,,Logika krok.” z wyjatkiem
tego, ze przemiennik korzysta z aktualnego stanu nastaw wejs¢ w celu
okreslenia poczatkowego kroku logiki krokowej. Ma to wplyw tylko na
krok poczatkowy. Po uruchomieniu przemiennik bedzie realizowaé
kolejne kroki w taki sam sposéb, jak w przypadku wyboru ustawienia nr 2.

4 ,,Log.krk-ost.” jest identyczny z trybem 2 ,Logika krok.” z wyjatkiem
tego, ze przemiennik korzysta z kroku poprzedzajacego ostatnie polecenie
zatrzymania w celu okreslenia poczatkowego kroku logiki krokowej. Ma
to wplyw tylko na krok poczatkowy. Po uruchomieniu przemiennik bedzie
realizowa¢ kolejne kroki w taki sam sposéb, jak w przypadku wyboru
ustawienia nr 2. Umozliwia to zatrzymanie procesu i jego ponowne
uruchomienie od punktu zatrzymania.

We wszystkich trybach ustalania polozenia charakterystyki w poszczegdlnych
krokach s3 zalezne od nast¢pujacych parametréw:
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1200, 1202, 1204, L206,1.208, L210, L212 oraz L214 [ Jedn. kroku x] s3
warto$ciami liczbowymi na lewo od separatora dziesi¢tnego (liczba catkowita)
zadanych 8 polozent w aplikacji, poczawszy od kroku 0 (L200) i kontynuujac
wykonywanie poszczegdlnych krokéw do kroku 7 (L214). Przykladowo,
wprowadzenie 2 do tego parametru oznacza zadanie polozenia 2,77.

1201, 1203, L205,L207,1L209, L211, 1213 oraz L215 [Jedn. kroku F x] s3
warto$ciami liczbowymi na prawo od separatora dziesigtnego (wartosé
mniejsza od 1) zadanych 8 polozen w aplikacji, poczawszy od kroku 0 (L201)
i kontynuujac wykonywanie poszczegdlnych krokéw do kroku 7 (L215).
Przyktadowo, wprowadzenie 0,77 do tego parametru oznacza zadanie
polozenia 2,77.

A410...A417 [Nast. czgst. x] to parametry definiujgce maksymalng czgstotliwosé
pracy przemiennika podczas wykonywania odnosnego kroku. Przyktadowo, jezeli
parametr [Nast. czest. 2] jest ustawiony na 40 Hz, przemiennik wykona
przyspieszenie do maksymalnie 40 Hz przy przejéciu do pozycji 2.

Irédto czestotliwosd Irédto kroku Irédto pozydji

A410 [Nast. czest. 0]

L180 [Krok log. 0]

1200 [Jedn. kroku 0]

A411 [Nast. czest. 1]

L1181 [Krok log. 1]

1202 [Jedn. kroku 1]

A412 [Nast. czest. 2]

L1182 [Krok log. 2]

L1204 [Jedn. kroku 2]

A413 [Nast. czest. 3]

L183 [Krok log. 3]

L1206 [Jedn. kroku 3]

A414 [Nast. czest. 4]

L184 [Krok log. 4]

L1208 [Jedn. kroku 4]

A415 [Nast. czest. 5]

L185 [Krok log. 5]

1210 [Jedn. kroku 5]

A416 [Nast. czest. 6]

L186 [Krok log. 6]

1212 [Jedn. kroku 6]

A417 [Nast. czest. 7]

L1187 [Krok log. 71

1214 [Jedn. kroku 7]

WAZNE DomysIna wartos¢ parametru A410 [Nast. czest. 0] to 0,00 Hz. Warto$¢ ta
musi zosta¢ zmieniona, w przeciwnym razie przemiennik nie bedzie mégt
realizowac przemieszczenia w kroku 0.

L190...L197 [Czas krk. log. x] to parametry definiujace czas realizacji
poszczegdlnych krokéw przez przemiennik, jezeli sa to kroki czasowe.
Przyktadowo, jezeli parametr L192 [Czas krk. log. 2] jest ustawiony na 5,0 s i
odnos$ny krok jest krokiem czasowym, przemiennik bedzie realizowaé krok 2
przez 5,0 s. Nalezy zauwazy¢, ze jest to calkowity czas realizacji tego kroku, a nie
czas pozostawania w danym potozeniu. Dlatego czas ten uwzglednia czasy
przyspieszania, pracy i zwalniania do danego pofozenia.

L180...L187 [Krok log. x] to parametry umozliwiajace uzyskanie dodatkowej
elastycznodci i sterowania réznorodnymi aspektami poszczegdlnych krokéw w
przypadku wyboru trybu ustawiania polozenia z wykorzystaniem funkcji logiki
krokowej. Nalezy zauwazy¢, ze w trybie ustawiania polozenia funkcje tych
parametréw sg inne niz w przypadku uzycia w normalnej logice krokowej
predkosci. Kazda z 4 cyfr steruje jednym aspektem poszczegdlnych krokéw
polozenia. Ponizej przedstawiono list¢ dostepnych ustawient wzgledem
poszczegdlnych cyfr:
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il [u][n
Logika nastepnego kroku (yfra1
Logika przeskoku do innego kroku (yfra2
Przeskok do innego kroku (yfra3
Ustawienia kroku (yfra4
Nieuzywane

Ustawienia sterowania predkosci (cyfra 4)

Wymagane Param. Stan Zadany

ustawienie przy./zw. wyjsciowy kierunek
uzywany StepLogic

0 Przysp./zwaln. 1 Wyt. PRZ

1 Przysp./zwaln. 1 Wyt. WST

2 Przysp./zwaln. 1 Wyt. Brak wyjécia

3 Przysp./zwaln. 1 Wt PRZ

4 Przysp./zwaln. 1 W WST

5 Przysp./zwaln. 1 Wi, Brak wyjscia

6 Przysp./zwaln.2 Wyt PRZ

7 Przysp./zwaln.2 Wyt WST

8 Przysp./zwaln.2 Wyt Brak wyjécia

9 Przysp./zwaln.2 Wk PRZ

A Przysp./zwaln.2 Wk WST

b Przysp./zwaln.2 Wk Brak wyjécia

Ustawienia ustalania potozenia (cyfra 4)

Ustawienia (cyfra 3)

Ustawienie Opis

Przeskok do kroku 0
Przeskok do kroku 1
Przeskok do kroku 2
Przeskok do kroku 3
Przeskok do kroku 4
Przeskok do kroku 5
Przeskok do kroku 6
Przeskok do kroku 7

Zakoriczenie programu
(normalne zatrzymanie)

9 Zakoriczenie programu
(wybieg do zatrzymania)

o| | | L] sl w|~o] =] o

A Zakoniczenie programu i
blad (F2)

Ustawienia (cyfry 2i1)

Wymagane Param. Stan Kierunek Typ Ustawienie Opis
ustawienie przy./zw. wyjsciowy zpotozenia polecenia 0 Pominiecie kroku (natychmiastowy przeskok)
uzywany SteplLogic wyjsciowego -
home” 1 Krok na podstawie parametru [Czas krk. log. x]
0 Przysp./zwaln. 1 Wyt PRI Bezwzgledne 2 Krok jezeli parametr ,Log. we 1 jest aktywny
1 Przysp./zwaln. 1 Wyt, PRI Przyrostowe 3 Krok jezeli parametr ,Log. we 2" jest aktywny
2 Przysp./zwaln. 1 Wyt WST Bezwzgledne 4 Krok jezeli parametr ,Log. we 1” jest nieaktywny
3 Przysp./zwaln. 1 Wyt. WST Przyrostowe 5 Krok jezeli parametr ,Log. we 2" jest nieaktywny
4 Przysp./zwaln.1 Wi PRZ Bezwzgledne 6 Klr(ok jezeli parametr ,Log. we 1" lub ,Log. we 2" jest
5 Przysp./zwaln. 1 Wi. PRZ Przyrostowe 7 ; t{(\/?/ﬂy i — T 7
6 Przysp./zwaln. 1 Wk WST Bezwzgledne alr((:y\i/erfee ' paraMeLry ,-0g. we 171,09 we 2753
/ Przysp/zwaln. 1 WA. wsT Proyrostowe g Krok jezeli parametry ,Log. we 1”1, Log. we 2" s
8 Przysp./zwaln.2 Wyt PRZ Bezwzgledne nieaktywne
9 Przysp./zwaln.2 Wyt PRZ Przyrostowe 9 Krok jezeli parametr ,Log. we 1" jest aktywny i
A Przysp./zwaln.2 Wyt WST Bezwzgledne parametr ,Log. we 2" jest nieaktywny
b Proysp/zwan.2 Wit WST Prayrostowe A Krok jezeli parametr ,Log. we 2" jest aktywny i
parametr ,Log. we 1” jest nieaktywny
C Przysp./zwaln.2 Wk PRZ Bezwzgledne - T
Krok po [Czas krk. log. x] i ,Log. we 1” jest aktywny
d Przysp./zwaln.2 Wk PRZ Przyrostowe - r
C Krok po [Czas krk. log. x] i ,Log. we 2" jest aktywny
E Przysp./zwaln.2 Wk WST Bezwzgledne - T
Krok po [Czas krk. log. x] i parametr ,Log. we 1" jest
F Przysp./zwaln.2 Wk WST Przyrostowe nieaktywny
E Krok po [Czas krk. log. x] i parametr ,Log. we 2" jest
nieaktywny
F Brak realizacji kroku/ignorowanie ustawien cyfry 2

WSKAZOWKA  Zamiast recznego konfigurowania parametréw uzy¢ kreatora w
oprogramowaniu Connected Components Workbench w celu utatwienia

wykonywania ustawien.

Uwaga: Polecenia ruchu przyrostowego beda skutkowaé wykonywaniem przez
przemiennik przemieszczenia o zadang warto$¢ wzgledem aktualnego polozenia.
Polecenia ruchu bezwzglednego sa zawsze odnoszone do polozenia wyjsciowego

»home”.

A565 [Filtr reg. poz.] umozliwia zastosowanie filtra dolnoprzepustowego na
wejéciu regulatora polozenia.
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AS66 [Wzm. reg. pol.] jest pojedynczym ustawieniem umozliwiajagcym
zwigkszenie lub zmniejszenie szybkosci reagowania regulatora polozenia. W celu
uzyskania szybszej odpowiedzi nalezy zmniejszy¢ warto$¢ filtra i/lub zwigkszy¢
warto$¢ wzmocnienia. W celu uzyskania dokfadniejszej odpowiedzi z mniejszym
przeregulowaniem nalezy zwickszy¢ warto$¢ filtra i/lub zmniejszy¢ wartosé
wzmocnienia. W wigkszosci systemdw zmiana warto$ci wzmocnienia ma
zazwyczaj wickszy wplyw niz zmiana wartodci filtra.

Przemiennik obstuguje wylacznie enkodery przyrostowe. Dlatego po wlaczeniu
zasilania przemiennika aktualne polozenie jest zerowane. Jezeli zostanie to
potwierdzone, procedura ustalania polozenia moze zostaé rozpoczgta bez
dalszych ustawien. Jednakze, w wigkszosci aplikacji przemiennik musi zostaé
sprowadzony do polozenia wyjéciowego po kazdym wiaczeniu zasilania i przed
rozpoczeciem procedury ustalania polozenia.

Moze to by¢ wykonane w jeden z dwéch nastepujacych sposobdéw:

1. Reczne bazowanie ,homing” — programowanie nastgpujacych parametréw
przemiennika:

t062, 063, t065...t068 [Wj.c.blok ter.xx] = 37 ,,Zm. poz”

Zaprogramowac¢ jedno z wyjs¢ cyfrowych na 37 ,Zm. poz.”. Nastepnie
wykona¢ przemieszczenie ukladu do polozenia wyjsciowego ,,home”

przy uzyciu polecenia przesuwu lub pracy impulsowej albo recznie.
Nastepnie przelaczy¢ wejécie ,Zm. poz.”. Spowoduje to przypisanie
polozenia wyjéciowego ,home” do aktualnego polozeniu przemiennika
oraz wyzerowanie parametréw d388 [Przeb.jedn.(wys)] i d389
[Przeb.jedn.(nis)]. Alternatywnie, zamiast wykorzystania wejscia
cyfrowego moze by¢ przetaczony bit ,Zm. poz” w AS60 [Wzm. st. kontr.].

WAZNE Bit lub wejécie ,Zm. poz.” muszg zosta¢ dezaktywowane przed
rozpoczeciem procedury ustalania potozenia. W przeciwnym razie
przemiennik bedzie stale odczytywac potozenie ,0” (wyjsciowe ,home”)
i procedura ustalania potozenia nie bedzie realizowana prawidfowo.

2. Automatyczne bazowanie ,,homing” do wyltacznika krancowego —
zaprogramowacé nast¢pujace parametry przemiennika:

t062, t063, t065...t068 [ Wj.c.blok terxx] = 35 ,Ogr. baz.”
Zaprogramowac¢ jedno z wejs¢ cyfrowych na 35 ,,Ogr. baz.”.

t062, 063, t065...t068 [ Wj.c.blok ter.xx] = 34 ,,Ogr. baz.”
Zaprogramowac¢ jedno z wejs¢ cyfrowych na 34 ,,0gr. baz.”. Zazwyczaj
wejécie ,Ogr. baz” jest podlaczone do przetacznika zblizeniowego lub

fotokomorki i wskazuje polozenie wyjsciowe ,home” systemu.

AS562 [Zn. czgst. baz.] ustawia czgstotliwos¢ stosowang w przemienniku
przy przemieszczaniu do polozenia wyjsciowego ,home” podczas
automatycznej procedury bazowania ,,homing”

A563 [Wysz. kier. baz.] ustawia kierunck stosowany w przemienniku przy
przemieszczaniu do potozenia wyjsciowego podczas automatycznej
procedury bazowania.
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Enkoder i sygnat potozenia ze
sprzezeniem zwrotnym

Aby rozpoczaé automatyczng procedure bazowania ,homing”, aktywowaé wejécie
,Wysz. baz” i Zainicjowaé poprawne polecenie startu. Nastfgpnic przemiennik
bedzie liniowo zwigkszaé predkosé do wartosci ustawionej w AS62 [Zn. czgst.
baz.] zgodnie z kierunkiem ustawionym w A563 [Wysz. kier. baz.] do chwili
aktywacji wejscia cyfrowego zdefiniowanego jako ,,Ogr. baz.”. Jezeli przemiennik
przekroczy ten punkt zbyt szybko, nastapi zmiana kierunku przy 0,1 wartosci
AS62 [Zn. czgst. baz.] do punktu, w ktdrym wylacznik kraricowy bazowania
zostanie ponownie aktywowany. Przemiennik zostanie zatrzymany po okolo 1's
od wykonania procedury odnajdywania polozenia wyjsciowego. Alternatywnie,
zamiast wykorzystania wejécia cyfrowego moga by¢ aktywowane bity ,,Zn. czest.
baz” i/lub ,,Ogr. baz.” w parametrze A560 [Wzm. st. kontr.]. Po zakoriczeniu

procedury, wejécia lub bity powinny zosta¢ ponownie dezaktywowane.

WAZNE Po osiagnieciu wymaganego potozenia przemiennik zostanie zatrzymany.
Jezeli odnajdywanie potozenia wyjsciowego ,homing” zostanie anulowane
przed jego zakoriczeniem, przemiennik rozpocznie procedure ustalania
potozenia bez prawidtowego potozenia wyjsciowego. W takim przypadku
pofozenie wyjsciowe ,home” nie bedzie zerowane i potozenie bedzie ustalane
wzgledem potozenia po uruchomieniu.

d376 [Pred. silnika] wskazuje wartos$¢ predkosci zmierzong ze sprz¢zeniem
zwrotnym lub warto$¢ obliczong w przypadku braku wyboru urzadzenia
sprz¢zenia zwrotnego. Parametr d376 [Pred. silnika] to wartos¢ liczbowa na lewo
od separatora dziesigtnego (liczba catkowita), a parametr d377 [Pred. silnika F]
to warto$¢ liczbowa na prawo od separatora dziesigtnego (utamek liczby
catkowitej).

d378 [Pred. enkodera] wskazuje zmierzong predkosé urzadzenia sprz¢zenia
zwrotnego. Jest to uzyteczne w przypadku braku stosowania enkodera do
sterowania predkoscia silnika. Jednakze, w celu wskazania wartosci d378 [Pred.
enkodera] enkoder musi by¢ zastosowany. Parametr d378 [Pred. enkodera] to
warto$¢ liczbowa na lewo od separatora dziesi¢tnego (liczba catkowita), a
parametr d379 [Pred. enkodera F] to warto$¢ liczbowa na prawo od separatora
dziesigtnego (ulamek liczby catkowitej).

d388, d389 [Przeb.jedn.x] wskazuje aktualne polozenie systemu w jednostkach
odleglosci wzgledem polozenia wyjsciowego. Parametr d388 [Przeb.jedn.(wys)]
to warto$¢ liczbowa na lewo od separatora dziesigtnego (liczba catkowita), a
parametr d389 [Przeb.jedn.(nis)] to warto$¢ liczbowa na prawo od separatora
dziesigtnego (ulamek liczby catkowitej).

d387 [Stan roboczy] wskazuje stan funkeji ustalania potozenia. Bity wskazania:

Bit 0 ,,Kier. poz.” wskazuje aktualny kierunek przemieszczenia
realizowanego przez przemiennik wzgledem potozenia wyjsciowego.

Bit 1 ,,W poz.” wskazuje osiagnigcie zadanego polozenia przez
przemiennik. Bit ten bedzie aktywny, jezeli warto$¢ potozenia osiagnigtego
przez przemiennik bedzie zawarta w zakresie A564 [ Tol. poz.enkodera].
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Korzystanie z sieci
komunikacyjnej
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Bit 2 ,,Pol. wyj.” wskazuje ustawienie przemiennika w polozeniu
wyjsciowym. Bit ten bedzie aktywny, jezeli warto$¢ potozenia wyjsciowego
osiagnigtego przez przemiennik bedzie zawarta w zakresie AS64 [ Tol.
poz.cnkodera].

Bit 3 ,,Przem. baz.” wskazuje stan wykonania bazowania przemiennika po
uruchomieniu. Bit ten zostanie aktywowany po wykonaniu bazowania
przemiennika w sposdb r¢czny lub automatyczny. Bit pozostanie aktywny
do chwili wylaczenia zasilania.

Jezeli 8 krokéw nie jest odpowiednie do aplikacji lub wymagane sa dynamiczne
zmiany programu, wiele sposrod funkgji ustalania potozenia moze by¢ sterowane
poprzez aktywna sie¢ komunikacyjna. Realizacja tego sterowania jest mozliwa
dzieki nastepujacym parametrom.

C121 [Tryb zapisu pol.]

Powtarzane zapisy do parametréw poprzez sie¢ komunikacyjna moga
spowodowa¢ uszkodzenie pamigci EEPROM. Ten parametr umozliwia
przemiennikowi akceptowanie zmian parametréw bez zapisu do pamieci

EEPROM.

WAZNE Wartosci parametréw ustawione przed wyborem 1, Tylko RAM” sa zapisywane
w pamieci RAM.

C122 [Wyb.pol. i stat.]
Wybér bitu wyrazu stanu i polecenia zaleznie od predkosci lub potozenia/
polaczenia do stosowania w sieci komunikacyjne;.

AS60 [Wzm. sh. kontr.]

Parametr ten umozliwia wykonywanie wielu funkeji ustalania polozenia poprzez
sterowanie parametréw przy uzyciu komunikatéw jawnych. Umozliwia to prace
przy uzyciu sieci komunikacyjnej zamiast wej$¢ sprzetowych. Funkcja bitdw jest
taka sama jak funkcja opcji wejsé cyfrowych o tej samej nazwie. Opcje powigzane
z ustalaniem polozenia sg nastgpujace:

Bit 0,,0g¢r. baz.” wskazuje ustawienie przemiennika w polozeniu
g )
wyjsciowym ,home”.

Bit 1 ,,Wysz. baz” powoduje odnajdywanie polozenia wyjsciowego
»home” przez przemiennik przy nastgpnym poleceniu startu. Po
wykonaniu procedury bazowania ,,homing” nalezy dezaktywowac ten bit.

Bit 2 ,,Wstrz. krok” uniewaznia sygnaly innych wej$¢ i powoduje
pozostanie przemiennika na etapie aktualnie wykonywanego kroku (praca
z predkoscia zerowa po osiagnicciu odnosnego potozenia) do chwili
zwolnienia.

Bit 3 ,,Zm. poz.” zeruje polozenie wyjéciowe ,,home” wzgledem
aktualnego potozenia maszyny. Po wykonaniu procedury bazowania
»homing” nalezy dezaktywowa¢ ten bit.
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Uwagi odnosnie do ustawien

Bit 4 ,,W1. synchr” powoduje utrzymanie aktualnej czgstotliwosci, jezeli
parametr A571 [Czas synchr.] jest ustawiony na wiaczenie synchronizacji
predkosci. Jezeli ten bit jest nieaktywny, przemiennik bedzie przyspieszaé
do nowej czgstotliwoéci zadanej na podstawie parametru A571 [Czas
synchr.].

Bit 5 ,,Cz red.prze.” powoduje wylaczenie funkeji trawersu, jezeli jest

aktywny.

Bit 6 ,,Log. we 1” umozliwia realizacj¢ takiej samej funkeji i jest logicznie
polaczony funktorem LUB z ustawieniem 24 ,Log. we 17 wzgledem t062,
063, t065...t068 [Wj.c.blok ter.xx]. Bit ten moze by¢ uzyty do realizacji
kolejnych funkgji logiki krokowej (predkosé lub potozenie) uzywajac
sterowania pofaczeniami bez wymogu przejs¢ rzeczywistych wejsé

cyfrowych.

Bit 7 ,,Log. we 2” umozliwia realizacj¢ takiej samej funkeji i jest logicznie
polaczony funktorem LUB z ustawieniem 25 ,Log. we 2” wzgledem t062,
063, t065...t068 [Wj.c.blok ter.xx]. Bit ten moze by¢ uzyty do realizacji
kolejnych funkcji logiki krokowej (predkosé lub polozenie) uzywajac
sterowania pofaczeniami bez wymogu przej$¢ rzeczywistych wejsé
cyfrowych.

1200...1.214 [ Jedn. kroku x]

Wszystkie kroki potozenia moga by¢ nadpisywane podczas pracy przemiennika.
Zmiany zostang wprowadzone przy nastgpnym ruchu. Przykladowo, jezeli krok 0
zostanie nadpisany podczas przejscia przemiennika do realizacji kroku 0,
przemiennik wykona w kroku 0 przejécie do poprzednio zadanego potozenia.
Nastepnym razem przy poleceniu powrotu do realizacji kroku 0 przez
przemiennik zostanie wykonane przemieszczenie do nowego potozenia. Jednym
z mozliwych zastosowan tej funkgji jest przypadek aplikacji z wymogiem pelnej
kontroli przemieszczenia przez sterownik zewnetrzny wzgledem przemiennika.
Program logiki krokowej moze by¢ napisany z uwzglednieniem przeskoku z
kroku 0 z powrotem do kroku 0, jezeli wejscie 1 jest aktywne. Sterownik moze
wykona¢ zapis dowolnego zadanego potozenia do kroku 0, a nast¢pnie przetaczy¢
bit wejécia 1 parametru AS60 [Wzm. st. kontr.] w celu spowodowania realizacji
przemieszczenia do nowego polozenia przez przemiennik. Umozliwia to
uzyskanie praktycznie nieograniczonej elastycznosci i moze by¢ stosowane z
przemieszczeniami bezwzglednymi i przyrostowymi.

Oprogramowanic komputerowe firmy Rockwell Automation (Connected
Components Workbench) umozliwia wykonanie ustawieni funkcji ustalania
polozenia w duzo tatwiejszy sposéb. Dodatkowe narzedzia i kreatory ulatwiajace
wykonywanie ustawieri — patrz najnowsze wersje oprogramowania.
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Uwagi:
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Petla PID

Ustawianie regulatora PID

Przemiennik serii PowerFlex 520 posiada funkcje wbudowanych petli sterowania
PID (proporcjonalnych, integralnych, rézniczkujacych). Petla PID stuzy do
utrzymywania sygnalu sprzezenia zwrotnego procesu (np. cisnienie, przeptyw lub
naciag) na zadanym poziomie nastawy. Petla PID dziala poprzez odejmowanie
wartosci sygnalu sprzezenia zwrotnego PID od wartoéci odniesienia i
generowanie wartosci bledu. Petla PID reaguje na btad, w oparciu o wzmocnienie
PID, i przesyla odpowiednia czgstotliwosé w celu podjecia proby zredukowania
wartosci bledu do wartosci 0.

Aby wlaczy¢ petle PID, parametry P047, P049 lub P051 [Pred. ref. x] musza by¢
ustawione na 11 ,Wyjscie PID1” lub 12 ,Wyjscie PID2” oraz uaktywniona musi
by¢ odpowiednia predkosé ref.

WAZNE Przemiennik PowerFlex 523 posiada jedng petle sterowania PID.

Przemiennik PowerFlex 525 posiada dwie petle sterowania PID, z ktorych jedna
moze by¢ wykorzystywana w dowolnym czasie.

Sterowanie wylaczne i korekeyjne to dwie podstawowe konfiguracje, w ktérych
moze by¢ zastosowana petla PID.

Sterowanie wytaczne

W przypadku sterowania wytacznego predkosé posrednia jest zerowana, a sygnaly
wyjsciowe PID petnig rol¢ polecen czgstotliwosciowych. Sterowanie wyltaczne
jest stosowane jezeli parametr A458 lub A470 [Wyb.tr.dost.PIDx] jest ustawiony
na opcje 0. W konfiguracji tej nie jest wymagane odniesienie gléwne, a jedynie
pozadana nastawa, np. nat¢zenie przeplywu pompy.

Rampa | , Polecenie
przysp./zwoln. czest.

Przyklad

o W aplikacji wzgledem uktadu pomp, odniesienie PID jest réwne wartosci
nastawy zadanego ci$nienia w ukladzie.

o Sygnal przetwornika ci$nienia stanowi sygnat sprzezenia zwrotnego PID
wzgledem przemiennika. Ze wzgledu na zmiany wartoéci przeptywu,
wahania rzeczywistej wartosci ci$nienia w ukladzie skutkujg
powstawaniem biedu PID.
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o Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika jest zwigkszana lub zmniejszana w
celu zmiany predkosci obrotowej watu silnika i korygowania wartosci

bledu PID.

o Nastawa zadanej wartosci ci$nienia w ukladzie jest utrzymywana poprzez
otwieranie i zamykanie zaworéw w ukladzie, powodujace zmiang wartosci

przeplywu.

o Jezeli petla sterowania PID jest wylaczona, zadana predko$é ma wartosé
predkosci odniesienia po zastosowaniu rampy.

Sprzezenie zwrotne PID =
Sygnat przetwornika cisnienia

Ref.PID=
Z3dane ci$nienie w uktadzie

Sterowanie korekcyjne

W sterowaniu korekeyjnym sygnal wyjsciowy PID jest dodawany do sygnatu
predkosci posredniej. W trybie korekeji, sygnat wyjsciowy petli PID omija rampe
przyspieszania/zwalniania w spos6b przedstawiony na rysunku. Sterowanie
korekeyjne jest stosowane jezeli parametr A458 lub A470 [Wyb.tr.dost.PIDx]

jest ustawiony na opcje inng niz 0.

[Ref. pr‘edkoic’]

Rampa
przysp./zwoln.

Przyklad

o W aplikacjach wzgledem nawijarek, odniesienie PID jest rowne wartosci
nastawy stanu réwnowagi.

o Sygnal potencjometru rolki napinajacej stanowi sygnat sprzezenia
zwrotnego PID wzgledem przemiennika. Wahania sity naciagniecia
skutkuja powstawaniem bledu PID.

o Gléwna predkosé posrednia stanowi predkosé nawijania/odwijania.

o Predkos¢ posrednia jest korygowana w celu kompensacji zmian sity
naciagnigcia podczas nawijania. Wartos¢ sily naciagniecia jest
utrzymywana w poblizu wartosci nastawy stanu réwnowagi.
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Sprzezenie zwrotne i
odniesienie PID

(O
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Ref. PID = o () ,D Sprzezenie zwrotne PID =
Wartos¢ nastawy stanu réwnowagi =\ Sy?(na’f potencjometru
rolki napinajacej
T <0V

[Ref. predkosd]

Tryb PID jest wiaczany przez ustawienie parametru P047, P049 lub POS1 [Pred.
ref. x] na 11 ,Wyjécie PID1” lub 12 ,Wyjécie PID2” oraz uaktywnienie
odpowiedniej predkos¢ ref.

WAZNE Przemiennik PowerFlex 523 posiada jedna petle sterowania PID.

Przemiennik PowerFlex 525 posiada dwie petle sterowania PID, z ktrych jedna
moze by¢ wykorzystywana w dowolnym czasie.

Jezeli parametr A459 or A471 [Wyb.tr.ref. PIDx] nie zostanie ustawiony na 0
»Wart.zad PID”, tryb PID nadal moze zosta¢ wytaczony poprzez wybor opcji
programowalnych wyjs¢ cyfrowych (parametry t062, £t063, t065...t068
[Wj.c.blok ter.xx]), takich jak ,Oczyszcz.”.

A459, A471 [Wyb.tr.dost.PIDx] — opcje

Opgje Opis

0 ,Wartzad.PID" |Do ustawienia wartosci odniesienia PID bedzie uzyty parametr A464 lub A476 [Nastawa PID x].
1 ,Potencjometr” |Do ustawienia wartosci odniesienia PID bedzie uzyty potencjometr przemiennika.

2 Czest.klaw.” | Do ustawienia wartosci odniesienia PID bedzie uzyta klawiatura przemiennika.

2 ,Szereq./DSI" | Stowo odniesienia z sieci komunikacyjnej szeregowej/DSI bedzie odniesieniem PID.

4

5

,0p. sieciowa” | Stowo odniesienia z opgji sieci komunikacyjnej bedzie odniesieniem PID.

MWej.0-10V" [ Wybdr wejscia 0-10 V. Nalezy zauwazy¢, ze tryb PID nie bedzie dziata z dwubiegunowym
wejsciem analogowym. Napiecia ujemne beda ignorowane i traktowane jako zero.

6 ,Wej.4-20mA” | Wybor wejscia 4-20 mA.
7 Nast.czest”  |Parametry A410...A425 [Nast. czest. x] bedzie stosowany jako wejécie wzgledem odniesienia PID.

8, Wie.we.an"( Wynik sygnatéw wejéciowych 0-10 Vi 4-20 mA bedzie stosowany jako wejécie wzgledem
odniesienia PID.

9 ,Czest. MOP” | Parametr A427 [Czest. MOP] bedzie stosowany jako wejscie wzgledem odniesienia PID.
10 ,Wej. czest.” Wejscie czestotliwosciowe bedzie stosowane jako wejscie wzgledem odniesienia PID.
11 ,Logika krok"(V Logika krokowa bedzie stosowana jako wejscie wzgledem odniesienia PID.

12, Enkoder’™ Enkoder bedzie stosowany jako wejscie wzgledem odniesienia PID.
13, Etheret/IP"V | Stowo odniesienia z sieci komunikacyjnej Ethernet/IP bedzie odniesieniem PID.

(1)  Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.
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Parametry A460 i A472 [Sygn.sp.zwr.PIDx] sa stosowane do wyboru zrédta
sygnalu sprz¢zenia zwrotnego PID.

A460, A472 [Sygn.sp.zwr.PIDx] — opcje

Opgje Opis

0 ,Wej.0-10V" | Wybor wejscia 0-10 V (ustawienie domysine). Nalezy zauwazy¢, ze tryb PID nie bedzie dziatac z
dwubiegunowym wejsciem analogowym. Napiecia ujemne beda ignorowane i traktowane jako
zero.

Wej. 4-20mA” | Wyhor wejécia 4-20 mA.

,Szereq./DSI" | Ztacze szeregowe/DSI bedzie stosowane jako wejscie sygnatu sprzezenia zwrotnego PID.

,0p. sieciowa” | Stowo odniesienia z opgji sieci komunikacyjnej bedzie odniesieniem PID.

Wej. czest” Wejscie czestotliwosciowe bedzie stosowane jako wejécie sygnatu sprzezenia zwrotnego PID.

s |lwin| —

Enkoder"™ Enkoder bedzie stosowany jako wejécie sygnatu sprzezenia zwrotnego PID.

6 ,Ethernet/IP"( Itacze Ethernet/IP bedzie stosowane jako wejécie sygnatu sprzezenia zwrotnego PID.

(1) Ustawienie to wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

Ana'ogowe sygna{y Pljriametry% [(If.wj.an.dlaO-iOV] it_()hﬂ [G.\;fj.an.jlaO-IOV]lsqbuiywanc do
P skalowania lub odwracania analogowych sygnaléw odniesienia lub sprzezenia
odniesienia PID swrotnego PID.

Funkcja skalowania

Wzgledem sygnatu 0...5 V s3 stosowane nastepujace parametry, wskutek czego
sygnal 0 V = 0% sygnatu odniesienia PID, a sygnat 5 V = 100% sygnatu
odniesienia PID.

e t091 [D.wj.an.dla0-10V] = 0,0%
e 1092 [Gwj.an.dla0-10V] = 50,0%
o A459 [Wyb.tr.ref. PID1] = 5 ,Wej. 0-10 V”

V wejscia

//

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Ref. PID (%)
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Funkcja odwracania

Wzgledem sygnalu 4-20 mA sa stosowane nastgpujace parametry, wskutek czego

sygnal 20 mA = 0% sygnalu odniesienia PID, a sygnal 4 mA = 100% sygnatu
odniesienia PID.

o t092 [Min.wj.an.4-20mA] = 100,0%
o t096 [Mks.wj.an.4-20mA] = 0,0%
o A459 [Wyb.tr.ref. PID1] = 6 ,Wej. 420 V”

24
< 2
£
Sl
< ™
a2
R 8 ™~
= ™~
4
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Ref. PID (%)

Strefa nieczutosci PID

Parametry A465 i A477 [Dol. grwyj.PIDx] stuza do ustawiania zakresu
procentowego sygnatu odniesienia PID, kt6ry bedzie ignorowany przez

przemiennik.
Przyklad
e A465 [Dol. grwyj.PID1] = 5,0%
e Odniesienie PID ma warto$¢ 25,0%

o Regulator PID nie bedzie podejmowa¢ dziatan wzgledem btedu PID w
zakresie 20,0+30,0%.

Wstepne fadowanie PID

Warto$¢ ustawiona w parametrze A466 lub A478 [Nastawa wst.PIDx] wyrazona
w Hz bedzie wstepnie tadowana do integralnego komponentu uktadu PID przy
kazdym starcie lub wiaczeniu. Bedzie to powodowaé wstepny przeskok polecenia
czgstotliwosciowego przemiennika do wstepnie tadowanej czestotliwosci i

rozpoczecie regulacji przez petle PID od tego punkeu.
wt.pp [—

B

Wartos¢-obcigzenia-wstepnego PID
Wyjscie PID -

S

Kom. czgs.

Warto$¢ obciazenia wstepnego PID > 0
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218

Ograniczenia PID

Parametry A456 i A468 [Maks.w.dos.PIDx] oraz A457 i A469
[Min.w.dost.PIDx] s3 stosowane do ograniczenia sygnaléw wyjéciowych PID i
moga by¢ stosowane tylko w trybie korekcji. Parametr [Maks.w.dos.PIDx] stuzy
do ustawienia maksymalnej czestotliwosci sygnatu wyjsciowego PID w trybie

korekeji. [Min.w.dost.PIDx] stuzy do ustawienia minimalnej czestotliwosci
sygnalu wyjéciowego PID w trybie korekeji. Nalezy zauwazy¢, ze po osiagnieciu
gérnej lub dolnej wartosci granicznej regulator PID zatrzyma catkowanie, aby
zapobiec nadmiernemu nawinieciu.

Wzmocnienia PID

Wzmocnienia czlonéw proporcjonalnych, catkujacych i rézniczkujacych
stanowia istote dzialania regulatora PID.

o Parametry A461 i A473 [Dop.wzm.dla PIDx]
Wzmocnienie cztonu proporcjonalnego (wspéiczynnik bezwymiarowy)
wplywa na sposéb reakeji regulatora na wielkos¢ bledu. Czton
proporcjonalny regulatora PID powoduje wystanie sygnatu predkosci
zadanej proporcjonalnego do bledu PID. Przyktadowo, wzmocnienie
cztonu proporcjonalnego o 1 powoduje wystanie sygnatu o wartosci 100%
czgstotliwosci maksymalnej, gdy blad PID ma warto$¢ 100% zakresu
wejécia analogowego. Im wigksza jest warto$¢ parametru [Dop.wzm.dla
PIDx] tym wigksza jest czulo$¢ odpowiedzi skladowej proporcjonalne;.
Ustawienie parametru [Dop.wzm.dla PIDx] na 0,00 powoduje wylaczenie
sktadowej proporcjonalnej z petli PID.

o Parametry A462 i A474 [Dop.w.calk. PIDx]
Wzmocnienie cztonu catkujacego (w sekundach) wplywa na sposéb reakeji
regulatora na wielkos¢ bfedu w czasie i stuzy do usuwania bledéw w stanie
ustalonym. Przyktadowo, wzmocnienie czlonu catkujacego o 2 s powoduje
wysylanie sygnatu wyjéciowego z catkowaniem maksymalnie 100%
wartosci czgstotliwosci maksymalnej przy biedzie PID o warto$ci 100%
przez 2 s. Im wigksza jest warto$¢ parametru [Dop.w.catk. PIDx], tym
mniejsza jest czutos¢ reakeji sktadowej catkowania. Ustawienie parametru
[Dop.w.catk. PIDx] na 0,0 powoduje wyltaczenie cztonu catkowania z petli
PID.

o Parametry A463 i A475 [Dop.w.rézn. PIDx]
Wzmocnienie czlonu rézniczkujacego (jednostka 1/s) wplywa na szybkos¢
zmiany sygnatu wyjsciowego PID. Warto$¢ wzmocnienia czlonu
rézniczkujacego jest mnozona przez warto$¢ roznicy bledu poprzedniego i
aktualnego. Z tego wzgledu, im wigksza warto$¢ bledu, tym wigkszy
osiagany efekt rézniczkowania. Parametr ten jest skalowany. Ustawienie
wartosci 1,00 powoduje odpowiedz procesowg o wartosci 0,1% P044
[Maks. czgst.] przy szybkosci zmian bledu procesowego 1%/s. Im wicksza
jest warto$¢ parametru [Dop.w.rézn. PIDx], tym wickszy jest wplyw
cztonu rézniczkujacego. W wielu aplikacjach wzmocnienie czlonu
rézniczkujgcego nie jest konieczne. Ustawienie parametru [Dop.w.rézn.
PIDx] na warto$¢ 0,00 (fabryczne ustawienie domyslne) powoduje
wylaczenie cztonu rézniczkujacego z petli PID.
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Wytyczne do regulacji wzmocnien PID

1. Wykona¢ regulacj¢ wzmocnienia czlonu proporcjonalnego. W kroku

tym moze by¢ pozadane wylaczenie wzmocnienia czlonu catkujacego i

rézniczkujacego poprzez ustawienie ich na wartos¢ 0. Po wykonaniu kroku

dokona¢ regulacje na podstawie sygnatu sprzezenia zwrotnego PID:

- Jezeli odpowiedz jest zbyt powolna, nalezy zwickszy¢ warto$¢
parametru A461 lub A473 [Dop.wzm.dla PIDx].

- Jezeli odpowiedz jest zbyt szybka lub niestabilna (patrz Niestabilna
odpowiedz na str. 220), nalezy zmniejszy¢ warto$¢ parametru A461 lub

A473 [Dop.wzm.dla PIDx].

- Zazwyczaj warto$¢ parametru A461 lub A473 [Dop.wzm.dla PIDx]
jest ustawiana ponizej zakresu niestabilnosci PID.

2. Ustawi¢ warto$¢ wzmocnienia cztonu catkujacego (pozostawi¢ warto$é
wzmocnienia czlonu proporcjonalnego ustawiong w kroku 1). Po
wykonaniu kroku dokona¢ regulacji na podstawie sygnatu sprz¢zenia
zwrotnego PID:

- Jezeli odpowiedz jest zbyt powolna (patrz Powolna odpowiedz —
przettumienie na str. 220) lub sygnat sprz¢zenia zwrotnego PID nie jest

wyréwnywany wzgledem odniesienia PID, zmniejszy¢ wartosé
parametru A462 lub A474 [Dop.w.calk. PIDx].

— Jezeli wystgpuje znaczna liczba oscylacji w sygnale sprz¢zenia
zwrotnego PID przed ustaleniem (patrz Oscylacja — niedottumienie na
str. 220), zwigkszy¢ warto$é parametru A462 lub A474 [Dop.w.calk.
PIDx].

3. Na tym etapie wzmocnienie cztonu rézniczkujacego moze nie by¢
konieczne. Jednakze, jezeli po wyznaczeniu wartoéci parametréw A461 lub

A473 [Dop.wzm.dla PIDx] i A462 lub A474 [Dop.w.catk. PIDx]:

- Odpowiedz jest nadal zbyt powolna po zmianie kroku, nalezy
zwigkszy¢ warto$¢ parametru A463 lub A475 [Dop.w.rézn. PIDx].

- Odpowiedz jest nadal niestabilna, nalezy zmniejszy¢ warto$¢ parametru

A463 lub A475 [Dop.w.rézn. PIDx].
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Na ponizszych rysunkach przedstawiono kilka typowych odpowiedzi petli PID
w réznych punktach podczas regulacji wzmocnieni PID.

Niestabilna odpowiedz

Ref.PID -

Sprzezenie zwrotne PID

(zas
Powolna odpowiedz — przettumienie
RefPID . f
Sprzezenie zwrotne PID
(zas

Oscylacja — niedottumienie

Ref.PID -

Sprzezenie zwrotne PID

(zas
Dobra odpowiedz — ttumienie krytyczne
RefPD |/ ——o
Sprzezenie zwrotne PID
(zas
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Przeglad funkgji
bezpiecznego wytaczania
momentu w przemienniku
PowerFlex 525

Funkcja bezpiecznego wytaczania momentu

Funkcja bezpiecznego wylaczania momentu w przemienniku PowerFlex 525 w
przypadku zastosowania z innymi komponentami zabezpieczajacymi umozliwia
zapewnienie ochrony zgodnie z wymogami norm EN ISO 13849 i EN62061
odnosnie do bezpiecznego wylaczania i zabezpieczenia przed ponownym
startem. Funkcja bezpiecznego wylaczania momentu w przemienniku
PowerFlex 525 stanowi wylacznie jeden element w systemie kontroli
bezpieczenstwa. Uzyskanie zadanego poziomu bezpieczenstwa operatora
wymaga odpowiedniego doboru i zastosowania komponentéw w systemie.

W celu uzyskania informagjio.... Patrz strona...
Przeglad funkji bezpiecznego wytaczania momentu w przemienniku PowerFlex 525 21
Certyfikacja badan typu EC 222
Wymagania dotyczace kompatybilnosci elektromagnetycznej 222

Korzystanie z funkgji bezpiecznego wytaczania momentu obrotowego w przemienniku PowerFlex 525 [ 223
Wtaczanie funkcji bezpiecznego wytaczania momentu obrotowego w przemienniku PowerFlex 525 225
Oprzewodowanie 226
Weryfikacja pracy 227
Dziatanie funkcji bezpiecznego wytaczania momentu obrotowego w przemienniku PowerFlex 525 226
Przykfady pofaczen 228
Certyfikacja funkcji bezpiecznego wytaczania momentu obrotowego w przemienniku PowerFlex 525 |232
WAZNE Funkgja bezpiecznego wytaczania momentu obrotowego opisana w tym

rozdziale wystepuje tylko w przemiennikach PowerFlex 525.

Funkcja bezpiecznego wylaczania momentu w przemienniku PowerFlex 525:

o Umozliwia realizacj¢ funkeji bezpiecznego wylaczania momentu (Safe-

Torque-Off - STO) zdefiniowanej w normie EN IEC 61800-5-2.

o Blokuje mozliwos¢ dotarcia sygnatéw wyzwalania bramki do urzadzen
wyjsciowych przemiennika, takich jak tranzystory bipolarne z izolowang
bramka (IGBT). Zapobicega to wlaczaniu tranzystoréw IGBT w seckwencje
konieczng do wytworzenia momentu obrotowego w silniku.

o Moze by¢ stosowana w polgczeniu z innymi urzagdzeniami
zabezpieczajacymi w celu spetnienia wymogéw odnosnie do systemowej
funkcji bezpiecznego wylaczania momentu kategorii 3/PL (d) zgodnie z
ENISO 13849-1 oraz SIL CL2 zgodnie z EN/IEC 62061, IEC 61508 i
EN/IEC 61800-5-2.

WAZNE Funkgja jest odpowiednia wytacznie do blokowania pracy mechanicznej w
systemie napedowym lub stanowiacej zagrozenie strefie pracy maszyny. Nie
stanowi zabezpieczenia elektrycznego.
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Certyfikacja badan typu EC

Wymagania dotyczace
kompatybilnosci
elektromagnetycznej

Zrodta zasilania pradem przemiennym i statym s3 odtaczone i zabezpieczone
przed wigczeniem lub oznaczone zgodnie z wymogami norm ANSI/NFPA 70E,
aescll.

Aby unikngc ryzyka porazenia elektrycznego, przed przystapieniem do
jakichkolwiek prac na przemienniku nalezy upewnic sie, ze napiecie na
kondensatorach szyny zostato catkowicie roztadowane. Nalezy zmierzy¢ napiecie
szyny DCna zaciskach +DCi -DC lub punktach kontrolnych (rozmieszczenie — patrz
instrukcja obstugi przemiennika). Napiecie musi by¢ rowne zeru.

2 UWAGA: Ryzyko porazenia elektrycznego. Nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie

W trybie bezpiecznego wytaczania niebezpieczne napiecia moga by¢ nadal obecne
w silniku. Aby uniknac ryzyka porazenia elektrycznego, przed przystapieniem do
jakichkolwiek prac na silniku nalezy odtaczy( zasilanie i upewnic sie, ze napiecie
jest zerowe.

Instytut TUV Rheinland certyfikowal funkcje bezpiecznego wylaczania
momentu Safe-Torque-Off w przemienniku PowerFlex 525 jako zgodna z
wymogami wzgledem maszyn zdefiniowanymi w Zalaczniku I dyrekeywy 2006/
42/EC oraz zgodna z wymogami odno$nych norm wyszczegélnionych ponizej:
o ENISO 13849-1:2008 Bezpieczenistwo maszyn — Elementy systemow
sterowania zwigzane z bezpieczeristwem — Czgé¢ 1: Ogélne zasady
projektowania.
(Przemiennik PowerFlex 525 STO zostat sklasyfikowany w kategorii
3/PL(d))

o EN 61800-5-2:2007 Elektryczne uklady napgdowe mocy o regulowanej
predkosci — Czgé¢ 5-2 Wymagania dotyczace bezpieczenistwa —
Funkcjonalne.

(Przemiennik PowerFlex 525 STO zostat sklasyfikowany jako SIL CL 2)

o EN 62061:2005 Bezpieczenstwo maszyn — Bezpieczenstwo funkcjonalne
elektrycznych, elektronicznych i programowalnych elektronicznych
systemow sterowania zwigzanych z bezpieczeristwem.

o IEC 61508 Part 1-7:2010 Bezpieczenstwo funkcjonalne elektrycznych,
elektronicznych i programowalnych elektronicznych systeméw sterowania
zwiazanych z bezpieczenistwem — czesci 1-7.

Instytut TUV certyfikowal réwniez mozliwosé uzycia przemiennikéw
PowerFlex 525 STO w aplikacjach do kategorii 3/PL(d) wiacznie, zgodnie z
norma EN ISO 13849-1 oraz SIL 2 zgodnie z normami EN 62061/

EN 61800-5-2/1IEC 61508.

Certyfikaty wydane przez TUV Rheinland s3 dostepne pod adresem:
www.rockwellautomation.com/products/certification/.

Wzgledem funkcji bezpiecznego wylaczania momentu obrotowego w
przemienniku PowerFlex 525 jest wymagane potwierdzenie zgodnosci CE,
zgodnie z opisem na str. 50.
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Korzystanie z funkgji
bezpiecznego wytaczania
momentu obrotowego w
przemienniku PowerFlex 525

Pojecie bezpieczenstwa

Funkcja bezpiecznego wylaczania momentu w przemienniku PowerFlex 525
stanowi element systemu kontroli bezpieczenstwa w maszynie. Przed uzyciem
powinna by¢ przeprowadzona analiza ryzyka poréwnujaca specyfikacje funkeji
bezpiecznego wylaczania momentu obrotowego w przemienniku PowerFlex 525
oraz wszystkie dajace si¢ przewidzie¢ charakeerystyki eksploatacyjne i
srodowiskowe maszyny, w ktdrych ma by¢ uzytkowana.

Analiza bezpieczenistwa sekeji maszyny kontrolowanej przez sterownik jest
wymagana w celu okreslenia czestotliwosci testowania prawidtowosci dziatania
funkgji zabezpieczajacej w trakcie calej eksploatacji maszyny.

2 UWAGA: Ponizsze informacje stanowig jedynie wskazowki dotyczace

prawidtowej instalacji. Firma Rockwell Automation, Inc. nie ponosi
odpowiedzialnosci za spetnienie lub niespetnienie wymogéw jakichkolwiek
przepiséw krajowych, lokalnych lub innych dotyczacych prawidfowej instalacji
niniejszego urzadzenia. Nieprzestrzeganie tych przepisow podczas instalaji
wiaze sie z ryzykiem obrazen ciafa i/lub uszkodzenia urzadzen.

UWAGA: W trybie bezpiecznego wylaczania niebezpieczne napiecia moga by¢
nadal obecne w silniku. Aby uniknac ryzyka porazenia elektrycznego, przed
przystapieniem do jakichkolwiek prac na silniku nalezy odfaczy¢ zasilanie i
upewnic sig, ze napiecie jest zerowe.

UWAGA: W przypadku awarii dwéch wyjsciowych tranzystoréw IGBT w
przemienniku, gdy funkcja bezpiecznego wytaczania momentu obrotowego w
przemienniku PowerFlex 525 kontrolowata wyjscia przemiennika do stanu
wyfaczenia, przemiennik moze dostarczy¢ energie do wykonania obrotu do
nawet 180°w przypadku silnika 2-biegunowego, przed zaniknieciem momentu
obrotowego wytwarzanego w silniku.

Funkcja bezpiecznego wylaczania momentu Safe-Torque-Off w przemienniku
PowerFlex 525 jest odpowiednia do stosowania w aplikacjach bezpieczenstwa o
klasyfikacji do kategorii 3/PL(d) wiacznie, zgodnie z norma EN ISO 13849-1
oraz SIL 2 zgodnie z normami EN 62061/EN 61800-5-2/IEC 61508.

Ponadto, funkeja bezpiecznego wylaczania momentu w przemienniku
PowerFlex 525 moze by¢ uzyta wraz z innymi komponentami w aplikacjach
bezpieczenstwa w celu uzyskania klasyfikacji ogélnej na poziomie Kategorii
3/PL(e) zgodnie z normg EN ISO 13849-1 oraz SIL 3 zgodnie z normami

EN 62061 i IEC 61508. Jest to przedstawione w przykladzie nr 3 w niniejszym
zalaczniku.

Wymagania bezpieczeristwa sa oparte na standardowych warto$ciach pradu w
czasie certyfikacji.

Funkcja bezpiecznego wylaczania momentu w przemienniku PowerFlex 525 jest
przeznaczona do stosowania w aplikacjach powiazanych z bezpieczenstwem,
gdzie stan rozfadowania energii jest rozwazany jako stan bezpieczny. Wszystkie
przyktady w niniejszym podreczniku sg oparte na uzyskaniu roztadowania energii
jako stanu bezpiecznego wzgledem typowych systeméw bezpieczenstwa maszyn i
wylaczenia awaryjnego.
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Wazne uwarunkowania bezpieczenstwa

Uzytkownik systemu jest odpowiedzialny za naste¢pujace elementy:

e ustawienie i dob6r bezpiecznych wartosci znamionowych oraz weryfikacje
wszelkich czujnikéw i elementéw wykonawczych podlaczonych do
systemu;

o wykonanie analizy zagrozenia na poziomie systemowym i ponowne
wykonanie analizy systemu kazdorazowo po wprowadzeniu zmian;

o certyfikacja systemu do zadanego poziomu zapewnienia bezpieczeristwa;
o zarzadzanie projektem i kontrola prawidlowosci;

e programowanie oprogramowania aplikacji i konfigurowanie kart
bezpieczenstwa zgodnie z informacjami zawartymi w niniejszym
podreczniku;

o kontrola dostepu do systemu z uwzglednieniem obstugiwania haset;

o analizowanie wszystkich ustawien konfiguracji i dobér prawidlowych
ustawiert w celu uzyskania wymaganego stopnia bezpieczenistwa.

WAZNE W przypadku wprowadzania zasad bezpieczeristwa funkcjonalnego nalezy
umozliwi¢ dostep tylko wykwalifikowanym i uprawnionym pracownikom,
ktérzy sa odpowiednio przeszkoleni i doswiadczeni.

przez personel znajdujacy sie w srodku w przypadku zatrzasniecia drzwiczek.
W przypadku okreslonych aplikacji moze by¢ konieczne uzycie dodatkowych
urzadzen zabezpieczajacych.

2 UWAGA: Projektujac system nalezy uwzglednic¢ sposéb opuszczenia maszyny

Funkcjonalny test kontrolny

Wartoéci PFD i PFH wyszczegdlnione w ponizszej tabeli sa zalezne od wartosci
odstepu pomiedzy testami kontrolnymi (Proof Test Interval — PTI). Przed
uplyni¢ciem terminu PTT wyszczegdlnionego w ponizszej tabeli powinien zostaé
wykonany test kontrolny funkcji bezpiecznego wylaczania momentu obrotowego
w celu potwierdzenia prawidiowosci wartosci PFD i PFH.

Dane PFD i PFH

Obliczenia wartoéci PFD i PFH s3 oparte na réwnaniach zawartych w Czgsci 6
normy EN 61508.

Niniejsza tabela zawiera dane dotyczace 20-letniego odstepu pomiedzy testami

kontrolnymi, przy zalozeniu najbardziej niekorzystnych efektéw réznorodnych
zmian konfiguracji danych.
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PFD i PFH w przypadku 20-letniego odstepu pomiedzy testami kontrolnymi

Atrybut Wartos¢

PFD 6,62E-05 (MTTF = 3593 lat)
PFHp 8,13E-10

SFF 83%

DC 62,5%

CAT 3

HFT 1(1002)

PTI 20 LAT

Typsprzetu  |TypA

Czas reakgji zabezpieczenia

Czas reakeji zabezpieczenia oznacza ilo$¢ czasu od zdarzenia powigzanego z
bezpieczenstwem (np. przestania sygnalu wejsciowego do systemu) do chwili
osiagniecia przez systemu stanu bezpiecznego.

Czas reakeji zabezpieczenia od chwili odebrania sygnatu wejsciowego
powodujacego zatrzymanie bezpieczne do chwili inicjalizacji skonfigurowanego
typu zatrzymania moze mie¢ warto$¢ maksymalnie 100 ms.

W{qczanie funkcji 1. Odtaczy¢ wszelkie zrédla zasilania przemiennika.

bezpiecznego wytaczania

przystapieniem do jakichkolwiek prac na przemienniku nalezy upewnic

momentu obrotowe gow C UWAGA: Aby uniknac ryzyka porazenia elektrycznego, przed

przemienniku PowerFlex 525

sie, ze napiecie na kondensatorach szyny zostato catkowicie
roztadowane. Nalezy zmierzy¢ napiecie szyny DC na zaciskach +DC
i -DC lub punktach kontrolnych (rozmieszczenie zaciskow — patrz
instrukcja obstugi przemiennika). Napiecie musi by¢ réwne zeru.

2. Poluzowacé $ruby zaciskow Safety 1, Safety 2 i Safety +24 V
(S1, S2, S+) w listwach zaciskowych we/wy sterowania.

3. Usuna¢ zworke zabezpieczajaca.

RIR2 RS R6 01 02 03 04 05 06 07 08
clelele] |elelalelelelele
elelelelglelelelslolele
ST OS2 S+ 112 13 14 15 16 17 18 19
\
I

. Funkgcja bezpiecznego wylaczania momentu obrotowego jest teraz

wlaczona, a zaciski moga stuzy¢ jako wejécia sygnatu bezpieczenstwa.
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Oprzewodowanie

Dziatanie funkji
bezpiecznego wytaczania
momentu obrotowego w
przemienniku PowerFlex 525

Istotne zagadnienia dotyczace oprzewodowania:
o Uzywac¢ tylko przewodéw miedzianych.
o Zalecane s3 przewody o napi¢ciu przebicia izolacji 600 V lub wyzszym.
o Przewody sterowania powinny by¢ odsunigte od przewoddw zasilania na

odlegto$¢ minimum 0,3 m (1 ft).

Zalecane oprzewodowanie

Typ Typ przewodu(” Opis Minimalne parametry
znamionowe izolaji

Ekranowany | Wielozytowy kabel ekranowany, np. Belden 8770 0,750 mm? (18 AWG), {300V, 60 °C (140 °F)
(lub odpowiednik) 3-zytowy, ekran.

(1)  Zalecenia dotycza temperatury otoczenia 50 °C.
Przy temperaturze otoczenia 60 °C powinny by¢ stosowane przewody przeznaczone do pracy w temperaturze 75 °C.
Przy temperaturze otoczenia 70 °C powinny byc stosowane przewody przeznaczone do pracy w temperaturze 90 °C.

Informacje o zaleceniach odnosnie do oprzewodowania — patrz
Oprzewodowanie we/wy na str. 36. Opisy zaciskéw — patrz Oznaczenia

zaciskéw we/wy sterowania na str. 39.

Jezeli wejscia sygnatu bezpieczeristwa S1 i S2 s3 zasilane z zewngtrznego
zrédta +24 'V, nalezy je stosowad tylko w systemach SELV i PELV oraz
niskonapigciowych obwodach Klasy 2.

Funkcja bezpiecznego wylaczania momentu obrotowego w przemienniku
PowerFlex 525 powoduje wylaczenie wyjsciowych tranzystoréw IGBT
przemiennika poprzez przerwanie potaczenia z mikrosterownikiem
przemiennika. W przypadku zastosowania w polaczeniu z zabezpieczajgcym
urzadzeniem wej$ciowym system spetnia wymogi norm EN ISO 13849 i
EN62061 odnosnie do bezpiecznego wylaczania momentu obrotowego i stanowi
zabezpieczenie przed ponownym startem.

Podczas normalnej pracy przemiennika oba wejscia bezpieczenistwa (Safety 1 i
Safety 2) s3 zasilane i przemiennik moze pracowaé. Jezeli ktdrekolwiek wejscie
przestanie by¢ zasilane, obwdd sterowania bramki zostanie wytaczony. Aby
spetni¢ wymogi normy EN ISO 13849 oba kanaty musza przesta by¢ zasilane.
Informacje szczegélowe — patrz nast¢pujace przyktady.

WAZNE Funkgja bezpiecznego wytaczenia momentu obrotowego samoczynnie
powoduje wybieg w celu zatrzymania. W przypadku aplikacyjnego wymogu
zmiany w celu zatrzymania musza by¢ zastosowane dodatkowe Srodki
zabezpieczajace.
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Dodatek G

Weryfikacja pracy

Po wstepnym ustawieniu funkcji bezpiecznego wylaczania momentu obrotowego
w przemienniku PowerFlex 525 nalezy sprawdzi¢ prawidlowo$¢ dzialania funkeji
zabezpieczajacej. Ponowne kontrole funkcji zabezpieczajacej powinny by¢
wykonywane w odstepach wyszczegdlnionych w analizie bezpieczenistwa na

str. 223.

Nalezy sprawdzi¢, czy oba kanaly zabezpieczenia dziataja w sposéb
wyszczegdlniony w ponizszej tabeli.

Dziatanie i weryfikacja kanatu

Stan funkji Przemiennik Przemiennik Przemiennik Przemiennik
bezpiecznej wstanie bezpieznym | w stanie w stanie zdatny do pracy

bezpiecznym bezpiecznym
Stan Skonfigurowany wg t105 | Btad F111 Btad F111 Gotowosc/praca
przemiennika |[Bezp. uruch.] (zabezpieczenie (zabezpieczenie

sprzetowe) sprzetowe)

Dziatanie kanatu zabezpieczenia

Wejscie Niezasilane Zasilane Niezasilane Zasilane
zabezpieczenia S1
Wejscie Niezasilane Niezasilane Zasilane Zasilane

zabezpieczenia S2

WAZNE

Jezeli zewnetrzne zwarcie ma miejsce w oprzewodowaniu lub obwodzie
sterowania wejs¢ Safety 1lub Safety 2 przez pewien okres czasu, funkcja
bezpiecznego wytaczania momentu obrotowego moze nie wykry¢ tego stanu.
Po usunieciu zewnetrznego zwarcia funkcja bezpiecznego wytaczania
momentu obrotowego umozliwi stan wigczenia. Zwarcia w oprzewodowaniu
zewnetrznym powinny by¢ wykrywane przez logike zewnetrzng lub
wykluczane (oprzewodowanie musi by¢ zabezpieczone kanatem kablowym
lub pancerzem), zgodnie z wymogami normy EN SO 13849-2.
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Przyktady potaczen Przyktad 1 - pofaczenie funkgji bezpiecznego wytaczania momentu
obrotowego z funkcja zatrzymania wybiegiem, SIL 2/PL d

Kategoria zatrzymania 0 — wybieg

! Moc wejsciowa
! siedi
. 000
1

+24VDC 4 PF525
! 1

Osfona GuardMaster! HAVDC
Trojan Stop

Stop 1
— e O]
AT[S2A[S11[552[ 411131 23] 33 Start

1

i

I \

| s 1) e
: \ \ \ 1GBT
1

1

1

1

1

1

Przycisk
blokowania

M?;fﬁgg% A2 [S22[S 14534 42 [ 14124134 Y
|
Obwod_
sterowania
1GBT @
1
: EnE
X 52
1
1
L 1-F- -
)
T Mocwejsciowa |
! sied AC |
X 000
1
: PF525 |
1 1
1 1
Ostona | GuardMaster 2V :
. Trojan Stop !
++H | [ |
‘ O— Star
: 9 Start .
: é é I
. Zasilanie 1
Przyask 1 sterowania 1
blo}‘(owankia ! 1GBT !
wylacznika 1
a\nyaerlyjnego 1 r\J_ :
1 p—
: |
1 | Obwod_ | 1
1 sterowania 1
. 1GBT @ .
1 1
1 1
1
: s .
' 52 :
: —— .
Q) e e e e e e e e e e e e e e e ] -

(1) Zalecana obudowa. Uwaga: Nalezy uwzglednic tryby btedéw oprzewodowania zewnetrznego zgodnie z opisem w normie
EN1S0 13849-2. Aby wyeliminowac te tryby btedéw nalezy zastosowac obudowe lub inne rozwiazania.

(2) W niektorych sytuacjach przekaznik zabezpieczajacy nie jest wymagany, jezeli przefacznik i przemiennik PowerFlex 525 sa
zainstalowane w tej samej obudowie.
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Kategoria zatrzymania 0 — wybieg z dwoma przemiennikami PowerFlex 525

Zasilanie 24V DC
) -
L Kasowanie Mocejsciowa
000
PFs25 Moc wejsﬂowa
Wytacznik awaryjny H siect
24V DC 000
E QL et
) A ) & [ Stop ] PF 525
°J/"I ° sn —OPO'LO- Start
' S I L Start +24V D(
- s Kom. cyfr. Lo Stop
Y32
. St
S12 Kasowanie Tasilanie _"po-l-o_:“m
» 0 s34 slevl%vﬁma ~ Start
M @ Kom. cyfr.
MM Zasilanie

24VDCCOM

ster‘%ﬁ nia

‘Obwdd_
s Evl%‘g?ma

—— 13 |—

(2)

—_ 1

[j— pi]
o @

s(grmd?ua
1GB

A

(1) Zalecana obudowa. Uwaga: Nalezy uwzglednic tryby btedéw oprzewodowania zewnetrznego zgodnie z opisem w normie
EN1SO 13849-2. Aby wyeliminowac te tryby btedéw nalezy zastosowac obudowe lub inne rozwiazania.
(2) Kazde wejscie sygnatu zabezpieczen pobiera 6 mA z zasilania.

Stan obwodu

Obwdd przedstawiony z zamknietymi drzwiczkami ostony i systemem gotowym
do normalnej pracy przemiennika.

Zasada dziatania

Jest to system dwukanalowy z monitorowaniem ukladu bezpiecznego wylaczania
momentu obrotowego i przemiennika. Otworzenie drzwiczek ostony spowoduje
zalaczenie obwoddw wejsciowych (S13-S14 i S21-S22) w jednostce
monitorowania przekaznikéw zabezpieczajacych Minotaur. Obwody wyjsciowe
(13-14i23-24) spowoduja przelaczenie obwodu wiaczajacego funkeji
bezpiecznego wylaczania momentu obrotowego i silnik zostanie zatrzymany
wybiegiem. Aby ponownie uruchomié¢ przemiennik, przekaznik zabezpieczajacy
Minotaur musi najpierw zostaé Wyzerowany, a do przemiennika powinno zostad
wyslane prawidlowe polecenie startu.

Wykrywanie zwar¢

Wykrycie zwarcia w obwodach wejs¢ zabezpieczen Minotaur bedzie skutkowaé
wstrzymaniem systemu przy nastepnej operacji i nie bedzie powodowa¢
przerwania dziafania funkeji zabezpieczen.

Wykrycie zwarcia na nadmiarowych wejsciach ukladu zabezpieczajacego w
przemienniku PowerFlex 525 bedzie skutkowaé wstrzymaniem dziatania
przemiennika i nie bedzie powodowa¢ przerwania dziatania funkeji
zabezpieczen.
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Przyktad 2 - potaczenie funkcji bezpiecznego wytaczania momentu
obrotowego z funkcja zatrzymania kontrolowanego, SIL 2/PL d

Kategoria zatrzymania 1 - kontrolowane

M Moc wejsciowa
siecl AC
000
W GuardMaster PF 525
Trojan
ol oy \
Ostona I +24V DC
—CSUQ— Stop
Sl top
savoc | | N
1
il i H+— Start
[AT] Ts2afsmilssals12ls22l 371471571 (131231 5330534
R Zasilanie
Minotaur 1 ] sterInGvg%nla
MSR138DP IR =
AZ1XTTX2 [X3 X4l V39lv40l [38T48158] [14124] [V2]V1 =
LU S S gy | 1 I
Wspolnel
24VD

Obwed
sterowania
GBT @

(1) Zalecana obudowa. Nalezy uwzglednic tryby btedow oprzewodowania zewnetrznego zgodnie z opisem w normie EN IS0 13849-2.
Aby wyeliminowac te tryby btedéw nalezy zastosowac¢ obudowe lub inne rozwiazania.

Stan obwodu

Obwdd przedstawiony z zamknietymi drzwiczkami ostony i systemem gotowym
do normalnej pracy przemiennika.

Zasada dziatania

Jest to system dwukanalowy z monitorowaniem ukladu bezpiecznego wylaczania
momentu obrotowego i przemiennika. Otworzenie drzwiczek ostony spowoduje
zalaczenie obwoddw wejsciowych (S11-S12 i S21-S22) w jednostce
monitorowania przekaznikéw zabezpieczajacych Minotaur. Obwody wyjsciowe
(13-14) wysla polecenie zatrzymania do przemiennika i spowoduja kontrolowane
spowalnianie. Po uplynieciu zaprogramowanego czasu op6znienia,
synchronizowane obwody wyjsciowe (47-48 i 57-58) spowoduja przelaczenie
obwodu wlaczajacego funkeji bezpiecznego wyltaczania momentu obrotowego.
Jezeli podczas przelaczenia wal silnika bedzie si¢ obracaé, zostanie on zatrzymany
wybiegiem. Aby ponownie uruchomié¢ przemiennik, przekaznik zabezpieczajacy
Minotaur musi najpierw zosta¢ wyzerowany, a do przemiennika powinno zostaé
wystane prawidtowe polecenie startu.

Wykrywanie zwar¢

Wykrycie zwarcia w obwodach wej$¢ zabezpieczenn Minotaur bedzie skutkowaé
wstrzymaniem systemu przy nast¢pnej operacji i nie bedzie powodowa¢
przerwania dzialania funkeji zabezpieczen.

Wykrycie zwarcia na nadmiarowych wejsciach ukladu zabezpieczajacego w
przemienniku PowerFlex 525 bedzie skutkowaé wstrzymaniem dzialania
przemiennika i nie bedzie powodowa¢ przerwania dziatania funkgji
zabezpieczen.
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Przyktad 3 — potaczenie funkgji bezpiecznego wytaczania momentu
obrotowego z funkcja zatrzymania wybiegiem przy uzyciu
zewnetrznego zasilania +24V, SIL 3/PL e

Kategoria zatrzymania 0 — wybieg

m Moc wejsciowa
siecl AC
[e]e]e}
PF 525
+24V DCzewn. 92V DC

N Stop
Kasowanie E

Com
Otwiarte AT[STIS52[5121 13 [23 [33 41
------- L | | asi anig
MsRi27te ) Y] e

SA[SN[S34[ A2 114124134142 =
Zamkniete J |

- 0bwdd
sterowania
1GBT @

e
S2

POMOC. X1 @

2 132333

Cewka A1 14 24 34
A2

Stycznik  100-C
24V DCCOM ze¥vnA 100S-C

| ——

O,

(1) Zalecana obudowa. Nalezy uwzglednic tryby btedow oprzewodowania zewnetrznego zgodnie z opisem w normie EN IS0 13849-2.
Aby wyeliminowac te tryby btedéw nalezy zastosowac obudowe lub inne rozwiazania.

Stan obwodu

Obwdd przedstawiony z zamknietymi drzwiczkami ostony i systemem gotowym
do normalnej pracy przemiennika.

Zasada dziatania

Jest to system dwukanatowy z monitorowaniem ukladu bezpiecznego wylaczania
momentu obrotowego i przemiennika. Otworzenie drzwiczek ostony spowoduje
zalaczenie obwoddw wejsciowych (S11-S12 i $21-S22) w jednostce
monitorowania przekaznikéw zabezpieczajacych Minotaur. Obwody wyjsciowe
(13-14, 23-24 1 33-34) spowoduja przelaczenie styku wyjsciowego i obwodu
wlaczajacego funkeji bezpiecznego wylaczania momentu obrotowego, a silnik
zostanie zatrzymany wybiegiem. Aby ponownie uruchomi¢ przemiennik,
przekaznik zabezpieczajacy Minotaur musi najpierw zostaé wyzerowany, a do
przemiennika powinno zosta¢ wystane prawidlowe polecenie startu.

Wykrywanie zwar¢
Wykrycie zwarcia w obwodach wejs¢ zabezpieczen Minotaur bedzie skutkowaé

wstrzymaniem systemu przy nastepnej operacji i nie bedzie powodowa¢
przerwania dziafania funkeji zabezpieczen.
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Certyfikacja funkcji bezpiecznego
wytaczania momentu obrotowego
w przemienniku PowerFlex 525

A TUVRheinland®

ZERTIFIKAT EC Type-Examination Certificate

CERTIFICATE Reg.-No.: 01/205/5249/12

Product tested

Safety Function "Safe Torque  Certificate Rockwell Automation

Off" (STO) within the adjustable holder 6400 West Enterprise Drive
Frequency AC Drive PowerFlex Mequon, WI 53092
525 Usa

Type designation PowerFlex 525; 25B, 120V, Manufacturer see certificate holder

240V, 400-480V and 600V

Codes and standards
forming the basis of
testing

EN 61800-5-2:2007 EN ISO 13849-1:2008 + AC:2009
EN 61800-5-1:2007 (in extracts) EN 60204-1:2006 + A1:2009 (in
EN 61800-3:2004 extracts)

EN 62061:2005 IEC 61508 Parts 1-7:2010

Intended application

The integrated safety function "Safe Torque Off' of the Frequency AC Drive
PowerFlex 525 complies with the requirements of the relevant standards (Cat.
3/ PL d acc. to EN 1SO 13849-1, SILCL 2 acc. to EN 62061/ EN 61800-5-2/
IEC 61508) and can be used in applications up to Cat. 3/ PL d acc. to EN 1SO
13849-1, SIL 2 acc. to EN 62061/ IEC 61508.

Specific requirements

The instructions of the associated Installation and Operating Manual shall be
considered.

It is confirmed, that the product under test complies with the requirements for machines defined in
Annex | of the EC Directive 2006/42/EC.

This certificate is valid until 2017-09-24.

TU\mhemIand

Functionel Safaty|  The test report-no.: 963/M 365.00/12 dated 2012-09-24 is an integral part of this
TypeApnrowd certificate.

The holder of a valid licence certificate for the product tested is authorized fo
affix the Fﬁm;ﬁb.qwn opposite to products, which are identical with the
produgkfemay® ¥y

Berlin, 2012-09-24

=

Certification Body for Machinery, NB 0035 Dipl.-Ing. Eberhard Frejno

Tel.: +49 30 7562-1557, Fax: +49 30 75621370, E-Mal: wvai@de Juv.com

TOV Rheinkand Industrie Service GmibH, Alboinsy. 56, 12103 Berlin / Germany
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Uwagi:
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Nawiazywanie potaczenia z

siecig EtherNet/IP

EtherNet/IP

W niniejszym rozdziale zawarto wylacznie podstawowe informacje dotyczace
ustawiania polgczenia EtherNet/IP w przemienniku serii PowerFlex 520.
Obszerne informacje o zlaczu EtherNet/IP (jedno- i dwuportowym) i sposobie
jego uzytkowania — patrz nast¢pujace publikacje:
o Podrecznik uzytkownika przemiennika PowerFlex 525 z adapterem
wbudowanej komunikacji EtherNet/IP, publikacja 520COM-UMO001.

o Podrecznik uzytkownika przemiennika PowerFlex z adapterem
podwdjnego portu EtherNet/IP 25-COMM-E2P, publikacja
520COM-UMO003.

podwdjnego portu EtherNet/IP 25-COMM-E2P. Przemienniki PowerFlex 525

2 UWAGA: Przemienniki PowerFlex 523 wspieraja wytacznie adapter
oraz adapter podwéjnego portu EtherNet/IP 25-COMM-E2P.

Istnieja trzy metody konfiguracji adresu Ethernet IP:

o Serwer BootP - nalezy go uzywa¢, gdy preferowane jest kontrolowanie
adreséw IP urzadzen przy uzyciu serwera. W takim przypadku adres IP,
maska podsieci i adresy bram sa dostarczane przez serwer BootP.

o Parametry adaptera — nalezy ich uzywa¢, gdy pozadana jest wicksza
elastyczno$¢ w ustawianiu adresu IP albo potrzebna jest komunikacja z
urzadzeniami poza siecig sterowania przy uzyciu bramy. W takim
przypadku adres IP, maska podsieci i adresy bram be¢da okreslane na
podstawie parametréw adaptera ustawionych przez uzytkownika.

o Protokét DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) (tylko z
adapterem 25-COMM-E2P przemiennika PowerFlex) — protokét DHCP
nalezy wykorzystywa¢, gdy chce si¢ zyska¢ dodatkows elastycznosé i
prostote uzytkowania w poréwnaniu z BOOTP podczas konfiguracji
adresu IP, maski podsieci oraz adresu bramy sieciowej adaptera za pomoca
serwera DHCP.

WAZNE Jesli adres sieciowy jest ustalany recznie za pomoca parametrdw, nalezy
ustawic warto$¢ parametru odpowiedniego przemiennika lub adaptera
25-COMM-E2P na 1, Parametry”. Wiecej informagji — patrz Podrecznik
uzytkownika adaptera EtherNet/IP.

WAZNE Niezaleznie od metody uzywanej do ustawiania adresu IP adaptera, do
kazdego wezta w sieci EtherNet/IP musi by¢ przypisany unikalny adres IP.
Aby zmieni¢ adres IP, nalezy ustawi¢ nowa wartos¢, a nastepnie odtaczy¢ i
ponownie przytaczyc zasilanie adaptera (lub zresetowac adapter).
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Wsparcie od firmy Rockwell Automation

Firma Rockwell Automation udostepnia informacje techniczne w Internecie, aby wspiera¢ uzytkownikéw swoich
produktéw.

Pod adresem http://www.rockwellautomation.com/support/ sa dostepne instrukcje obstugi, baza wiedzy najczescie;
zadawanych pytan, uwagi aplikacyjne i techniczne, przyktadowe kody i facza do pakietéw oprogramowania oraz funkeja
MySupport, ktéra moze by¢ dostosowywana do wymogéw w celu maksymalnego wykorzystania tych narzedzi.

Aby uzyska¢ dodatkowa pomoc techniczng przez telefon dotyczaca instalacji, konfiguracji oraz wykrywania i usuwania
usterek, prosimy skorzysta¢ z naszych programéw wsparcia oferowanych w ramach ustugi TechConnect.
Aby uzyska¢ dodatkowe informacje, prosimy skontaktowa¢ si¢ z lokalnym dystrybutorem lub przedstawicielem firmy

Rockwell Automation albo odwiedzié strone htep://www.rockwellautomation.com/support/.

Wsparcie dla instalagji

W przypadku wystapienia problemu w trakcie pierwszych 24 godzin dziatania instalacji nalezy odnies¢ si¢ do informacji
zawartych w niniejszym podreczniku. Aby uzyska¢ wstgpna pomoc w uruchomieniu produktu mozesz skontaktowaé
si¢ z dzialem pomocy technicznej.

Stany Zjednoczone i Kanada 1.440.646.3434

Poza terytorium Stanéw Prosimy skorzystac ze $wiatowego lokalizatora dostepnego pod adresem http://www.rockwellautomation.com/support/americas/
Zjednoczonych i Kanady phone_en.html lub skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy Rockwell Automation.

Program gwarantowanej satysfakcji z nowych produktow

Firma Rockwell Automation testuje wszystkie swoje produkty przed wystaniem z fabryki w celu zapewnienia ich
pelnej gotowosci do eksploatacji. Jednakze, jezeli dostarczony produkt jest niesprawny i konieczny jest jego zwrot,
nalezy zastosowa¢ ponizsze procedury.

Stany Zjednoczone Skontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem. W celu dokoriczenia procedury zwrotu konieczne jest dostarczenie numeru zgtoszenia w
dziale pomocy technicznej (aby go uzyska¢, nalezy zadzwonic pod powyzszy numer telefonu) do lokalnego dystrybutora.

Poza terytorium Stanéw Skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy Rockwell Automation, aby uzyska¢ informacje o procedurze zwrotu.

Zjednoczonych

Opinie i sugestie dotyczace dokumentacji

Opinie uzytkownikéw umozliwiaja nam udoskonalanie dokumentagji, tak aby odpowiadata ona oczekiwaniom
odbiorcéw w jak najwickszym stopniu. Wszelkie sugestie odnosnie do ulepszen niniejszego dokumentu mozna
zglaszal poprzez wypelnienie odno$nego formularza, publikacja RA-DU002, dostepnego pod adresem

htep://www.rockwellautomation.com/literature/.

www.rockwellautomation.com

Centra Techniczne Napedéw, Sterowania i Informatyki

Ameryka PéInocna i Poludniowa: Rockwell Automation, 1201 South Second Street, Milwaukee, W1 53204-2496 USA, Tel: (1) 414.382.2000, Fax: (1) 414.382.4444
Europa/Bliski Wschéd/Afryka: Rockwell Automation NV, Pegasus Park, De Kleetlaan 12a, 1831 Diegem, Belgium, Tel: (32) 2 663 0600, Fax: (32) 2 663 0640
Azja/Australia/Oceania: Rockwell Automation, Level 14, Core F, Cyberport 3, 100 Cyberport Road, Hong Kong, Tel: (852) 2887 4788, Fax: (852) 2508 1846

Polska: Rockwell Automation, Ul.Powazkowska 44C, 01-797 Warszawa, Tel: (48) 22 32 60 700, Fax: (48) 22 32 60 710, www.rockwellautomation.pl
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