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ZE WZGLEDU NA BEZPIECZENSTWO, PRZECZYTAC PRZED ZAINSTALOWANIEM

]

DANGER |V

Przed podtgczeniem jakichkolwiek przewodow do falownika trzeba odtgczy¢ wejsciowe napiecie
AC.

Nawet jesli zasilanie zostalo wylgczone, przed zgasnieciem diody LED POWER w
kondensatorach potgczenia pradu statego nadal moze utrzymywac tadunek o niebezpiecznym
napieciu. Prosimy nie dotyka¢ wewnetrznych obwodow i zespotow.

Na ptytkach drukowanych znajdujg sie bardzo czute elementy MOS. Elementy te sg szczegdlnie
wrazliwe na elektrycznos¢ statyczng. Ani tych elementéw, ani ptytek drukowanych nie nalezy
dotyka¢ przed zastosowaniem srodkéw antystatycznych.

W Zadnym wypadku nie wolno przebudowywaé elementéw wewnetrznych lub okablowania.
Falownik uziemi¢ za pomocg zacisku uziemiajgcego. Sposo6b uziemienia musi by¢ zgodny z
przepisami obowigzujgcymi w panstwie, w ktérym ma by¢é zamontowany falownik.

Falownika nie montowaé w miejscu narazonym na dziatanie wysokiej temperatury,
bezposredniego swiatta stonecznego i tatwopalnych materiatow.

CAUTION [

o}

Zaciskow wyjsciowych AC U/T1, V/T2 i W/T3 falownika nigdy nie podigcza¢ bezposrednio do

sieci zasilajgcej pragdu przemiennego.

Napiecie znamionowe falownika musi wynosi¢ < 115V dla modeli 110V, < 240V dla modeli 230V

i <480V dla modeli 460V.

Falowniki mogg instalowac, podtgczac i konserwowac tylko osoby wykwalifikowane.

Nawet jezeli silnik 3-fazowy zatrzymat sie, na zaciskach obwodu gtéwnego falownika nadal

moze znajdowac sie fadunek pod niebezpiecznym napieciem.

Jezeli falownik jest przez ponad 3 miesigce przechowywany w stanie roztadowanym,

temperatura otoczenia nie powinna by¢ wyzsza niz 30°C. Przechowywanie przez czas

przekraczajgcy jeden rok nie jest zalecane, gdyz moze spowodowac degradacje kondensatorow

elektrolitycznych.

Podczas transportu i instalowania tego zespotu nalezy zwrdci¢ uwage na nastepujgce kwestie

(w tym drewniang skrzynie, drewniane wstawki i kartonowe pudio).

1. Jezeli konieczna jest sterylizacja lub odrobaczenie drewnianej skrzyni lub kartonowego
pudta, nie wolno uzywac sterylizatora parowego, aby nie uszkodzi¢ falownika.

2. Nalezy stosowac¢ inne sposoby sterylizacji lub odrobaczania.

3. Do sterylizacji lub odrobaczenia mozna uzy¢ wysokiej temperatury. Materiaty opakowaniowe
nalezy pozostawi¢ na 30 minut w srodowisku o temperaturze ponad 56°C.

Rodzaj systemu zasilania elektrycznego (3WYE), do ktérego nalezy podtaczy¢ falownik.

(I=MNOTE]

W celu szczegdtowego objasnienia specyfikacji produktu, pokrywa lub ostony bezpieczenstwa zostang zdemontowane, jak
to opisano w trybie graficznym. Podczas pracy urzgdzenia pokrywa gorna i przewody muszg by¢ zamontowane zgodnie z
przepisami. Dla zapewnienia bezpieczenstwa nalezy zapoznac¢ sie z instrukcjg obstugi.

Rysunki w tej instrukcji majg jedynie charakter pogladowy i mogg nieznacznie réznic¢ sie od urzadzenia posiadanego przez
uzytkownika, ale nie ma to wptywu na prawa klienta.

Zawartos$¢ niniejszej instrukcji moze by¢ zmieniana bez wczesniejszego powiadomienia. Prosimy skontaktowac sie z naszymi
dystrybutorami lub pobraé najnowszg wersje ze strony
http://www.deltaww.com/services/DownloadCenter2.aspx?seclD=8&pid=2&tid=0&CID=06&item|D=060101&typelD=1&dow
nloadID=_&title=&dataType=&check=0&hl=en-US



http://www.deltaww.com/services/DownloadCenter2.aspx?secID=8&amp;amp;pid=2&amp;amp;tid=0&amp;amp;CID=06&amp;amp;itemID=060101&amp;amp;typeID
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Po zdjeciu przedniej pokrywy nalezy sprawdzi¢, czy zaciski zasilania i sterowania sg wyraznie widoczne. Dla
unikniecia pomytek przy podtaczeniu przewodow nalezy zapoznac sie z ponizszymi srodkami ostroznosci.

DANGER

M Przed podtgczeniem jakichkolwiek przewoddéw koniecznie nalezy odcia¢ zasilanie

falownika. Nawet jezeli zasilanie zostato na krétko odciete, w kondensatorach szyny DC
moze sie utrzymywac fadunek o niebezpiecznym napieciu. Dlatego zaleca sie, aby przed
poprowadzeniem jakiegokolwiek okablowania za pomocg woltomierza DC zmierzyé
napiecie resztkowe na zaciskach +1/ DC+ i DC-. Dla wtasnego bezpieczenstwa
podtgczania przewoddw nie nalezy rozpoczyna¢ zanim napiecie nie spadnie do
bezpiecznego poziomu <25 V DC. Podtgczenie przewoddw do instalacji, w ktérej jest
napiecie, moze spowodowac obrazenia, iskry i zwarcia.

Prace montazowe, podigczenie przewoddw i uruchomienie urzgdzenia wolno zlecac tylko
wykwalifikowanym pracownikom, znajgcym falowniki. Dla uniknigcia porazeniem pradem,
przed podtgczeniem przewodow trzeba sie upewnic, ze zasilanie jest wylgczone.

Zaciski R/L1 - S/L2 - T/L3 stuzag do podigczenia sieci zasilajgcej. Nieprawidtowe
podtgczenie sieci zasilajgcej, tj. do innych zaciskow, moze spowodowac uszkodzenie
urzgdzenia. Napiecie i prad powinny miesci¢ sie w zakresie wskazanym na tabliczce
znamionowej (patrz rozdziat 1-1).

Wszystkie zespoly muszg by¢ uziemione bezposrednio do wspdlnego zacisku
uziemiajgcego, aby zapobiec porazeniu prgdem lub uszkodzeniu przez piorun.

Nalezy dopilnowa¢ dokrecenia wkretow zaciskow obwodu gtéwnego, aby zapobiec
iskrzeniu z powodu poluzowania zaciskow pod wptywem drgan.

CAUTION

Dla witasnego bezpieczenstwa nalezy dopilnowac, by podtgczane przewody byly zgodne
Z lokalnymi przepisami.

Po zakonczeniu podtgczania przewoddéw nalezy sprawdzic¢, czy:

1. wszystkie potgczenia sg wykonane prawidiowo.

2. nie ma luznych przewodow.

3. nie ma zwar¢ miedzy zaciskami lub do ziemi.




Dostepne modele

Jednofazowe
115V

Obudowa

Moc silnika (kW)
Moc silnika (HP)

Ciezka Znamionowy prad
Wyjscie praca wyjsciowy (A)
falownika  Normalna  Znamionowy prad
praca wyjsciowy (A)
Napiecie znamionowe /
czestotliwosé
Wejscie

Zakres napiecia wejsciowego
Zakres czestotliwosci sieci
Czestotliwo$¢ nosna (kHz)

Rezystor hamujacy

Reaktor DC

Reaktor AC

Metoda chtodzenia

Rozmiar: W x H (mm)
Rozmiar: D (mm)

Modele bez filtra EMC

0.2 0.4 0.75
0.25 0.5 1

1.6 2.5 4.8
1.8 2.7 5.5

1 faza AC 100V-120V (-15% - +10%), 50/60 Hz

85-132V
47-63Hz
2-15 (domysinie 4)

Wbudowany

Opcjonalny

Opcjonalny

Naturalne chtodzenie powietrzem w%r:t(;/(ljz;irr]:eem
68%128 87x157
96 125 152

Jednofazowe
Y Modele z filtrem EMC
Moc silnika (kW) 0.2 0.4 0.75 1.5 2.2
Moc silnika (HP) 0.25 0.5 1 2 3
s Znamionowy prad 16 2.8 4.8 7.5 11
Wyjécie  praca wyjsciowy (A)
falownika  Normalna  Znamionowy prad
praca wyjéciowy (A) 1.8 3.2 5 8.5 12.5
Napiecie znamionowe /
- czestotliwosé 1 faza AC 200V-240V (-15% - +10%), 50/60 Hz
Wejscie Zakres napiecia wejsciowego 170-265V
Zakres czestotliwosci sieci 47-63Hz
Czestotliwos¢ nosna (kHz) 2—15 (domysinie 4)
Rezystor hamujgcy Whbudowany
Reaktor DC Opcjonalny
Reaktor AC Opcjonalny
Naturalne
Metoda chtodzenia chiodzenie Chtodzenie wentylatorem
powietrzem
Rozmiar: W x H (mm) 72x142 87x157
Rozmiar: D (mm) 159 179

Modele bez filtra EMC

A ] B

Obudowa

Metoda chtodzenia Naturalne chfodzenie powietrzem Chtodzenie wentylatorem
Rozmiar: W x H (mm) 68x128 68x128 72x142 87x157
Rozmiar: D (mm) 96 125 143 152
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Trojfazowe .
460V Modele z filtrem EMC
Moc silnika (kW) 0.75 1.5 2.2 3.7/4 55 18.5
Moc silnika (HP) 0.5 1 2 3 5 7.5 10 15 20 25 30
Ciezka Znamionowy prad
. 15 27 4.2 5.5 9 13 17 25 32 38 45
Wyjscie praca wyjsciowy (A)
falownika  Normalna  Znamionowy prad

praca wyjéciowy (A) 1.8 3 4.6 6.5 10.5 15.7 20.5 28 36 41.5 49

Napiecie znamionowe /

czostotlwose 3 fazy AC 380V-480V (-15% - +10%), 50/60 Hz

Wejscie

Zakres napiecia wejsciowego 323-528V
Zakres czestotliwosci sieci 47-63Hz
Czestotliwos¢ nosna (kHz) 2—15 (domysinie 4)
Rezystor hamujacy Whbudowany
Reaktor DC Opcjonalny
Reaktor AC Opcjonalny
Metoda chtodzenia Chtodzenie wentylatorem
Rozmiar: W x H (mm) 72x142 87x157 109x207 130x250 175x300
Rozmiar: D (mm) 159 179 187 219 244

Modele bez filtra EMC

““

Naturalne
Metoda chtodzenia chtodzenie Chtodzenie wentylatorem

powietrzem
Rozmiar: W x H (mm) 68x128  72x142 87x157 109x207 130x250 175x300
Rozmiar: D (mm) 129 143 143 152 154 185 192




Ogodlna specyfikacja i akcesoria

Metody kontroli U/ F, SVC, FOC Bezczujnikowy
Silniki indukcyjne (IM), silniki z wewnetrznym magnesem trwatym (IPM) i silniki

Huai iniki
Obstugiwane silniki Z magnesem trwatym na powierzchni wirnika (SPM)

Maksymalna
czestotliwosé Standardowy model: 599.00 Hz/ Model High speed: 1500.0 Hz ( tylko kontrola U/F)
Wyj$ciowa
Poczatkowy moment 150%/ 3 Hz (U/f, SVC dla IM, praca ciezka)
obrotowy * 100%/(1/20 czestotliwosci znamionowej silnika) (SVC dla PM, praca ciezka)
200%/0.5 Hz (FOC bezczujnikowy dla IM, praca ciezka)

1:50 (U / f, kontrola SVC dla IM, praca ciezka)
1:20 (kontrola SVC dla PM, praca ciezka)
1: 100 (bezczujnikowe sterowanie FOC dla IM, praca ciezka)

Zakres regulacji
predkosci *

) Normalne obcigzenie (ND): 120% znamionowego pradu wyjsciowego przez 60 sekund;
Tolere.m_CJa.na 150% znamionowego pradu wyjsciowego przez 3 sekundy
przecigzenie Heavy Duty (HD): 150% znamionowego pradu wyjsciowego przez 60 sekund; 200%
znamionowego prgdu wyjsciowego przez 3 sekundy

Sygnat ustawienia 0 ~ +10V/ -10V ~ +10V, 4 ~ 20 mA/0 ~+10V, 1 wejscie impulsowe (33 kHz), 1 wyjscie
czestotliwosci impulsowe (33kHz)
Przetgczanie silnikdw (maks. 4 niezalezne ustawienia parametréw silnika), szybki bieg,
funkcja DEB (odzyskiwanie energii przy hamowaniu),
funkcja szybkiego hamowania, mozliwo$¢ wyboru gtéwnego i pomocniczego zrédta
czestotliwosci, chwilowa utrata mocy podczas przejazdu,
Gtowne funkcje detekcja przecigzenia, 16-stopniowa predkosé, przetacznik czasu
sterowania przyspieszania’hamowania, filtr krzywej S, sekwencja 3 przewodowa,
czestotliwos¢ JOG, dolny/gorny limit czestotliwosci odniesienia, kontrola PID, wbudowany
PLC (2k krokoéw), prosta funkcja pozycjonowania,
Modbus zintegrowany w standardzie

Z_apezpieczenia Zabezpieczenie nadprgdowe, zabezpieczenie nadnapieciowe, zabezpieczenie
silnika Przed przegrzaniem, zabezpieczenie przed zanikiem fazy

Zapobieganie blokady Zapobieganie utknieciu podczas niezaleznego przyspieszania, zwalniania i biegu

- Karty komunikacyjne PROFIBUS DP, DeviceNet, Modbus TCP, EtherNet/IP, CANopen, EtherCAT
Zewnetrzny zasilacz EMM-BPS01 (karta zasilajgca DC 24V)

Zdejmowana klawiatura w standardzie

[ Certyfikaty " UL, CE, RoHS, RCM, TUV, REACH
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IEC60364-1 / IEC60664-1 Stopien zanieczyszczenia 2, tylko do uzytku
Miejsce instalacji  wewnetrznego

-20 do 50
. IP20 / UL typ otwarty -20 do 60 (wymaga deratingu)
Temperatura Eksploatacja IPA0/NEMA 1 /UL Typ 1 -20 do 40
otoczenia (°C) Zero stacking Installation -20 do 50 (wymaga deratingu)
Przechowywanie -40 do 85
Transport -20do 70
Wilgotnosé Eksploatacja Maks. 90%
Przechowywanie/Transport Maks. 95%
P Eksploatacja 86 — 106
Cisnienie
?IEQX)SfeWCZF‘e Przechowywanie/Transport 70 — 106

Zanieczyszczenia Zgodnosé z IEC60721-3-3, 3C2
Wvsokosé 0 — 100m dla normalnej eksploatacji
y (dla wysokosci powyzej 1000m wymaga deratingu)

I Wibracje" | Zgodnosé z IEC 60068-2-6

Zgodnosc z IEC / EN 60068-2-27



Okablowanie

Zasilanie obwodu mocy wejsciowego 1-fazowe/3-fazowe

Dtawik DC (opcjonalnie)
Rezystor hamujacy (opcjonalnie)

DC- DC+/+1 +2/B1 B2

Silnik

& B [l
R(L1) | U(T1)
N
S(L2) O I V(T2)
T(L3) R | W(T3)
"""""""" ! N
Dla zabezpieczenia \=/

systemu przed
uszkodzeniem zaleca
sie zainstalowanie
obwodu ochronnego na
zaciskach RB-RC

wytgczy¢ zasilanie i zabezpieczy¢ system

1
1
]
| ]
Gdy wystapi usterka, styk zostanie zwarty, aby 1
1
zasilania. i

1

RB i RC sg wielofunkcyjnym zaciskami
wyjs$cia przekaznikowego

e i o i
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Rysunek 1
®) +24V
@ +24av Multifunkcyjne
FWDRISTOR .. iR oo o wyjécie przekaznikowe
REV/STOP s 250Vac/3A(N.O.)
Multi SN T et 250Vac/3A(N.C.)
e SRS S 1 250Vac/1.2A(N.O.)
Multi-step2 . Wyznaczone dla COS (0,4)
Ustawienie fabryczne  { | Multi-step3 I @y Multifunkeyjne
Multi-stepd é?j wyjécie 30Vdc/33mA
""""" i 33kHz
NA g Bl ——@pcm
\ | Digital Signal Commori
Multifunkcyjne
*MI7 wejscie o czestotliwosci 33 kHz wyjscie 48Vdc/50mA
*NIE przyktada¢ napiecia sieciowego NEN/PNP
bezposrednio do zaciskéw zewnetrznych |-;1 Multifunkcyjne
. wyjscie 48Vdc/50mA
Ustawienie fabryczne:
NPN(SINK) Multifunkcyjne

Okablowanie NPN i PNP na rysunku 2

Fabrycznie zainstalowana jest zwora miedzy
zaciskami +24 V, S1i S2. Podczas okablowywania,
funkcji zabezpieczeniowej, zwore te trzeba usuna¢

ESTOP
o 1| -___._!___ " |+24Vdc

wyjécie - Transoptor

Multifunkcyjne

wyjscie analogowe
0-10Vdc

0-20mA /4 — 20mA
Zacisk wspolny wyjscia
analogowego

Karta komunikacyjna/

Safety PLC ) Karta zewnetrznego zasilania 24Vdc

e
.

+10Vdc/20mA

3|, 0-10Vde ::
14| -10Vdc~+10Vdc: |
.0~20mA/4~20mA: :

0~10Vde !

5Kn

Zacisk wspdlny
wejscia analogowego

@ Zaciski $rubowe

@: Ekranowane przewody



Rysunek 2

@ Tryb SINK

Wewnetrzne zrédio zasilania (+24Vdc)

{ Mlzi_,w\’ i*?’ t{_

@

Tryb SOURCE
Wewnetrzne zrédto zasilania (+24Vdc)

s L]

8 e B
MI7; A ﬁﬂ{_ :

DCM:s :

v +24V?__._i_: ................. r:

Zewnetrzne zrodio zasilania (+24Vdc)

@ Tryb SINK @ Tryb SOURCE
Zewnetrzne zrédio zasilania (+24Vdc) Zewnetrzne zrodto zasilania (+24Vdc)
;. ................... :._i
MI1 i ilfﬁl{ !
—\W\ !
+ o | AR §
% |
Mi2! e ‘
: -
- o]
=8
:
.
!
|

Zewnetrzne zrédio zasilania (+24Vdc)
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DANGER

|

|

|

|

Wkrety zaciskéw obwodu gtéwnego dokreci¢ tak, aby nie mogty sie obluzowa¢ pod
wplywem drgan i spowodowac iskrzenia.

W razie potrzeby filtr indukcyjny zainstalowa¢ tylko na silnikowych zaciskach
wyjsciowych U/T1, V/T2, W/T3 na falowniku. NIE STOSOWAC kondensatoréw
kompensacyjnych ani uktadow L-C (pojemnosc-indukcyjnosci) lub R-C (pojemnosé-
rezystancja), o ile nie zostanie to zaaprobowane przez Delta.

Rezystora hamujgcego NIE PODLACZAC bezposrednio do zaciskéw +1/DC+, DC-,
+2/B1, DC-, aby nie uszkodzi¢ falownika.

Zapewni¢ odpowiednig izolacje przewodow obwodu gtéwnego, zgodnie z
odpowiednimi przepisami bezpieczenstwa.

CAUTION

Zaciski zasilania sieciowego

|

|

o}

R/L1, S/L2 i T/L3 nie majg wymagan dotyczgcych kolejnosci faz; mozna je taczyc w
dowolnej kolejnosci.

Zaleca sie dodanie stycznika magnetycznego (MC) na wejsciu zasilajgcym, aby
szybko odcigé zasilanie i ograniczy¢ nieprawidtowe dziatanie, gdy zadziata funkcja
ochrony falownika. Oba konce MC powinny miec filtr przeciwprzepieciowy R-C.
Sprawdzi¢, czy napiecia i prady sg zgodne ze specyfikacja.

Korzystajgc z ogolnego GFCI (wytgcznika réznicowoprgdowego), nalezy wybrac
czutos¢ >200 mA i czas zadziatania> 0,1 s, aby unikng¢ uciazliwych wytaczen.

Do okablowania zasilajgcego nalezy uzy¢ kanatdw kablowych Iub kabli
ekranowanych, a oba konce kanatu kablowego lub kabli ekranowanych nalezy
uziemic.

Falownika NIE WLACZAC/ZATRZYMYWAC przez wigczenie/wytgczenie zasilania.
Falownik uruchamiac/zatrzymywac poleceniem RUN/STOP. Jezeli konieczne jest
wigczenie/wylgczenie  falownika  przez  wigczenie/wytgczenie  zasilania,
zdecydowanie zalecamy, by robi¢ to tylko RAZ na godzine.

Aby zachowa¢ zgodnos¢ z normami UL, falownik nalezy potgczy¢ do sieci
elektrycznej typu 3WYE.

Zaciski wyjsciowe obwodu gtbwnego

|
|

Uzywac dobrze izolowanego silnika, odpowiedniego do pracy z falownikiem.

Gdy zaciski wyjsciowe U/T1, V/T2 i W/T3 falownika sg podtgczone do, odpowiednio,
zaciskow silnika U/T1, V/T2 i W/T3, silnik po otrzymaniu polecenia pracy do przodu
bedzie sie obracat przeciwnie do kierunku ruchu wskazowek zegara (patrzgc od
strony watu silnika). Aby trwale odwréci¢ kierunek obrotow, nalezy zamienié
miejscami dwa dowolne przewody silnika.

= Praca do przodu
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Zaciski do podtgczenia dtawika DC, zewnetrznego rezystora hamujgcego i

obwodu pradu statego

M S3 to zaciski do podigczenia dtawika DC w celu poprawy wspotczynnika mocy i
ttumienia sktadowych harmonicznych. W momencie dostawy sg one zwarte zwora.
Przed podtgczeniem dtawika DC trzeba jg wyjaé.

M Zwora musi by¢ mocno przymocowana, gdy nie fgczy dtawika DC; nalezy uzy¢
zaciskow DC +/+ 1, +2/B1 do wykonania wspdlnej szyny DC lub potgczyé z
rezystorem hamujgcym, w przeciwnym razie falownik moze straci¢ zasilanie lub
zaciski zostang uszkodzone.

-y

DC++1 +2/Bf1

M W zastosowaniach z czestym hamowaniem, krétkim czasem hamowania, zbyt

Lo 4
s‘.‘j.

H
o
<4

Dtawik DC (opcjonalnie)

niskim momentem hamujgcym lub wymagajgcych zwiekszonego momentu
hamujgcego podtgczy¢ rezystor hamujacy.

Rezystor hamujacy (opcjonalnie)

M Zewnetrzny rezystor hamujgcy powinien byé poditgczony do zaciskéw [+2/B1], [B2]
falownikow.

M Rezystora hamujgcego NIE zwiera¢ ani NIE podtgczaé bezposrednio do DC +/+ 1 i
DC-, + 2/B1 do DC-, poniewaz spowoduje to uszkodzenie falownika.

M Zaciski DC + i DC- powinny byé¢ podtgczone w zastosowaniach ze wspolng szyng
DC - patrz rozdziat 5-1 (Zacisk obwodu gtéwnego), podajacego specyfikacje
zaciskow okablowania i informacje o grubosci drutu.
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Demontaz pokrywy przedniej

Przed podtgczeniem zaciskéw obwodu gtdéwnego i zaciskow obwodu sterujgcego trzeba zdjg¢ przednig pokrywe.
Pokrywe nalezy zdjg¢ w sposob pokazany na rysunku ponizej.
Ponizszy rysunek jako przyktad przedstawia model z korpusem A. W modelach z korpusami innej wielkosci
pokrywe zdejmuije sie w podobny sposob.

Wcisng¢ zatrzaski z obu stron i zdjgé, obracajac.
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Schemat obwodu gtéwnego

Zasilanie 1-fazowe/3-fazowe

Wytgcznik bez bezpiecznikéw lub bezpiecznik

Dtawik DC (opcjonalnie)

sxxexxsy, Rezystor hamujacy (opcjonalnie)
AUV

Zwora ! : .
\A' e '—i

Silnik

+2/B1 B2
u(T1)

DC-
R(L1)

DC+/+1

i

R(L1) |
S(L2) 5 | s(L2)
T(L3) g T i T(L3)
) fan
=/ N
Zaciski Opisy
R/L1, S/L2 Zaciski wejsciowe sieci zasilajgcej 1-fazowej

R/L1, S/L2, T/L3

Zaciski wejsciowe sieci zasilajgcej 3-fazowej

u/m1, viTz2, WiT3

Silnikowe zaciski wyjsciowe do podtgczenia 3-fazowych silnikéw IM i PM.

Zaciski do podtgczenia diawika DC, poprawiajgcego wspoétczynnik mocy i

t1 2 ttumigcego sktadowe harmoniczne. W takim wypadku trzeba wyja¢ zwore.
DC+, DC- Zaciski do zespotu hamujgcego (seria VFDB) - wspdlna szyna DC
B1, B2 Zaciski rezystora hamujgcego (opcjonalnie)

S

Zacisk uziemienia, prosimy o przestrzeganie lokalnych przepisow.
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Zaciski obwodu gtéwnego

e Przy prowadzeniu przewodow potrzebny jest ponizszy, dodatkowy zacisk. Wymiary dodatkowego zacisku
powinny by¢ takie, jak podano na ponizszym rysunku 1.
e Po zacisnieciu drutu w koncowce oczkowej (musi posiada¢ aprobate UL), na czesci pod napieciem nalezy
zainstalowac rurki termokurczliwe z certyfikatem UL/CSA R/C (YDPU2) o znamionowej wytrzymato$ci izolacji
co najmniej 600 Vac. Patrz rysunek 2 ponizej.

Koncowk 12
oncowka 1
oczkowa Il "
\ o Rurka
N : (/ termokurczliwa
< Ly
| ‘ wl
D Przewdd
Rysunek 1. Rysunek 2.
Wymiary koncowki oczkowe;j
Korous | AWG Nr czesci A B C D d2 E F w t
P zestawu | (MAKS.)| (MAKS.)| (MIN.) |(MAKS.)| (MIN.) | (MIN.) | (MIN.) | (MAKS.)| (MAKS.)
18 RNBS
1-3.7
A 16 ?—\13878 9,8 3,2 4,8 41 3,7 13,0 4,2 6,6 0,8
RNBS
14 2-3.7
14 RNBS2-4
B 12 RNBS5.4 12,1 3,6 6,1 5,6 4,3 13,0 4,5 7,2 1
14 RNBS2-4
12 RNBS5-4
C 10 RNBS5.4 17,8 5,0 6,1 7,2 4,3 13,0 55 8,0 1,2
8 RNBS8-4
12 RNBS5-4
D 10 RNBS5-4 17,8 5,0 6,1 7,2 4,3 13,0 5,5 8,0 1,2
8 RNBS8-4
8 RNBS8-5
E 6 RNB14-5 27,1 6,1 10,5 11,5 53 13,0 6,5 12,2 1,7
4 RNBS22-5
6 RNBS14-6
F 4 RNBS22-6 35,0 9,0 13,3 14,0 6,2 13,0 19,5 18,0 1,8
2 RNBS38-6

Jednostka: mm
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Korpus A
Zaciski obwodu gtéwnego:
R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, ©, DC-, DC+/+1, +2/B1, B2, @
Uwaga: Model 1-fazowy bez zacisku T/L3
] Maks. Min. grubos¢| < Moment
Modele grubos¢ drutu Sruba dokrecenia
drutu (£10%)
VFD1A6MS11ANSAA 16AWG
VFD1A6MS11ENSAA [1,3 mm?]
VFD2A5MS11ANSAA 14AWG
VFD2A5MS11ENSAA [2,1 mm?]
VFD1A6MS21A SAA 16AWG
VFD1A6MS21ENSAA [1,3 mm?]
VFD2A8MS21ANSAA 14AWG
VFD2A8MS21ENSAA [2,1 mm?] 9 KG-cm
VFD1A6MS23ANSAA 14 AWG M35 [7.8 Ib-in ]
F | VFD1A6MS23ENSAA [2,1 mm?] 18AWG ’ [0’88 Nrﬁ]
.:__L; VFD2A8MS23ANSAA [0,82 mm?] ’
= .... VFD2A8MS23ENSAA
@= D= Dot +2081] B2 VFD4A8MS23ANSAA 16AWG
VFD4A8MS23ENSAA [1,3 mm?]
VFD1A5MS43ANSAA
VFD1A5MS43ENSAA 18AWG
VFD2A7TMS43ANSAA [0,82 mm?]
VFD2A7TMS43ENSAA

W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze przekraczajgcej Ta 45°

nalezy wybra¢ drut miedziany o napieciu znamionowym 600 V i odpornosci
na temperature 90°C lub wiekszej.
W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze Ta 45° nalezy wybrac

drut miedziany o napieciu znamionowym 600 V i odpornosci na

temperature 75°C lub 90°C.
W instalacjach zgodnych z wymaganiami UL nalezy uzy¢ drutéw

miedzianych, gdzie grubos¢ drutu jest przyjeta dla odpornosci

temperaturowej 75°C, ktora jest zgodna z wymaganiami i zaleceniami UL.
W wypadku uzycia drutu o wyzszej odpornosci temperaturowej, grubosci
drutu nie wolno zmniejszac.
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Korpus B

Zaciski obwodu gtéwnego:
R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, V/T2, W/T3, ©,DC-, DC+/+1, +2/B1, B2, @

Uwaga: Model 1-fazowy bez zacisku T/L3

Maks. Moment

Modele grubos¢ Mln.d%t:fosc Sruba dokrecenia
drutu (£10%)

VFD1A6MS21AFSAA
VFD2A8MS21AFSAA
VFD4A8MS21ANSAA
VFD4A8MS21ENSAA
VFD4A8MS21AFSAA
VFD7A5MS23ANSAA | 12AWG | 14 AWG
VFD7A5MS23ENSAA | [3,3mm?] | [2,1 mm?]
VFD1A5MS43AFSAA
VFD2A7MS43AFSAA
VFD4A2MS43ANSAA
VFD4A2MS43ENSAA
VFD4A2MS43AFSAA

el

15 kG-cm
M4 [13,0 Ib-in.]
[1,47 Nm]

il

I

2

T

Fy
=
=

T ‘I';_

RN Hrﬂ w'—f WS |

1 'ﬂl : 1

ZJ

@

I
- [+ +JB||| g L

+ W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze przekraczajgcej Ta 45°
nalezy wybrac drut miedziany o napieciu znamionowym 600 V i odpornosci
na temperature 90°C lub wieksze;j.

+ W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze Ta 45° nalezy wybraé¢
drut miedziany o napieciu znamionowym 600 V i odpornosci na
temperature 75°C lub 90°C.

* W instalacjach zgodnych z wymaganiami UL nalezy uzy¢ drutéw
miedzianych, gdzie grubos$¢ drutu jest przyjeta dla odpornosci
temperaturowej 75°C, ktora jest zgodna z wymaganiami i zaleceniami UL.
W wypadku uzycia drutu o wyzszej odpornoséci temperaturowej, grubosci
drutu nie wolno zmniejszac.
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Korpus C

i

Q]

i

LT |
Jl\

- Zaciski obwodu gtéwnego:

R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VT2, W/T3, @, DC-, DC+/+1, +2/B1, B2, ©®

Uwaga: Model 1-fazowy bez zacisku T/L3

Maks. Min. grubosé . Moment
Modele grubos¢ drutu Sruba dokrecenia
drutu (£10%)
VFD4A8MS11ANSAA
VFD4A8MS11ENSAA
VFD7A5MS21ANSAA [;03An\1NmGzl
VFD7A5MS21ENSAA ’
VFD7A5MS21AFSAA
VFD11AMS21ANSAA
VFD11AMS21ENSAA [88‘16‘::1\/”?2]
VFD11AMS21AFSAA ’
VFD11AMS23ANSAA | 8AWG | 12AWG V4 [fg 'ﬁbﬁ?]
VFD11AMS23ENSAA | [8,4 mm?] | [3,3 mm?] (1,96 Nm]
VFD17AMS23ANSAA 10 AWG ’
VFD17AMS23ENSAA [5,3 mm?]
VFD5A5MS43ANSAA
VFD5A5MS43ENSAA
VFD5A5MS43AFSAA 14 AWG
VFDY9AOMS43ANSAA [2,1 mm?]
VFD9AOMS43ENSAA
VFD9AOMS43AFSAA

W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze przekraczajgcej Ta 45°

nalezy wybra¢ drut miedziany o napieciu znamionowym 600 V i odporno$ci
na temperature 90°C lub wiekszej.
W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze Ta 45° nalezy wybrac

drut miedziany o napieciu znamionowym 600 V i odpornosci na

temperature 75°C lub 90°C.
W instalacjach zgodnych z wymaganiami UL nalezy uzy¢ drutéw

miedzianych, gdzie grubo$¢ drutu jest przyjeta dla odpornosci

temperaturowej 75°C, ktora jest zgodna z wymaganiami i zaleceniami UL.
W wypadku uzycia drutu o wyzszej odpornosci temperaturowej, grubosci
drutu nie wolno zmniejszac.
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Korpus D
AaanAno Zaciski obwodu gtéwnego:
oJod _ 1+
U0 @ R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, @, DC-, DC+/+1, +2/B1, B2, ®
= Maks. |\ bosdl . Moment
Modele grubos¢ dgr]utu Sruba dokrecenia
drutu (£10%)
VFD25AMS23ANSAA 8 AWG
VFD25AMS23ENSAA [8,4 mm?]
VFD13AMS43ANSAA
VFD13AMSA43ENSAA | 8AWG V4 [fg 'ﬁb_ﬁ?]
VFD13AMS43AFSAA [8,4 mm?] 10 AWG 1 §6 ij
VFD17AMS43ANSAA [5,3 mm?] ’
VFD17AMS43ENSAA
VFD17AMS43AFSAA

o W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze przekraczajacej Ta 45°
nalezy wybrac drut miedziany o napieciu znamionowym 600 V i
odpornosci na temperature 90°C lub wiekszej.
W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze Ta 45° nalezy wybrac
drut miedziany o napieciu znamionowym 600 V i odpornosci na
temperature 75°C lub 90°C.
W instalacjach zgodnych z wymaganiami UL nalezy uzy¢ drutéw
miedzianych, gdzie grubo$¢ drutu jest przyjeta dla odpornosci

temperaturowej 75°C, ktora jest zgodna z wymaganiami i zaleceniami UL.
W wypadku uzycia drutu o wyzszej odpornosci temperaturowej, grubosci
drutu nie wolno zmniejszac.
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Korpus E
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] Zaciski obwodu gtéwnego:
R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, @, DC-, DC+/+1, +2/B1, B2, ®

Maks. Min. arubosé| Moment
Modele grubos¢ dgr]utu Sruba dokrecenia
drutu (£10%)

VFD33AMS23ANSAA 6 AWG 6 AWG

VFD33AMS23ENSAA | [13,3 mm?] | [13,3 mm?]

VFD49AMS23ANSAA** 4 AWG 4 AWG

VFD49AMS23ENSAA** | [21,2 mm?] | [21,2 mm?]

VFD25AMSA43ANSAA M5 é? I;?bﬁ?]
VFD25AMS43ENSAA 2,45 Nm]

VFD25AMS43AFSAA 6 AWG 8 AWG

VFD32AMS43ANSAA | [13,3mm?] | [8,4 mm?]

VFD32AMS43ENSAA

VFD32AMS43AFSAA

W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze przekraczajgcej Ta 45°
nalezy wybrac drut miedziany o napieciu znamionowym 600 V i odpornosci
na temperature 90°C lub wiekszej.

W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze Ta 45° nalezy wybrac
drut miedziany o napieciu znamionowym 600 V i odpornosci na
temperature 75°C lub 90°C.

W instalacjach zgodnych z wymaganiami UL nalezy uzy¢ drutéw
miedzianych, gdzie grubo$¢ drutu jest przyjeta dla odpornosci
temperaturowej 75°C, ktora jest zgodna z wymaganiami i zaleceniami UL.
W wypadku uzycia drutu o wyzszej odpornosci temperaturowej, grubosci
drutu nie wolno zmniejszac.

** Do podigczenia przewodow w tych falownikach trzeba uzy¢ zacisku
oczkowego o podanych wymiarach.
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Korpus F

ogooo

Zaciski obwodu gtéwnego:

1@ RIL1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, ©, DC-, DC+/+1, +2/B1, B2, ®

Maks. Min. grubos¢| < Moment
Modele grubos¢ drutu Sruba dokrecenia
drutu (£10%)
VFD65AMS23ANSAA 2 AWG
VFD65AMS23ENSAA [33,6 mm?]
VFD38AMS43ANSAA
VFD3BAMSASENSAA | 2AWG | S é";’\%z] V6 [‘3‘2 ';?bﬁ?]
VFD38AMS43AFSAA [33,6 mm?] ! 3 ;32 ij
VFD45AMS43ANSAA 4 AWG ’
VFD45AMS43ENSAA 21,2 mm?]
VFD45AMS43AFSAA ’

e W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze przekraczajgcej Ta 45°
nalezy wybrac drut miedziany o napieciu znamionowym 600 V i odpornosci
na temperature 90°C lub wigkszej.

e W wypadku instalacji w otoczeniu o temperaturze Ta 45° nalezy wybraé

drut miedziany o napieciu znamionowym 600 V i odpornosci na

temperature 75°C lub 90°C.
e W instalacjach zgodnych z wymaganiami UL nalezy uzy¢ drutow

miedzianych, gdzie grubo$¢ drutu jest przyjeta dla odpornosci

temperaturowej 75°C, ktora jest zgodna z wymaganiami i zaleceniami UL.
W wypadku uzycia drutu o wyzszej odpornosci temperaturowej, grubosci
drutu nie wolno zmniejszac.
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Zac:skl sterujace

CAUTION

Zaciski wejscia analogowego (AVI, ACI, ACM)

e Analogowe sygnaty wejsciowe fatwo ulegajg zaktiéceniom zewnetrznym. Nalezy uzywac
kabli ekranowanych o mozliwie najmniejszej dtugosci (<20 m), z odpowiednim uziemieniem.
W wypadku zaktdcen indukcyjnych poprawe moze przyniesé podtgczenie ekranu do zacisku
ACM.

e Do stabych sygnatéw analogowych nalezy uzywac¢ skretki.

o Jesli analogowe sygnaty wejsciowe sg zaktécane przez szumy z falownika, nalezy
podtgczy¢ kondensator i rdzeh ferrytowy, jak pokazano na ponizszym schemacie.

Kazdg zyte owing¢

wokot pierécienia co
= najmniej 3 razy

( ) AVI/ACI

C ) ACM

o—d Pierscien ferrytowy

Zacisk wyjscia tranzystorowego (MO1, MO2, MCM)

e Trzeba sie upewni¢, ze wyjscia cyfrowe sg podtgczone z wiasciwg polaryzacja - patrz
schemat potgczen. Podtgczajac przekaznik do wyjscia cyfrowego, do cewki nalezy
podtaczyc¢ filtr przeciwprzepieciowy i sprawdzi¢ polaryzacje.
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Specyfikacja zacisku sterujagcego
Grubos¢ drutu: 20~18AWG [0,519~0,82 mm?]

Specyfikacja zacisku przekaznikowego
Grubos¢ drutu: 24~16 AWG [0,205~1,3 mm?];

Moment dokrecenia: 5 kG-cm / [4,3 Ib-in.] / [0,49 Nm]

LR

Schemat rozmieszczenia zaciskéw sterujgcych

<< S| << ‘
EE 8|3 EE||2 &l
S Iz SH cs 2MIZ | yoB
S < ACI S AFM o % | | ‘
> o~ = =1
3533 60235 -
|_* il I N2 - = I Y. ¥
 Safety function | ‘ g ~
S S Lo
| s e | s - | ™~ RELAY
e|5|S|8|E|5|8 7
| << < |g S| = @
:ﬁv_vs-ﬁer:%%%%ERscﬁs
Ya alall

Plan lokalizacyjny zaciskow sterujgcych

Srodki ostroznosci dotyczace podigczania przewoddw:
m W momencie dostarczenia zaciski +24V/S1/S2 sg zwarte zworg (jak pokazano na rysunku powyzej) - wiecej

szczegotow znajduje sie w Rozdziale 4 Okablowanie.
m W zacisku RELAY (przekaznik) wykorzystywany jest zespot zaciskdw na ptytce drukowane;:
1. Przewody dokreci¢ za pomocg srubokreta ptaskiego o wymiarach 3,5 mm (szerokos¢) x 0,6 mm

(grubos¢)

2. ldealna dtugosc¢ odizolowanego drutu po stronie potgczenia wynosi 6~7 mm.

3. Podtgczajgc odizolowane przewody trzeba sie upewni¢, ze sg one utozone tak, ze przejdg przez otwory

na przewody.

m W zacisku sterujgcym zastosowany jest zespot zaciskow sprezynowych:
1. Przewody dokreci¢ za pomocg Srubokreta ptaskiego o wymiarach 2,5 mm (szerokos$¢) x 0,4 mm

(grubose)

2. ldealna dtugosc¢ odizolowanego drutu po stronie potgczenia wynosi 9 mm.

3. Podtgczajgc odizolowane przewody trzeba sie upewnic¢, ze sg one utozone tak, ze przejda przez otwory

na przewody.
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Grubosé
I . . . drutu
Specyfikacja przewodow zacisku sterujgcego (AWG)
Min. grubos¢ drutu | Maks. grubos$¢ drutu
Przekrgj przewodu - drut 18 AWG
Przekroj przewodu - linka 20 AWG [0,82 mm?]
. . [0,519 mm?] 20 AWG
Linka z koncowka z koszulkg z tworzywa sztucznego [0,519 mm?]
A
B
D
A B w
’ A7 i (MAKS.)
- | """""""" a 14 8 3,5 1,4
] IAN\N ] Jednostka:

mm
Koncowka: Typ: Al 0,5 - 8 WH,

Producent: PHOENIX CONTACT
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Zaciski

Funkcja zacisku

Ustawienie fabryczne (tryb NPN)

+24V

Cyfrowy sygnat sterujgcy
wspolny (Source)

+24V £ 10 % 100 mA

W celu zaprogramowania wejs¢ wielofunkcyjnych MI1~MI7
nalezy zapoznac sie z parametrami 02-01~02-07.

Tryb Source
ON: prad wigczajacy wynosi 3,3 mA >11Vdc
OFF: napiecie odcinajgce <5Vdc

wspolne (Przekaznik)

Mi1 Tryb Sink
~ Wejscie wielofunkcyjne 1~7 ON: prad wigczajacy wynosi 3,3 mA <13Vdc
MI7 OFF: napiecie odcinajgce >19Vdc
m Gdy Pr. 02-00=0, MI1 i MI2 moga by¢ zaprogramowane
m Gdy Pr. 02-00+0, funkcja MI1 i MI2 jest zgodna z
ustawieniem Pr02-00.
m Gdy Pr02-07=0, MI7 jest wejsciem impulsowym o
czestotliwosci maks. 33kHz (patrz Pr. 10-00, Pr. 10-02,
Pr. 10-16)
Cyfrowy miernik czestotliwosci [DFM jest wyjsciem sygnatu impulsowego; cykl pracy: 50%
DEM @ DFM Min. impedancja odbiornika R.: 1kQ/100pf
DCM Prad maks.: 30 mA
Maks. obcigzenie pojemnosciowe: 100 pF
Napiecie maksymalne: 30 Vdc + 1 %
(gdy 30 Vdc / 30 mA /RL = 100 pf)
Maks. czestotliwosc¢ wyjsciowa: 33kHz
Cyfrowy sygnat czestotliwosci, Wewnetrzny rezystor ograniczajgcy prad R: 21KQ
DCM . . . N .
wspolny (Sink) Impedancja obcigzenia wyjSciowego RL
Obcigzenie pojemnosciowe <100 pf
Obcigzenie rezystancyjne >1 kQ - rezystancja determinuje
warto$¢ napiecia wyjsciowego.
Napiecie DFM-DCM = napiecie zewnetrzne * (R (RL+R))
MO1 Wyijscie wielofunkcyjne 1 Wyjscia programowane z otwartym kolektorem, patrz Pr. 02-
(transoptor) 16 i
Pr. 02-17.
MO2 Wyjscie wielofunkcyjne 2
(transoptor)
Wyjscie wielofunkcyjne Maks. 48 Vdc 50 mA
MCM )
Wspdlne
) ) . Programowalne wyjscie przekaznikowe, patrz Pr. 02-13.
Wielofunkcyjne wyjscie . )
RA  |przekaznikowe 1 Obcigzenie rezystancyjne
(Przekaznik zwierny (N.0.)a) [SA(N.O.)73A(N.C.) 250 VAC
5A(N.O.)/3A(N.C.) 30 VDC
Wielofunkcyjne wyjscie Obcigzenie indukcyjne (COS 0,4)
RB  |przekaznikowe 1 1,2A (N.O.)/ 1,2 A (N.C.) 250 VAC
(Przekaznik rozwierny (N.C.) b)[2,0 A(N.O.)/ 1,2 A(N.C.) 30 VDC
RC Wielofunkcyjne przekaznikowe |[Wyjscie réznego rodzaju sygnatéw monitorujgcych, np.

praca, ,osiggnieto czestotliwos¢”, przecigzenie itp.
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Zaciski Funkcja zacisku Ustawienie fabryczne (tryb NPN)
+10V [Zasilanie potencjometru +10,5+0,5Vdc /20 mA
Analogowe wejscie napieciowe
+10V
AVI (-10V~+10V)
| Programowalne wejscie analogowe, patrz Pr. 03-00
0y, cM | Impedancja: 20 kQ
AVI -10V internal circuit Zakres O~Maks.
czestotliwos¢ wyjsciowa (Pr. 01-00):
+10V g AVI (-1OVA;\;10V) 0~+10V/-10 ~ +10V
: Przetgczanie zakresu przez Pr. 03-00, Pr. 03-28
Y ACM . T
-10V internal circuit
Analogowe wejscie prgdowe
ACl Aci circuit Programowalne wejscie analogowe, patrz Pr. 03-01
Impedancja: 250Q
ACI = Zakres 0~Maks. czestotliwos¢ wyjsciowa (Pr. 01-00):
0~20mA / 4~20mA/ 0~10V
Przetgczanie zakresu przez Pr. 03-01, Pr. 03-29
ACM internal circuit
Wielofunkcyjne analogowe Przetacznik: nastawa fabryczna AFM wynosi 0~10V (tryb
wyjscie napieciowe napieciowy); w celu przetgczenia do trybu prgdowego (0~20
mA / 4 mA~20 mA) uzy¢ przetacznika i Pr. 03-31. Podczas
uzywania przetgcznika trzeba postepowac zgodnie ze
wskazowkami znajdujgcymi sie na tylnej stronie oktadki
przedniej lub na stronie 6-1 instrukcji obstugi.
Tryb napieciowy
Zakres: 0~10 V (Pr. 03-31=0) odpowiednio do
AFM maksymalnego zakresu roboczego obiektu
sterowania
Maks. prad wyjsciowy: 2 mA
Maks. obcigzenie: 5 kQ
Tryb prgdowy
Zakres: 0~20 mA (Pr. 03-31=1) / 4 mA~20 mA (Pr. 03-31=2)
odpowiednio do maksymalnego zakresu roboczego
obiektu sterowania
Maks. obcigzenie: 500 Q
ACM |Sygnat analogowy wspélny Wspdlny dla zaciskéw analogowych




Zaciski sterujgce | MS300

Zaciski

Funkcja zacisku

S$1,52

Ustawienie fabryczne: S1/S2 zwarte z +24V
Napiecie znamionowe: 24VDC +10%; Napiecie maksymalne: 30VDC +10%
Prad wigczajacy: 6,67 mA £10%

Tryb wigczenia STO
Poziom napigcia wejsciowego: S1-DCM>0VDC lub S2-DCM < 5VDC

DCM

Czas odpowiedzi STO <20ms (S1/S2 dziatajg do momentu, gdy falownik przestanie
podawac prad)

Tryb odcigcia STO

Poziom napigcia wejsciowego: S1-DCM>11VDC lub S2-DCM < 30VDC

Funkcja zabezpieczenia przed utratg zasilania zgodna z EN 954-1i IEC / EN 61508

Uwaga: Dalsze informacje - patrz Rozdziat 17 FUNKCJA BEZPIECZNEGO WYLACZANIA
MOMENTU

SG+

Modbus RS-485

SG-

Uwaga: Dalsze informacje - patrz Rozdziat 12 OPIS USTAWIEN PARAMETROW (Pr. 12-09-

SGND

1 do Pr. 12-09-17)

RJ-45

PIN 1, 2, 6: Zarezerwowane

PIN 3, 7: SGND

PIN 4: SG-

PIN 5: SG+

PIN 8: +10VS (zapewni¢ zasilacz KPC-CCO01)




Klawiatura cyfrowa | MS300

Klawiatura cyfrowa

Pole prezentac;ji statusu
Odpowiednio wyswietla status roboczy falownika, Praca, Stop, PLC, do przodu, do tytu itp.
Pole wyswietlacza gtéwnego
Wyswietlanie czestotliwosci, prgdu, napiecia, parametrow sterowania, jednostek zdefiniowanych przez uzytkownika,
nieprawidtowosci itp.
Pokretto nastawiania czestotliwosci (potencjometr)
Moze by¢ ustawione jako gléwne wejscie czestotliwosci
Klawisz ,w gore”
Stuzy do zmiany ustawionej warto$ci i parametréw
Klawisz ,W LEWO/W DOL”
Stuzy do zmiany ustawionej wartosci i parametréw (w celu uzycia klawisza ,w lewo” trzeba dtugo nacisnagé przycisk
MODE)

Opis funkciji klawiatury

Wyswietlane pozycje Opisy

RUN® ' L.“." .. . . sz .
FR\Z?/: O ®rc | Wyswietlacz przedstawia czestotliwos¢ zadang falownika

RUN@®
FWD @
REV@®

00 LB . o . -
000 0 hAGE Rzeczywista czestotliwos¢ wyjsciowa kierowana do silnika

c

i Wartos¢ wyjsciowa wielkosci fizycznej zdefiniowana przez
@r.c |uzytkownika Przyktad dla parametru 00-04 = 30 (sygnat wyjsciowy
zdefiniowany przez uzytkownika)

RUN®
FWD@
REV@®

RUN@ ml wmlwmR®sor

FWD @ ::: '-.: :: : ®r.c | Prad wyjsciowy
REVE® -—e e

RUN @ @ sToP . w
FWD @ @r.c |Polecenie ,do przodu
REV@

RUN@® @ sToP . ”
FWD @ @r.c | Polecenie ,do tytu
REVE@®

RUN@® @ sToP S i

FWD @ eric |Wartos¢ licznika

REV@®

RUN@® it wm Y w B®sTor
FWD @ ::: : ::: @®rLC Parametr
REV. - - cE T

Wyswietlane pozycje Opisy

RUN@®
FWD @
REV@®

@ sToP .
®ric |Wartos¢ parametru

RUN@ e c @®sTO0P
FWD @ ‘el mlll® F-° Usterka zewnetrzna
REV@® —

%g:: Lo’ [Dane zostaty zaakceptowane i automatycznie zapisane w pamigci
REV@® M 0 wewnetrznej

RUN@® c @ sTOP |Ustawione dane nie zostaty zaakceptowane lub wartos$¢ zostata
FWD @ @rLC

ﬁ
ﬂ

o

REV@® przekroczona




Klawiatura cyfrowa | MS300

Procedura korzystania z klawiatury

A. Wybdr strony gtownej

1N
= Fl- d Q Qm Punkt 1: W trybie wyboru ekranu nacisng¢ 1 X m aby ustawi¢ parametr

I | lxced | Punkt 2: ,,APP” jest wyswietlane tylko, gdy Pr. 13-00-0

Ustawianie parametrow

Ustawienie Btad
= m 1 < m 1 < m parametru powiodto wprowadzania
sie. danych

Uwaga: W trybie ustawiania parametréw mozna nacisng¢ <" m aby powrdci¢ do trybu wyboru.

Przesuniecie danych
START

: ad F595S Bd 6
=i =i

Kierunek wprowadzania
(Gdy zrédiem sygnatow sterujgcych jest klawiatura cyfrowa).

] - N -
N .
(B =~

Ustawienia PLC

| PLCORE Pil (B PLidBd End B PLic
1= o

Rl Il Enter to PLC2 Mode
or

=" EX

ad Ed Bd PLl !

Enter to PLC1 Mode

B. Strona F (strona ustawien sygnatu zadanej czestotliwosci)

Tryb ogdlny 1 (maksymalng czestotliwos¢ pracy 01-00 okreslajg dwie cyfry; na przyktad Pr.01-00=60.00 Hz)

Tryb ogdlny 2 (maksymalng czestotliwo$¢ pracy 01-00 okreslajg trzy cyfry; na przyktad Pr.01-00=599.00 Hz)
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C. Strona wyboru aplikaciji
Strona wyboru aplikacji wyswietla ,APP”, ale nie wyswietla strony APP, gdy Pr.13-00=0.

Opis ustawienia Pr. 13-00 jest nastepujacy:
Pr. 13-00=0
Wybrana aplikacja zostanie wytgczona i nie bedzie pokazywana na wyswietlaczu

Pr. 13-00=1 oznacza aplikacje zdefiniowang przez uzytkownika, klawiatura wyswietli ,USEr”

m = U SE r => Aplikacja przemystowa wyswietli po kolei = ustawienia parametrow
=< . 0=

Pr. 13-00=2 oznacza aplikacje ,kompresor”, klawiatura wyswietla ,,CoPr”
Sd O Aplikacja przemystowa wys$wietli po kolei =% ustawienia parametréw

< <" .

Pr. 13-00=3 oznacza aplikacje ,wentylator”, klawiatura wyswietla ,Fan”

m E’ =>  Aplikacja przemystowa wyswietli po kolei = ustawienia parametrow

Pr.13-00=4 oznacza aplikacje ,pompa”, a klawiatura wyswietla ,PUMP”.

m Qm = Aplikacja przemystowa wyswietli po kolei => ustawienia parametréw
Iy | < .

Pr.13-00=5 oznacza aplikacje ,przenosnik”, a klawiatura wyswietla ,CnYr".

r
m = [ ﬂ‘."" = Aplikacja przemystowa wy$wietli po kolei = ustawienia parametrow
< s i<ad |

Pr. 13-00=6 oznacza obrabiarke, klawiatura wyswietla CnC

m = c ﬂ[ — 4 Aplikacja przemystowa wyswietli po kolei = ustawienia parametrow

=< . =< .

Pr.13-00=7 oznacza aplikacje ,pakowanie”, a klawiatura wyswietla ,PAC”

r
m '=> <> Aplikacja przemystowa wyswietli po kolei = ustawienia parametréw

=< . =< .

Pr. 13-00=8 oznacza aplikacje ,tekstylia”, klawiatura wyswietla ,tiLE”

m '=> = Aplikacja przemystowa wyswietli po kolei = ustawienia parametrow

Gdy Pr.13-00+0, odpowiednie parametry pojawiajg sie na stronie APP zgodnie z ustawieniem parametru Pr.13-
00. Nastepnie w kazdej wybranej aplikacji uzytkownik moze wyswietli¢ parametry, naciskajac przycisk Enter.
(Jesli Pr.13-00=1 i zadne parametry nie sg ustawione w Pr.13-01~13-50, uzytkownik nie moze wej$¢ na strone
USEr.) Ustawienie parametréw w APP odbywa sie taka samo, jak w przypadku innych grup parametrow: nalezy
uzy¢ przycisku ,w gore” i ,w lewo/w dot’, aby ustawi¢ warto$¢ parametru.
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Aby wprowadzi¢ wybor aplikacji zdefiniowanej przez uzytkownika (Pr.13-00=1), nalezy postgpi¢ w ponizszy

sposob:

Ustawi¢ Pr.13-00=1 Aktywacja wyboru aplikacji zdefiniowanej przez uzytkownika

Po kolei ustawi¢ parametry definiowane przez uzytkownika Pr.13-01~13-50

Po zakonczeniu ustawiania nacisngé przycisk MODE, aby wyswietli¢ strone APP, a nastepnie nacisngé ENTER, aby wyswietli¢
strone USER. Ponownie nacisngé ENTER - pojawig sie parametry zdefiniowane przez uzytkownika

Aby usung¢ parametry zdefiniowane przez uzytkownika, trzeba wrdci¢ do grupy parametréw 13 i ustawi¢ parametr na 0.00 po
kolei od ostatniego zdefiniowanego parametru.

Aby zmieni¢ parametry zdefiniowane przez uzytkownika, trzeba wroci¢ do grupy parametrow 13 w celu przeprowadzenia zmian

Uzy¢ klawisza ,w goére/w dot’, aby wybraé zdefiniowane parametry, i nacisng¢ ENTER, aby sprawdzi¢ ustawienie.
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1. Wybrang aplikacje mozna aktywowa¢ przez ustawienie Pr.13-00#0.
2. Po ustawieniu Pr. 13-00=1 uzytkownik moze podac¢ definicje 13-01~50 wedtug swoich wymagan.

3. Domyslne ustawienie Pr. 13-01~50 to P 0.00. Aby po kolei ustawi¢ odpowiednie parametry na Pr.13-01~50,
nalezy nacisng¢ Enter.

4. Ustawienie odpowiednich parametrow w Pr. 13-01~50 odbywa sie taka samo, jak w przypadku innych grup
parametrow: nalezy uzy¢ przycisku ,w gore” i ,w lewo/w dot”, aby ustawi¢ wartos¢ parametréw.

Uwaga 1: Parametréw ,tylko do odczytu” nie mozna ustawiac.
Uwaga 2: Pr. 13-01, 02 50 trzeba ustawia¢ po kolei - w przeciwnym razie na wyswietlaczu pojawi sie Err
5. Jesli odpowiednie, nastawione parametry wymagajg zmiany, uzytkownik w celu przeprowadzenia zmian musi
wroécic do Pr. 13-01~50.
6. Jesli uzytkownik chce usungé ustawione parametry, najpierw musi usung¢ ostatni parametr (ustawi¢ jako
0.00), w przeciwnym razie na wyswietlaczu pojawi sie Err
Na przyktad, jesli jest 5 parametrow zdefiniowanych przez uzytkownika (Pr. 13-01, 13-02 ... 13-05), to aby
usungc¢ Pr. 13-02, najpierw nalezy po kolei usung¢ Pr. 13-05, 04, 03.
7. Po zakonczeniu wprowadzania ustawien nacisng¢é MODE, aby powréci¢ na strone APP, i ponownie ENTER -
klawiatura wyswietli USEr, a po ponownym nacisnieciu ENTER pojawi sie ustawiony zestaw odpowiednich
parametréw

W celu wybrania ustawien okreslonej aplikacji (Pr. 13-00=2~8) nalezy postgpi¢ w ponizszy sposaob:

Nastawi¢ Pr.13-00=2~8 (2~8 oznacza rézne aplikacje)

Po wybraniu nacisna¢ przycisk MODE, aby wrécic¢ do strony APP. Nastepnie nacisng¢ ENTER - na klawiaturze wys$wietli sie
skrotowa nazwa aplikacji. Ponownie nacisng¢ ENTER, aby ustawi¢ parametry aplikaciji.

Uzy¢ klawisza ,w gore/w dot’, aby wybra¢ zdefiniowane parametry, i nacisng¢ ENTER, aby sprawdzi¢ ustawienie.

D. Ustawianie parametrow

Wiaczanie/wylaczanie funkcji klawisza ,,przesun w lewo”

» Wigczanie funkcji klawisza ,przesun w lewo”; Klawisz MODE nacisng¢ na >2s. Ostatnia cyfra zacznie migac.

»  Whylgczanie funkcji klawisza ,przesun w lewo”: Klawisz MODE nacisng¢ na >2s. Ostatnia cyfra przestaje
migacé.

Funkcja ,przesun w lewo” stuzy tylko do zmiany parametrow, a nie do przejscia do innego parametru.

D-1. Parametr niepodpisany
(zakres ustawien parametrow, na przyktad Pr. 01-00)

1. Funkcji klawisza ,przesun w lewo” wytgczona: Nacisngé klawisz ,W GORE” lub ,W LEWO/W DOL”, aby
nastawi¢ wartosc¢.

2. Funkcji klawisza ,przesun w lewo” wtgczona: Ostatnia cyfra miga. Nacisngé klawisz ,W GORE”, aby
zwiekszy¢ wartos¢ tej cyfry. Po 9 wartos¢ wraca do 0.

3. Nacisng¢ przycisk ,W LEWO/W DOL”, migajgca cyfra przesunie sie w lewo o jedng cyfre

4. Po ustawieniu parametru funkcja ,przesun w lewo” nie zostanie automatycznie wytgczona. Musi zostaé
wylgczona przez uzytkownika
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Np.: Domysine ustawienie Pr. 01-00 to P 60.00. Po nacisnieciu klawisza MODE na > 2 sekundy w celu wigczenia
funkgji przesuniecia w lewo, naci$niecie klawisza ,W LEWO/W DOL” bedzie pokazane jak ponizej:

Gorna wartosc¢ graniczna dla Pr. 01-00 to 599.00. Jesli ustawiono wartos¢> 599,00, wyswietlacz po nacisnieciu
ENTER pokaze [Err], a nastepnie przez sekunde goérng warto$¢ graniczng [599.00], aby przypomnie¢
uzytkownikowi o przekroczeniu maksymalnego ustawienia. Warto$¢ pierwotna pozostanie niezmieniona. Kursor
powrdci do ostatniej cyfry.

D-2. Status 1 ustawienia parametru podpisanego
(zakres ustawien parametru nie ma miejsca po przecinku lub ma jedno miejsce po przecinku, na
przykfad: Pr. 03-03)

1. Funkcji klawisza ,przesun w lewo” wytgczona: Nacisngé klawisz ,W GORE” lub ,W LEWO/W DOL”, aby
nastawi¢ wartosc.

2. Funkcji klawisza ,przesun w lewo” wtgczona: Ostatnia cyfra miga. Nacisngé klawisz ,W GORE”, aby
zwiekszy¢ wartos¢ tej cyfry. Po 9 wartos¢ wraca do 0.

3. Nacisng¢ przycisk ,W LEWO/W DOL”, migajgca cyfra przesunie sie w lewo o jedng cyfre Po przejsciu do
pierwszej cyfry i nacisnieciu klawisza ,W GORE” cyfra ,0” zmienia sie na ,minus”.

4. Po ustawieniu parametru funkcja ,przesun w lewo” nie zostanie automatycznie wytgczona. Musi zosta¢
wytgczona przez uzytkownika

Np.: Domysine ustawienie Pr. 03-03 to 0.00. Po nacisnieciu klawisza MODE na > 2 sekundy w celu wigczenia
funkcji przesuniecia w lewo, naci$niecie klawisza ,W LEWO/W DOL” bedzie pokazane jak ponizej:

Gorna wartosc¢ graniczna dla Pr.03-03 to 100.0, a dolna warto$¢ graniczna to -100.0. Jesli ustawiono wartos¢ >
100.0 lub <-100.0 wyswietlacz po nacisnieciu ENTER pokaze [Err], a nastepnie przez sekunde gorng wartosc
graniczng [100.0] lub dolng wartos¢ graniczng [-100.0], aby przypomnie¢ uzytkownikowi o przekroczeniu
maksymalnego ustawienia. Warto$¢ pierwotna pozostanie niezmieniona. Kursor powréci do ostatniej cyfry.

D-3. Status 2 ustawienia parametru podpisanego
(zakres ustawien parametru ma dwa miejsca po przecinku, na przyktad: Pr. 03-74)

1. Funkcji klawisza ,przesun w lewo” wytgczona: Nacisngé klawisz ,W GORE” lub ,W LEWO/W DOL”, aby
nastawi¢ wartosc¢.

2. Funkcji klawisza ,przesun w lewo” wtgczona: Ostatnia cyfra miga. Nacisngé klawisz ,W GORE”, aby
zwiekszy¢ wartos¢ tej cyfry. Po 9 wartos¢ wraca do 0.

3. Nacisng¢ przycisk ,W LEWO/W DOL”, migajgca cyfra przesunie sie w lewo o jedng cyfre Po przejéciu do
pierwszej cyfry i naci$nieciu klawisza ,W GORE” cyfra ,0” zmienia sie na ,minus”.

4. W przypadku parametrow z 2 miejscami po przecinku i dodatnim/ujemnym zakresem ustawien, wartosci
>99.99 lub <-99.99 bedg wyswietlane z doktadnoscig do 1 miejsca po przecinku, np. 100.0 lub -100.0

5. Po ustawieniu parametru funkcja ,przesun w lewo” nie zostanie automatycznie wytgczona. Musi zostaé
wylgczona przez uzytkownika
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Np.: Domysine ustawienie Pr. 03-74 to -100.0. Po nacisnieciu klawisza MODE na > 2 sekundy w celu wigczenia
funkgji przesuniecia w lewo, naci$niecie klawisza ,W LEWO/W DOL” bedzie pokazane jak ponizej:

Jesli parametr skorygowany ustawiony w gore, na wyswietlaczu pojawi sie [-99.99].

Gorna wartosc¢ graniczna dla Pr. 03-74 to 100.0, a dolna wartos¢ graniczna to -100.0. Jesli ustawiono wartosc >
100.0 lub <-100.0 wyswietlacz po nacisnieciu ENTER pokaze [Err], a nastepnie przez sekunde gorng wartosc
graniczng [100.0] lub dolng wartos¢ graniczng [-100.0], aby przypomnie¢ uzytkownikowi o przekroczeniu
maksymalnego ustawienia. Warto$¢ pierwotna pozostanie niezmieniona. Kursor powrdci do ostatniej cyfry.
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Kody ostrzegawcze

Nazwa modelu klawiatury cyfrowej: KPMS-LEO1

i dr:rrwt. Wyswietlacz Opisy
Btad kodu funkcji Modbus (niedozwolony kod funkc;ji)
] rco Dziatania naprawcze
Lo ! m Sprawdzi¢, czy kod funkcji jest prawidtowy.
(Kodem funkcji musi by¢ 03, 06, 10, 63)
Btedny adres danych Modbus (niedozwolony adres danych (00 H do 254 H)
2 £ E e Dziatania naprawcze
m Sprawdzi¢, czy adres komunikacyjny jest prawidtowy.
Btad danych Modbus (niedozwolona warto$¢ danych)
3 “: E 3 Dziatania naprawcze
m Sprawdzi¢, czy warto$¢ danych przekracza wartos¢ maks./min.
Btad komunikacji MODBUS (dane s3g zapisywane pod adresem tylko do
odczytu)
4 E E L‘ Dziatania naprawcze
m Sprawdzi¢, czy adres komunikacyjny jest prawidiowy.
5 :: E .'8 Limit czasu transmisji Modbus
6 .‘: b :B Limit czasu transmisji dla klawiatury
Btad kopiowania klawiatury (COPY) 1
7 5 E ,' Btad symulacji klawiatury, w tym opdznienia komunikacyjne, btgd komunikaciji
(odebrany btad klawiatury FF86) i blad wartosci parametru.
g 5 c3 Btad kopiowania klawiatury (COPY) 2
LL Symulacja klawiatury przeprowadzona, parametr zapisuje btad.
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Nr L .
ident. Wyswietlacz Opisy
IGBT jest przegrzany ponad poziom ochrony 1~10 HP: 90 °C
Dziatania naprawcze
m Zapewni¢, by temperatura otoczenia miescita sie¢ w podanym zakresie
temperatur.

9 O H ,' m  Upewnic sie, czy otwory wentylacyjne nie sg zablokowane.

m  Usung¢ wszelkie ciata obce z radiatora i sprawdzi¢, czy w radiatorze nie ma
zanieczyszczen.

m  Sprawdzi¢ i wyczysci¢ wentylator.
m Dla zapewnienia odpowiedniej wentylacji zachowa¢ odpowiednie odlegtosci.

1 P C d Utrata sprzgzenia zwrotnego PID

12 q 1 Utrate sygnatu ACI.

L, Gdy Pr. 03-19 jest ustawiony na 1 lub 2.

13 ul Niski prad

15 P 5 F b Btad sprzezenia zwrotnego PG

16 6 ,'_ Utrata sprzezenia zwrotnego PG

17 o 5 P o Ostrzezenie o przekroczeniu predkosci

18 d F} T E Ostrzezenie o odchytce przekroczenia predkosci

20 o t : Gdy prad wyjsciowy przekracza poziom wykrywania przekroczenia momentu
obrotowego (Pr. 06-07 lub Pr. 06-10), a takze przekracza Pr. 06-08 lub Pr. 06-11,
to jezeli Pr. 06-06 lub Pr. 06-09 jest ustawiony jako 1 lub 3, wyswietlone zostanie
ostrzezenie bez rejestrowania nieprawidtowosci; jezeli Pr. 06-06 lub 06-09 jest
nastawiony na 2 lub 4, wyswietlony zostanie btgd, praca zostanie przerwana i

L 8 zarejestrowana zostanie nieprawidtowosc.

21 ocC Dziatania naprawcze
m Sprawdzié, czy silnik nie jest przecigzony.
m Sprawdzi¢, czy prgd znamionowy silnika Pr. 05-01 jest prawidiowy.
m  Zwiekszy¢ moc silnika.

22 O H 3 Przegrzanie silnika

24 O 5 :_ Nadmierny poslizg

25 t U i~ Automatyczne dostrajanie
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Nr

ident. Wyswietlacz Opisy
28 ] P H l'_ Utrata fazy wyjsciowej
30 S E 3 Btad kopiowania klawiatury (COPY) 3
Kopiowanie klawiatury miedzy falownikami o réznych zakresach mocy
31 O ,': 5,' Ostrzezenie o przekroczeniu momentu obrotowego silnika 3
32 O ,'_- Y Ostrzezenie o przekroczeniu momentu obrotowego silnika 4
-r - . .
36 LU d '] Limit czasu 1 funkcji CANopen Guarding
37 :_- H b ] Limit czasu 2 funkcji CANopen Heartbeat
39 CLF A [CANopen bus off
40 E C o~  [Btadindeksu CANopen
41 CRdn Btad adresu stacji CANopen
42 U F~~  [Btad pamigci CANopen
43 E S d M Limit czasu transmisji CANopen SDO
' Co
44 L S b P Przepetnienie rejestru CANopen SDO
45 ,': b~ |Btad fadowania CANopen
r
46 s t M Btad formatu protokotu CANopen
50 o Lo0o Btad tadowania PLC, uszkodzone dane przeciwne
51 Pl 5  |Blad pobierania i zapisu w PLC
52 o L d 8 Btad danych podczas pracy PLC
53 P! F  |Kodbledu funkcji pobierania PLC
54 P ,'_ or Przepetnienie rejestru PLC
55 Pl EF  |kod bledu funkeji sterowania PLC
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Nr

ident. Wyswietlacz Opisy
56 o H S M Btad sumy kontrolnej PLC
57 o : E g  [Brak polecenia koricowego w PLC
58 Pt I+ |Btad polecenia PLC MCR
59 P L d 'C Btad pobierania w PLC
60 o L S £ Btad czasu skanowania PLC
73 E ": b F Wykryto wytgczenie magistrali
74 E E e ,0 Brak zasilania sieci
75 E {_' .C F Btad domysinego ustawienia fabrycznego
76 ,'_: ,': ,: :: Powazny btagd wewnetrzny
78 E {: P P Btad danych parametru Profibus
79 :_: ,’_- F’ ,_- Btad danych konfiguracyjnych Profibus
80 E f: E F Usterka tgcza Ethernet
81 E f: t O Limit czasu komunikacji karty komunikacyjnej i napedu
82 E ,‘: l‘: 5 Btad sumy kontrolnej karty komunikacyjnej i napedu
83 E {: - F Karta komunikacyjna powraca do ustawierh domys$inych
84 E :: O 8 Przekroczenie maksymalnej wartosci dla komunikacji Modbus TCP
85 E {: O .' Przekroczenie maksymalnej wartosci dla komunikacji EtherNet/IP
86 ECCB Badip
87 E .‘: 3 F Btad poczty
88 E {: b l_-‘ Karta komunikacyjna zajeta
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Nr

ident. Wyswietlacz Opisy

20 FPLP Kopiowanie PLC: btad hasta

91 C P L 8 Kopiowanie PLC: biad trybu odczytu

92 E P Lot Kopiowanie PLC: btad trybu zapisu

93 E PL U Kopiowanie PLC: btad wersji

94 :: P L 5 Kopiowanie PLC: btgd pojemnosci

95 E P:_ F Kopiowanie PLC: konieczne wytgczenie funkcji PLC
96 ,': ":' ,'- ,': Kopiowanie PLC: limit czasu
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Kody Btedow

Nazwa modelu klawiatury cyfrowej: KPMS-LE01

*Postepowac zgodnie z ustawieniami Pr. 06-17 ~ Pr. 06-22 i Pr. 14-70 ~ Pr. 14-73

Nr

ident. Wyswietlacz Opisy

Przetezenie podczas przyspieszania (prad wyjsciowy podczas przyspieszania

przekracza trzykrotng warto$¢ pragdu znamionowego).

Dziatania naprawcze

1 oc 9 ] Zwarc.:ie na wyjsciu silnikowym: Sprawdzi¢, czy izolacja na wyjsciu nie jest

ostabiona.

m Za krotki czas przyspieszania: ZwiekszyC czas przyspieszenia.

m Za mata moc wyjsciowa falownika: Falownik wymieni¢ na model o wiekszej
mocy.

Przetezenie podczas hamowania (prad wyjsciowy podczas hamowania przekracza
trzykrotng warto$¢ pradu znamionowego).

Dziatania naprawcze
5 ocC d m Zwarcie na wyjsciu silnikowym: Sprawdzi¢, czy izolacja na wyjsciu nie jest
ostabiona.

m Za krotki czas przyspieszania: Zwiekszy¢ czas przyspieszenia.

m Za mata moc wyjsciowa falownika: Falownik wymieni¢ na model o wiekszej
mocy.

Przetezenie podczas pracy w stanie ustalonym (prad wyjsciowy podczas pracy ze
statg predkoscig przekracza trzykrotng warto$¢ pradu znamionowego).

Dziatania naprawcze

m Zwarcie na wyjsciu silnikowym: Sprawdzi¢, czy izolacja na wyjsciu nie jest
ostabiona.

3 oCcn

m Za krotki czas przyspieszania: Zwiekszy¢ czas przyspieszenia.

m Za mata moc wyjsciowa falownika: Falownik wymieni¢ na model o wiekszej
mocy.
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i d’:r:t. Wyswietlacz  |Opisy
Gdy jeden z zaciskow wyjsciowych jest uziemiony, pragd zwarciowy wynosi ponad
50% pradu znamionowego falownika, modut zasilajgcy falownika moze zostac
uszkodzony.
UWAGA: Zabezpieczenie zwarciowe zapewnia ochrone falownika, a nie ochrone
uzytkownika.
4 5 'C F Dziatania naprawcze
m Sprawdzi¢ potgczenia kabli poprowadzonych miedzy falownikiem a silnikiem
pod katem mozliwych zwar¢, rowniez doziemnych.
m  Sprawdzi¢, czy modut zasilania IGBT jest uszkodzony.
m Sprawdzi¢, czy izolacja na wyjsciu nie jest ostabiona.
Przetezenie w czasie postoju. Usterka sprzetu przy wykrywaniu pradu.
6 ocC S Dziatania naprawcze
m Odesta¢ do fabryki.
Przepiecie w szynie DC przy statej predkosci (230V: 450 Vdc; 460 V: 900 Vdc)
Dziatania naprawcze
- m Sprawdzi¢, czy skok napiecia wejsciowego nie przekracza znamionowego
7 Ou 9 zakresu napiecia wejsciowego falownika.
m Sprawdzi¢, czy nie wystepujg przepiecia przejsciowe.
m Jesli przepiecie na szynie DC jest spowodowane napieciem regeneracyjnym,
nalezy zwiekszy¢ czas przyspieszania lub dodaé opcjonalny rezystor hamujacy.
Przepiecie na szynie DC podczas hamowania (230V: 450 Vdc; 460 V: 900 Vdc)
Dziatania naprawcze
m Sprawdzi¢, czy skok napiecia wejsciowego nie przekracza znamionowego
8 0:’ d zakresu napiecia wejsciowego falownika.
m Sprawdzi¢, czy nie wystepujg przepiecia przejsciowe.
m Jesli przepiecie na szynie DC jest spowodowane napieciem regeneracyjnym,
nalezy zwiekszy¢ czas hamowania lub doda¢ opcjonalny rezystor hamujacy.
Przepiecie na szynie DC przy statej predkosci (230V: 450 Vdc; 460V: 900 Vdc)
Dziatania naprawcze
_ m Sprawdzi¢, czy skok napiecia wejsciowego nie przekracza znamionowego
9 oun zakresu napiecia wejsciowego falownika.
m Sprawdzi¢, czy nie wystepujg przepiecia przejsciowe.
m Jesli przepiecie na szynie DC jest spowodowane napieciem regeneracyjnym,
nalezy zwiekszy¢ czas hamowania lub doda¢ opcjonalny rezystor hamujgcy.
Przepiecie na szynie DC w stanie zatrzymania. Usterka sprzetu przy wykrywaniu
napiecia.
- Dziatania naprawcze
10 ou5

m Sprawdzié¢, czy skok napiecia wejsciowego nie przekracza znamionowego
zakresu napiecia wejsciowego falownika.

m Sprawdzi¢, czy nie wystepujg przepiecia przejsciowe.
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Nr

ident. Wyswietlacz Opisy
Podczas przyspieszania napiecie szyny DC jest mniejsze niz Pr. 06-00.
Dziatania naprawcze
11 :_ Q:qu m Sprawdzi¢, czy napiecie wejsciowe jest normalne.
m Sprawdzi¢, czy nie wystepujg nagte obcigzenia.
m Sprawdzi¢ ustawienie Pr. 06-00.
Podczas hamowania napiecie szyny DC jest mniejsze niz Pr. 06-00.
Dziatania naprawcze
12 :_ Jd m Sprawdzi¢, czy napiecie wejsciowe jest normalne.
m Sprawdzi¢, czy nie wystepujg nagte obcigzenia.
m Sprawdzi¢ ustawienie Pr. 06-00.
Przy statej predkosci napiecie szyny DC jest mniejsze niz Pr. 06-00.
Dziatania naprawcze
13 "- Gn m Sprawdzi¢, czy napiecie wejsciowe jest normailne.
m Sprawdzi¢, czy nie wystepujg nagte obcigzenia.
m Sprawdzi¢ ustawienie Pr. 06-00.
W stanie zatrzymania napiecie szyny DC jest mniejsze niz Pr. 06-00.
Dziatania naprawcze
14 L C‘ S m Sprawdzi¢, czy napiecie wejsciowe jest normaine.
m Sprawdzi¢, czy nie wystepujg nagte obcigzenia.
m Sprawdzi¢ ustawienie Pr. 06-00.
Utrata fazy.
_ P Dziatania naprawcze
15 Of m Sprawdzi¢, czy utrata fazy wystepuje w modelu 3-fazowym, czy w systemie z
wejsciem 1-fazowym.
IGBT jest przegrzany ponad poziom ochrony.
Dziatania naprawcze
m Zapewnié, by temperatura otoczenia miescita sie w podanym zakresie
temperatur.
16 o H l' m  Upewnic sig, czy otwory wentylacyjne nie sg zablokowane.
m Usung¢ wszelkie ciata obce z radiatora i sprawdzi¢, czy w radiatorze nie ma
zanieczyszczen.
m Sprawdzi¢ i wyczysci¢ wentylator.
m Dla zapewnienia odpowiedniej wentylacji zachowa¢ odpowiednie odlegtosci.
Btad sprzetowy IGBT.
18 .': H ,'0 Dziatania naprawcze
m Odestac do fabryki.
Przecigzenie. Falownik wykrywa nadmierny prad na wyjsciu.
' Dziatania naprawcze
21 Ouv

m Sprawdzi¢, czy silnik nie jest przecigzony.
m Zastosowac model falownika o bezposrednio wiekszej mocy.
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Nr
ident.

Wyswietlacz

Opisy

22

Eol !

Elektroniczne zabezpieczenie termiczne 1

Dziatania naprawcze

m Sprawdzi¢ ustawienie elektronicznego zabezpieczenia termicznego (Pr. 06-14)
m Zastosowac model falownika o bezposrednio wiekszej mocy.

23

foll

Elektroniczne zabezpieczenie termiczne 2

Dziatania naprawcze

m Sprawdzi¢ ustawienie elektronicznego zabezpieczenia termicznego (Pr. 06-28)
m Zastosowac¢ model falownika o bezposrednio wiekszej mocy.

24

oH3

Przegrzanie silnika.

Falownik wykrywa temperature wewnetrzng przekraczajgcq ustawienie Pr. 06-30
(poziom PTC)

Dziatania naprawcze

m  Upewnic sie, ze silnik nie jest zastoniety.

m Zapewni¢, by temperatura otoczenia miescita sie w podanym zakresie
temperatur.

m  Wymieni¢ na silnik o wiekszej mocy.

26

Gdy prad wyjsciowy przekracza poziom wykrywania przekroczenia momentu
obrotowego (Pr. 06-07 lub Pr. 06-10), a takze przekracza Pr. 06-08 lub Pr. 06-11, to

27

jezeli Pr. 06-06 lub Pr. 06-09 jest ustawiony jako 1 lub 3, wySwietlone zostanie
ostrzezenie bez rejestrowania nieprawidtowosci; jezeli Pr. 06-06 lub 06-09 jest
nastawiony na 2 lub 4, wyswietlony zostanie btgd, praca zostanie przerwana i
zarejestrowana zostanie nieprawidtowos¢.

Dziatania naprawcze

m Sprawdzi¢, czy silnik nie jest przecigzony.
m Sprawdzi¢, czy prad znamionowy silnika Pr. 05-01 jest prawidtowy.
m  Zwiekszy¢ moc silnika.

28

Wykryty niski prad.
Dziatania naprawcze
m Sprawdzi¢ Pr. 06-71, Pr. 06-72, Pr. 06-73.

31

Nie mozna odczyta¢ wewnetrznej pamieci EEPROM.

Dziatania naprawcze

m Nacisng¢ klawisz ,RESET”, aby przywrdcié ustawienia fabryczne.
m Jezeli to nie pomogto, odesta¢ do fabryki.

33

™
Q.

Btad pradu fazy U.

Dziatania naprawcze

m Zrestartowa¢ zasilanie.

m Odesta¢ do fabryki, jezeli kod btedu nadal jest wyswietlany na klawiaturze.

34

cdc

Btad pradu fazy V.
Dziatania naprawcze

m Zrestartowa¢ zasilanie.
m Odestac do fabryki, jezeli kod btedu nadal jest wyswietlany na klawiaturze.
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Nr

ident. Wyswietlacz Opisy
Btad pradu fazy W.
- Dziatania naprawcze
35 = d j L] ZrestartoF\jvac': zasilanie.
m Odestac do fabryki, jezeli kod btedu nadal jest wyswietlany na klawiaturze.
Btad sprzetowy CC (zacisk prgdowy).
Dziatania naprawcze
36 H d 3 m Zrestartowac zasilanie.
m Odestac¢ do fabryki, jezeli kod btedu nadal jest wyswietlany na klawiaturze.
Btad sprzetowy OC.
Dziatania naprawcze
37 H d " m Zrestartowac zasilanie.
m Odestac¢ do fabryki, jezeli kod btedu nadal jest wyswietlany na klawiaturze.
Btad automatycznego dostrajania parametrow silnika.
Dziatania naprawcze
40 o H E m Sprawdzié¢ prawidtowo$é okablowania silnika.
m Sprawdzi¢, czy moc i parametry silnika sg prawidtowe.
m Ponowi¢ probe.
Utrata PID (ACI).
Dziatania naprawcze
41 'q ’C E m Sprawdzi¢ okablowanie sprzezenia zwrotnego PID.
m Sprawdzi¢ ustawienie parametréw PID.
Btad sprzezenia zwrotnego PG.
42 OFrC Dziatania naprawcze
e m Sprawdzi¢, czy ustawienie parametru enkodera jest prawidtowe, gdy falownik jest
w trybie sterowania z zamknietym sprzezeniem zwrotnym.
Utrata sprzezenia zwrotnego PG
43 ,':' 5 ,': E’ Dziatania naprawcze
m Sprawdzi¢ okablowanie sprzezenia zwrotnego PG.
Utyk sprzezenia zwrotnego PG.
Dziatania naprawcze
44 P Fc3 ® Sprawdzi¢ okablowanie sprzezenia zwrotnego PG.
ued e Sprawdzi¢, czy ustawienia wzmocnienia Pl oraz przyspieszenia lub hamowania
sg odpowiednie.
m Odesta¢ do fabryki.
Btad poslizgu PG.
Dziatania naprawcze
45 P 5 F L‘ m Sprawdzi¢ okablowanie sprzezenia zwrotnego PG.

m Sprawdzi¢, czy ustawienia wzmocnienia Pl oraz przyspieszenia lub hamowania
sg odpowiednie.
m Odesta¢ do fabryki.
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ident. Wyswietlacz Opisy
Utrata ACI.
18 9 P E Dziatania naprawcze
- m Sprawdzi¢ okablowanie ACI.
m Sprawdz, czy sygnat ACI jest mniejszy niz 4 mA.
Btad zewnetrzny. Gdy wejscie wielofunkcyjne (EF) bedzie aktywne, falownik
zatrzyma wyjscie.
5
49 L r Dziatania naprawcze
m Po usunieciu usterki nacisng¢ klawisz ,RESET”.
Zatrzymanie awaryjne. Gdy wejscie wielofunkcyjne (EF1) bedzie aktywne, falownik
50 E 'C : wytaczy wyjscie.
Dziatania naprawcze
m Po usunieciu usterki nacisng¢ klawisz ,RESET".
Zewnetrzny Base Block. Gdy wejscie wielofunkcyjne (B.B) bedzie aktywne, falownik
wytaczy wyjscie.
51 b b Dziatania naprawcze
m  Wylgczy¢ zewnetrzny zacisk wejsciowy (B.B), aby ponownie uruchomié
falownik.
Klawiatura jest zablokowana po trzykrotnym wprowadzeniu btednego hasta.
Dziatania naprawcze
52 P cCO d m Patrz Pr. 00-07 i Pr. 00-08.
m Zasilanie wytgczy¢, nastepnie wigczy¢ i ponownie wprowadzi¢ prawidtowe
hasto.
Btad kodu funkcji Modbus (niedozwolony kod funkciji)
54 rc ,, Dziatania naprawcze
Le m Sprawdzi¢, czy kod funkcji jest prawidtowy (kodem funkcji musi by¢ 03, 06, 10,
63).
Btedny adres danych Modbus [niedozwolony adres danych (00 H do 254 H)]
55 L- E 8 Dziatania naprawcze
m Sprawdzié¢, czy adres danych jest prawidtowy.
Btad danych Modbus (niedozwolona wartos¢ danych)
56 {: E 3 Dziatania naprawcze
m Sprawdzi¢, czy warto$¢ danych przekracza wartos¢ maks./min.
Btad komunikacji MODBUS (dane sg zapisywane pod adresem tylko do odczytu)
57 fEY |pziatania naprawcze

m Sprawdzi¢, czy adres komunikacyjny jest prawidtowy.
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Limit czasu transmisji Modbus
Dziatania naprawcze
m Sprawdzi¢, czy sterownik gléwny przesyta polecenie komunikacji w ustawionym
czasie (Pr. 09-03).

58 ,': E ,‘8 m Sprawdzi¢ przewody komunikacyjne i uziemienie. Aby zapobiec zakidceniom,
zaleca sie uktad okablowania pod katem 90 stopni lub odseparowanie od
obwodu gtéwnego.

m Sprawdzi¢, czy ustawienie Pr. 09-02 jest takie same jak sterownika giéwnego.
m Sprawdzi¢ stan kabla komunikacyjnego lub wymieni¢ na nowy kabel.
Btad przetgcznika Y / A
Dziatania naprawcze

61 .j d c m Sprawdzi¢ okablowanie potgczenia Y/A.
m Sprawdzi¢ ustawienia parametréw.
Jezeli Pr. 07-13 nie jest ustawiony na 0 i nastgpi chwilowe wytgczenie lub odciecie
zasilania, podczas przyspieszania’lhamowania do zatrzymania bedzie wyswietlane
dEb.

62 d E b Dziatania naprawcze

m Pr. 07-13 ustawic na 0.
m Sprawdzi¢, czy zasilanie na wejsciu jest stabilne.
Gdy poslizg silnika przekracza ustawienie Pr. 07-29 i przekroczone jest ustawienie
czasu Pr. 07-30, wyswietlony zostanie komunikat o usterce.
Dziatania naprawcze
63 o5L g N . U
m Sprawdzi¢, czy parametr silnika jest prawidtowy, zmniejszy¢ obcigzenie w
przypadku przecigzenia.
m Sprawdzi¢ ustawienia Pr. 07-29 i Pr. 07-30.
Wykryty wewnetrzny btgd sprzetowy S1~DCM
Dziatania naprawcze
m Sprawdzi¢ okablowanie na zacisku S1.
75 cCri m Zresetowac wylgcznik awaryjny (ON: wigczony) i ponownie wtgczy¢ zasilanie
e m Sprawdzi¢, czy napiecie wejsciowe utrzymuje warto$¢ co najmniej 11 V.
m Sprawdzi¢ okablowanie na zaciskach S1 i +24V.
m Po upewnieniu sig, ze okablowanie jest prawidlowe, jesli btad STL1 nadal
wystepuje po ponownym wigczeniu zasilania, skontaktowac sie z Delta.
Zadziatata funkcja bezpiecznego wytgczania momentu
Dziatania naprawcze
m Sprawdzi¢ okablowanie na zaciskach S1i S2.
26 ,:‘ :- ” Zresetowac wylgcznik awaryjny (ON: wigczony) i ponownie wigczy¢ zasilanie.

Sprawdzi¢, czy napiecie wejsciowe utrzymuje warto$¢ co najmniej 11 V.
Sprawdzi¢ okablowanie na zaciskach S1/S2 i +24V.

Po upewnieniu sie, ze okablowanie jest prawidtowe, jesli blgd STO nadal
wystepuje po ponownym wigczeniu zasilania, skontaktowac sie z Delta.
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77

Wykryty wewnetrzny btad sprzetowy S2~DCM

Dziatania naprawcze

Sprawdzi¢ okablowanie na zacisku S2.

Zresetowac wytgcznik awaryjny (ON: wigczony) i ponownie wigczy¢ zasilanie.
Sprawdzi¢, czy napiecie wejsciowe utrzymuje wartos¢ co najmniej 11 V.
Sprawdzi¢ okablowanie na zaciskach S2 i +24V.

Po upewnieniu sie, ze okablowanie jest prawidtowe, jesli btgd STL2 nadal
wystepuje po ponownym wigczeniu zasilania, skontaktowac sie z Delta.

78

(R
=N
=

LR

Wykryty wewnetrzny btad sprzetowy S1~DCM i S2~DCM

Dziatania naprawcze

m Po upewnieniu sie, ze okablowanie jest prawidtowe, jesli btad STL3 nadal

wystepuje po ponownym wigczeniu zasilania, skontaktowac sie z Delta.

79
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Zwarcie fazy U

80

Zwarcie fazy V

81
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Zwarcie fazy W

82
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Utrata fazy wyjsciowej 1 (faza U)

Utrata fazy wyjsciowej 2 (faza U)

83

]
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Utrata fazy wyjsciowej 3 (faza U)

84

U]
0
=

Dziatania naprawcze

Sprawdzi¢ wewnetrzne okablowanie silnika, wymieni¢ silnik, jesli nadal
wystepuje btad.

Sprawdzi¢ stan kabli.

Wybra¢ silnik trojfazowy i upewnic sie, ze moc falownika i silnika sg takie same.
Sprawdzi¢ kabel ptytki sterujgce;j.

Sprawdzi¢, czy we wszystkich trzech fazach jest taki sam prad. Jezeli prad jest
taki sam, a btad OPHL nadal wystepuje, odesta¢ urzadzenie do fabryki.

87

Zabezpieczenie przecigzeniowe przy niskiej czestotliwosci

89

Btad wykrywania poczatkowego potozenia wirnika.

Dziatania naprawcze

Sprawdzi¢, czy kable wyjsciowe UVW nie sg obluzowane.
Sprawdzi¢, czy wewnetrzna cewka silnika nie jest uszkodzona.
Sprawdzi¢, czy wyjscie UVW napedu jest normalne.
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101

Btad funkcji CANopen Guarding.
Dziatania naprawcze
m Zwiekszy¢ czas ochrony (indeks 100C).

m Sprawdzi¢ przewody komunikacyjne i uziemienie. Aby zapobiec zaktéceniom,
zaleca sie uktad okablowania pod katem 90 stopni lub odseparowanie od
obwodu gtéwnego.

m Sprawdzi¢, czy okablowanie komunikacyjne jest typu szeregowego.
m Uzy¢ specjalnego kabla CANopen i zainstalowac rezystor koncowy.
m Sprawdzi¢ stan kabla komunikacyjnego lub wymieni¢ na nowy kabel.

102

LHbE

Btad funkcji CANopen Heartbeat.
Dziatania naprawcze
m ZwiekszyC czas Heartbeat (indeks 1016).

m Sprawdzi¢ przewody komunikacyjne i uziemienie. Aby zapobiec zaktéceniom,
zaleca sie uktad okablowania pod katem 90 stopni lub odseparowanie od
obwodu gtéwnego.

m Sprawdzi¢, czy okablowanie komunikacyjne jest typu szeregowego.
m Uzy¢ specjalnego kabla CANopen i zainstalowac rezystor koncowy.
m Sprawdzi¢ stan kabla komunikacyjnego lub wymieni¢ na nowy kabel.

104

Btad wytaczenia magistrali CANopen
Dziatania naprawcze
m Ponownie zainstalowa¢ karte CANopen.

m Sprawdzi¢ przewody komunikacyjne i uziemienie. Aby zapobiec zakiéceniom,
zaleca sie uktad okablowania pod kgtem 90 stopni lub odseparowanie od
obwodu gtéwnego.

m Sprawdzi¢, czy okablowanie komunikacyjne jest typu szeregowego.
m UzyC specjalnego kabla CANopen i zainstalowac rezystor koncowy.
m Sprawdzi¢ stan kabla komunikacyjnego lub wymieni¢ na nowy kabel.

105

Btad indeksu CANopen.
Dziatania naprawcze
m Zresetowac indeks CANopen (Pr. 00-02 = 7).

106

Btad adresu stacji CANopen.
Dziatania naprawcze

m  Wytgczy¢ CANopen (Pr. 09-36 = 0).
m Zresetowac ustawienia CANopen (Pr. 00-02 = 7).
m Zresetowac adres stacji (Pr. 09-36).

107

Btad pamieci CANopen.

Dziatania naprawcze

m  Wyigczy¢ CANopen (Pr. 09-36 = 0).

m Zresetowac ustawienia CANopen (Pr. 00-02 = 7).
m Zresetowac adres stacji (Pr. 09-36).

121

i}
U ()

-
-

Wewnetrzny btgd komunikac;ji.
Dziatania naprawcze

m Jesli usterka nadal wystepuje po zresetowaniu, urzadzenie odesta¢ do fabryki.
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Nr L .
ident. Wyswietlacz Opisy
Wewnetrzny btgd komunikac;ji.
123 ,'. P ,--' ,:' Dziatania naprawcze
m Jesli usterka nadal wystepuje po zresetowaniu, urzgdzenie odesta¢ do fabryki.
Wewnetrzny btgd komunikaciji.
124 .': o _:: ":: Dziatania naprawcze
Jesli usterka nadal wystepuje po zresetowaniu, urzgdzenie odesta¢ do fabryki.
Wewnetrzny btgd komunikac;ji.
126 ,‘: ,':‘ _:,',_:‘ Dziatania naprawcze
m Jesli usterka nadal wystepuje po zresetowaniu, urzgdzenie odesta¢ do fabryki.
127 ,’: ,'- :.{ _:,' Btad wersji oprogramowania
128 o ,‘: E,‘ Btad przekroczenia momentu obrotowego 3
129 O ,': '-,’ Btad przekroczenia momentu obrotowego 4
134 o': ] :. :.' Elektroniczne zabezpieczenie termiczne 3
135 :‘: I} .'_ ' |[Elektroniczne zabezpieczenie termiczne 4
(A 3 : I
140 o0 Po wtaczeniu zasilania wykryty zostat GFF
141 oY ,_'., = £ |GFF wystepuje przed uruchomieniem
142 ,'-, o E ! |Btad automatycznego dostrajania 1 (na etapie testu DC)
143 ,':,‘ N ,’_: ,_:' Bfad automatycznego dostrajania 2 (na etapie wysokiej czestotliwosci)
144 .'., o ,':. .:,' Btad automatycznego dostrajania 3 (etap testu wirowania)
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Standard DS402

Ustawie
. N nie Wiel|Jedn [Mapa
Wersja|Sub Definicja fabryczn R/W kosélostkal PDO Tryb Uwaga
e
0: Brak dziatania
6007h| 0 |K<0d OpCii przerwania 2 |RW|S16 Tak 2: Wytgczyé napiecie
potgczenia
3: szybkie zatrzymanie
603Fh| 0 |Kod btedu 0 RO |U16 Tak
6040h | 0 [Stowo kontrolne 0 RW | U16 Tak
6041 h| 0 |Stowo stanu 0 RO |U16 Tak
6042h | 0 (vl predkos¢ zadana 0 |RW|[S16 ?nbi;/ Tak | vi
6043h | 0 vl predkos¢ wymagana 0 RO |S16 ?nbi:;/ Tak | vl
6044h | 0 | sita sterowania 0 |RO|s16|%| Tak | v
604Fh| 0 |vl czas funkcji narastajacej | 10000 | RW |U32|1ms | Tak | vI Jednostka musi bvé: 100
6050h | 0 |vl czas hamowania 10000 | RW |U32|1ms | Tak | vl . a ye. |
vl czas szybkiego ms | n_ale_zy sprawdzpz czy
6051h| O y 9 1000 |RW [U32|1ms | Tak | vl |ustawienie ma wartos¢ 0.
zatrzymania
0: wytgczy¢ funkcje
falownika
1: hamowac wag linii
hamowania
2: hamowaé wg linii
szybkiego zatrzymania
Kod opcji szybkiego . 5 hamowqc’: wg linii
605Ah| 0 2atrzymania 2 RW | S16 Nie hamowania i zosta¢c w
stanie QUICK STOP
6 hamowac wg linii
szybkiego hamowania i
zosta¢ w stanie QUICK
STOP
0: Wylaczyc¢ funkcje
605Ch| 0 |Kod opcji wytaczeniapracy | 1 | RW [S16 Nie |  [flownika 1. Wyhamowac
wg linii hamowania;
wytaczy¢ funkcje falownika
1: Tryb pozyciji profilu 2:
Tryb predkosci 4: Tryb
6060h | O [Tryb pracy 2 RW | S8 Tak profilu momentu 6: Tryb
powrotu do pozycji
wyjsciowej
6061 h| o |/YP Wyswietlacza 2 |RrRo|s8 Tak | |Jak wyzej

roboczego
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Kody btedow CANopen

Sygnat btedu na wyswietlaczu

(2) Skrécony kod btedu
Kod jest wyswietlany jak pokazano przy KPMS-LEQO1

8 Opis btedu na wyswietlaczu

@0 O

* Patrz ustawienia Pr. 06-17~Pr. 06~22 i Pr. 14-70~Pr. 14-73

Ustawi Kod Rejesﬁi Kod
enie Wyswietlacz bledu Opis Cf,ﬂ%rgen usterki
(it 0~7) | CANopen
HAND
Fault
1 OCA 0001H |Przetezenie w czasie przyspieszania 1 2213H
Oc at accel
HAND
Fault
2 ocd 0002H |Przetezenie w czasie hamowania 1 2213H
Oc atdecel
HAND
Faut Przetezenie podczas pracy w stanie
3 0003H 1 2214H
ocn ustalonym
Oc at normal SPD
- Zwarcie doziemne. Gdy jeden z zaciskow
Fault wyjsciowych jest uziemiony, prad zwarciowy
4 ' GFF 0004H |[Wynosi ponad 50% pradu znamionowego 1 2240H
' falownika.
Ground fault UWAGA: Zabezpieczenie zwarciowe zapewnia ochrone
falownika, a nie ochrone uzytkownika.
HAND
Fault Przetezenie w czasie postoju. Usterka
6 ocS 0006H . . 1 2214H
sprzetu przy wykrywaniu pradu.
Oc at stop
HAND
: Przetezenie w czasie przyspieszania.
! OVA 0007H Usterka sprzetu przy wykrywaniu pradu. 2 3210H
Ov at accel
HAND
T Przetezenie w czasie hamowania. Usterka
8 Sid 0008H ¢ : ' 2 3210H
sprzetu przy wykrywaniu pradu.
Ov atdecel
HAND
Fault Przetezenie podczas pracy ze statg
9 ovn 009H pregkoécia. Usterka sprzetu przy wykrywaniu 2 3210H
Ov at normal SPD pradu
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Ustawi Kod Reijest Kod
erlie Wyswietlacz bledu Opis CUASN?)rSen usterki
(it 0~7) |CANopen
HAND
hiahl Przepiecie w stanie zatrzymania. Usterka
10 oS 000AH || '26PI¢ rzymania. 2 3210H
sprzetu przy wykrywaniu pradu.
Ov at stop
HAND
fanit Podczas przyspieszania napiecie szyny DC
1 LVA 000BH o5t mniejsze niz Pr.06.00. 2 3220H
Lv at accel
HAND
12 Fault 000CH Podczas hamowania napiecie szyny DC jest > 32920H
Lvd mniejsze niz Pr.06.00.
Lv atdecel
HAND
Fault . o . . .
13 000DH Prz_y _sta’rej _predkosm napiecie szyny DC jest > 3290H
Lvn mniejsze niz Pr.06.00.
Lv atnormal SPD
HAND
hiatit W stanie zatrzymania napiecie szyny DC jest
14 LvS 000EH mniejsze niz Pr.06-00. 2 3220H
Lv at stop
HAND
Fault
15 OorP 000FH |Zabezpieczenie przed utratg fazy 2 3130H
Phase Lacked
HAND
Fault Przegrzanie IGBT
16 oH1 0010H [Temperatura IGBT przekracza poziom 3 4310H
IGBT over heat ochrony.
HAND
Fault
18 tH10 0012H |Btad zabezpieczenia termicznego IGBT 3 FFOOH
Thermo 1 open
HAND
Fault Przecigzenie. Falownik wykrywa nadmierny
21 L 0015H 1 2310H
o prad na wyjsciu.
Inverter oL
HAND
Fault
22 EolL1 0016H |Elektroniczne zabezpieczenie termiczne 1 1 2310H
Thermal relay 1
HAND
Fault
23 EolL2 0017H [Elektroniczne zabezpieczenie termiczne 2 1 2310H
Thermal relay 2
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Ustawi Kod Reijest Kod
erlie Wyswietlacz bledu Opis CUASN?)rSen usterki
(it 0~7) | CANopen
HAND
Fault
24 oH3 0018H |Przegrzanie PTC silnika. 3 FF20H
Motor over heat
HAND Gdy prad wyjsciowy przekracza poziom
Fault wykrywania przekroczenia momentu
26 ot1 001AH |obrotowego (Pr. 06-07 lub Pr. 06-10), a takze 3 8311H
przekracza Pr. 06-08 lub Pr. 06-11, to jezeli
Overtorque 1 Pr. 06-06 lub Pr. 06-09 jest ustawiony jako 1
lub 3, wyswietlone zostanie ostrzezenie bez
HAND . . . . , e s a s
Fault rejestrowania nieprawidtowo$ci; jezeli Pr. 06-
06 lub 06-09 jest nastawiony na 2 lub 4,
27 ot2 001BH wysSwietlony zostanie btad, praca zostanie 3 8311H
Over torque 2 przerwana i zarejestrowana zostanie
nieprawidtowosc.
HAND
Fault
28 uC 001CH |Niski prad 1 8321H
Undertorque 1
HAND
Fault A ; ;
31 001FH Wewng,trzna pamie¢ EEPROM nie moze 5 5530H
cF2 zosta¢ zaprogramowana.
EEPROM read Err
HAND
Fault
33 cd1 0021H (Btad fazy U 1 FFO4H
las sensor Err
HAND
Fault
34 cd2 0022 H |Btad fazy V 1 FFO5H
Ibs sensor Err
HAND
Fault
35 cd3 0023H [Btad fazy W 1 FFO6H
Ics sensor Err
HAND
Fault
36 HdO 0024H |btad sprzetowy CC (zacisk prgdowy) 5 FFO7H
cc HW Error
HAND
Fault
37 Hd1 0025H |btad sprzetowy oc 5 FFO8H
oc HW Error
HAND
Fault
40 AUE 0028H |Btad automatycznego dostrajania 1 FF21H
Auto tuning Err
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Ustawi Kod Reijest Kod
erlie Wyswietlacz bledu Opis CUASN?)rSen usterki
(it 0~7) |CANopen
HAND
Fault
41 AFE 0029H (Utrata PID (ACI) 7 FF22H
PID Fbk Error
HAND
Fault
42 PGE1 002AH |Btad sprzezenia zwrotnego PG 7 7301H
PG Fbk Error
HAND
Fault
43 PGE2 002BH |Utrata sprzezenia zwrotnego PG 7 7301H
PG Fbk Loss
HAND
Fault
44 PGF3 002CH |Utyk sprzezenia zwrotnego PG 7 7301H
PG Fbk Over SPD
HAND
Fault
45 PGF4 002DH [Btad poslizgu PG 7 7301H
PG Fbk deviate
HAND
Fault
48 ACE 0030H |Utrata ACI 1 FF25H
ACl loss
HAND
Fault Btad zewnetrzny. Gdy wejscie wielofunkcyjne
49 EF 0031H |(EF) bedzie aktywne, falownik zatrzyma 5 9000H
External Fault WYJSCIe.
HAND
Fault Zatrzymanie awaryjne. Gdy wejscie
50 EF1 0032H wielofunkcyjne (EF1) bedzie aktywne, 5 9000H
Emerdency stop falownik wylgczy wyjscie.
HAND
Fault Zewnetrzny Base Block. Gdy wejscie
51 bb 0033H wielofunkcyjne (B.B) bedzie aktywne, 5 9000H
falownik wylgczy wyjscie.
Base block
HAND
52 Fault 0034H Klawiatura jest zablokowana po trzykrotnym 5 FE26H
Pcod wprowadzeniu btednego hasta.
Password Error
HAND
Fault Btad kodu funkcji Modbus (niedozwolony kod
54 0036H 4 7500H

cE1
Modbus CMD err

funkciji)
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Ustawi Kod Reijest Kod
erlie Wyswietlacz bledu Opis CUASN?)rSen usterki
it 0~7) | CANopen
HAND
F Btedny adres danych Modbus [niedozwolony
55 cE2 0037H |- dres danych (00 H do 254 H)] 4 7500H
Modbus ADDR err
HAND
G Btad danych Modbus (niedozwolona wartos¢
56 cE3 0038H 4 7500H
danych)
Modbus DATA err
HAND
57 i 00301 [Bad komunikacji MODBUS (dane sa 4 2500H
cE4 zapisywane pod adresem tylko do odczytu)
Modbus slave FLT
HAND
Fault
58 cE10 003AH |Limit czasu transmisji Modbus 4 7500H
Modbus time out
HAND
Fault
61 ydc 003DH [Btad przetacznika Y / A 2 3330H
Y-delta connect
HAND
Fault
62 dEb 003EH [Odzyskiwanie energii podczas hamowania 2 FF27H
Dec. Energy back
Fault i Gdy poslizg silnika przekracza ustawienie Pr.
07-29 i przekroczone jest ustawienie czasu
63 oSL 003FH Pr. 07-30, wyswietlony zostanie komunikat o / FF28H
Overslip Error usterce.
HAND
et Wykryty wewnetrzny btad sprzetowy
72 STL1 0048H S1~DCM 5 FF30H
STO Loss 1
HAND
Fault Zadziatata funkcja bezpiecznego wytgczania
76 STo 004CH 5 FF31H
momentu
STO
HAND
77 Ganit 004DH Wykryty wewnetrzny btgd sprzetowy 5 FF32H
STL2 S2~DCM
STO Loss 2
HAND
el Wykryty wewnetrzny btgd sprzetowy
78 ST.3 004EH 5 FF33H

STO Loss 3

S1~DCM i S2~DCM
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Ustawi Kod ootorek | Kod
enie Wyswietlacz Opis usterki
* } CANopen
biedu it 0~7) | CANopen
79 - 0050H |[Zwarcie fazy U 1 FF2BH
80 - 0051H [Zwarcie fazy V 1 FF2CH
81 - 0050H |Zwarcie fazy W 1 FF2DH
82 - 0052H |Utrata fazy wyjsciowej 1 (faza U) 2 2331H
83 - 0053H |Utrata fazy wyjsciowej 2 (faza U) 2 2332H
84 - 0054H |Utrata fazy wyjsciowej 3 (faza U) 2 2333H
87 0057H Zabezpi.ecz'er]ie przecigzeniowe przy niskiej 0 8AOOH
czestotliwosci
|
89 ‘ 0059H B’f.ad. wykrywania poczatkowego potozenia 0 8AQOH
‘ wirnika
|
101 - 0065H [Btad funkcji CANopen Guarding 4 8130H
102 - 0066H |Btad funkcji CANopen Heartbeat 4 8130H
104 - 0068H |Btad wytgczenia magistrali CANopen 4 8140H
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U:rtm?;v ! Wyswietlacz Kod Opis ek u?t?acrjki
* btedu C(Q{“ 81’?," CANopen
105 - 0069H |Btad indeksu CANopen 4 8100H
106 - 006AH |Btad adresu stacji CANopen 4 8100H
107 - 006BH |Btgd pamieci CANopen 4 8100H
121 - 007AH |Wewnetrzny btgd komunikaciji. 7 FF36H
123 - 007CH |Wewnetrzny btagd komunikaciji. 7 FF38H
124 - 007DH |Wewnetrzny btgd komunikacji. 7 FF39H
126 - 0080H |Wewnetrzny btgd komunikaciji. 7 FF3BH
127 - 0081H |Btad wersji oprogramowania 7 FF3CH
128 - 0082H (Btad przekroczenia momentu obrotowego 3 1 2310H
129 - 0083H [Btad przekroczenia momentu obrotowego 4 1 2310H
134 - 0088H |Elektroniczne zabezpieczenie termiczne 3 1 2310H
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Ustawi Kod RetjeStlz Kod
erlie Wyswietlacz bledu Opis C':IO\SNeOrSen usterki
(it 0~7) | CANopen
HAND
Fault
135 EolL4 0089H |Elektroniczne zabezpieczenie termiczne 4 1 2310H
Thermal relay 4
HAND
Fault
140 Hdé 008EH |Po wiaczeniu zasilania wykryty zostat GFF 1 2240H
GFF HWerror
HAND
Fault
141 BGFF 0090H |GFF wystepuje przed uruchomieniem 1 2240H
BeforeRUN GFF
HAND
142 Fault 0091H Btad automatycznego dostrajania 1 (na 1 FF3DH
AUE1 etapie testu DC)
Auto tuning Err1
HAND
143 Fault 0092H Btad automatycznego dostrajania 2 (na 1 FF3EH
AUE2 etapie wysokiej czestotliwosci)
Auto tuning Err2
HAND
Fault P
144 AUE: 0093H Btad aqtomatycznego dostrajania 3 (etap 1 FE3FH
u testu wirowania)

Auto tuning Err3
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Funkcja LED CANopen
Istniejg sygnaty CANopen przekazywane miganiem diod: RUN (praca) i ERR (btad).
DIODA RUN:

Stan diody
LED Stan Stan CANopen
Zgaszona |Caty czas zgaszona Inicjalizacja
. ON— 200 200 _
Miganie e et Przygotowanie do pracy
OFF
Pojedyncze ON{ 200 [200 | 1000 R atrzymany
ianieci “ms | ms | ms g
migniecie OFF |l
Zapalona |[Caly czas zapalona Praca
DIODA ERR:
Stan diody
LED Warunek/Stan

Zgaszona |Nie wykryto btedu

Bfad jednej wiadomosci

Pojedyncze| - ON-T—7557 1000
migniecie Ve =

m
OFF |

v

y

Btad funkcji Guarding lub Heartbeat

. | B
Podwoine | ON-3551 200 [200 ). 1000 ;
migniecie N Lo st . >
OFF |
Biad SYNC
S | ]
Potrojne | ON=—35571 200 [260] 200 [200 ] 1000 )
migniecte “ms | ms | ms | ms | ms | ms §
OFF |

Zapalona |Szyna wytgczona




Podsumowanie ustawien parametrow

Ten rozdziat zawiera podsumowanie ustawien parametrow uzytkownika, zakreséw ich ustawien, ustawien
fabrycznych i wprowadzania parametréw. Parametry mozna ustawia¢, zmienia¢ i resetowac przy pomocy
klawiatury cyfrowe;j.

A Parametr moze by¢ ustawiany podczas pracy
00 Parametry silnika

Ustawienia

Parametr Wyjasnienie Ustawienia
Fabryczne

102: 110V, 1 faza, 0.25 HP
103: 110V, 1 faza, 0.5 HP
104: 110 V, 1 faza, 1 HP
302: 230 V, 1 faza, 0.25 HP
303: 230 V, 1 faza, 0.5 HP
304: 230 V, 1 faza, 1 HP
305: 230 V, 1 faza, 2 HP
306: 230 V, 1 faza, 3 HP
202: 230V, 3 fazy, 0.25 HP
203: 230V, 3 fazy, 0.5 HP
204: 230V, 3 fazy, 1 HP
205: 230V, 3 fazy, 2 HP
206: 230V, 3 fazy, 3 HP
207: 230V, 3 fazy, 5 HP Tviko do
00-00 Kod identyfikacyjny falownika 208: 230V, 3 fazy, 7.5 HP o)cljcz tu
AC 209: 230V, 3 fazy, 10 HP y
210: 230V, 3 fazy, 15 HP
211: 230V, 3 fazy, 20 HP
403: 460V, 3 fazy, 0.5 HP
404: 460V, 3 fazy, 1 HP
405: 460V, 3 fazy, 2 HP
406: 460V, 3 fazy, 3 HP
407: 460V, 3 fazy, 5 HP
408: 460V, 3 fazy, 7.5 HP
409: 460V, 3 fazy, 10 HP
410: 460V, 3 fazy, 15 HP
411: 460V, 3 fazy, 20 HP
412: 460V, 3 fazy, 25 HP
413: 460V, 3 fazy, 30 HP

Tylko do

00-01 Prad znamionowy falownika AC | Wyswietla wedtug modelu
odczytu

0: Brak funkciji

: Tylko do odczytu

: Kasowanie licznika kWh

: Reset PLC

: Resetuj adres CANopen (Slave)

: blokada klawiatury

: Resetuje wszystkie parametry do ustawien

fabrycznych (bazowa czestotliwos¢ to 50Hz)

10: Resetuje wszystkie parametry do ustawien
fabrycznych (bazowa czestotliwos¢ to 60Hz)

11: Resetuje wszystkie parametry do ustawien
fabrycznych (bazowa czestotliwos¢ to 50Hz)
(zachowuje wartosci zdefiniowane przez
uzytkownika w parametrach 13-01~13-50.

12. Resetuje wszystkie parametry do ustawien
fabrycznych (bazowa czestotliwos¢ to 60Hz)
(zachowuje wartosci zdefiniowane przez
uzytkownika w parametrach 13-01~13-50.

©O©o0o~NO 01

00-02 Reset parametrow

0: F (zadana czestotliwos¢ - frequency
command) 0
1: H (czestotliwos¢ wyjsciowa - output

Sekcja wyswietlania

~ 0003 parametréw startowych




Parametr

Wyjasnienie

Ustawienia

Ustawienia
Fabryczne

frequency)
2: U (wysSwietla wiele funkgiji, patrz Pr.00-04)
3: A (prad wyjsciowy - output current)

00-04

Ustawienie wyswietlacza
wielofunkcyjnego

0: Wyswietla prad wyjsciowy (jednostka: A)

1: Wyswietla wartos¢ licznika (c)
(jednostka:CNT)

2: Wyswietla aktualng czestotliwosé wyjsciowg
(H.) (jednostka Hz)

3: Wyswietla napiecie szyny DC-BUS (v)
(jedn.: Vdc)

4: Wyswietla napiecie wyjsciowe (E)
(jedn.:Vac)

5: Wyswietla kgt mocy (n) ( jednostka: stopnie)

6: Wyswietla moc wyjsciowg w kW (P)
(jedn.:Kw)

7: Wyswietla aktualng predkos¢ silnika
w obr/min (r)

10:Wyswietla PID w torze sprzezenia
zwrotnego w % (b)

11: Wyswietla warto$¢ sygnatu AVI
analogowego wejscia terminalowego (1.)
(jednostka: %)

12: Wyswietla wartos¢ sygnatu ACI
analogowego wejscia terminalowego (2.)
(jednostka: %)

14: Wyswietla temperature IGBT (jedn.: °C) (i.)

16: Status wejscia cyfrowego (ON/OFF) (i)

17: Wyswietla status wyjscia cyfrowego
(ON/OFF) (o)

18: Wielostopniowa regulacja predkosci (S)

19: Odpowiedni status pinu CPU wejscia
cyfrowego (d.)

20: Odpowiedni status pinu CPU wyjscia
cyfrowego (0.)

21: Aktualna pozycja silnika (PG1 z kart PG)
(P.)

22: Czestotl. wej. impulsowego (PG2 z kart
PG) (S.)

23: Pozycja wejscia impulsowego (PG2 z kart
PG) (q.)

25: Zliczone przecigzenie (0.00~100.00%)
(0.)(jedn: %)

26: Zwarcie do uziemienia GFF (Unit :%)(G.)

27: Pulsacja napiecia szyny DC Bus (Unit:Vdc)
(r.)

28: Wyswietla wartos¢ rejestru D1043
z wbudowanego PLC - (C)

30: Wyswietla wyjscie zdefiniowane przez
uzytkownika (U)

31: Wyswietla czestotliwos¢ wyjsciowg x
wzmocnienie Pr.00-05(K)

35: Wyswietla tryb sterowania: 0 = tryb kontroli
predkosci (SPD)

36: Aktualna czestotliwos¢ nosna pracy silnika
(Hz) (J.)

38: Wyswietl status silnika (6.)

41: Wyswietla KWH, (jedn.: KWh)(J.)

42: Wartos¢ zadana PID, (jedn.: %) (h.)

43: Przesuniecie (offset) PID (%) (0.)

44: Czestotliwos¢ wyjsciowa PID
(jednostka:Hz) (b.)

46: Wyswietla warto$¢ czestotliwoSci




Parametr

Wyjasnienie

Ustawienia

Ustawienia
Fabryczne

pomocniczej (Hz)

47. Wyswietl wartos¢ czestotliwosci gléwne;j

(A.)(jedn. Hz)

48. Wyswietl wartos¢ czestotliwosci po
dodaniu/odjeciu pomocniczej i gtbwnej
czestotliwosci (L.) (jednostka: Hz)

00-05

Wspétczynnik wzmochienia
czestotliwosci wyjsciowej

0~160.00

00-06

Wersja oprogramowania

Tylko do odczytu

#H#

00-07

Hasto zabezpieczajgce przed
wprowadzaniem parametrow

0~65535
0~3: ilo$¢ dostepnych préb wprowadzania hasta

00-08

Ustawienia hasta
zabezpieczajgcego przed
wprowadzaniem parametrow

0 ~ 65535

0: Brak ochrony hastem / hasto wprowadzone
poprawnie (Pr00-07)

1: Hasto zostato ustawione

00-10

Tryb sterowania

0: Tryb predkosciowy

00-11

Rodzaj kontroli predkosci

0: VF (IM V/F control)
1: VFPG (IM V/f control + Encoder)
2: SVC (Pr. 05-33 set as IM or PM)

00-16

Wybdr obcigzenia

0: Normalne obcigzenie
1: Duze obcigzenie

00-17

Czestotliwosé nosna

Normalne obcigzenie: 2~15 KHz

4

Duze obcigzenie: 2~ 15 KHz

4

00-19

Maska komend PLC

Bit 0: Polecenia sterujgce sterowane
przez PLC

Bit 1: Zadana czestotliwo$¢ sterowana
przez PLC

Tylko do
odczytu

00-20

Zrodto zadanej czestotliwosci
gtownej (AUTO)

0: Klawiatura cyfrowa falownika

1: Port szeregowy RS-485

2: Wejscie analogowe (Ustaw. Pr.03-00)

3: Sygnat z przyciskow GORA/DOL

4: Wejscie impulsowe bez komendy kierunku
(Pr.10-16)

6: Karta komunikacyjna CANopen

7: Potencjometr na klawiaturze numerycznej

8: Karta komunikacyjna (inna niz CANopen)

[Notatka]: Nalezy uzywa¢ z MO ustawionym
na 42 lub uzy¢ z KPC — CCO01

00-21

Zrédto komend operacii
(AUTO)

0: Klawiatura cyfrowa

1: Zaciski wejs¢ cyfrowych

2: Port szeregowy RS-485.

3: Karta komunikacyjna CANopen

5: Karta komunikacyjna (inna niz CANopen)

[Notatka]: Nalezy uzywac¢ z MO ustawionym
na 42 lub uzy¢ z KPC — CCO1

00-22

Metoda zatrzymania

0: Hamowanie rampg
1: Hamowanie wybiegiem

00-23

Kontrola kierunku silnika

0: Wigczony ruch do przodu/tytu
1: Wylgczony ruch do tytu
2: Wytgczony ruch do przodu

0

00-24

Zapamietana wartos¢ zadanej
czestotliwosci z klawiatury

Tylko do odczytu

Tylko do
odczytu

00-25

Charakterystyki definiowane
przez uzytkownika

Bit 0~3: Uzytkownik definiuje ilos¢ miejsc
dziesietnych

0000b: brak miejsc dziesietnych

0001b: jedno miejsce dziesietne

0010b: dwa miejsca dziesietne




Parametr

Wyjasnienie

Ustawienia

Ustawienia
Fabryczne

0011b: trzy miejsca dziesietne
Bit 4~15: Uzytkownik definiuje jednostki
000xh: Hz
001xh: rpm
002xh: %
003xh: kg
004xh: M/S
005xh: kW
006xh: HP
007xh: PPM
008xh: I/m
009xh: kg/s
00Axh: kg/m
00Bxh: kg/h
00Cxh: Ib/s
00Dxh: Ib/m
00Exh: Ib/h
00Fxh: ft/s
010xh: ft/m
011xh: M
012xh: ft
013xh: degC
014xh: degF
015xh: mbar
016xh: bar
017xh: Pa
018xh: kPa
019xh: mWG
01Axh: inWG
01Bxh: ftWG
01Cxh: Psi
01Dxh: Atm
01Exh: L/s
01Fxh: L/m
020xh: L/h
021xh: m3/s
022xh: m3/h
023xh: GPM
024xh: CFM

00-26

Maksymalne wartosci
definiowane przez uzytkownika

0: Wylgczone

0~65535 (Brak miejsc dziesietnych
w ustawieniu Pr.00-25)

0.0~6553.5 ( 1 miejsce dziesietne
w ustawieniu Pr.00-25)

0.0~655.35 ( 2 miejsca dziesietne
w ustawieniu Pr.00-25)

0.0~65.535 ( 3 miejsca dziesietne
w ustawieniu Pr.00-25 )

00-27

Wartosc¢ definiowana przez
uzytkownikow

Tylko do odczytu

Tylko do
odczytu

00-29

Wybor trybu LOKALNEGO /
ZDALNEGO

0: Standardowa funkcja HOA

1: Przetgczenie lokalny/zdalny, silnik
zatrzymuje sie

2: Przy przefgczeniu lokalny/zdalny - silnik
pracuje ze ZDALNA nastawg czestotliwosci
i statusu operaciji

3: Przy przetgczeniu lokalny/zdalny - silnik
pracuje z LOKALNA nastawg czestotliwosci
i statusu operac;ji

4: Przy przetgczeniu lokalny - silnik pracuje z




Parametr

Wyjasnienie

Ustawienia

Ustawienia
Fabryczne

LOKALNA, a w ustawieniu zdalny - ze
ZDALNA nastawa czestotliwosci i statusu
operacji

00-30

Zrédio zadanej czestotliwosci
gtéwnej (HAND)

0: Klawiatura cyfrowa falownika

1: Port szeregowy RS-485

2: Wejscie analogowe (Ustaw. Pr.03-00)

3: Wejscie cyfrowe GORA/DOL

4: Wejscie impulsowe bez komend kierunku
(Pr.10-16)

6: Karta komunikacyjna CANopen

7: Potencjometr na klawiaturze numeryczne;j
8: Karta komunikacyjna (inna niz CANopen )

[Notatka]: Nalezy uzywa¢ z MO ustawionym
na 41 lub uzy¢ z KPC — CCO1

00-31

Zrédto komend operacji (HAND)

0: Klawiatura cyfrowa

1: Zaciski wejs¢ cyfrowych.

2: Port szeregowy RS-485.

3: Karta komunikacyjna CANopen

5: Karta komunikacyjna (inna niz CANopen)

[Notatka]: Nalezy uzywa¢ z MO ustawionym
na 41 lub uzyé z KPC — CCO1

00-32

Funkcje klawisza STOP
klawiatury cyfrowej

0: Klawisz STOP wytgczony
1: Klawisz STOP wigczony

00-35

Zrédto zadanej czestotliwosci
dodatkowej (auxiliary)

0: Wytaczenie funkcji dodatkowej
czestotliwosci zadane;.

: Klawiatura cyfrowa

: Port szeregowy RS-485

: Wejscie analogowe

: Wejscie cyfrowe GORA/DOL

: Wejscie impulsowe z poleceniem
sterowania (Pr.10-16)

: Przy uzyciu CANopen

: Przy uzyciu karty komunikacyjnej (innej niz
CANopen)

AP WN -

[olNe)]

00-36

Wybér trybu gtéwnej (master)
i dodatkowej (auxiliary) zadanej
czestotliwosci.

0: Gtéwna(master) + dodatkowa (auxiliary)
czestotliwosé

1: Gtéwna(master) - dodatkowa (auxiliary)
czestotliwosé

2: Dodatkowa (auxiliary) — gtéwna (master)
czestotliwosé

00-48

Wyswietla czas filtracji (Current)

0.001~65.535 sek

0.100

00-49

Wyswietla czas filtracji
(Klawiatura)

0.001~65.535 sek

0.100

00-50

Wersja oprogramowania (data)

Tylko do odczytu




01 Podstawowe parametry

Parametr Wyijasnienie Ustawienia SEEIE
fabryczne
Maks. czestotliwos¢ pracy 60.00/
01-00 | Siinika 1 0.00~599.00Hz 50.00
Wyjsciowa czestotliwos¢ 60.00/
01-01 | siinika 1 0.00~599.00Hz 50.00
01-02 | Napiecie wyjsciowe silnika 1 Dla serii 110V / 230V : 0.0V~255.0V 220.0
Dla serii 460V : 0.0V~510.0V 440.0
Srodkowy punkt czestotliwosci 1
01-03 | cinika 1 P ¢ 0.00~599.00Hz 3.00
01.04 | Srodkowy punkt napiecia 1 Dla serii 110V / 230V: 0.0V~240.0V 11.0
silnika 1 Dla serii 460V : 0.0V~480.0V 22.0
Srodkowy punkt czestotliwosci 2
01-05 | cinika 1 P ¢ 0.00~599.00Hz 0.50
01-06 Srodkowy punkt napiecia 2 Dla serii 110V / 230V: 0.0V~240.0V 2.0
silnika 1 Dla serii 460V: 0.0V~480.0V 4.0
Minimalna czestotliwosé
01-07 wyjéciowa silnika 1 0.00~599.00Hz 0.00
01-08 Minimalne napiecie wyjsciowe Dla serii 110V / 230V : 0.0V~240.0V 0.0
silnika 1 Dla serii 460V : 0.0V~480.0V 0.0
01-09 Czestotliwos¢ startowa 0.00~599.00Hz 0.50
Gorny limit czestotliwosci
01-10 | visciowe] 0.00~599.00Hz 599.00
Dolny limit czestotliwosci
01-11 | \wyisciowe] 0.00~599.00Hz 0
01412 | Czas brevspieszania 1 Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
przysp Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
01-13 | Czas hamowania 1 Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
01-14 | Czas przyspieszania 2 Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
01-15 | Czas hamowania 2 Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
01-16 | Czas przyspieszania 3 Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
01-17 | Czas hamowania 3 Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
01-18 | Czas przyspieszania 4 Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
01-19 | Czas hamowania 4 Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
0120 | Czas przy$pieszania JOG Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
01-21 | Czas hamowania JOG Pr.01-45=0: 0.00~600.00 sekund 10.00
Pr.01-45=1: 0.00~6000.0 sekund 10.0
01-22 Czestotliwos¢ JOG 0.00~599.00Hz 6.00
1-sza/4-ta czestotliwosc
01-23 przyspieszenia/hamowania 0.00~599.00Hz 0.00
01-24 | Krzywa-S dla rozpoczecia Pr.01-45=0: 0.00~25.00 sekund 0.20
przyspieszania (Departure) Pr.01-45=1: 0.0~250.0 sekund 0.2
01-25 | Krzywa-S dla zakanczania Pr.01-45=0: 0.00~25.00 sekund 0.20
przyspieszania (Arrival) Pr.01-45=1: 0.0~250.0 sekund 0.2
i Krzywa-S dla rozpoczecia Pr.01-45=0: 0.00~25.00 sekund 0.20
01-26 .
hamowania (Departure) Pr.01-45=1: 0.0~250.0 sekund 0.2




Parametr

Wyijasnienie

Ustawienia

Ustawienia

fabryczne
01-27 Krzywa-S dla zakanczania Pr.01-45=0: 0.00~25.00 sekund 0.20
hamowania (Arrival) Pr.01-45=1: 0.0~250.0 sekund 0.2

01-28 Gorny limit czestotliwosci 1 0.00~599.00Hz 0.00

01-29 Dolny limit czestotliwosci 1 0.00~599 00Hz 0.00

01-30 Gorny limit czestotliwosci 2 0.00~599.00Hz 0.00

01-31 Dolny limit czestotliwosci 2 0.00~599.00Hz 0.00

01-32 Gorny limit czestotliwosci 3 0.00~599.00Hz 0.00

01-33 Dolny limit czestotliwo$ci 3 0.00~599.00Hz 0.00

. - ) 0: Wyjscie oczekujgce (UVW wyt.)
01-34 -sm(/at:adzel\;I%v(\jl:J) predkosci (Zero 1: Operacje zerowej predkosci 0
P 2: F min (Odnosi sie do Pr. 01-07, 01-41)
01-35 Maks. czestotliwos¢ wyjsciowa 60.00/
silnika 2 0.00~599.00Hz 50.00
01-36 | Maks. napigcie wyjsciowe Dla serii 110V / 230V: 0.0V~255.0V 220.0
silnika 2 Dla serii 460V: 0.0V~510.0V 440.0
Srodkowy punkt czestotliwosci
01-37 | { sinika Z P ¢ 0.00~599.00Hz 3.00
01.38 | Srodkowy punkt napiecia Dla serii 110V / 230V: 0.0V~240.0V 11.0
1 silnika 2 Dla serii 460V: 0.0V~480.0V 22.0
Srodkowy punkt czestotliwosci 2
01-39 | Ginika 2 P ¢ 0.00~599.00Hz 0.50
0140 | Srodkowy punkt napiecia 2 Dla serii 110V / 230V: 0.0V~240.0V 2.0
silnika 2 Dla serii 460V: 0.0V~480.0V 4.0
Min. czestotliwo$¢ wyjsciowa
01-41 silnika 5 ) 0.00~599.00Hz 0.00
01.42 | Min. napigcie wyjsciowe Dla serii 110V / 230V: 0.0V~240.0V 0.0
silnika 2 Dla serii 460V: 0.0V~480.0V 0.0
0: Krzywa V/f zdefiniowana przez
) : Pr.01-00~Pr.01-08

01-43 Wybcr krzywej V/f 1: Krzywa o wyktadniku potegi 1.5 0

2: Krzywa o wyktadniku potegi 2 (kwadratowa)
0: Liniowe przyspieszanie/hamowanie
1: Auto przyspieszanie; liniowe hamowanie

Ustawienia przvépieszanial 2: Liniowe przyspieszanie; auto hamowanie

01-44 hamowania%layt pbu AUTO 3: Auto przyspieszanie/ hamowanie 0
Y 4: Liniowe, ochrona przed utykiem przy AUTO

przyspieszaniu/hamowaniu
(ograniczone przez Pr.01-21 do 01-22)

01.45 | Jednostkiczasudia 0: Jednostka: 0.01 sek 0

przysp./hamow. i krzywej S 1: Jednostka: 0.1 sek

01-46 Czas szybkiego zatrzymania Pr. 01-45=0: 0.00~600.00 sek 1.00

CANopen Pr. 01-45=1: 0.0~6000.0 sek '
0: Normalne hamowanie
1: Przepetnieniowe hamowanie (overfluxing)

01-49 Metoda hamowania 2: Kontrola energii trakcji - automatyczne 0
dostrojenie czestotliwosci wyjsciowej i napiecia
wyjsciowego

Maks. czestotliwos¢ pracy " 60.00/

01-52 silnika 2 0.00~599.00Hz 50.00

Maks. czestotliwos¢ pracy " 60.00/
01-53 silnika 3 0.00~599.00Hz 50.00

Maks. czestotliwos¢ wyjsciowa _ 60.00/
01-54 silnika 3 0.00~599.00Hz 50.00
01-55 Maks. napiecie wyjsciowe Dla serii 110V / 230V: 0.0V~255.0V 220.0

silnika 3 Dla serii 460V: 0.0V~510.0V 440.0




Parametr

Wyijasnienie

Ustawienia

Ustawienia

fabryczne

Srodkowy punkt czestotliwosci 1

01-56 | Ginika 3 P ¢ 0.00~599.00Hz 3.00

i Srodkowy punkt napigcia 1 Dla serii 110V / 230V: 0.0V~240.0V 11.0

01-57 o .
silnika 3 Dla serii 460V: 0.0V~480.0V 22.0
Srodkowy punkt czestotliwosci 2

01-58 | Cinika 3 P ¢ 0.00~599.00Hz 0.50

01-59 Srodkowy punkt napiecia 2 Dla serii 110V / 230V: 0.0V~240.0V 2.0
silnika 3 Dla serii 460V: 0.0V~480.0V 4.0
Minimalna czestotliwosé

01-60 wyjsciowa silnika 3 0.00~599.00Hz 0.00

01-61 | Min. napigcie wyjsciowe Dla serii 110V / 230V: 0.0V~240.0V 0.0
silnika 3 Dla serii 460V: 0.0V~480.0V 0.0
Maks. czestotliwos¢ pracy 5 60.00/

01-62 silnika 4 0.00~599.00Hz 50 00
Maks. czestotliwos¢ wyjsciowa 5 60.00/

01-63 silnika 4 0.00~599.00Hz 50 00

01-64 Maks. napiecie wyjsciowe Dla serii 110V / 230V: 0.0V~255.0V 220.0
silnika 4 Dla serii 460V: 0.0V~510.0V 440.0

01-65 Srogkowy punkt czestotliwosci 1 0.00~599.00Hz 3.00
silnika 4

01-66 Srodkowy punkt napiecia 1 Dla serii 110V / 230V: 0.0V~240.0V 11.0
silnika 4 Dla serii 460V: 0.0V~480.0V 22.0

01-67 Srogkowy punkt czestotliwosci 2 0.00~599.00Hz 0.50
silnika 4

01-68 Srodkowy punkt napiecia 2 Dla serii 110V / 230V: 0.0V~240.0V 2.0
silnika 4 Dla serii 460V: 0.0V~480.0V 4.0

01-69 | Minimalna czgstotliwosc 0.00~599.00Hz 0.00
wyjsciowa silnika 4

01-70 Min. napiecie wyjsciowe Dla serii 110V / 230V: 0.0V~240.0V 0.0
silnika 4 Dla serii 460V: 0.0V~480.0V 0.0




02 Parametry wejsé/wyjsé cyfrowych

Parametr

Wyjasnienie

Ustawienia

Ustawienia
Fabryczne

02-00

2-przewodowa/3-przewodowa

kontrola pracy

0: Brak funkgiji
1: Tryb 2-przewodowy 1, zasilanie dla kontroli

pracy
(M1: FWD / STOP, M2: REV / STOP)
2: Tryb 2-przewodowy 2, zasilanie dla kontroli

pracy
(M1: RUN / STOP, M2: REV / FWD)
3: Tryb 3-przewodowy, zasilanie dla kontroli

pracy
(M1: RUN, M2: REV / FWD, M3: STOP)
4: Tryb 2-przewodowy 1, szybki start
(M1: FWD / STOP, M2: REV / STOP)
5: Tryb 2-przewodowy 2, szybki start
(M1: RUN / STOP, M2: REV / FWD)
6: Tryb 3-przewodowy, szybki start
(M1: RUN, M2: REV / FWD, M3: STOP)

WAZNE:

1. W funkcji szybkiego startu, wyjscie terminala
bedzie w stanie gotowosci, falownik odpowie
na polecenie natychmiastowo.

2. Kiedy uzywamy funkcji szybkiego startu,
wyjscie terminala potencjalnie bedzie miato
wyzsze napiecie.

02-01

Komendy wejscia
wielofunkcyjnego 1 (MI1)

02-02

Komendy wejscia
wielofunkcyjnego 2 (MI2)

02-03

Komendy wejscia
wielofunkcyjnego 3 (MI3)

02-04

Komendy wejscia
wielofunkcyjnego 4 (Mi4)

02-05

Komendy wejscia
wielofunkcyjnego 5 (MI5)

02-06

Komendy wejscia
wielofunkcyjnego 6 (MI6)

02-07

Komendy wejscia
wielofunkcyjnego 7 (MI7)

0: Brak funkgji

1: Wybor czestotliwosci/pozyciji
predefiniowanej 1

2: Wybér czestotliwosci/pozycii
predefiniowanej 2

3: Wybdr czestotliwosci/pozyciji
predefiniowanej 3

4: Wybor czestotliwosci/pozyciji
predefiniowanej 4

5: Reset

6: Komendy JOG (przez KPC-CCO01 lub
kontrola zewnetrzna)

7: Zatrzymanie przysp./hamow.

8: Wybor 1, 2 czasu przysp./hamow.

9: Wybér 3, 4 czasu przysp./hamow.

10: Wejscie zewnetrznego alarmu EF
(External Fault) (Pr.07-20)

11: Wejscie zewnetrznego sygnatu blokady B.B
(Base Block)

12: Odciecie napiecia wyjsciowego

13: Anulowanie ustawieh automatycznego
czasu przysp./hamow.

15: Zrédto komend sterujgcych z AVI

16: Zrodto komend sterujgcych z ACI

18: Stop awaryjny (Pr.07-20)

19: Zwiekszenie czestotliwosci zadanej (up)
20: Zmniejszenie czestotliwosci zadanej
(down)

21: Wytgczenie regulatora PID

22: Zerowanie wewnetrznego licznika

23: Wyzwalanie wewnetrznego licznika (MI6)
24: Komenda JOG do przodu




Parametr

Wyjasnienie

Ustawienia

Ustawienia
Fabryczne

25: Komenda JOG do tytu

28: STOP awaryjny (EF1)

29: Sygnat potwierdzajacy potgczenie

Y (gwiazda)

30: Sygnat potwierdzajgcy potgczenie

A (trojkat)

38: Wytaczenie funkcji zapisu pamieci
EEPROM

40: Wymuszenie wybiegu do zatrzymania
41: Przetacznik HAND

42: Przetacznik AUTO

48: Przetacznik wspodtczynnika przekfadni
mechanicznej

49: Zatgczenie silnika (Enable Drive)

50: Wejscie gtébwne (master) dEb

51: Wybér dla trybu PLC - bit0

52: Wybér dla trybu PLC - bit1

53: Wyzwalanie szybkiego stopu CANopen
56: Wybdr ZDALNY / LOKALNY

74: Odwrdécenie sygnatu sprzezenia
zwrotnego PID

82: Wykrywanie bilansu tadowania OBB
83: Wybbdr trybu wielosilnikowego
(Multi-motors) (IM)- bit 0

84: Wyb6r trybu wielosilnikowego
(Multi-motors) (IM) - bit 181: Zerowy punkt
sygnatu wejsciowego prostego pozycjonowania

02-09

Tryb zwiekszania czestotliwosci
zadanej klawiszami UP/DOWN
(funkcje wejs¢ 19 i 20)

0: Zmiana zgodna z czasem
przyspieszania/opoznienia

1: Zmiana co statg predkosé(Pr.02-10)

2: Komenda impulséw (Pr.02-10)

3: Tryb sygnatéw wejs¢ cyfrowych UP/DOWN

02-10

Predkos¢ przysp./hamow.
klawiszy UP/DOWN

0.001~1.000Hz/ms

0.001

02-11

Czas odpowiedzi wejscia
cyfrowego

0.000~30.000 second

0.005

02-12

Wybor stykow wejsc cyfrowych

0000h~FFFFh (0: N.O.; 1: N.C.)

0000h

02-13

Funkcja wyjscia
przekaznikowego 1 (RY1)

X X X X X

02-16

Funkcja wyjscia 3 (MO1)

02-17

Funkcja wyjscia 4 (MO2)

0: Brak funkgiji

1: Sygnalizacja pracy RUN

2: Sygnalizacja osiggniecia predkosci pracy
3: Sygnalizacja osiggniecia wymaganej
czestotliwosci 1 (Pr.02-22)

4: Sygnalizacja osiggniecia wymaganej
czestotliwosci 2 (Pr.02-24)

5: Predkos¢ zerowa (komenda czestotliwosci)
6: Predkos¢ zerowa, wigczajac STOP
(komenda czestotliwosci)

7: Przekroczenie momentu obrotowego 1
(Pr.06-06~06-08)

8: Przekroczenie momentu obrotowego 2
(Pr.06-09~06-11)

9: Silnik jest gotowy

10: Ostrzezenie o niskim napieciu (LV)
(Pr.06-00)

11: Sygnalizacja uszkodzenia

13: Ostrzezenie o przegrzaniu (Pr.06-15)
14: Sygnalizacja hamulca software’owego
(Pr.07-00)

1




Parametr

Wyijasnienie

Ustawienia

Ustawienia
Fabryczne

15: Biad sprzezenia zwrotnego PID
16: Btad poslizgu (oSL)

17: Licznik osiagnat wartos¢ koncowg zliczania
(Pr.02-20; nie powraca do 0)

18: Licznik osiggnat wartos¢ koncowa zliczania
(Pr.02-19; wraca do 0)

19: Zewnetrzna blokada (Base Block)

20: Wyjscie ostrzezenia

21: Ostrzezenie o przekroczeniu napiecia

22: Sygnalizacja funkcji ochrony

0 przekroczeniu pradu

23: Sygnalizacja funkcji ochrony

0 przekroczeniu napiecia

24: Zrédto pracy - zaciski wejsé
wielofunkcyjnych (Operation Source)

25: Komenda pracy do przodu (Forward)

26: Komenda pracy do tytu (Reverse)

29: Wyjscie gdy czestotliwos¢ >= Pr.02-34

30: Wyjscie gdy czestotliwos¢ <= Pr.02-34

31: Potgczenie cewek silnika Y (gwiazda)

32: Potgczenie cewek silnika A (trojkat)

33: Zerowa predkos¢ (w trybie RUN)

34: Zerowa predkos¢ lub tryb STOP

35: Wyjscie btedu 1(Pr.06-23)

36: Wyjscie btedu 2(Pr.06-24)

37: Wyjscie btedu 3(Pr.06-25)

38: Wyjscie btedu 4(Pr.06-26)

40: Osiggniecie predkosci (zawiera Stop)

42: Funkcja dzwigowa (Crane)

43: Wyjscie aktualnej predkosci <=Pr.02-47
44: Wyjscie niskiego pradu (uzyw. z Pr.06-
71~06-73)

45: Stycznik UVW wigczony

46: Wyjscie sygnatu Master dEb

50: Sterowanie poprzez CANopen

52: Sterowanie poprzez karte komunikacyjng
66: Wyjscie logiczne A dla SO (Safety Output)
67: Poziom wejscia analogowego

(AVI lub ACI — Pr.03.44) > Pr.03-46 i < Pr.03.45
68: Wyjscie logiczne B dla SO (Safety Output)
73: Przekroczona wartos¢ momentu
obrotowego 3

74: Przekroczona wartos¢ momentu
obrotowego 4

02-18

Wybor styku wyjs¢ MO i RY

0000h~FFFFh (0: N.O.; 1: N.C.)

0000h

02-19

Koncowa wartosc¢ zliczania
terminala (wraca do 0)

0~65500

02-20

Koncowa wartosc¢ zliczania
terminala (nie wraca do 0)

0~65500

02-21

Wzmocnienie wyjscia cyfrowego
(DFM)

1~55

02-22

Osiaggnieta czestotliwosc
progowa 1

0.00~599.00Hz

60.00/
50.00

02-23

Szerokos¢ czestotliwosci
progowej 1

0.00~599.00Hz

2.00

X X X X X X X

02-24

Osiaggnieta czestotliwosc
progowa 2

0.00~599.00Hz

60.00/
50.00




Szerokos$¢ czestotliwosci

02-25 progowej 2 0.00~599.00Hz 2.00
Poziom czestotliwosci wyj. (H)
02-34 dla aktywacji wyjs¢ 0.00~599.00Hz 0.00
wielofunkcyjnych
. ; 0: Wylacz
02-35 Wznowienie pracy po resecie 1: Silnik ruszy gdy po resecie istnieje Komenda 0
btedu lub powrocie zasilania RUN
02-47 | Poziom zerowej predkosci 0~65535 obr/min 0
silnika
. . o T . Tylko do
02-50 Status wejs¢ wielofunkcyjnych Monitoruje status wej$¢ wielofunkcyjnych odczyty
02-51 Status wyj$¢ wielofunkcyjnych Monitoruje status wyjs¢ wielofunkcyjnych -(I;)glégy?l?
) Status wejs¢é uzywanych T oo Tylko do
02-52 orzez PLC Monitoruje status wejs¢ uzywanych przez PLC odczytu
) Status wyj$¢ uzywanych o e Tylko do
02-53 orzez PLC Monitoruje status wyjs¢ uzywanych przez PLC odczytu
Zapisana komenda
02 o . Tylko do
-54 czestotliwosci zadanej przy Tylko do odczytu
o odczytu
wystgpieniu btedu
Czestotliwo$¢ hamowania dla N
02-58 funkeji dzwigowej 42 (Crane) 0.00~599.00Hz 0.00
0278 | Praelozenie przekiadni dia 4.0~1000.0 200.0
prostej funkcji indeksowania
Ustawienie kata dla
02-79 automatycznego 0.0~6480.0 180.0
pozycjonowania
Czas hamowania (opoznienia) w .
02-80 trybie automatycznego 88(1)1:1%%‘(8]: wytgczona 0.00
pozycjonowania ) )
Zataczanie zewnetrznedo bledu 0: Osiggnieta wartos¢ licznika terminala,
gczanie zewnelrznego big brak btedu EF na wyswietlaczu
02-81 (EF) gdy licznik terminala T Y . 0
2 q rtose 1: Osiagnieta wartos¢ licznika terminala,
oslagnie zadang wartosc blad EF na wy$wietlaczu aktywny
. 0: Wg komendy aktualnej czestotliwosci
02-82 I?Zti?lwvig?il Pgiz?ior\;‘vgjn iU 1: Wg komendy zerowej czestotliwosci 0
€ P y 2: Nastawa zgodna z Pr. 02-83
Ustawienia komendy
02-83 czestotliwosci poczatkowej po 0.00 ~599.0 Hz 60.00

zatrzymaniu




03 Parametry wejsé/wyjsé analogowych

Parametr Wyijasnienie Ustawienia ll‘:l:tbar\’;(';:':
»  03-00 Wejscie analogowe (AVI) 0: Brak funkgii 1
»  03-01 Wejscie analogowe (ACI) 0
1: Komenda czestotliwosci
4: Wartos¢ zadana PID
5: Sygnat sprzezenia zwrotnego PID
6: Wartos¢ wejsciowa termistora PTC
11: Wartos¢ wejsciowa czujnika - termistora
PT100
12: Wejsciowa czestotliwosé dodatkowa
(auxiliary)
13: Wyjscie PID (Compensation value)
~ 03-03 Bias wejscia analogowego (AVI) | -100.0~100.0%
»  03-04 Bias wejscia analogowego (ACI) | -100.0~100.0%
» 03-07 Tryb Bias dodatni/ujemny (AVI) 0: Brak biasu
1: Mnigj niz lub réwne =< bias
2: Wiecej niz lub réwne => bias 0
~  03-08 Tryb Bias dodatni/ujemny (ACI) 3: Absolu’fn’a wartos¢ napiecia biasu podczas
obstugi srodka
4: Obstuguje bias w srodku
0: Wejsciowa czestotliwos¢ ujemna jest
niedozwolona. Ruch do przodu i do tytu jest
Odwréé ustawienie, gdy wejscie !:ont(ololwany p{zez klawiature cyfrowa lub
» 0310 sygnatu analogowego ma . erminal zewnetrzny. - . 0
totliwosé ujemna 1: Wejsciowa czestothvyosq ujemna Jgst
czes dozwolona. Czestotliwos¢ dodatnia = ruch
do przodu; czestotliwos¢ ujemna = ruch do
tytu.
Wzmocnienie wejscia
~  01 analogowego (AVI) -500.0~500.0% 100.0
Wzmocnienie wejscia
M3z ens (ACH -500.0~500.0% 1000
Czas filtrowania wejscia
70315 halogowego (AVI) 0.00~20.00 sec. 0.01
Czas filtrowania wejscia
#0316 halogowego (ACH) 0.00~20.00 sec. 0.01
. . 0: Wytacz (AVI, ACI)
»  03-18 Dodatkowe funkcje wejsé 1: Wiacz (nie zawiera analogowej karty 0
analogowych rozszerzen)
0: Wytgcz
. 1: Kontynuuj operacje z ostatnig
~ 0319 | Nastawaprzy utracie sygnatu | o tivescia 0
wejscia analogowego 4-20 mA 2. Zwalniaj do OHz
3: Zatrzymaj natychmiast i wyswietl ACE
0: Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)
1: Komenda czestotliwosci (Hz)
2: Predkos¢ silnika (Hz)
3: Prad wyjsciowy (RMS)
_ o . 4: Napiecie wyjsciowe
» 0320 Wyijscie wielofunkcyjne 1 (AFM) 5: Napiecie szyny DC 0
6

7:

: Wspotczynnik mocy

Moc wyjsciowa

9: AVI (0-10V = 0-100%)
10: ACI (4-20mA = 0-100%)




Parametr

Wyijasnienie

Ustawienia

Ustawienia

Fabryczne
12: Prad Iq
13: Wartos¢ sprzezenia zwrotnego Iq
14: Prad Id
15: Wartos¢ sprzezenia zwrotnego Id
16: Napiecie w osi Vq
17: Napiecie w osi Vd
19: Komenda czestotliwosci PG2
20: Wyjécie analogowe CANopen
21: Wyjécie analogowe RS-485
22: Wyjscie analogowe kart komunikacyjnych
23: Wyjécie napiecia statego DC wg. Pr.03-32
Wzmocnienie wyjscia
X032 oW 1 {LFM 0 0~500.0% 100.0
Wyjscie analogowe w kierunku 0- Absolutne wyjscie napiecia
»  03-22 REV (AFM) 1: Wyj. odwrotne 0V; Wyj. dodatnie 0-10V 0
2: Wyj. odwrotne 5-0V; Wyj. dodatnie 5-10V
A 03-27 Bias wyjscia - AFM -100.00~100.00% 0.00
0: 0-10V
»  03-28 Nastawa zakresu AVI 3:-10 V ~ +10 V (wg. Pr. 03-69 ~ 03-74) 0
0: 4-20mA
»  03-29 Nastawa zakresu ACI 1: 0-10V 0
2: 0-20mA
bit 1: AFM Tylko do
»  03-30 Status wyj$¢ analogowych PLC | bit 2: AO10 odczytu
bit 3: AO11
0: Wyjscie 0-10V
»  03-31 Nastawa zakresu wyjscia AFM 1: Wyjscie 0-20 mA 0
2: Wyjscie 4-20mA
~  03-32 Poziom ustawien AFM DC 0.00~100.00% 0.00
~  03-35 Czas filtracji wyjscia AFM 0.00 ~ 20.00 Sekund 0.01
. o 0: Wytacz
# 03-39 Wybor wejscia VR 1: Komenda czestotliwosci !
~ 03-40 Bias wejscia VR -100.00~100.00% 0.0
0: Brak biasu
1: Mnigj niz lub réwne =< bias
. . . 2: Wiecej niz lub réwne => bias
#0341 Bias ujemny/dodatni VR 3: Abgoldtna wartos¢ napiecia biasu podczas 0
obstugi srodka
4: Obstuguje bias w srodku
» 0342 Wzmocnienie VR -500.0~500.0% 100.0
» 0343 Czas filtracji VR 0~2.00 sek. 0.01
Wybér zrédia analogowego Al 1: AVI
#0344 413 funki 67 wyjscia MO 2: ACI 0
Wysoki poziom Al dla funkcji 67
A 03-45 w%écia |F\)/|o g -100.0~100.0% 50
#0346 | NiskipoziomAldiafunkcjii67 | 460 0.100.0% 10
wyjscia MO
0: Regularna krzywa
1: 3-punktowa krzywa AVI (& Al10)
Wybr krzywej wejécia 2: 3-punktowa krzywa ACI (& Al11)
~ 03-50 analogowego 3: 3-punktowa krzywa AVI&ACI (& Al10 &Al11)
(AI10, Al11 uwzglednione gdy karta
rozszerzenia wejs¢ analogowych jest
zainstalowana)
— Pr.03-29=1, 0.00~10.00V
» 03-57 Najnizszy punkt ACI Pr.03-29#1. 0.00~20.00mA 4.00
~ 0358 | Froporconainy najnizszy 0.00~100.00% 0.00
punkt ACI
» 0359 Srodkowy punkt ACI Pr.03-29=1, 0.00~10.00V 12.00




Parametr

Wyijasnienie

Ustawienia

Ustawienia

Fabryczne
Pr.03-29#1, 0.00~20.00mA
#0360 | Froporcjonainy Srodkowy 0.00~100.00% 50.00
punkt ACI
#0361 | Najwyzszy punktACI o o oo oY o 20.00
~ 0362 | Proporcjonalny najwyzszy 0.00~100.00% 100.00
punkt ACI
»  03-63 Najnizszy punkt napiecia AVI 0.00~10.00V 0.00
#0364 | Froporcjonalny najnizszy punkt | 464 30-100.00% 0.00
napiecia AV
»  03-65 Srodkowy punkt napiecia AVI 0.00~10.00V 5.00
~ 0366 | Froporcjonainy srodkowy punkt | 444 60-100.00% 50.00
napiecia AVI
»  03-67 Najwyzszy punkt napiecia AVI 0.00~10.00V 10.00
~ 0368 | "roporcjonainy najwyzszy punkt | a4 0-100.00% 100.00
napiecia AVI
Najnizszy punkt ujemnego 0.00~-10.00V
»  03-69 napiecia AVI (wazne kiedy Pr.03-28 ustawiony 0.00
pie jako -10V - +10V)
Proporcjonalny najnizszy punkt 0.00~-100.00%
»  03-70 Liemnedo naniecia AV (wazne kiedy Pr.03-28 ustawiony 0.00
J€MNego napie jako -10V - +10V)
) 0.00~ -10.00V
»  03-71 Srodkowe ujemne napiecie AVl | (wazne kiedy Pr.03-28 ustawiony -5.00
jako -10V - +10V)
Proporcjonalne srodkowe 0.00~-100.00%
»  03-72 Liemne naniecie AVI (wazne kiedy Pr.03-28 ustawiony -50.00
| pIe jako -10V - +10V)
Najwyzszy punkt ujemnego 0.00~ -10.00V
»  03-73 napiecia AV (wazne kiedy Pr.03-28 ustawiony -10.00
pie jako -10V - +10V)
Proporcjonalny najwyzszy punkt 0.00~-100.00%
»  03-74 (wazne kiedy Pr.03-28 ustawiony -100.00

ujemnego napiecia AVI

jako -10V - +10V)




04 Parametry predkosci predefiniowanych

XNXCTCCRXE XX RXRERERE X R X XXX X X X X X X X XX X X X XX

Parametr Wyijasnienie Ustawienia SEEIEE
Fabryczne
04-00 Czestotliwos¢ predefiniowana 1 | 0.00~599.0.00Hz 0.00
04-01 Czestotliwos¢ predefiniowana 2 | 9.00~599.0.00Hz 0.00
04-02 Czestotliwos¢ predefiniowana 3 | 0.00~599.0.00Hz 0.00
04-03 Czestotliwos¢ predefiniowana 4 | 9.00~599.0.00Hz 0.00
04-04 Czestotliwos¢ predefiniowana 5 | 9.00~599.0.00Hz 0.00
04-05 Czestotliwos¢ predefiniowana 6 | 9.00~599.0.00Hz 0.00
04-06 Czestotliwos¢ predefiniowana 7 | 0.00~599.0.00Hz 0.00
04-07 Czestotliwos¢ predefiniowana 8 | 0.00~599.0.00Hz 0.00
04-08 Czestotliwos¢ predefiniowana 9 | 0.00~599.0.00Hz 0.00
04-09 Czestotliwos¢ predefiniowana 10 | 9.00~599.0.00Hz 0.00
04-10 Czestotliwos¢ predefiniowana 11 | 9.00~599.0.00Hz 0.00
04-11 Czestotliwosc predefiniowana 12 | 9.00~599.0.00Hz 0.00
04-12 Czestotliwos¢ predefiniowana 13 | 0.00~599.0.00Hz 0.00
04-13 Czestotliwos¢ predefiniowana 14 | 0.00~599.0.00Hz 0.00
04-14 Czestotliwos¢ predefiniowana 15 | 0.00~599.0.00Hz 0.00
04-50 Bufor 0 PLC 0~65535 0
04-51 Bufor 1 PLC 0~65535 0
04-52 Bufor 2 PLC 0~65535 0
04-53 Bufor 3 PLC 0~65535 0
04-54 Bufor 4 PLC 0~65535 0
04-55 Bufor 5 PLC 0~65535 0
04-56 Bufor 6 PLC 0~65535 0
04-57 Bufor 7 PLC 0~65535 0
04-58 Bufor 8 PLC 0~65535 0
04-59 Bufor 9 PLC 0~65535 0
04-60 Bufor 10 PLC 0~65535 0
04-61 Bufor 11 PLC 0~65535 0
04-62 Bufor 12 PLC 0~65535 0
04-63 Bufor 13 PLC 0~65535 0
04-64 Bufor 14 PLC 0~65535 0
04-65 Bufor 15 PLC 0~65535 0
04-66 Bufor 16 PLC 0~65535 0
04-67 Bufor 17 PLC 0~65535 0
04-68 Bufor 18 PLC 0~65535 0
04-69 Bufor 19 PLC 0~65535 0




05 Parametry silnika

Parametr Wyijasnienie Ustawienia ll‘:l:tsr\’;g?":
0: Brak funkcji
- 1: Dynamiczny pomiar silnika indukcyjnego(IM)
05-00 gfgﬁ(r:atyczne dostrajanie 2: Statyczny pomiar silnika indukcyjnego (IM) 0
13: Test wysokich czestotliwosci dla silnika
synchronicznego PM
: Natezenie pradu przy petnym 1900 . .
05-01 obciazeniu silnika induke. 1(A) 10~120% pradu znamionowego falownika #.#H#
Moc znamionowa silnika
»  05-02 indukcyjnego 1(kW) 0~655.35kW #HH
»  05-03 Predkos"c'; znamionowa' silnika 0~65535 . . 1710
indukcyjnego 1 (obr/min) 1710(60Hz 4 bieguny) ; 1410(50Hz 4 bieguny)
Liczba biegundw silnika
05-04 indukcyjnego 1 2~20 4
) Natezenie pradu przy braku
05-05 | ciazenia silnika inukc. 1 (A) | 0~ Pr.05-01 i
: Rezystancja stojana (Rs) silnika
05-06 | indukeyjnego 1 0~65.535Q i
: Rezystancja wirnika (Rr) silnika
0507 | indukeyjnego 1 0~65.535Q et
: Indukcyjno$¢é magnetyczna (Lm)
05-08 | silnika indukcyjnego 1 0~6553.5mH #
: Indukcyjnosé stojana (Lx) silnika
05-09 indukcyjnego 1 0~6553.5mH i
_ Natezenie pradu przy petnym ) )
05-13 obcigzeniu silnika indukc. 2 (A) | 10~120% pradu znamionowego falownika ###
Moc znamionowa silnika
70514 dukeyjnego 2 (KW) 0~655.35kW .
» 0515 Fredkos.c znamionowa silnika 0~65535 . . 1710
indukcyjnego 2 (rpm) 1710(60Hz 4 bieguny) ; 1410(50Hz 4 bieguny)
Liczba biegunéw silnika
05-16 indukcyjnego 2 2~20 4
_ Natezenie pradu przy braku
0517 | sbcigzenia silnika indukc. 2 (A) | O~ Pr.05-13 .
Rezystancja stojana (Rs) silnika
05-18 indukcyjnego 2 0~65.535Q it
Rezystancja wirnika (Rr) silnika
05-19 indukcyjnego 2 0~65.535Q it
_ Indukcyjnos¢ magnetyczna (Lm)
05-20 silnika indukcyjnego 2 0~6553.5mH ##
_ Indukcyjnos¢ stojana (Lx) silnika
05-21 indukcyjnego 2 0~6553.5mH ##
1: Motor 1
Wybor parametréw silnika 1, 2, 2: Motor 2
05-22 : : : 1
3 lub 4 (indukcyjnych) 3: Motor 3 (Tylko tryb sterowania VF lub SVC)
4: Motor 4 (Tylko tryb sterowania VF lub SVC)
Czestotliwos¢ dla przetgczenia
»  05-23 potaczenia Y/A silnika 0.00~599.00Hz 60.00
indukcyjnego
05-24 P_rz_e{agznik po_{aczenia Y/A 0: Wylacz 0
silnika indukcyjnego 1: Wiacz
¥ 0525 | Opoznienie przetaczania 0.000~60.000 sek 0.200
potaczenia Y/A silnika
Zuzycie energii przez silniki
05-26 w Watosekundach (Ws) — Tylko do odczytu ##
miodsze stowo




Parametr

Wyijasnienie

Ustawienia

Ustawienia

Fabryczne
Zuzycie energii przez silniki
05-27 w Watosekundach (Ws) — Tylko do odczytu #H#
starsze stowo
) Zuzycie energii przez silniki
05-28 w Watogodzinach (Wh) Tylko do odczytu #H#
Zuzycie energii przez silniki
05-29 w kilowatogodzinach (kWh) — Tylko do odczytu ##
mtodsze stowo
Zuzycie energii przez silniki
05-30 w kilowatogodzinach (kWh) — Tylko do odczytu ##
starsze stowo
05-31 AkymuIaCJa czasu pracy silnika 00~1439 0
(minuty)
05-32 ﬁjknl:)mulaqa czasu pracy silnika 00~65535 0
0: Silnik indukcyjny
05-33 Wybér: silnik indukcyjny lub 1: SPM (silnik z magnesami trwatymi 0
silnik na magnesy trwate (PM) w stojanie)
2: IPM (silnik z magnesami trwatymi w wirniku)
05-34 | Natezenie pradu przy peinym | 4560, ooy znamionowego falownika ##
obcigzeniu silnika PM
05-35 Moc znamionowa silnika PM 0.00~655.35kW ##
0536 | redkosc znamionowa 0~65535 obr/min 2000
silnika PM
05-37 Liczba biegunéw silnika PM 0~65535 10
05-39 Rezystancja stojana silnika PM 0.000~65.535Q 0.000
05-40 | Indukeyjnosc osipodiuznejLd | 0655 35mH 0.00
silnika PM
05-41 | Indukeynosc osi poprzecznej Lq | ; 40-655 35mH 0.00
silnika PM
05-43 Parametr Ke silnika PM 0~6553.5 (Jednostka: V/1000 obr/min) 0
) Natezenie pragdu przy petnym 4500 . .
05-64 obcigzeniu silnika indukc. 3(A) 10~120% pradu znamionowego falownika #.3#H
Moc znamionowa silnika
05-65 indukcyjnego 3(kW) 0~655.35kW #.3#H
05-66 Predkos¢ znamionowa silnika 0~65535 1710
indukcyjnego 3 (obr/min) 1710(60Hz 4 bieguny) ; 1410(50Hz 4 bieguny)
05-67 Liczba biegundw silnika 220 4
indukcyjnego 3
) Natezenie pradu przy braku _ _
05-68 obcigzenia silnika indukc. 3 (A) 0~ Pr.05-64 3
) Rezystancja stojana (Rs) silnika N
05-69 indukeyjnego 3 0~65.535Q2 #.HHHE
: Natezenie pradu przy petnym _4on0 . .
05-70 obciazeniu silnika indukc. 4 (A) 10~120% pradu znamionowego falownika #.H#H#
Moc znamionowa silnika
05-71 indukcyjnego 4(kW) 0~655.35kW #.3#H
05-72 Predkos¢ znamionowa silnika 0~65535 1710
indukcyjnego 4 (obr/min) 1710(60Hz 4 bieguny) ; 1410(50Hz 4 bieguny)
05-73 Liczba biegunow silnika 220 4
indukcyjnego 4
) Natezenie pradu przy braku 5 )
05-74 obcigzenia silnika indukc. 4 (A) 0~Pr.05-70 344
05-75 Rezystancja stojana (Rs) silnika 0~65.5350 4 ittt

indukcyjnego 4




06 Parametry funkcji ochronnych

Parametr Wyjasnienie Ustawienia g:tsr"}‘l’éezrr“':

~  06-00 | Poziom zbytniskiego napigcia | 110V / 230V: 150.0~220.0 Vdc 180.0
wejsciowego (Lv) 460V: 300.0~440.0 Vdc 360.0
Ochrona przed zadziataniem 0: Brak funkgji 380.0

~ 06-01 blokady przepigciowej (ov) (Stall | 110v / 230V: 0.0~450.0Vdc 760.0
Prevention) 460V: 0.0~900.0Vdc '
Tryb ochrony przed 0: Standardowa ochrona przed zadziataniem
zadziataniem blokady blokady przepieciowej (stall prevention)

»  06-02 ; o 4 . . 4 . 0
przeciwprzepieciowej (ov) (Stall | 1: Inteligentna ochrona przed zadziataniem
Prevention) blokady przepieciowej (stall prevention)

Ochrona przed zadziataniem Normalne obcigzenie: 0~150% (100 %

~  06-03 | blokady przecigzeniowej (oc) odpowiada pradowi znamionowemu silnika) 158
podczas przyspieszania Duze opmazeme: 0~200%.(1.00% odpowiada

prgdowi znamionowemu silnika )
Ochrona przed zadziataniem Normalne obcigzenie: 0~150% (100 %

X 06-04 blokady przecigzeniowej (oc) odpowiada pragdowi znamionowemu silnika) 120
podczas pracy z ustalong Duze obcigzenie: 0~200%(100% odpowiada 180
predkoscig pradowi znamionowemu silnika )

0: aktualny czas przyspieszania/hamowania
WVb6r Czasu przvso./hamow 1: 1 czas przyspieszania’hamowania
y asuU Przysp. ' 2: 2 czas przyspieszania/hamowania

»  06-05 przy zadzialaniu blokady 3: 3 czas przyspieszania/hamowania 0
podczas pracy z ustalong ) przyspi . .
predkoscia 4: 4 czas przyspieszania/lhamowania

5: automatycznie ustaw czas

przyspieszania/hamow.

0: Brak funkgji

1: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas

pracy ze

statg predkoscig - po wykryciu kontynuacja
Dziatanie falownika po pracy. _

~  06-06 przekroczeniu momentu 2: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas 0

obrotowego (silnik 1) pracy ze
statg predk. - po wykryciu zatrzymaj prace.
3: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas
pracy - po wykryciu kontynuuj operacje
4: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas
pracy - po wykryciu zatrzymaj prace

¥ 06-07 Poziom detekcji przekroczenia 110~250% (100% odpowiada pradowi 120
momentu obrotowego (silnik 1) znamionowemu silnika)

Czas detekcji przekroczenia
# 06-08 momentu obJro?owego (silnik 1) | 0.0~60.0 sec. -
0: Brak funkgiji
1: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas
pracy ze
statg predkoscig - po wykryciu kontynuacja
. . . pracy.
X 06-09 Erzzlz:zgfzfea;%w;g:]ggtu 2: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas 0
oo pracy ze
obrotowego ( silnik 2) . .
statg predk. - po wykryciu zatrzymaj prace.
3: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas
pracy - po wykryciu kontynuuj operacje
4: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas
pracy - po wykryciu zatrzymaj prace

» 06-10 | Poziom detekcji przekroczenia | 10~250% (100% odpowiada pradowi 120
momentu ObrOtOWego (S|In|k 2) Znamionowemu S”nika)

»  06-1 Czas detekcji przekroczenia 0.1




Parametr

Wyjasnienie

Ustawienia

Ustawienia

Fabryczne
momentu obrotowego (silnik 2) 0.0~60.0 sec.
] 0: Silnik z inwerterem (z zewnetrznym

Wybor elektronicznego chiodzeniem)
06-13 przekaznika termicznego 1: Standardowy silnik (wentylator zamocowany 2

(silnik 1) na watku silnika)

2: Wylacz

Elektroniczna charakterystyka
06-14 termiczna silnika 1 30.0~600.0s 60.0
06-15 Wartosc¢ progowa ostrzezenia o 0.0~110.0°C 85.0

przegrzaniu (OH)
06-16 | Fozom ochrony przed utykiem | o 4000, (Pr.06-03, Pr.06-04) 50

(stall prevention)
06-17 Ostatni kod btedu 0: Brak zapisanych btedow 0
06-18 Przedostatni kod btedu 1: Przekr. pradu podczas przyspieszania (ocA) 0
06-19 Trzeci najnowszy kod btedu 2: Przekr. pradu podczas hamowania (ocd) 0
06-20 Czwarty najnowszy kod btedu 3: Przekr. pradu podczas pracy z ustalong 0
06-21 Piaty najnowszy kod btedu predkoscig (ocn) 0
06-22 Szosty najnowszy kod btedu 4: Btad uziemienia (GFF) 0

Siédmy najnowszy kod btedu
(14-70)

Osmy najnowszy kod btedu (14-
71)

Dziewiagty najnowszy kod btedu
(14-72)

Dziesiaty najnowszy kod btedu
(14-73)

6: Przekr. pradu podczas zatrzymania (ocS)
7: Przekr. pradu podczas przyspieszania (ovA)
8: Przekr. pradu podczas hamowania (ovd)
9: Przekr. pradu podczas pracy z ustalong
predkoscig (ovn)

10: Przekr. napiecia podczas zatrzymania
(ovS)

11: Za niskie napiecie podczas przyspieszania
(LvA)

12: Za niskie napiecie podczas hamowania
(Lvd)

13: Za niskie napiecie podczas pracy z
ustalong predkoscig (Lvn)

14: Za niskie napiecie podczas zatrzymania
(LvS)

15: Zabezpieczenie przed utratg fazy (OrP)
16: Przegrzanie IGBT (oH1)

18: tH10 (TH1 otwarty: IGBT btad

zabezp. przed przegrzaniem)

21: Przecigzenie silnika (oL)

22: Elektroniczny przekaznik termiczny 1
(EoL1)

23: Elektroniczny przekaznik termiczny 2
(EoL2)

24: Przegrzanie silnika (oH3)

26: Przekroczenie momentu obr. 1 (ot1)

27: Przekroczenie momentu obr. 2

28: Niskie natezenie pradu (uC)

31: Btad odczytu z pamieci (cF2)

33: Btad wykryw. natezenia fazy U (cd1)
34: Btad wykryw. natezenia fazy V (cd2)

35: Btad wykryw. natezenia fazy W (cd3)
36: Btad wykryw. natezenia na zaciskach (HdO)
37: Btad wykryw. przekroczenia natezenia
(Hd1)

40: Auto tuning error (AUE)

41: PID feedback loss (AFE)

42: PG feedback error (PGF1)

43: PG feedback loss (PGF2)




44: PG feedback stall (PGF3)

45: PG slip error (PGF4)

48: Analog current input loss (ACE)

49: Zewnetrzny btad wejscia External Fault
(EF)

50: Stop awaryjny(EF1)

51: Blokada zewnetrzna (bb)

52: Btad hasta (Pcod)

54: Btad komunikacji (CE1)

55: Btad komunikacji (CE2)

56: Btad komunikacji (CE3)

57: Btad komunikacji (CE4)

58: Zbyt dtugi czas oczekiwania na potgczenie
(CE10)

61: Btad przet. potaczenieY /potgczenie A (ydc)

62: Btad funkcji odzyskiwania energii
hamowania (dEb)

63: Btad poslizgu (oSL)

72: Btad kanatu 1 STO (S1~DCM): btad petli
bezpieczenstwa (STL1)

76: Bezpieczne wytgczenie momentu (STo)

77: Btad kanatu 2 STO (S2~DCM): btad petli
bezpieczenstwa (STL2)

78: Btad wewnetrznej petli (STL3)

79: Przekroczenie natezenia w fazie U (Aoc)

80: Przekroczenie natezenia w fazie V (boc)

81: Przekroczenie natezenia w fazie W (coc)

82: Utrata wyjscia fazy U (oPL1)

83: Utrata wyjscia fazy V (oPL2)

84: Utrata wyjscia fazy W (oPL3)

87: Przecigzenie falownika przy niskiej
czestotliwosci (oL3)

89: Btad detekcji poczatkowej pozycji wirnika
(roPd)

101: Programowa utrata potgczenia CANopen
1 (CGdE)

102: Programowa utrata potgczenia CANopen
2 (CHbE)

104: Sprzetowa utrata potgczenia CANopen
(CbFE)

105: Btad ustawiania indeksu CANopen (CIdE)

106: Btad ustawiania numeru stacji podrzednej
(slave)

CANopen (CAdE)

107: Osiggniecie limitu ustawien indeksu
CANopen (CFrE)

121: Wewnetrzny btad komunikacji (CP20)

123: Wewnetrzny btad komunikacji (CP22)

124: Wewnetrzny btad komunikacji (CP30)

126: Wewnetrzny btad komunikacji (CP32)

127: Btad wersji oprogramowania (CP33)

128: Przekroczenie momentu 3 (ot3)

129: Przekroczenie momentu 4 (ot4)

134: Zabezpieczenie elektronicznego
przekaznika termicznego 3 (EoL3)

135: Zabezpieczenie elektronicznego
przekaznika termicznego 4 (EoL4)

140: Btad GFF po zatgczeniu tranzystorow
mocy (Hd6)

141: Btad GFF po zasileniu falownika (b4GFF)

142: Btad Auto tuning 1 (DC test stage) (AUE1)

143: Btad Auto tuning 2 (High frequency test
stage)

(AUE2)




Parametr

Wyijasnienie

Ustawienia

Ustawienia

X X X X

Fabryczne
144: Btad Auto tuning 3 (Rotary test stage)
(AUE3)
06-23 1 opcja btedu wyjscia 0~65535(sprawdz w tabeli bitéw kod btedu) 0
06-24 2 opcja btedu wyjscia 0~65535(sprawdz w tabeli bitdw kod btedu) 0
06-25 3 opcja btedu wyjscia 0~65535(sprawdz w tabeli bitdw kod btedu) 0
06-26 4 opcja btedu wyjscia 0~65535(sprawdz w tabeli bitdw kod btedu) 0
) 0: Silnik z inwerterem (z zewnetrznym
Wybor elektronicznego chtodzeniem)
06-27 | przekaznika termicznego 2 1: Standardowy silnik (wentylator zamocowany 2
(silnik 2) na watku silnika)
2: Wylaczone
06-28 Elek’gromczr)a'charakterystyka 30.0~600.0s 60.0
termiczna silnika 2
0: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
Tryb pracy po przekroczeniu 1: Ostrzezenie i hamowanie rampg
06-29 poziomu PTC (Pr. 06-30) 2: Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem 0
3: Brak ostrzezenia
06-30 Poziom PTC 0.0~100.0% 50.0
06-31 Komenda czestotliwosci Tylko do
podczas wystagpienia awarii 0.00~599.99 Hz odczytu
) Czestotliwos¢ wyjsciowa Tylko do
06-32 podczas wystgpienia 0.00~ 599.99 Hz odczytu
Napiecie wyjsciowe Tylko do
06-33 podczas wystgpienia awarii 0.0~6553.5 V odczytu
Napiecie szyny DC podczas Tylko do
06-34 wystagpienia awarii 0.0~6553.5 V odczytu
Prad wyjsciowy podczas Tylko do
06-35 wystgpienia awarii 0.00~655.35 Amp odczytu
Temperatura IGBT podczas Tylko do
06-36 wystagpienia awarii 0.0~6553.5 °C odczytu
06-37 Temperatura kondensatorow . Tylko do
podczas wystgpienia awarii 0.0~6553.5 °C odczytu
06-38 Predkos¢ silnika w obr/min Tylko do
podczas wystgpienia awarii 0~65535 odczytu
Zadany moment podczas Tylko do
06-39 wystagpienia awarii 0~65535 odczytu
06-40 Status wejsc W|e_lof_unkcyjn_ych 0000h~EEEEh Tylko do
podczas wystgpienia awarii odczytu
06-41 Status wyjs¢ wue_lofgnkcyjn_ych 0000h~EEEEh Tylko do
podczas wystgpienia awarii odczytu
06-42 Status _nape,du po__dczas 0000h~FFFFh Tylko do
wystgpienia awarii odczytu
06-44 Wybor zatrzaskiwania btedu 0: zatrzaskiwanie btedu STO 0
STO 1: bez zatrzaskiwania btedu STO
Postepowanie w przypadku 0: Ostrze?en!e i kontynuacja pracy
06-45 wykrycia utraty fazy 1 Ostrzezenie i hamowanie rampg 3
wyjsciowej (OPHL) 2: Ostrzezenle_l h_amowanle wybiegiem
3: Brak ostrzeZenia
Czas podtrzymania utraty fazy
06-46 wyjéciowej do wystgpienia 0.000~65.535s 0.500
alarmu
06-47 | Poziom natezenia dia detekcji | ) 4109 0go, 1.00
utraty fazy wyjsciowej
Czas hamowania DC
06-48 podczas utraty fazy 0.000~65.535s 0.100
wyjsciowej
06-49 Automatyczny reset LvX 0: Wylgczony 0




Parametr

Wyijasnienie

Ustawienia

Ustawienia

Fabryczne
1: Wigczony
»  06-53 aiiﬁggwuig?yﬁag;zypadku 0: Ostrzezenie i hamowanie rampg 0
wejsciowej (OrP) 1: Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem
0: stata wartos¢ pradu znamionowego
i ograniczanie fali nosnej przez kontrole
Ochrona poprzez pradu i temperatury
»|  06-55 obnizanie wartosci 1: Stata czestotliwos¢ nosna i ograniczenie 0
znamionowych natezenia pragdu przez ustawienia fali nosnej
2: State natezenie pradu znamion. (tak jak w
pkt. 0), ale mniejszy limit natezenia
~  06-56 1-szy poziom detekcji -PT100 0.000~10.000V 5.000
»  06-57 2-gi poziom detekcji -PT100 0.000~10.000V 7.000
#0658 | 1100 Poziom 1 ochrony 0.00~599.99Hz 0.00
czestotliwosciowej
~ 0659 | 1100 -czas opoznienia 0~6000 sekund 60
wykrycia poziomu detekgiji
Poziom natezenia, programowej | 0.0~6553.5 %
#0660 | yetekcji GFF 60.0
) Czas filtrowania programowe;j 0.0~6553.5 %
#0661 | etekcji GFF 0.10
06-63 Czas wys.tapienia ostatniego 0~65535 dni Tylko do
btedu (dni) odczytu
} Czas wystgpienia ostatniego _ . Tylko do
06-64 | pedu (minuty) 0~1439 minuty odczytu
} Czas wystgpienia _ . Tylko do
06-65 przedostatniego btedu (dni) 0~65535 dni odczytu
: Czas wystgpienia N . Tylko do
06-66 przedostatniego btedu (minuty) 0~1439 minuty odczytu
: Czas wystgpienia trzeciego od N . Tylko do
06-67 | \onca bledu (dni) 0~65535 dni odczytu
: Czas wystgpienia trzeciego od N . Tylko do
06-68 | |\ orica bledu (minuty) 0~1439 minuty odczytu
: Czas wystgpienia czwartego od N . Tylko do
06-69 | \onca bledu (dni) 0~65535 dni odczytu
_ Czas wystgpienia czwartego _ . Tylko do
06-70 od konca btedu (minuty) 0~1439 minuty odczytu
Ustawienia niskiego poziomu _ o
¥ 06-71 natezenia 0.0 ~6553.5 % 0.0
~ 0672 | CZaswykrycia niskiego 0.00 ~ 655.355 0.00
poziomu natezenia
0: Brak funkciji
Postepowanie brzv wvkrveiu 1: Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem
»  06-73 gpov przy wykry 2: Ostrzezenie i hamowanie rampg z 2-gim 0
zbyt niskiego natezenia czasem hamowania
3: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
_ Czas wystgpienia pigtego od _ . Tylko do
08-90 | \orica bledu (dni) 0~65535 dni odczyty
) Czas wystgpienia pigtego od _ . Tylko do
06-91 konca btedu (minuty) 0~1439 minuty odczytu
) Czas wystgpienia sz6stego od _ . Tylko do
06-92 konca btedu (dni) 0~65535 dni odczytu
) Czas wystgpienia sz6stego od _ . Tylko do
06-93 konca btedu (minuty) 0~1439 minuty odczytu




07 Parametry Specjalne

Parametr Wyijasnienie Ustawienia ll‘:l:tsrv;'grr‘:
Poziom zatgczenia rezystora 230V: 350.0~450.0Vdc 370.0
~  07-00 .
hamowania 460V: 700.0~900.0Vdc 740.0
~  07-01 Poziom pradu hamowania DC 0~100% znamionowego pradu falownika 0
Czas hamowania DC podczas
»  07-02 rozruchu 0.0~60.0s 0.0
Czas hamowania DC podczas
7 0708 zatrzymania 0.0~60.0s 0.0
Punkt aktywacji hamowania DC
# 0704 podczas zatrzymania 0.00~600.00Hz 0.00
»  07-05 Procentowy wzrost napiecia 1~200% 100
0: Zatrzymanie pracy.
1: Praca kontynuowana, po powrocie zasilania
Postepowanie po chwilowei poszukiwanie predkosci silnika
#o07-08 | C?g zasilaniz ) od czestotliwosci zadanej R 0
2: Praca kontynuowana, po powrocie zasilania
poszukiwanie predkosci silnika
od czestotliwosci minimalnej
Maksymalny dopuszczalny czas
#0707 zaniku zasilania 0.1~20.0s 2.0
~ o708 | Czasblokady napedu przy 0.1~5.0s 0.5
poszukiwaniu predkosci
: Ograniczenie pradu przy
#0709 poszukiwaniu predkosci 20~200% 50
0: Zatrzymanie pracy
70710 edzie czestotliwosci 0
2: Poszukiwanie predkosci silnika od
czestotliwosci minimalnej
llo$¢ préb auto-restartu po
Y0 bedzie 0~10 0
0: Wytaczone
1: Poszukiwanie predkosci silnika od
A o712 Poszukiwanie predkosci maksymalnej czgstotliwosci wyjsciowe; _ 0
podczas restartu 2: Poszukiwanie predkosci silnika od startowej
czestotliwosci silnika
3: Poszukiwanie predkosci silnika od
minimalnej czestotliwosci wyjsciowej
0: Wytacz
1: dEb z automatycznym przyspieszaniem /
automatycznym hamowaniem.
Po przywréceniu zasilania w trakcie btedu dEb,
Wybér czasu hamowania po naped kontynuuje hamowanie i wyswietla
» 0713 chwilowej utracie zasilania btad dEDb. 0
(funkcja dEDb) 2: dEb z automatycznym przyspieszaniem /
automatycznym hamowaniem.
Po przywrodceniu zasilania w trakcie btedu dEb,
naped przyspiesza do predkosci zadanej
i resetuje btad dEb.
Czas przytrzymania
#0715 podczas przyspieszania 0.00 ~ 600.00s 0.00
. Czestotliwos¢é przytrzymania
# 07-16 podczas przyspieszania 0.00 ~ 600.00Hz 0.00
. Czas przytrzymania
Mo o7 podczas hamowania 0.00 ~ 600.00sec 0.00
Czestotliwos¢ przytrzymania
#0718 podczas hamowania 0.00 ~ 600.00Hz 0.00
4 07-19 Kontrola pracy Wentylatora 0: Wenty|ator zawsze W{aczony 0




Parametr

Wyijasnienie

Ustawienia

Ustawienia

Fabryczne
1: Wentylator zatgczany po komendzie START,
wylgczany 1 minute po wykonaniu komendy
STOP
2: Wentylator zatgczany po komendzie START,
wytgczany po wykonaniu komendy STOP
3: Wentylator uruchamia sie w momencie, gdy
tranzystory IGBT osiggng temperature 60°C.
0: Zatrzymanie wybiegiem.
1: Zatrzymanie zgodnie z 1-szym czasem
hamowania.
2: Zatrzymanie zgodnie z 2-gim czasem
. . . hamowania.
Stop awaryjny (EF) i wybor trybu | . . . .
»  07-20 wymuszenia zatrzymania. ﬁéi%t\;lzgrr]?:me zgodnie z 3-cim czasem 0
4: Zatrzymanie zgodnie z 4-tym czasem
hamowania.
5: Hamowanie systemowe
6: Hamowanie automatyczne
& 07-21 Funkcja automatycznego 0: Wylaczona 0
oszczedzania energii 1: Wigczona
Wzmocnienie oszczedzania
»  07-22 energi 10~1000% 100
i ) _ | 0: Funkcja AVR wtgczona
»  07-23 Funkcja automatycznej regulacji | 1: Funkcja AVR wylgczona 0
napiecia 2: Funkcja AVR nieaktywna podczas
hamowania
Czas filtrowania kompensacji
¥ 07-24 momentu obrotowego (tryb V/IF | 0.001~10.000 sec 0.020
oraz SVC)
Czas filtrowania kompensacji
#0725 lizgu (tryb VIF oraz SVC) | 0.001~10.000 sec 0.100
Wzmocnienie kompensacji
»  07-26 momentu obrotowego (tryb V/IF | g~10 0
oraz SVC)
Wzmocnienie kompensacji
#0727 | boslizgu (tryb VIF oraz SVC) | 0-00~10.00 0.00
»  07-29 Poziom odchylenia poslizgu 0.0~100.0% 0
~  07-30 Czas detekcji odchytek poslizgu | 9.0~10.0s 1.0
0: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
»  07-31 Postepowanie w przypadku 1: Ostrzezenie i hamowanie rampg 0
przekroczenia poslizgu 2: Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem
3: Brak ostrzezenia
Wspotczynnik kompensacji
M 0732 udaréw pragdowych w silniku 0~10000 1000
Czas resetu proby
»  07-33 automatycznego restartu po 0.1~120.0s 60.0
btedach (Pr. 07-11)
Czas probkowania funkcji
07-46 wykrywania utraty balansu 0.0~6000.0s 1.0
(O0B)
llo$¢ prébek funkcji wykrywania
07-47 utraty balansu (OOB) 00~32 20
Srednia warto$é kata funkcji
07-48 wykrywania utraty balansu Tylko do odczytu #H#
(O0B)
»  07-62 Wzmocnienie dEb 0~65535 8000
07-71 Wzmocnienie kompensacji IM: 0~10 (gdy Pr. 05-33=0 1
i momentu (silnik 2) PM: 0~5000 (gdy Pr. 05-33 = 1 lub 2)
»  07-72 wzmochienie kompensacji 0.00~10.00 0.00




poslizgu (silnik 2)

(Domysinie 1 w trybie SVC)

wzmocnienie kompensac;ji

IM: 0~10 (gdy Pr. 05-33 = 0)

XX X X

07-73 | momentu (silnik 3) PM: 0~5000 (gdy Pr. 05-33 = 1 lub 2) 1
wzmochienie kompensacji 0.00~10.00

07-74 poslizgu (silnik 3) (Domysinie 1 w trybie SVC) 0.00

07-75 wzmochienie kompensaciji IM: 0~10 (when Pr. 05-33 = 0) 1
poslizgu (silnik 4) PM: 0~5000 (gdy Pr. 05-33 = 1 lub 2)

07-76 wzmochienie kompensacji 0.00~10.00 0.00

poslizgu (silnik 4)

(Domysinie 1 w trybie SVC)




08 Parametry regulatora PID

X X X X X X

X X X X X X

X X

X

Pr. Wyijasnienie Ustawienia SEET
Fabrycz
0: Brak funkcji
1: Ujemna petla sprzezenia zwrotnego PID: sygnat
analogowy (Pr. 03-00).
2: Ujemna petla sprzezenia zwrotnego PID: sygnat
z karty rozszerzen PG, bez komendy kierunku
o (Pr.10-16)
Sygnat sprzezenia 4: Dodatnia petla sprzezenia zwrotnego PID: sygnat
08-00 | zwrotnego regulatora analogowy (Pr. 03-00). 0
PID 5: Dodatnia petla sprzezenia zwrotnego PID: sygnat
z karty rozszerzen PG, bez komendy kierunku
(Pr.10-16)
7: Ujemna petla sprzezenia zwrotnego PID: sygnat
z protokotu komunikacyjnego
8: Dodatnia petla sprzezenia zwrotnego PID: sygnat
z protokotu komunikacyjnego
08-01 | Vzmocnienie czionu 0.0~500.0% 1.0
proporcjonalnego (P)
08-02 | Czas catkujacy (1) 0.00~100.00s 1.00
08-03 | Czton rézniczkujacy (D) 0.00~1.00s 0.00
Goérne ograniczenie cztonu
08-04 calkujacego 0.0~100.0% 100.0
Ograniczenie czestotliwosci
08-05 sygnatu PID 0.0~110.0% 100.0
Wartosc¢ sprzezenia zwrotnego 5 o
08-06 | pp, protokotu komunikacyjnego -200.00~200.00% 0.00
08-07 | Czas opdznienia PID 0.0~25s 0.0
Czas wykrywania btednego
08-08 sygnatu sprzezenia zwrotnego 0.0~3600.0 s 0.0
_ _ 0: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
Postepowanie po wykryc_:lu _ 1: Ostrzezenie i hamowanie rampg
08-09 | blednego sygnatu sprzezenia 2: Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem 0
zwrotnego 3: Ostrzezenie i utrzymanie pracy z ostatnig
czestotliwoscig
08-10 | Czestotliwos¢ uspienia 0.00 ~ 600.00Hz 0.00
08-11 | Czestotliwos¢ wybudzenia 0.00 ~ 600.00Hz 0.00
08-12 | Czas uspienia 0.0 ~ 6000.0s 0.0
08-13 | Poziom odchylenia PID 1.0 ~ 50.0% 10.0
08-14 | Czas odchylenia PID 0.1~300.0s 5.0
Czas filtracji sygnatu sprzezenia
08-15 zwrotnego PID 0.1~300.0s 5.0
08-16 | Wybor kompensacji PID 0: Wg_.’u_stawionych parametréw 0
1: Wyjscie analogowe
08-17 | Kompensacja PID -100.0~+100.0% 0
Ustawienia zrodta dla 0: Sygnat wyjsciowy PID
08-18 R : Jd 0
funkcji uspienia 1: Sygnat sprzezenia zwrotnego PID
08-19 Goérne ograniczenie catkowania 0.0~200.0% 50.0
podczas uspienia
. 0: Struktura szeregowa
08-20 | Wybor trybu PID 1: Struktura rownolegta 0
08.21 | £ezwolenie PID na zmiane 0: Kierunek pracy moze by¢ zmieniony 0
kierunku pracy napedu 1: Kierunek pracy nie moze byé zmieniony
08-22 | Czas opdznienia wzbudzenia 0.00~600.00s 0.00
08-23 | Flaga kontrolna PID Bit 0 = 1, praca PID w przeciwnym kierunku zgodnie >

z nastawami Pr. 00-23.




Bit 0 = 0, praca PID w przeciwnym kierunku zgodnie
z obliczong warto$ciag PID.

Bit 1 = 1, wzmocnienie czionu proporcjonalnego
(Kpp) ma dwa miejsca po przecinku

Bit 1 = 0, wzmocnienie czionu proporcjonalnego
(Kpp) ma jedno miejsca po przecinku

Ograniczenie komendy

08-26 | wyjsciowej PID (ograniczenie 0.0~100.0% 100.0
tylne)
0g-27 | 5228 preysp/hamow. komendy 1 4 5055355 0.00
0: Wyjscie regulatora PID = 100% odpowiada
08-29 Wybér czestotliwosci bazowej maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej (Pr. 01-00) 0
odpowiadajgcej 100.00% PID 1: Wyjscie regulatora PID = 100% odpowiada

pomocniczej (auxiliary) czestotliwosci




09 Parametry komunikacyjne

Parametr Wyijasnienie Ustawienia SEEIE
Fabryczne
~| 09-00 Adres komunikacyjny COM1 1~254 1
»  09-01 Predkos¢ transmisji COM1 4.8~115.2Kbps 9.6
_ ) 0: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
~  09.02 | Postepowanie przy btedzie 1: Ostrzezenie i hamowanie rampa 3
transmisji COM1 2: Ostrzezenie i hamowanie wybiegiem
3: Brak ostrzezenia i kontynuacja pracy
Czas detekgji utrat
Fo0003 o ke COMT 0.0~100.0s 00
1: 7N2 (ASCII)
2: TE1 (ASCII)
3: 701 (ASCII)
4: 7TE2 (ASCII)
5: 702 (ASCII)
6: 8N1 (ASCII)
7: 8N2 (ASCII)
8: 8E1 (ASCII)
»  09-04 Protokdt komunikacyjny COM1 9: 801 (ASCII) 1
10: 8E2 (ASCII)
11: 802 (ASCII)
12: 8N1 (RTU)
13: 8N2 (RTU)
14: 8E1 (RTU)
15: 801 (RTU)
16: 8E2 (RTU)
17: 802 (RTU)
»  09-09 Czas opdznienia odpowiedzi 0.0~200.0ms 2.0
09-10 | Zapamietana czestotliwosc. 0.00~600.00Hz 60.00
zadana przed utratg zasilania
»  09-1 Blok parametréw 1 0~65535 0
»  09-12 Blok parametréw 2 0~65535 0
»  09-13 Blok parametréw 3 0~65535 0
»  09-14 Blok parametréw 4 0~65535 0
»  09-15 Blok parametréw 5 0~65535 0
»  09-16 Blok parametréw 6 0~65535 0
»  09-17 Blok parametréw 7 0~65535 0
»  09-18 Blok parametréw 8 0~65535 0
»  09-19 Blok parametréw 9 0~65535 0
»  09-20 Blok parametréw 10 0~65535 0
»  09-21 Blok parametréow 11 0~65535 0
»  09-22 Blok parametréow 12 0~65535 0
»  09-23 Blok parametréw 13 0~65535 0
»  09-24 Blok parametréw 14 0~65535 0
»  09-25 Blok parametréw 15 0~65535 0
»  09-26 Blok parametréw 16 0~65535 0
09-30 Metoda dekodowania 0: Pierwsza metoda dekodowania (20xx) 1
komunikacji 1: Druga metoda dekodowania (60xx)
0~65535
bit 0: Przed skanem PLC, zadana
Wymuszenie komend przed czestotliwosc rowna 0
V4 09-33 y P bit 1: Przed skanem PLC, zadany moment 0
skanem PLC )
réwny 0
bit 2: Przed skanem PLC, limit predkosci trybu
momentowego rowny 0
09-35 Adres PLC 1~254 2
09-36 Adres CANopen Slave ?: \1/\9/7"3020”9 0




Parametr

Wyijasnienie

Ustawienia

Ustawienia
Fabryczne

09-37

Predkos¢ CANopen

0: 1M

1: 500k

2: 250k

3: 125k

4: 100k (Delta only)
5: 50k

09-39

Ostrzezenia CANopen

bit 0: Przekroczenie czasu "Guard Time"

bit 1: Przekroczenie czasu "Heartbit"

bit 2: Przekroczenie czasu komunikacji SYNC
bit 3: Przekroczenie czasu transmisji SDO

bit 4: Przepetnienie bufora SDO

bit 5: Wytgczenie CAN Bus

bit 6: Btad protokotu Canopen

09-40

Metoda dekodowania CANopen

0: Metoda dekodowania zdefiniowana
przez Delta
1: CANopen DS402 Standard

09-41

Status komunikacji CANopen

: Stan resetu weztow
: Stan resetu Com

: Stan rozruchu

: Stan przed praca

: Stan pracy

: Stan zatrzymania

Tylko do
odczytu

09-42

Status kontrolny CANopen

: Brak gotowosci do pracy

: Start zabroniony

: Gotowy do wigczenia

: Wigczony

: Praca

: Szybki stop aktywny

13: Aktywacja reagowania na btedy
14: Blad

NP WON-_2OO0OPA,WN-O0O

Tylko do
odczytu

09-43

Reset indeksu CANopen

bit0: reset adresu 20XX
bit1: reset adresu 264X
bit2: reset adresu 26AX
bit2: reset adresu 60XX

65535

09-60

Parametr identyfikaciji
karty komunikacyjnej

0: Brak karty komunikacyjnej
1: DeviceNet Slave

2: Profibus-DP Slave

3: CANopen Slave

4: Modbus-TCP Slave

5: Ethernet/IP Slave

10: Zapasowe zasilanie

::

09-61

Wersja oprogramowania karty

Tylko do odczytu

09-62

Kod produktu

Tylko do odczytu

09-63

Kod bfedu

Tylko do odczytu

EEE

09-70

Adres karty komunikacyjnej

DeviceNet: 0-63
Profibus-DP: 1-125

09-71

Ustawienia predkosci dla
DeviceNet

Standardowy protokot DeviceNet:
0: 125Kbps

1: 250Kbps

2: 500Kbps

3: 1 Mbps (tylko Delta)
Niestandardowy protokét DeviceNet: (tylko
Delta)

0: 10Kbps

1: 20Kbps

2: 50Kbps

3: 100Kbps

4: 125Kbps




Ustawienia

XX X ox x x x x X X X X X XXX X

Parametr Wyijasnienie Ustawienia Fabryczne
5: 250Kbps
6: 500Kbps
7: 800Kbps
8: 1Mbps
o o 0: Wytagczone. (predkosé transmisji moze byé
} Inne ustawienia predkosci tylko standardowg predkoscig DeviceNet)
09-72 . a ¢ 0
DeviceNet 1: Wigczone (predkos$¢ transmisji DeviceNet
moze by¢ taka sama jak CANopen (0-8)).
09-75 Konfiguracja IP karty 0: Statyczne IP 0
komunikacyjnej 1: Dynamiczne IP (DHCP)
09-76 IP Adres 1 karty komunikacyjnej | 0~255 0
09-77 IP Adres 2 karty komunikacyjnej | 0~255 0
09-78 IP Adres 3 karty komunikacyjnej | 0~255 0
09-79 IP Adres 4 karty komunikacyjnej | 0~255 0
09-g0 | Adres maski 1 karty 0~255
komunikacyjnej 0
09-g1 | Adres maski2 karty 0~255 0
komunikacyjnej
09-g2 | Adres maski 3 karty 0~255 0
komunikacyjnej
Adres maski 4 karty ~
09-83 komunikacyjnej 0~255 0
09-84 | Adres bramy 1 karty 0~255 0
komunikacyjnej
09-g5 | Adres bramy 2 karty 0~255 0
komunikacyjnej
09-g6 | Adres bramy 3 karty 0~255 0
komunikacyjnej
09-g7 | Adres bramy 4 karty 0~255 0
komunikacyjnej
09-88 Hasto karty komunikacyjnej 0~255 0
(Mtodsze stowo)
09-89 Hasto karty komunikacyjnej 0~255 0
(Starsze stowo)
. o 0: Brak funkcji
09-90 Reset karty komunikacyjnej 1: Powrét do ustawien fabrycznych 0
Bit0: Wiacza filtrowanie adreséw IP
Bit1: Wiacz zapis parametréw (1bit).
Po dokonaniu ustawien, Bit 1 zostanie
. wigczony. Bit ten zmieni sie na wytgczony gdy
09-91 Egrcrj]itrlm(iﬁ\g: _li]s;_amema karty parametry 0
yinel karty komunikacyjnej zostang zaktualizowane
Bit2: Wiacz hasto logowania (1bit). Bit ten
zmieni sie na wytgczony gdy parametry karty
komunikacyjnej zostang zaktualizowane
Bit 0: Ustawione hasto
09-92 Status karty komunikacyjnej Gdy karta komunikacyjna jest zabezpieczona 0

hastem, bit ten jest wigczony. Gdy hasto jest
puste, ten bit jest wytgczony.




10 Parametry kontroli predkosciowej petli sprzezenia zwrotnego

IM: Silnik indukcyjny; PM: Silnik na magnesy state

C . Ustawienia
Parametr Wyijasnienie Ustawienia Fabryczne
. 0: Wytgcz
10-00 Wybor typu enkodera 5: Mly7al jednofazowe wejscie impulsowe 0
10-01 Rozdzielczo$¢ enkodera 1~20000 600
10-02 Ustawienie formatu wejsc 0: Wylacz 0
enkodera 5: Jednofazowe wejscie MI7
M 10-04 | Przekiadnia elekiryczna po 1~65535 100
stronie obcigzenia A1
Przektadnia elektryczna po -
#1005 stronie silnika B1 1~65535 100
Przektadnia elektryczna po -
~ 10-06 stronie obcigzenia A2 1~65535 100
» 10-07 Przel'dad'nig elektryczna po 1~65535 100
stronie silnika B2
. 0: Ostrzezenie i kontynuacja prac
»  10-08 E{ostepowaqle w przypadku 1: Ostrzezenie i hamﬁwanije rgmp)z; 2
¢du sprzezenia enkodera 2: Ostrzezenie i hamowanie wybiegi
: ybiegiem
Czas wykrycia btedu sprzezenia | 0.0~10.0s
M 1009 ghkodera 0: Brak funkgji 1.0
»  10-10 Poziom utyku (Stall) enkodera 0~120% . 115
0: Brak funkgiji
A 10-1 Czas detekcji utyku (stall) 0.0 ~2.0s 0.1
enkodera
Postepowanie w przypadku 0: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
M 10-12 1: Ostrzezenie i hamowanie rampg 2
utyku (stall) enkodera 2: Ostrzezenie i hamowanie wybiegi
: ybiegiem
»  10-13 Zakres poslizgu enkodera 0~50% (0O: wytgczony) 50
»  10-14 Czas detekcji poslizgu enkodera | 0.0~10.0s 0.5
Postepowanie w przypadku 0: Ostrzezenie i kontynuacja pracy
»  10-15 L 1: Ostrzezenie i hamowanie rampg 2
utyku (stall) i poslizgu enkodera 2 Ostrzezenie i hamowanie wvbiedi
: ybiegiem
A 10-16 Ustawienia typu wejscia 0: Wytacz 0
impulsowego 5: Jednofazowe wejscie MI7
> 1017 Przektadnia elektryczna A 1~65535 100
»  10-18 Przektadnia elektryczna B 1~65535 100
»  10-21 Czas filtrowania (PG2) 0~65.535s 0.100
0: Czestotliwosc elektroniczna
10-22 Tryb komendy predkosci (PG2) 1: Czestotliwos¢ mechaniczna (oparta na 0
parze biegunow)
~  10-29 | GOmy limit dewiac 0.00~100.00Hz 20.00
czestotliwosci
»  10-31 Tryb I/F, komenda natezenia 0~15.0% (Pr%d znamionowy napedu 40
wyrazony w %)
Przepustowos$¢ obserwatora
»  10-32 (PM Sensorless) dla stref 0.00~600.00Hz 5.00
wysokich predkosci
Wzmocnienie
4 10-34 dolnoprzepustowego filtra 0.00~655.35 Hz 1.00
obserwatora (PM Sensorless)
Czestotliwos¢ przetgczenia z
»  10-39 trybu I/F Mode do trybu 0.00~600.00Hz 20.00
PM sensorless.
Czestotliwos¢ przetgczenia z
> 10-40 trybu obserwatora (PM 0.00~600.00Hz 20.00
sensorless) do trybu V/F
¥ 10-42 \c/jVartoéf’: poczgtkowego impulsu 0.0~3.0 10
etekcji kata
o 10-49 Czas zerowego napiecia 00.000~60.000 sec. 00.000




podczas startu napedu

~ 10-51 Czestotliwos¢ iniekgji 0~1200 Hz 500
~|  10-52 Napigcie iniekcji 0.0~200.0 V %50(())/

0: Wytgczone

1: Ya znamionowego pradu przyciggajgcego do
pozycji zera stopni

2: Iniekcja wysokich czestotliwosci (High
frequency injection)

3: Iniekcja impulsowa (Pulse Injection)

»  10-53 Metoda detekcji pozyciji




11 Zaawansowane parametry

IM: Silnik Indukci"ni; PM: Silnik z mainesami trwaiimi

_ bit 3: Zamknieta kompensaciji czasu jalowego
11-00 Kontrola systemu bit 7: Zapamietuj lub nie czestotliwosci 0
»  11-06 Wzmocnienie ASR 1 0~40Hz (IM)/ 1~100Hz (PM) 10
> 11-07 Czas catkowania ASR 1 0.000~10.000s 0.100
) 0: 2-fazowy
1-41 Wybor trybu PWM 2: Przestrzen wektorowa 2
X 1142 Systemowe flagi kontrolne 82?3;2,55 ';r: (0b2|t_112)_ sterowanie FWD/REV 2 0000h




13 Makra

00: Wytaczone

01: Parametry uzytkownika
02: Kompresor

03: Wentylator

13-00 Wybér aplikacii 04: Pompa 00
05: Transporter

06: Narzedzia mechaniczne
07: Pakowarka

08: Tekstylia

13-01 Parametry aplikaciji
(zdefiniowane przez
13-50 uzytkownika)




14 Parametry funkcji ochronnych (2)

Parametr Wyijasnienie Ustawienia ll‘:l:tsr\’;g?":
Czestotliwos¢ wyjsciowa Tylko do
14-50 podczas awarii 2 0.00~ 599.99 Hz odczytu
Napiecie wyjSciowe podczas Tylko do
14-51 awarii 2 0.0~6553.5V odczytu
Prad wyjs$ciowy podczas Tylko do
14-52 awarii 2 0.00~655.35 A odczytu
Temperatura IGBT podczas Tylko do
i Czestotliwos¢ wyjsciowa Tylko do
14-54 podczas awarii 3 0.00~ 599.99 Hz odczytu
i Napiecie wyjsciowe podczas Tylko do
14-55 awarii 3 0.0~6553.5V odczytu
i Prad wyjsciowy podczas Tylko do
14-56 awarii 3 0.00~655.35 A odczytu
i Temperatura IGBT podczas Tylko do
14-57 awarii 3 -3276.7~3276.7 C odczytu
i Czestotliwos¢ wyjsciowa Tylko do
14-58 podczas awarii 4 0.00~ 599.99 Hz odczytu
i Napiecie wyjsciowe podczas Tylko do
14-59 awarii 4 0.0~6553.5 V odczytu
i Prad wyjsciowy podczas Tylko do
14-60 awarii 4 0.00~655.35 A odczytu
Temperatura IGBT podczas N Tylko do
14-61 awarii 4 -3276.7~3276.7 C odczytu
i Czestotliwos¢ wyjsciowa Tylko do
14-62 podczas awarii 5 0.00~ 599.99 Hz odczytu
i Napiecie wyjsciowe podczas Tylko do
14-63 awarii 5 0.0~6553.5V odczytu
i Prad wyjsciowy podczas Tylko do
14-64 awarii 5 0.00~655.35 A odczytu
Temperatura IGBT podczas Tylko do
14-65 | _warii 5 -3276.7~3276.7 C odczytu
i Czestotliwos¢ wyjsciowa Tylko do
14-66 podczas awarii 6 0.00~ 599.99 Hz odczytu
i Napiecie wyjsciowe podczas Tylko do
14-67 awarii 6 0.0~6553.5 V odczytu
i Prad wyjsciowy podczas Tylko do
14-68 awarii 6 0.00~655.35 A odczytu
i Temperatura IGBT podczas Tylko do
14-69 | _varii 6 -3276.7~3276.7 C odczytu
14-70 | Sicdmy najnowszy kod btedu 8?88_32'28'9 do rekordow biedow Pr.06-17 - 0
14-71 Osmy najnowszy kod bledu g;jggszlzsle do rekordéw btedow Pr.06-17 - 0
14-72 Dziewiaty najnowszy kod btedu 8:1 Ongszlzs i do rekordow biedow Pr.06-17 - 0
14-73 Dziesigty najnowszy kod btedu 8:1 Ongszlzs i do rekordow biedow Pr.06-17 - 0
0: Brak funkgiji
1: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas
pracy ze statg predkoscig - po wykryciu
Dziatanie faIOWnika po kontynuacja pracy_
A 1474 przekroczeniu momentu 2: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas 0
obrotowego (silnik 3) pracy ze statg predkoscia - po wykryciu
zatrzymaj prace.
3: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas
pracy - po wykryciu kontynuuj operacje




Parametr

Wyijasnienie

Ustawienia

Ustawienia

Fabryczne
4: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas
pracy - po wykryciu zatrzymaj prace
Poziom detekcji przekroczenia ) )
14-75 | momentu obrotowego 10~250% (100% odpowiada pradowi 120
(silnik 3) znamionowemu silnika)
Czas detekcji przekroczenia
14-76 momentu obrotowego 0.0~60.0 sec. 0.1
(silnik 3)
0: Brak funkgiji
1: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas
pracy ze statg predkoscig - po wykryciu
kontynuacja pracy.
Dziatanie falownika po 2: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas
14-77 przekroczeniu momentu pracy ze statg predkoscig - po wykryciu 0
obrotowego (silnik 4) zatrzymaj prace.
3: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas
pracy - po wykryciu kontynuuj operacje
4: Wykrywanie przekr. momentu obr. podczas
pracy - po wykryciu zatrzymaj prace
Poziom detekcji przekroczenia ) )
14-78 momentu obrotowego 10~250% (100% odpowiada pradowi 120
(silnik 4) znamionowemu silnika)
Czas detekcji przekroczenia
14-79 momentu obrotowego 0.0~60.0 sec. 0.1
(silnik 4)
0: Silnik z inwerterem (z zewnetrznym
Wybor elektronicznego chtodzeniem)
14-80 | przekaznika termicznego 3 1: Standardowy silnik (wentylator zamocowany 2
(silnik 3) na watku silnika)
2: Wytaczone
Elektroniczna charakterystyka
14-81 termiczna silnika 3 ey 30.0~600.0s 60.0
0: Silnik z inwerterem (z zewnetrznym
Wybér elektronicznego chiodzeniem)
14-82 przekaznika termicznego 4 1: Standardowy silnik (wentylator zamocowany 2
(silnik 4) na watku silnika)
2: Wytaczone
14-83 Elektroniczna charakterystyka 30.0~600.0s 60.0

termiczna silnik 4




