HITACHI

Inspire the Next

Falownik seriit WJ200

Skrocona instrukcja
obstugi

¢ wejscie jednofazowe klasa 200 V
o wejscie trojfazowe  klasa 200 V
o wejscie trojfazowe  klasa 400 V

Numer podrecznika: NT3251AX Szczegoétowe instrukcje mozna
Marzec 2012 znalez¢ w podreczniku obstugi

Hitachi Industrial Equipment Systems Co., Ltd.







Wprowadzenie
Dziekujemy za zakup falownika Hitachi serii WJ200.
Aby zapewni¢ bezpieczne iwlasciwe uzytkowanie produktu, przed jego uzyciem prosimy
0 zapoznanie sie ze skrécong instrukcjg, kompletnym podrecznikiem obstugi oraz zasadami
prawidtowej obstugi i wskazéwkami dotyczgcych bezpieczenstwa eksploatacii.
Nalezy pamietaé, ze niniejsza skrocona instrukcja jest przeznaczona dla kazdego egzemplarza
produktu i nalezy jg dostarczy¢ uzytkownikowi korncowemu falownika.

Srodki ostroznosci
Nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejszg skrocong instrukcje i dotgczone do niej dokumenty przed
instalacjg i uruchomieniem falownika.
Kwestie dotyczgce konserwacji i serwisu opisane w niniejszej skroconej instrukcji to tylko
informacje zwigzane z zachowaniem $rodkéw ostroznosci. Przed rozpoczeciem prac
konserwacyjnych i serwisowych nalezy uwaznie przeczytaé podrecznik obstugi. (Podrecznik
obstugi mozna pobrac¢ z naszej witryny).
W podreczniku obstugi instrukcje dotyczgce bezpieczenstwa zostaty przypisane do jednej
z dwéch kategorii: OSTRZEZENIE lub PRZESTROGA.

: Oznaczenie wskazuje, ze nieprawidlowa obstuga moze doprowadzi¢ do

niebezpiecznych sytuacji, ktére grozg powaznymi obrazeniami ciata lub
$miercia.

: Oznaczenie wskazuje, ze nieprawidtowa obstuga moze doprowadzi¢ do

niebezpiecznych sytuacji, ktére grozg srednimi lub lekkimi obrazeniami ciata
lub uszkodzeniem wyposazenia.

Nalezy pamieta¢, ze nawet sytuacja oznaczona symbolem moze doprowadzi¢

do powaznych konsekwencji w pewnych okolicznosciach. Nalezy pamieta¢ o przestrzeganiu
wszystkich instrukcji bezpieczenstwa, ktére zawierajg wazne dla zachowania bezpieczenstwa
kwestie. Nalezy réwniez zwroci¢ szczegdlng uwage na zalecenia i instrukcje zawarte

w sekcjach ,Uwagi“.

/\ PRzESTROGA

Wiele rysunkéw w podreczniku obstugi przedstawia falownik ze zdjetymi pokrywami i/lub czesciami
blokujgcymi widok.

Nie nalezy eksploatowac falownika w stanie przedstawionym na tych rysunkach. Jesli pokrywy i/lub
czesci zostaty usuniete, nalezy pamietac¢ o ich ponownym zamontowaniu w pierwotnych miejscach
przed rozpoczeciem pracy i stosowac sie do wszystkich instrukcji opisanych w podreczniku obstugi
podczas eksploatacji falownika.

1. Montaz

A PRZESTROGA

- Falownik nalezy zainstalowac na niepalnej (np. metalowej) powierzchni. W przeciwnym razie
wystapi ryzyko pozaru.

- Nie wolno umieszczaé tatwopalnych materiatéw w poblizu zainstalowanego falownika.

W przeciwnym razie wystapi ryzyko pozaru.

- Podczas przenoszenia falownika nie wolno chwyta¢ urzgdzenia, trzymajac za jego gérng
pokrywe. W przeciwnym razie wystapi ryzyko obrazen ciata i uszkodzenia falownika w przypadku
upuszczenia urzgdzenia.

- Nalezy uwazac, aby ciata obce (np. uciete kawatki drutu, pryskajgce odtamki podczas spawania,
zelazne opitki, kable i kurz) nie dostaty sie do wnetrza falownika. W przeciwnym razie wystgpi
ryzyko pozaru.

- Falownik nalezy zainstalowac¢ na powierzchni zdolnej do utrzymania ciezaru okreslonego
w tym dokumencie. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata na skutek upadku
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falownika.

- Falownik nalezy zainstalowac na pionowej $cianie, na ktorej nie wystepujg wibracje.
W przeciwnym razie wystapi ryzyko obrazen ciata na skutek upadku falownika.

- Nie wolno instalowac¢ ani eksploatowac¢ falownika, jesli zostat on uszkodzony lub brakuje
w nim czes$ci. W przeciwnym razie wystapi ryzyko obrazen ciata.

- Falownik nalezy zainstalowac¢ w dobrze wentylowanym pomieszczeniu, niewystawionym na
bezposrednie dziatanie promieni stonecznych. Nalezy unika¢ miejsc, w ktérych falownik bedzie
narazony na dziatanie wysokiej temperatury, duzej wilgotnosci, kondensaciji, pytu, wybuchowych,
zrgcych lub tatwopalnych gazéw, mgty z ptynu do szlifowania lub wody morskiej. W przeciwnym
razie wystgpi ryzyko pozaru.

- Falownik jest urzgdzeniem precyzyjnym. Nalezy chroni¢ je przed upadkiem lub silnymi
wstrzgsami. Nie wolno na nim stawac¢ ani umieszczac¢ na nim ciezkich przedmiotéw. W ten sposob
mozna doprowadzi¢ do uszkodzenia falownika.

2. Okablowanie

& OSTRZEZENIE

- Nalezy pamietac¢ o uziemieniu falownika. W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia pradem
lub pozaru.

- Prace zwigzane z okablowaniem nalezy zleci¢ wykwalifikowanemu elektrykowi. W przeciwnym
razie wystapi ryzyko porazenia pradem lub pozaru.

- Przed podfgczeniem okablowania nalezy sie upewnic¢, ze zasilanie jest wylgczone.
W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia prgdem lub pozaru.

- Okablowanie nalezy podtgcza¢ wytgcznie po zainstalowaniu falownika. W przeciwnym razie
wystapi ryzyko porazenia pradem lub obrazen ciata.

- Falownik musi zosta¢ WYLACZONY przed zmiang ustawien przetgcznikow suwakowych.
W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia prgdem lub obrazen ciafa.

A PRZESTROGA

Nalezy sie upewnic, ze napigecie zasilajgcego pradu zmiennego odpowiada napieciu
znamionowemu falownika. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata lub pozaru.

- Nie wolno dostarcza¢ pradu jednofazowego do falownika tréjfazowego. W przeciwnym razie
wystapi ryzyko pozaru.

- Nie wolno podfgczaé pradu zasilajgcego zmiennego do ktéregokolwiek z zaciskow wyjsciowych
(U, Vi W). W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata lub pozaru.

- Do wejsciowego obwodu zasilania nalezy podtgczy¢ wytgcznik réznicowoprgdowy.
W przeciwnym razie wystgpi ryzyko pozaru.

- Nalezy korzystac wytgcznie z przewoddéw zasilajacych, wytgcznika réznicowoprgdowego
i stycznikdw magnetycznych, ktére majg okreslone pojemnosci (wartosci znamionowe).
W przeciwnym razie wystgpi ryzyko pozaru.

- Nie wolno uzywac¢ stycznika magnetycznego zainstalowanego na pierwotnej i wtornej stronie
falownika w celu zatrzymania jego pracy.

- Kazdy wkret nalezy dokrecac zgodnie ze wskazanym momentem. Nalezy odpowiednio
dokreci¢ wszystkie wkrety. W przeciwnym razie wystapi ryzyko pozaru.

- Przed uzyciem przetgcznika suwakowego na falowniku nalezy pamieta¢ o wytgczeniu
zasilania. W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia prgdem i obrazen ciata.

- Nalezy sie upewni¢, ze wkret uziemiajgcy jest dokrecony prawidtowo i do konca.

- W pierwszej kolejnosci nalezy sprawdzi¢, czy wkrety zacisku wyjsciowego (U, Vi W) sg
prawidtowo dokrecone, a nastepnie dokreci¢ wkrety zacisku wejsciowego (R, Si T).

3. Eksploatacja

A OSTRZEZENIE

- Po wiaczeniu zasilania falownika, nawet po jego zatrzymaniu, nie wolno dotyka¢ zadnego
zacisku ani wewnetrznej cze$ci falownika, wsuwac¢ do niego pretow ani drutdéw, sprawdzac
sygnatéw ani podtgczac¢ lub roztgczaé zadnych przewoddw czy ztgczy. W przeciwnym razie
wystapi ryzyko porazenia pragdem, obrazen ciata lub pozaru.

- Nalezy pamieta¢, aby zamknaé pokrywe bloku zaciskéw przed wigczeniem zasilania falownika.
Nie wolno otwiera¢ pokrywy bloku zaciskéw, kiedy do falownika jest dostarczany prad lub napiecie
utrzymuje sie wewnatrz. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia pradem.

- Nie wolno przestawia¢ przetgczniké4w mokrymi rekami. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko
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porazenia pradem.

- Jesli wybrany zostat tryb powtdrzenia, falownik uruchomi sie ponownie bez ostrzezenia po
przerwie w stanie btedu. Nalezy zachowac¢ bezpieczng odlegto$¢ od maszyny, ktérg steruje
falownik, kiedy falownik znajduje sie w takim stanie. (Maszyne nalezy zaprojektowac¢ w taki sposéb,
aby zagwarantowac bezpieczenstwo cztiowieka, nawet jesli falownik niespodziewanie uruchomi sie
ponownie). W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata.

- Nie wolno wybieraé trybu powtérzenia wcelu kontrolowania unoszacego sie Ilub
przemieszczajgcego sie urzgdzenia, poniewaz w trybie ponowienia proby wystepuje stan
wybiegu na wyjsciu. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen ciata lub uszkodzenia maszyny
kontrolowanej przez falownik.

- Jesli do falownika wystano polecenie pracy przed krotkoterminowa awarig zasilania, falownik
moze wznowi¢ prace po odzyskaniu zasilania. Jesli takie ponowne uruchomienie naraza ludzi na
niebezpieczenstwo, nalezy zaprojektowa¢ obwdd kontrolny, ktdéry zapobiega ponownemu
uruchomieniu falownika po odzyskaniu zasilania. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko obrazen
ciata.

- Nalezy przygotowa¢ dodatkowy wylgcznik awaryjny oprocz przycisku zatrzymania
zintegrowanego panelu sterowania i/lub opcjonalnego panelu. W przeciwnym razie
wystepuje ryzyko obrazen ciata.

- Jedli polecenie pracy zostato wystane do falownika przed przej$ciem falownika w stan alarmu,
falownik uruchomi sie ponownie bez ostrzezenia po zresetowaniu stanu alarmu. Przed
zresetowaniem stanu alarmu nalezy sie upewnic¢, ze nie wystano polecenia pracy.

A PRZESTROGA

- Nie wolno dotyka¢ radiatora, ktéry nagrzewa sie podczas pracy falownika. W przeciwnym razie
wystapi ryzyko poparzen.

- Falownik umozliwia tatwe sterowanie predkoscig silnika lub dziataniem maszyny. Przed
uzyciem falownika nalezy potwierdzi¢ pojemnos¢ i wartosci znamionowe silnika lub maszyny
kontrolowanej przez falownik. W przeciwnym razie wystapi ryzyko obrazen ciata.

- W razie koniecznosci nalezy zainstalowa¢ zewnetrzny hamulec. W przeciwnym razie wystapi
ryzyko obrazen ciata.

- Podczas korzystania z falownika do obstugi standardowego silnika z czestotliwoscig powyzej
60 Hz nalezy sprawdzi¢ dopuszczalne predkosci silnika i napedzanej maszyny u producentéw
w celu uzyskania ich zgody przed rozpoczeciem eksploatacji falownika. W przeciwnym razie
wystapi ryzyko uszkodzenia silnika i maszyny.

- Podczas eksploatacji falownika nalezy sprawdzi¢ silnik pod katem kierunku obrotow,
nieprawidtowych dzwiekéw i wibracji. W przeciwnym razie wystapi ryzyko uszkodzenia maszyny
napedzane;j silnikiem.

- WYSOKIE NAPIECIE: Niebezpieczne wysokie napiecie wystepuje nawet po aktywacji funkcji Stop
bezpieczenstwa. NIE oznacza to, ze w urzadzeniu nie ma pradu.

4. Konserwacja, inspekcja i wymiana czesci

A OSTRZEZENIE

- Przed przeprowadzeniem inspekcji falownika nalezy pamieta¢ o wytgczeniu zasilania
i odczekaniu co najmniej 10 minut. W przeciwnym razie wystgpi ryzyko porazenia pradem.

(Przed rozpoczeciem inspekcji nalezy potwierdzi¢, ze lampka wskazujgca zasilanie falownika jest
zgaszona).

- Do czynnosci konserwacyjnych, inspekcji i wymiany czesci nalezy wyznaczy¢ wylgcznie
odpowiednio wykwalifikowang osobe. (Nalezy pamieta¢ o zdjeciu zegarkéw i metalowych
akcesoridéw, np. bransoletek, przed rozpoczeciem konserwaciji i inspekcji oraz uzywac izolowanych
narzedzi). W przeciwnym razie wystapi ryzyko porazenia pradem i obrazen ciata.

- Nie nalezy korzysta¢ z funkcji bezpiecznego wytaczania momentu obrotowego (STO) w celu
odigczenia zasilania od obwodu silnika. Wymagane jest odizolowanie napiecia przed rozpoczeciem
jakichkolwiek prac konserwacyjnych na obwodach silnika. Szczegoly zawiera sekcja
.Bezpieczenstwo funkcjonalne”.




5. Pozostate informacje

& PRZESTROGA

- Nie wolno utylizowa¢ falownika tgcznie z innymi odpadami komunalnymi. Nalezy sie skontaktowaé
z lokalng firmg organizujgcg zbiérke odpaddéw przemystowych, ktéra moze dokona¢ odpowiedniej
utylizacji bez zanieczyszczenia srodowiska.

A OSTRZEZENIE

- Nie wolno dokonywa¢ zmian i modyfikacji falownika. W przeciwnym razie wystapi ryzyko
porazenia prgdem i obrazen ciala.

6. Podczas korzystania z funkcji Stop bezpieczenstwa

A OSTRZEZENIE

- Podczas korzystania z funkcji Stop bezpieczenstwa nalezy pamieta¢ o sprawdzeniu, czy
dziata ona prawidtowo podczas instalacji (przed rozpoczeciem eksploatacji). Szczegdty mozna
znalez¢ w sekcji ,Bezpieczenstwo funkcjonalne”.




Przestrogi, ostrzezenia i instrukcje dotyczace standardu UL®

Ostrzezenia i przestrogi zwigzane z rozwigzywaniem probleméw i konserwacja

(Zgodnos¢ ze standardami: UL508 C,CSA C22.2 nr 14-05)

Oznaczenia zwigzane z ostrzezeniami

INFORMACJE OGOLNE:

Te urzadzenia sg wyposazeniem do konwersji mocy typu otwartego. Zostaly one
zaprojektowane z myslg o uzywaniu w obudowie. Tranzystor bipolarny z izolowang bramka
(IGBT) wykorzystujgcy technologie mikroprocesorowg. Dziatajg w potgczeniu z jedno- lub
tréjfazowym zasilaniem, a ich celem jest sterowanie trojfazowymi silnikami indukcyjnymi za
pomocg wyjscia o zmiennej czestotliwosci. Urzgdzenia te sg przeznaczone do zastosowan
ogo6lnych w przemysle.

WYMAGANIAW ZAKRESIE OZNAKOWANIA:

Wartosci znamionowe — przemystowe wyposazenie sterujgce powinno by¢ wyraznie
oznakowane nazwg wilasciwego przedsiebiorstwa, znakiem towarowym, numerem
katalogowym lub innym opisowym oznaczeniem, za pomocg ktérych mozna zidentyfikowac
organizacje odpowiedzialng za produkt;

a) ,Maksymalna temperatura powietrza otaczajgcego 50°C*.

b) ,Ochrona przed przecigzeniem silnika sterowanego uktadem poétprzewodnikowym
przy maks. 150% natezenia znamionowego falownika“.

c) ,Urzadzenie nalezy zainstalowa¢ w $srodowisku ze stopniem zanieczyszczenia 2.

d) ,Odpowiednie do uzycia w obwodach zdolnych do dostarczania nie wiecej niz
100 000 amperow pradu skutecznego (symetrycznie), maksymalnie 240 lub 480 V*.

e) ,Podczas ochrony przez bezpieczniki klasy CC, G, J lub R* lub ,Podczas ochrony
przez wylgcznik automatyczny z wartoscig znamionowg nie mniej niz 100 000
amperéw pradu skutecznego (symetrycznie), maksymalnie 240 lub 480 V*.

f) .Integralna ochrona przed zwarciem pétprzewodnikéw nie zapewnia ochrony obwodu
odgatezionego. Ochrone obwodu odgatezionego nalezy zapewni¢ zgodnie ze
standardem NEC (National Electrical Code) i dodatkowymi przepisami miejscowymi®.

g) ,Ochrona silnika przed przegrzaniem nie jest zapewniana przez naped".




Symbole zaciskOw i rozmiary wkretéw

Model falownika e LUECETT Zakres przewodow
wkretu moment (Nm)

WJ200-001S
WJ200-002S M3.5 1,0 AWG16 (1,3 mm?)
WJ200-004S
WJ200-007S M4 1,4 AWG12 (3,3 mm°)
WJ200-015S 2
WJ200-022S M4 1,4 AWG10 (5,3 mm")
WJ200-001L
WJ200-002L 2
\WJ200-004L M3.5 1,0 AWG16 (1,3 mm")
WJ200-007L
WJ200-015L M4 1,4 AWG14 (2,1 mmz)
WJ200-022L M4 1,4 AWG12 (3,3 mmz)
WJ200-037L M4 1,4 AWG10 (5,3 mmz)
WJ200-055L 2
WJ200-075L M5 3,0 AWG6 (13 mm")
WJ200-110L M6 3,9do5,1 AWGA4 (21 mmz)
WJ200-150L M8 5,9do 8,8 AWG?2 (34 mmz)
WJ200-004H
WJ200-007H M4 14 AWG16 (1,3 mmz)
WJ200-015H
WJ200-022H 2
WJ200-030H M4 14 AWG14 (2,1 mm?)
WJ200-040H M4 1.4 AWG12 (3,3 mm°)
WJ200-055H 2
WJ200-075H M5 3,0 AWG10 (5,3 mm?)
WJ200-110H 2
WJ200-150H M6 3,9do5,1 AWGH6 (13 mm°©)




Rozmiary bezpiecznikow

Oznaczenia rozmiaréw bezpiecznikbw zawarto w podreczniku w celu wskazania, ze dane
urzadzenie powinno by¢ potgczone ze znajdujgcym sie na liscie jednorazowym bezpiecznikiem
topikowym, warto$¢ znamionowa 600 V prgdu zmiennego z wartosciami znamionowymi prgdu jak
lub oznaczenie typu E kombinowanego sterownika silnika
(Combination Motor Controller) zostato zawarte w podreczniku w celu wskazania, ze urzgdzenie
zostanie podtgczone do kombinowanego sterownika silnika typu E produkcji LS Industrial System

pokazano w ponizszej tabeli,

Co., Ltd, serii MMS z warto$ciami znamionowymi jak pokazano w ponizszej tabeli:

. Wartos¢ znamionowa
Model falownika Typ bezpiecznika Typ E CMC
WJ200-001S s .
WJ200-002S 10 A, zdflglcj)szcogrizmama
WJ200-004S pra
20 A, zdolnos$¢ przerwania MMS-32H, 240V, 40 A
WJ200-007S pradu 200 kA
WJ200-015S 30 A, zdolnos¢ przerwania
WJ200-022S pradu 200 kA
WJ200-001L iy .
WJ200-002L 10A, zdrdggszcogrizrwama
WJ200-004L pra
WJ200-007L 15 A, zdolnos¢ przerwania
WJ200-015L pradu 200 kA MMS-32H, 240 V, 40 A
20 A, zdolnos¢ przerwania
WJ200-022L pradu 200 kA
30 A, zdolnos¢ przerwania
WJ200-037L Klasa J pradu 200 kA
WJ200-055L 60 A, zdolnos¢ przerwania
WJ200-075L pradu 200 kA
— - MMS-100H, 240 V, 80 A
WJ200-110L 80 A, zdolnos¢ przerwania
WJ200-150L pradu 200 kA
WJ200-004H
WJ200-007H 10 A, zdolnos¢ przerwania
WJ200-015H pradu 200 kA
WJ200-022H
W.J200-030H 15 A, zdolno$¢ przerwania | MMS-32H, 480 V, 40 A
W.J200-040H pradu 200 kA lub
— - MMS-63H, 480 V, 52 A
WJ200-055H 30 A, zdolnos$¢ przerwania
WJ200-075H pradu 200 kA
WJ200-110H 50 A, zdolnos$¢ przerwania
WJ200-150H pradu 200 kA




Etykieta specyfikacji falownika

Falowniki Hitachi WJ200 majg etykiety produktu umieszczone z prawej strony obudowy,
jak pokazano na ponizszej ilustracji. Nalezy pamietaC o sprawdzeniu, czy specyfikacje na
etykiecie sg zgodne ze Zroédtem zasilania i wymogami dotyczgcymi bezpieczenstwa uzycia.

HITACHI INVERTER

Nazwa modelu —— |y 41. 11200 -001SF Wer.:
\/Svg?é(;:}ilg\lfvzcja — 5 | Input :00fz, 600z 200-240 V 1Ph 2,0/1,3 A
Sracytacia 50Hz, 60Hz V 3Ph A
7 A , | Output 0.1-40042 200-240 v 3Pn 1,2/1,0 &
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Etykieta specyfikacji falownika

Numer modelu okreslonego falownika zawiera przydatne informacje o jego charakterystyce
pracy. Ponizej opisano sposéb odczytania informacji z numeru modelu:

WJ200| — | 001

Typ konfiguracji

Nazwa serii :
F= z klawiaturg

Napiecie wejsciowe:
S= jednofazowy klasy 200 V
L= tréjfazowy klasy 200 V
H= tréjfazowy klasy 400 V

Odpowiednia moc silnika w kW
001=0,1 kW 037=3,7 kW
002=0,2 kW 040=4,0 kW
004=0,4 kW 055=5,5 kW
007=0,75 kW  075=7,5 kW
015=1,5 kW 110=11 kW
022=2,2 kW 150=15 kW
030=3,0 kW




Specyfikacje falownika WJ200

Tabele dla okreslonych modeli falownikéw klasy 200 V i 400 V

Ponizsze tabele zawierajg charakterystyki falownikow WJ200 klasy 200 V i 400 V. Nalezy
pamieta¢, ze ,Specyfikacje ogélne” na nastepujgcych trzech stronach dotyczg obu grup
klas napiecia. Pod tabelg znajdujg sie przypisy dla wszystkich tabeli specyfikaciji.

Element Specyfikacje dla jednofazowej klasy 200 V
Falowniki WJ200, modele 200 V 001SF | 002SF | 004SF | 007SF 015SF 022SF
Odpowiedni rozmiar kW E/T ) 0,2 0,4 0,55 1,1 2,2 3,0
H Zzmienny
silnika mom.
obr.)
CT (staly 0,1 0,2 0,4 0,75 15 2,2
mom.
obr.)
KM VT 1/4 1/2 3/4 15 3 4
(zmienny
mom.
obr.)
CT (staty 1/8 1/4 1/2 1 2 3
mom.
obr.)
Moc znamionowa 200V E/T ) 0,4 0,6 1,2 2,0 3,3 4.1
Zzmienny
(kVA) mom.
obr.)
CT (staty 0,2 0,5 1,0 1,7 2,7 3,8
mom.
obr.)
240V | VT 0,4 0,7 14 2,4 3,9 49
(zmienny
mom.
obr.)
CT (staty 0,3 0,6 1,2 2,0 3,3 4,5
mom.
obr.)
Znamionowe napiecie Jednofazowe: 200 V -15% do 240 V +10%, 50/60 Hz +5%
wejsciowe
Znamionowe napiecie Trojfazowe: 200 do 240 V (proporcjonalnie do napiecia
wyjsciowe wejsciowego)
Znamionowe natezenie E/T ) 1,2 1,9 3,5 6,0 9,6 12,0
Lo zmienny
wyjsciowe (A) mom.
obr.)
CT (staty 1,0 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0
mom.
obr.)
Poczgtkowy moment obrotowy 200% przy 0,5 Hz
Hamowanie | Bez rezystora 100%: <50 Hz 70%: 50 Hz | 20%: <50 Hz
50% 560 HZ 50%: <60 Hz 20%: <60 Hz
Z rezystorem 150% 100%
Hamowanie prgdem statym Zmienna czestotliwos¢ pracy, czas i sita hamowania
Waga kg 1,0 1,0 1,1 1,6 1,8 1,8
funty 2,2 2,2 2,4 3,5 4,0 4,0




Specyfikacje falownika WJ200, c.d.

Element Specyfikacje dla tréjfazowej klasy 200 V
Falowniki WJ200, modele 200 V 001LF 002LF 004LF 007LF 015LF 022LF
O_dpowiedni rozmiar kW gniemy 02 04 0,75 11 22 30
silnika mom.
obr)
CT (staly 01 02 04 075 15 22
mom.
obr.)
KM VT 14 12 1 15 3 4
(zmienny
mom.
obr.)
CT (staly 18 14 12 1 2 3
mom.
obr.)
Moc znamionowa (kVA) 200V gniemy 04 06 12 20 33 41
mom.
obr.)
CT
o m(s‘a'y 02 05 10 17 27 38
obr.)
VT
240V iy 04 07 14 24 39 49
mom.
G
mom_my 03 06 12 20 33 45
obr.)
Znamionowe napiecie wejsciowe Trojfazowe: 200 V -15% do 240 V +10%, 50/60 Hz +5%
Znamionowe napiecie wyjsciowe Trojfazowe: 200 do 240 V (proporcjonalnie do napiecia
wejsciowego)
Znamionowe natezenie wyjsciowe | VT 12 19 35 60 96 120
(zmien-
(A) ny mom.
obr.)
CT (st
morfj_ aty 10 16 30 50 80 1o
obr.)
Poczgtkowy moment obrotowy 200% przy 0,5 Hz
Hamowanie Bez rezystora 100%: <50 Hz 70%: < 50 Hz[20%: < 50 Hz,
50%: < 60 Hz 50%: < 60 Hz[20%: < 60 Hz
Z rezystorem 150% 100%
Hamowanie prgdem statym Zmienna czestotliwo$¢ pracy, czas i sita hamowania
Waga kg 1,0 1,0 1,1 1,2 1,6 1,8
funty 2,2 2,2 2,4 2,6 3,5 4,0
Element Specyfikacje dla tréjfazowej klasy 200 V
Falowniki WJ200, modele 200 V 037LF 055LF 075LF 110LF 150LF
Odpowiedni rozmiar kw VT 55 75 11 15 18,5
[ (zmien-
silnika ny mom.
obr)
CT(stalyl 37 55 7,5 11 15
mom.
obr.)
KM VT 7,5 10 15 20 25
(zmien-
ny mom.
obr.)
CT (staty 5 7,5 10 15 20
mom.
obr.)
Moc znamionowa (kVA) | 200 V Egmen_ 6,7 10,3 13,8 19,3 20,7
ny mom.
obr.)
CT(stalyl 6,0 8,6 11,4 16,2 20,7
mom.
obr.)
240V | VT 8,1 12,4 16,6 23,2 24,9
(zmien-
ny mom.

obr.)
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CT (staty
mom.
obr.)

7,2

10,3

13,7

19,5

24,9

Znamionowe napiecie wejsciowe

Trojfazowe: 200 V -15% do 240 V +10%, 50/60 Hz +5%

Znamionowe napiecie wyjsciowe

Trojfazowe: 200 do 240 V (proporcjonalnie do napiecia

wejsciowego)
Znamionowe natezenie wyj$ciowe Egnien_ 19,6 30,0 40,0 56,0 69,0
(A) ny mom.
& iy
sta 17,5 25,0 33,0 47,0 60,0
obr).
Poczatkowy moment obrotowy 200% przy 0,5 Hz
Hamowanie Bez rezystora 20%: <50 Hz
20%: <60 Hz
Z rezystorem 100% | 80%
Hamowanie prgdem statym Zmienna czestotliwo$¢ pracy, czas i sita hamowania
Waga kg 2,0 3,3 3,4 51 7.4
funty 4,4 7,3 7,5 11,2 16,3
Specyfikacje falownika WJ200, c.d.
Element Specyfikacje dla tréjfazowej klasy 400 V
Falowniki WJ200, modele 400 V 004HF 007HF 015HF 022HF 030HF 040HF
Odpowiedni rozmiar kw zgmen_ 075 15 22 30 40 55
silnika ny mom.
obr)
% rf‘a*y 04 075 15 22 30 40
obr.)
KM VT 1 2 3 4 5 75
(zmien-
ny mom.
obr.)
CT (staty 12 1 2 3 4 5
mom.
obr.)
Moc znamionowa (kVA) | 380 V z’;ﬂien_ 13 26 35 45 57 73
ny mom.
obr.)
% rf‘a*y 11 22 31 36 47 6,0
obr.)
480V | VT 17 34 44 57 73 92
(zmien-
ny mom.
obr.)
% rgls‘a*y 14 28 39 45 59 76
obr.)
Znamionowe napigcie wejsciowe Tréjfazowe: 400 V -15% do 480 V +10%, 50/60 Hz +5%
Znamionowe napiecie wyjsciowe Tréjfazowe: 400 do 480 V (proporcjonalnie do napiecia
wejsciowego)
Znamionowe natezenie wyj$ciowe zgmen_ 21 41 54 69 88 11
(A) ny mom.
obr)
CT (stat
o rgf aty 18 34 48 55 72 92
obr.)
Poczgtkowy moment obrotowy 200% przy 0,5 Hz
Hamowanie | Bez rezystora 100%: <50 Hz 70%: < 50 Hz 20%: <50 Hz
50%: <60 Hz 50%: < 60 Hz 20%: <60 Hz
Z rezystorem 150% 100%
Hamowanie pragdem statym Zmienna czestotliwo$¢ pracy, czas i sita hamowania
Waga kg 15 1,6 1,8 1,9 1,9 2,1
funty 3,3 3,5 4,0 4,2 4,2 4,6
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Element Specyfikacje dla trojfazowej klasy 400 V
Falowniki WJ200, modele 400 V 055HF 075HF 110HF 150HF
Odpowiedni rozmiar KW | e 75 n 15 185
silnika ny mom.
obr.)
CT (staty 5’5 7’5 1 15
mom.
obr)
KM VT 10 15 2 25
(zmien-
ny mom.
obr)
CT (staty 75 10 15 20
mom.
obr.)
Moc znamionowa (kVA) | 380 V E’;nien_ 15 151 204 250
ny mom.
obr.)
CT (staty 97 18 157 204
mom.
obr.)
480V | VT 145 191 257 315
(zmien-
ny mom.
obr)
CT (staty 123 149 199 257
mom.
obr)
Znamionowe napiecie wejsciowe Tréjfazowe: 400 V -15% do 480 V +10%, 50/60 Hz +5%
Znamionowe napiecie wyjsciowe Tréjfazowe: 400 do 480 V (proporcjonalnie do napiecia
wejsciowego)
Znamionowe natezenie wyjsciowe ;gmen_ 175 230 310 380
(A) n)t; r)nom.
oor.
CT (staty 148 180 240 310
mom.
obr)
Poczatkowy moment obrotowy 200% przy 0,5 Hz
Hamowanie Bez rezystora 20%: <50 Hz
20%: <60 Hz
Z rezystorem 80%
Hamowanie prgdem statym Zmienna czestotliwos$¢ pracy, czas i sita hamowania
Waga kg 3,5 3,5 4.7 5,2
funty 7,7 7,7 10,4 11,5
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Ponizsza tabela wskazuje, ktére modele wymagajg obnizenia warto$ci znamionowych.

1-faz. klasa Wymaga 3-faz. klasa Wymaga 3-faz. klasa Wymaga
200V obnizenia 200V obnizenia 400 V obnizenia
wartosci wartosci wartosci
znamionowych znamionowych znamionowych
WJ200-001S — WJ200- — WJ200- v
001L 004H
WJ200-002S - WJ200- v WJ200- v
002L 007H
WJ200-004S v WJ200- v WJ200- —
004L 015H
WJ200-007S v WJ200- — WJ200- —
007L 022H
WJ200-015S - WJ200- - WJ200- -
015L 030H
WJ200-022S — WJ200- — WJ200- v
022L 040H
— — WJ200- v WJ200- —
037L 055H
- - WJ200- - WJ200- v
055L 075H
— — WJ200- v WJ200- v
075L 110H
— — WJ200-110L v WJ200- v
150H
- - WJ200- v - -
150L

v : wymaga obnizenia warto$ci znamionowych

— : nie wymaga obnizenia wartosci znamionowych

Nalezy uzy¢ krzywych obnizania warto$ci znamionowych do okreslenia optymalnego
ustawienia czestotliwosci nosnej dla falownika i okreslenia obnizenia wyjsciowej wartosci
znamionowej. Nalezy pamieta¢ o uzyciu wiasciwej krzywej dla okreslonego numeru
modelu falownika WJ200. Szczegétowe informacje na temat krzywych obnizania wartosci

znamionowej mozna uzyska¢ w podreczniku obstugi. (Podrecznik obstugi mozna pobrac
Z naszej witryny).
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Podstawowy opis systemu

Uktad sterowania silnikiem skiada sie oczywiscie z silnika ifalownika, jak réwniez

wytgcznika

automatycznego

lub  bezpiecznikbw zapewniajgcych bezpieczehstwo

eksploatacji. W przypadku podtagczania silnika do falownika na stanowisku testowym
w celu jego uruchomienia sg to wszystkie elementy potrzebne w tym momencie. Uktad
moze jednak mie¢ wiele dodatkowych komponentéw. Niektére z nich mogag stuzyé do
ttumienia hatasu, inne mogg zwieksza¢ skuteczno$¢ hamowania falownika. Ponizszy
rysunek i tabela pokazujg uktad ze wszystkimi opcjonalnymi komponentami, ktére moga
by¢ potrzebne w finalnym zastosowaniu.

Ze zrodia zasilania

w zastosowaniac
h innych niz CE)

Nazwa Funkcja
N R N Wytgcznik/ Wytgcznik w obudowie formowanej z tworzyw sztucznych
' | Wytacznik,| Urzadzenie (MCCB), wytacznik réznicowoprgdowy (GFl)  lub
' | MCCB lub roztaczajgce bezpiecznikowe urzgdzenie rozigczajagce. UWAGA:
"""""" Instalator musi postepowa¢ zgodnie ze standardem NEC
i miejscowymi przepisami w celu zapewnienia
bezpieczenstwa i zgodnosci.

\ Strona Stosowane w przypadku tlumienia emisji harmonicznych
wejsciowa, indukowanych na przewodach zasilania oraz do
dtawik pradu polepszenia wspotczynnika mocy.

Zzmiennego OSTRZEZENIE: W przypadku niektérych zastosowan
konieczne jest uzycie dfawika prgdu zmiennego po stronie
wejsciowej, aby zapobiec uszkodzeniu falownika. Patrz
ostrzezenie na nastepnej stronie.

Filtr szuméw W znajdujagcym sie w poblizu wyposazeniu, takim jak

radiowych odbiornik  radiowy, mogg wystepowaé zaktdcenia

\ elektryczne. Ten dtawigcy filtr elektromagnetyczny pomaga
zredukowa¢ wywotywane zakiécenia (moze zostaé
L1 L2 L3 réwniez uzyty na wyjsciu).
+1 Filtr Redukuje zakiocenia przekazywane przez okablowanie
Falownik przeciwza*lfféceni zasilajgce miedzy falownikiem a ukfadem dystrybugiji
owy EMC mocy. Nalezy go potgczy¢é do pierwotnej (wejsciowej)
strony falownika.
GND Filtr szuméw Ten filtr pojemnosciowy redukuje zaktdcenia z przewodéw
T1 T2 T3 radiowych zasilania po stronie wej$ciowej falownika.
(uzywany

Dtawik tacza
pradu statego

Tlumienie emisji harmonicznych generowanych przez
falownik. Nie umozliwi to jednak ochrony na wejsciu
mostka Graetza w prostowniku.

Bl =

Filtr szumow W znajdujgcym sie w poblizu wyposazeniu, takim jak

radiowych odbiornik  radiowy, moga wystepowaé zaktécenia
elektryczne. Ten dtawigcy filtr elektromagnetyczny pomaga
zredukowa¢ wywotywane zakiécenia (moze zostaé
réwniez uzyty na wejsciu).

. Strona Ten dfawik redukuje wibracje w silniku wywotane
Przetacznik wyjsciowa, przetaczaniem ksztattow fal przez falownik przez
termiczny dtawik pradu wygladzanie ksztattu fali do przyblizonej jakosci

Zmiennego standardowego dostepnego zasilania. Przydatny jest
rébwniez do redukcji emisji harmonicznych, kiedy
okablowanie z falownika do silnika ma wiecej niz 10 m
dtugosci.

Filtr LCR Filtr ksztaltowania fali sinusoidalnej po stronie wyjsciowe;j.

Uwaga 1) Dla zastosowan CE nalezy zapozna¢ sie ze strong 91 — ,Przewodnik

instalacji CE-EMC*.
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Okreslanie rozmiaréw przewodoéw i bezpiecznikéw

Maksymalny prad silnika w danym zastosowaniu okresla zalecany rozmiar przewodu.
Ponizsza tabela zawiera rozmiar przewodéw w standardzie AWG. Kolumna ,Przewody
zasilajgce” dotyczy mocy wejsciowej falownika, przewoddéw wyjsciowych do silnika,
potagczenia z uziemieniem iinnych komponentéw przedstawionych w sekcji ,Podstawowy
opis systemu, na stronie 14. Kolumna ,Linie sygnatowe" dotyczy potgczeh przewodéw do

dwach zielonych ztgczy wewnatrz panelu pokrywy przedniej.

Dane wyjsciowe . Odpowiednie
silnika CIEBIEREE wyposazenie
kW KM . Bezpiecznik
Model falownika Przewody e (znamionowany wg
VT |CT | VT |CT zasilajace sygnatowe UL. klasa J, 600,
IE] Y9 maksymalny
dozwolony prad)
02|01 Ya | 1/8 WJ200-001SF 2
04]02] % | % | WJ200-002SF AV\(’IGltg/ %53 gm 10A
055/04 | % | % | WJ200-004SF y
AWG12/3,3 mm®
1,1(0,75( 1 1 - ’
, 110,751 1,5 WJ200-007SF (tylko 75°C) 20A
22|15 3 2 WJ200-015SF 2
30(22] 4 | 3 | WJ200-022SF AWG10/5,3 mm 30A
02|01 ¥ |1/8 WJ200-001LF
0402 % | Y WJ200-002LF 2 10A
075/04| 1 | % | WJ200-004LF AWG16/1,3 mm
1,1|0,75| 15| 1 WJ200-007LF
AWG14/2,1 mm* 15A
22|15| 3 2 WJ200-015LF (tylko 75°C)
Z
30(22| 4 | 3| WJ200-022LF AWG12/3,3 mm 20A
(tylko 75°C) 18 do 28
55(37|75| 5 | WJ200-037LF AV\(/Sltg/ 3:8“1 pwelo.L4, 30A
00,75 mm
75(55] 10 [ 75| WJ200-055LF AWG6/13 mm” przewodu 60 A
11 (75| 15 | 10 WJ200-075LF (tylko 75°C) ekranowane
AWG4/21 mm® go
1 11 | 2 1 -
5 0 5 WJ200-110LF (tylko 75°C) (patrz Uwaga 80A
AWG2/34 mm* 4)
1 1 2 2 -
8,5| 15 5 0 WJ200-150LF (tylko 75°C) 80A
0,75/104 | 1 R WJ200-004HF
15075 2 | 1 WJ200-007HF AWG16/1,3 mm? 10A
22|15| 3 2 WJ200-015HF
30|22 4 3 WJ200-022HF 2
40(30] 5 | 4 | WJ200-030HF AWG14/2,1 mm
AWG12/3,3 mm* 15A
55(40(75| 5 - :
WJ200-040HF (tylko 75°C)
75]55] 10 [ 75| WJ200-055HF AWG10/5,3 mm* 30A
11|75 15| 10 WJ200-075HF (tylko 75°C)
AWG6/13 mm*
15|11 | 20 | 15 -
WJ200-110HF (tylko 75°C) 50A
AWG6/13 mm*
185| 15 | 25 | 20 -
WJ200-150HF (tylko 75°C) 50A
Uwaga 1l: Okablowanie wejsciowe i wyjsciowe musi zosta¢ wykonane z uzyciem ztgcza zacisku zamknietego obwodu (closed-
loop terminal connector) z listy UL i z certyfikatem CSA dla danej grubosci drutu. Ztagcze musi zosta¢ zamocowane
za pomocg narzedzia zaciskowego okreslonego przez producenta.
Uwaga 2:  Nalezy pamieta¢ o prawidtowym dobraniu pojemnosci wytgcznika automatycznego, ktéry zostanie uzyty.
Uwaga 3:  Nalezy pamieta¢ o uzyciu wigkszej grubosci drutu, jesli dlugos¢ linii zasilajgcej przekracza 20 m (66 stop).
Uwaga 4: Nalezy uzy¢ drutu 18 AWG/0,75 mm? do przewodu sygnatowego alarmu (zaciski [ALO], [AL1], [AL2]).

15




Podtaczenie wejscia falownika do zasilania

Ta cze$¢ instrukcji zawiera wskazowki dotyczgce poditgczenia okablowania do wejscia
falownika. W pierwszej kolejnosci nalezy okresli¢, czy uzywany model falownika wymaga
tylko zasilania tréjfazowego czy tylko jednofazowego. Wszystkie modele majg te same
zaciski potgczen zasilania [R/L1], [S/L2] i[T/L3]. Nalezy zatem sprawdzi¢ etykiete
specyfikacji (z boku falownika) dla dozwolonych typéw 2zrédet =zasilania!
W przypadku falownikéw, ktére akceptuja zasilanie jednofazowe i sg podiaczone

w ten sposob, zacisk [S/L2] pozostanie niepodigczony.

Nalezy uzyc¢ ztgczy pierscieniowych w celu zapewnienia bezpiecznego potaczenia.

Jednofazowe, 200V, 0,1 do 0,4 kKW

Trojfazowe, 200 V, 0,1 do 0,75 kW

Jednofazowe Tréjfazowe
RBI+1] + | - RB |PD/+1] P+ | NI-
o|0jQ0|o ejjelielle
L1 N JUTLIVIT2|WIT3 RILL[SIL2 [ TIL3 [ UITL| VIT2 |WIT3
O

BIRIRIR N JRR y . J J

. gy L 1r L

Wejscie zasilania Wyjscie do silnika Wejscie  Wyjscie do silnika
Uziemienie obudowy (M4) zasilania

Jednofazowe, 200 V, 0,75 do 2,2 kW
Trojfazowe, 200V, 1,5 do 2,2 kW
Trojfazowe, 400V, 0,4 do 3,0 kW

Jednofazowe

Tréjfazowe

RB |PD/+1{ P/+ [ N/-

Uziemienie Wejscie  Wyjécie do silnika
obudowy (M4) zasilania

LR/LT/LZ TIL3 U [vim2 [wiT3

N J \ J
Wejscie Wyjscie do silnika
zasilania
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Trojfazowe, 200 V, 3,7 kW
Trojfazowe, 400 V, 4,0 kW

\Uziemienie obudowy (M4)

RB [PD+1| P+ | N/-
O |0Ba | o
LR/Ll Si2 | T3 | ume | vim2 [ wit3
\| J U J
17 L
Wejscie Wyjscie do silnika
zasilania

Tréjfazowe, 200V, 5,5, 7,5 kW
Tréjfazowe, 400 V, 5,5, 7,5 kW

RILL [ SIL2 | TIL3

UTL | VT2 | WIT3

PDI+] [ PI+| | N~ | RB G G
i|o | olloflo
- -
1ir L
Wejscie Wyjscie do silnika

zasilania
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Trojfazowe, 200 V, 11 kW
Trojfazowe, 400 V, 11, 15 kW

RILL [ SIL2 | TIL3 | UITL | VIT2 | WIT3

PDI+] | P+ || N~ | RB G G
O||o|ollo]]o

| — -
Wejscie Wyjscie do silnika
zasilania

Tréjfazowe, 200 V, 15 kW

RILL [ SIL2 | TIL3 | UL | VIT2 | WIT3

PO+ | P+ ||N- | RB|| G G

- -
Wejscie Wyjscie do silnika
zasilania

UWAGA: Falownik zasilany przez przenosny generator moze otrzymaé znieksztatcony
Y’ ksztalt fali mocy, co powoduje przegrzewanie sie generatora. Ogélnie rzecz biorgc, moc
generatora powinna by¢ pie¢ razy wieksza niz moc falownika (kVA).
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Korzystanie z klawiatury na przednim panelu

Zalecamy zapoznanie sie z uktadem klawiatury pokazanym na ponizszym rysunku.
Wyswietlacz jest uzywany podczas programowania parametréw falownika, jak réowniez
podczas monitorowania okreslonych wartosci parametrow podczas pracy.

(4) DIODA LED - TRYB PRACY (1) DIODA LED - ZASILANIE
(5) Dioda LED monitora [Hz] (2) DIODA LED - ALARM
(6) Dioda LED monitora [A] )
(3) Dioda LED programu
(8) DIODA LED 7- "
SEGMENTOWA \\ M M (15) Ztacze USB
N 7 |_—

(7) Dioda LED ,'-” ,-’ ,-’ j\- m

polecenia pracy o ,-’ N ,-’ o ,-’ o ITI W /g%g/réﬁ:ésg
(]

)
]
. [ O ™
(9) Klawisz —_
RUN (praca) ~| RUN A :ETSEPT — T (16) Ztacze RJ45
| —
(11) Klawisz ESC ] 11|
| Esc W SET —
1
N/
\ \ \ J
(12) Klawisz strzatka  (13) Klawisz (14) Klawisz stawien SET
wgore i strzatka w dét
Legenda klawiszy i wskazan
Element Opis
(1) DIODA LED — ZASILANIE Swieci sie (na zielono), kiedy falownik jest zasilany.
(2) DIODA LED —ALARM Swieci sie (na czerwono), kiedy falownik sygnalizuje btad.

> Swieci sie (na zielono), kiedy na wyswietlaczu pojawia sie parametr do zmiany.

(3) Dioda LED programu » Miga, kiedy ustawienie jest nieprawidtowe.

(4) DIODA LED - TRYB

PRACY Swieci sie (na zielono), kiedy falownik steruje silnikiem.
(5) Dioda LED monitora [Hz] Swieci sie (na zielono), kiedy wyswietlone dane sg zwigzane z czestotliwoscig.
(6) Dioda LED monitora [A] Swieci sie (na zielono), kiedy wyswietlone dane sa zwigzane z pragdem.

Swieci sie (na zielono), kiedy polecenie pracy jest ustawione dla panelu sterujgcego.

(7) Dioda LED polecenia pracy (Klawisz Run jest aktywowany).

(S?égrl\/?EDr\lATIEE/IvDA?_ Pokazuje kazdy parametr, monitorowang wartos¢ itd.

(9) Klawisz RUN (praca) Rozpoczyna prace falownika.

» Sprawia, ze falownik zwalnia az do zatrzymania.

» Zeruje falownik w sytuacji wystgpienia btedu

» Przejécie do nastepnej grupy funkcji po wyswietleniu trybu funkciji.

» Anulowanie ustawienia i powrét do kodu funkcji po wyswietleniu danych.

» Przesuniecie kursora do cyfry po lewej stronie, kiedy wigczony jest tryb ustawienia
wcyfra do cyfry*

» Nacisniecie przez sekunde prowadzi do wyswietlenia danych d00 I, niezaleznie od
biezacego ekranu.

» Zwiekszenie lub zmniejszenie wartosci danych.

» Nacisniecie obu przyciskow jednoczesnie rozpoczyna edytowanie w trybie ,cyfra do
cyfry*”.

» Przejscie do trybu wyswietlania danych po pokazaniu kodu funkcji.

» Zapisanie danych i powr6t do kodu funkcji po wy$wietleniu danych.

» Przesuniecie kursora do cyfry po prawej stronie, kiedy wigczony jest tryb wyswietlania

(10) Przycisk STOP/RESET

(11) Klawisz ESC

(12) Klawisz strzatka w gére
(13) Klawisz strzatka w dot

(14) Klawisz stawien SET

,cyfra do cyfry*
(15) Ztgcze USB Podtgczenie ztgcza USB (mini-B) dla zapewnienia tgcznosci z komputerem
(16) Ztacze RJ45 Podtgczenie zigcza RJ45 dla zdalnego panelu sterujgcego.
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Klawisze, tryby i parametry

Klawiatura stuzy do zapewnienia mozliwosci zmiany
tryboéw i parametrow. Termin funkcja dotyczy trybow n

monitorowania i parametrow. Wszystkie sg dostepne za ,':,' ,':,' ,'-—,' ,'-,'

posrednictwem koddéw funkcji, ktore sg gtdwnymi
kodami 4-cyfrowymi. Rézne funkcje zostaly podzielone
na odpowiednie grupy, okreslane przez znak potozony
po lewej stronie, zgodnie z tabela.

i;ukp():; Typ (kategoria) funkciji Dostep do trybu xvs éafglg
Ld Funkcje monitorowania Monitor Q
S Giéwne parametry profilu Program (]
SA” Funkcje standardowe Program [
Mo Funkcje dostrajania precyzyjnego Program (]
.C“ Programowalne funkcje zacisku Program (]
SH Funkcje zwigzane  ze statymi Program °
parametrami silnika
P Wejscie ciggu impulséw, moment
obrotowy, EzSQ ifunkcje zwigzane Program [ )
z komunikacjg
WU Parametr brane rzez
uzytkown?/ka " i Program ¢
LE“ Kody btedéw - -

Na nastepnej stronie pokazano sposoéb monitorowania i/lub programowania parametrow.

Mapa nawigacji dla klawiatury

Falowniki serii WJ200 majg wiele programowalnych funkcji i parametréw. Na dalszych
stronach instrukcji zostanie to omowione bardziej szczegoélowo, a do celdéw
przeprowadzenia testu wykonywanego po uruchomieniu wymagany jest dostep tylko do
kilku elementéw. Struktura menu umozliwia wykorzystanie koddéw funkcji i kodéw
parametréw do programowania i monitorowania z uzyciem tylko 4-cyfrowego wyswietlacza,
klawiszy idiod LED. Wazne jest zatem zaznajomienie sie z podstawowg mapa
nawigacyjng parametréw i funkcji na ponizszym schemacie. Pdzniej mozna uzy¢ tej mapy
jako referenciji.
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Wyswietlanie kodu funkg;ji
,---- Grupa,d” ---. I : Przechodzi do wyswietlania danych

Wyswietlanie kodu

1

|

|

) —\

| dog I — [ 0.00

1 — — 1 ————

|| @] A [=q

| ]

| diac : Wyswietlanie kodu funkcii

1 - 1 —

' : ! | : Przechodzi do nastepnej grupy

] | N\

! d 104 !

\ 2
- Gupa . -

l, ! ™ -

1 Wyswietlanie kodu i — Zapisanie

! funkgji ! SET

i FOO 1] ! < / 150.00

: I 1 2] | |seT]||[Esc

1 — E— 1

| Foo2] [50.0 1

! : : |seT]||[Esc

| : | /[ ==

: FODY X Wyswietlanie danych (FOO1 do FO03)

'\\ ) Dane nie migajg z powodu synchronizacji w czasie rzeczywistym

SET : Zapisuje dane w pamieci EEPROM i powraca do wyswietlania

---- Grupa ,A"  --- E— kodu funkcji.

H Wyswietlanie kodu . I‘ : Powraca do wyswietlania kodu funkcji bez zapisywania danych.

| funkcji ! SET

| | ==

|

: AOD (— = — [ 00

' ~11 | AN SET|[||ESC

| X LT EEd |

E ROOZ E A 6 \/’

i . | !

I H ! — ——

: : : JEsC

! R 165 ! /

\

i D [ES  [vsetenie denen

. ” ' Po zmianie danych wyswietlacz zaczyna migac, co
| Grupa b b00 | ' oznacza, ze nowe dane nie zostaly jeszcze

! J

———————————————————— aktywowane.

I SeT|l : Zapisuje dane w pamigci EEPROM i
powraca do wyswietlania kodu funkgji.
ESC : Anuluje zmiane danych i powraca do

wyswietlania kodu funkcji.

Jednoczesne nacisnigcie klawiszy strzatek w gore i w dot
| w kodzie funkcji lub podczas wyswietlania danych
|ﬂ| %) spowoduje wigczenie trybu edycji pojedynczej cyfry.

Aby uzyska¢ wiecej informaciji, patrz rozdziat 2-34.

UWAGA: Nacisniecie klawisza [ESC] spowoduje, ze wys$wietlacz przechodzi do gérnej
czesci nastepnej grupy funkcji niezaleznie od wyswietlanej tresci. (np. R ! > [ESC] >
600 1)
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[Przyktad ustawienia]
Po wigczeniu zmiana wskazania wyswietlacza z 0.00 w celu zmiany danych RO02 (zrédto

polecenia Run (praca)).

@ Dane di0 | zostang wy$wietlone po

@ Nacisnij klawisz [ESC], aby : .
pierwszym wigczeniu

wyswietli¢ kod funkcji —

® Nacisnij klawisz [ESC], aby
przejs¢ do grupy funkcji FOO |

E2

@ Nacisnij jeden raz klawisz [ESC], aby
przejs¢ do grupy funkcji AOO |

® Nacisnij klawisz strzatki w gore, aby
A zmieni¢/zwiekszy¢ kod funkcji (ROD 1 = AOO2)
, ® Nacisnij klawisz (Ustaw), aby wyswietli¢ dane A002
|

JseT]

| Wyswietlacz $wieci sie w sposdb ciggty.

(002 = 02

ESC
M 2]
|
o . . X
©) Ngmsnu klaw!sz strz’a’rkl wo Iﬁl .
gore, aby zwiekszy¢ wartosé 1
danych (02 > 01) NN

SET

@ Nacisnij klawisz (Ustaw),
aby ustawi¢ i zapisa¢ dane
Po zmianie danych wyswietlacz
zaczyna miga¢, co oznacza, ze nowe
dane nie zostaty jeszcze aktywowane.

[SET] : Ustawia i zapisuje dane oraz przechodzi z powrotem do kodu funkgji
: Anuluje zmiane i powraca do kodu funkgc;ji

Kod funkcji dxxx jest przeznaczony dla monitora i nie mozna go zmienic.
I“g? Kody funkcji Fxxx inne niz FOOY sg odzwierciedlane w wydajnosci tuz po zmianie danych (przed
nacisnieciem klawisza SET (Ustaw)); nie wystgpi takze miganie wskazania.
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Po wyswietleniu kodu funkgiji... Po wyswietleniu danych...
,%\“SZ Przejscie do nastepnej grupy funkcji | Anulowanie zmiany i powrét do kodu funkcji
Klawisz o - . Ustawienie izapis danych oraz przejscie
SET Przejscie do wyswietlania danych 2 powrotem do kodu funkcji
Klawisz Zwiekszenie wartosci kodu funkcji Zwiekszenie wartosci danych
Klawisz Zmniejszenie wartosci kodu funkcji Zmniejszenie wartosci danych
Uwaga

Nacisniecie klawisza [ESC] przez ponad sekunde prowadzi do wy$wietlenia d001 niezaleznie od sytuagii
na wyswietlaczu. Nalezy réwniez pamietaC, ze wyswietlacz bedzie sie cyklicznie zmieniat podczas

naciskania klawisza [ESC], co jest zwigzane z pierwotng funkcjg klawisza.
(np. FBO !> ROD 1> k001> L0011 > ...> wyswietla 50.00 po 1 sekundzie)
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Podtaczanie do sterownika PLC i innych urzadzen

Falowniki (napedy) firmy Hitachi sg przydatne w réznego rodzaju zastosowaniach.
Podczas instalacji korzystanie z klawiatury falownika (lub innego urzadzenia do
programowania) utatwi wykonanie poczatkowej konfiguracji. Po instalacji falownik bedzie
zasadniczo otrzymywat polecenia sterujgce przez zigcze sterowania logicznego Iub
interfejs szeregowy zinnego urzadzenia sterujgcego. W przypadku prostego
zastosowania, takiego jak sterowanie predkoscig jednego przenosnika, przetgcznik
pracy/zatrzymania (Run/Stop) i potencjometr zapewnig operatorowi catg wymagang
kontrole. W przypadku bardziej ztozonego zastosowania role sterownika systemowego
moze petni¢ programowalny sterownik logiczny (PLC) zkilkoma potgczeniami
z falownikiem.

Niemozliwe jest omodwienie wszystkich mozliwych zastosowan w ramach niniejszej
skréconej instrukcji. Konieczne bedzie doktadne poznanie charakterystyki elektrycznej
urzadzen podtgczanych do falownika. Ta sekcja oraz dalsze sekcje dotyczgce funkcji
zaciskow we/wy mogg pomoéc w szybkim i bezpiecznym podigczaniu tych urzadzen do
falownika.

PRZESTROGA: Jesli aktualne zastosowanie powoduje przekroczenie maksymalnego
natezenia lub napiecia w punkcie podtgczenia, grozi to uszkodzeniem falownika lub innych

urzadzen.

Potgczenia miedzy falownikiem a innym |ne urzadzenie Falownik WJ200
urzgdzeniami  zalezg od charakterystyki e sygnat e
wejscia/wyjscia na obu koncach potgczenia, wejsciowy [ noWrat | | wyjsciowy
jak pokazano na schemacie po prawej stronie. "

wyjscia typu ,sourcing” (wspélny plus) lub <« —howrdt | | wejsciowy
,sinking“  (wspdélny  minus)  z urzadzenia
zewnetrznego (takiego jak sterownik PLC). Na
nastepnej stronie przedstawiono wewnetrzne
komponenty elektryczne falownika w kazdym Inne urzgdzenie Falownik WJ200
zacisku we/wy. W niektérych przypadkach

konieczne jest wstawienie zrodta zasilania do ‘lKT @ﬂ/

okablowania interfejsu.

Konfigurowalne wejscia falownika akceptujg Obwod sygnat | (" obwed
wyjsciowy

0
N
.J:I

Aby unikng¢ uszkodzenia wyposazenia
i zapewni¢ plynng prace instalacji, zalecamy

narysowanie schematu kazdego potgczenia ;

. o . . Obwod
miedzy falownikiem a drugim urzadzeniem. Na wejiciowe
schemacie nalezy ujac komponenty

wewnetrzne kazdego urzadzenia, aby uzyskaé

TTIY

petny zamkniety obwdd.
Po narysowaniu schematu nalezy: "; L
1. Sprawdzi¢, czy natezenie inapiecie dla GND

kazdego potaczenia lezg w granicach
roboczych kazdego z urzadzen.

2. Upewni¢ sie, ze ukfad logiczny (aktywnos$¢ wysoka lub niska) kazdego pofgczenia
wh./wyl. jest prawidtowy.

3. Sprawdzi¢ zero i rozpietos¢ (krzywa i punkty) dla potgczen analogowych i upewni¢ sie,
ze wspotczynnik skali od wejscia do wyjscia jest poprawny.

4. Przeanalizowaé, co sie wydarzy na poziomie systemu, jesli jedno z urzadzeh nagle
utraci zasilanie lub uruchomi sie po urzgdzeniach innych niz przewidziane.
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Przyktadowy schemat okablowania

Ponizszy schemat stanowi ogdlny przyklad okablowania ztgcza sterowania logicznego
oraz podstawowe okablowanie zasilania i silnika omoéwione na poprzednich stronach.
Informacje zawarte na tej stronie stuzg jako pomoc w okresleniu wiasciwych potgczen dla
réznych zaciskéw pokazanych ponizej, zgodnie z okreslonym zastosowaniem.

Whytacznik, MCCB lub GFI

N\ R WJ200

Zrédto zasilania,

i
' 1
tr6j- lub H H (Lln)
jednofazowe, dla 1 N H
danego modelu  —+—X H g
falownika 1 ! { |)
N T
R N(L3)

Diawik DC
(opcjonalnie)

Zworka P24 ‘
(uktad logiczny

wspdlnego plusa I

source”) Rezystor Jednostka
’ hamowania | hamowania
(opcjonalnie)| (opcjonalna)
Termistor 7J77
L
GND dla wej$¢ logicznych
Styki
Programowalne przekaznika,
wejscia, 7 zaciskow typ 1 Form C

UWAGA: W przypadku
okablowania programowalnych
wejsciwyjsc i wejse
analogowych nalezy pamigta¢ o
zastosowaniu kabla
skretki/ekranowanego.
Ekranowany przewdd dla
kazdego sygnatu nalezy
podigczy¢ do odpowiedniego
wspélnego zacisku tylko na
koncu falownika.

Impedancja wejsciowa dla
kazdego programowalnego
wejécia wynosi 4,7 kQ.

Obwody

Otwarte wyjscie kolektora
wejsciowe

Obwad wyjsciowy Sygnat nadejscia czgstotliwosci

[5] konfigurowalne jako Obcigzenie
dyskretne wejscie lub 11/EDM -
wejscie termistora

«
b4
el
gL
ld

I
Miernik P& EMZ
>® /‘ Terminator (200 Q) GND dla WYJSC Iogicznych
(zmiana za pomocg przetgcznika
37\7‘ suwakowego) _ |§E|
Miernik L l L =
Naﬂwggfggwmk | Port komunikacji szeregowej
>® Py (RS485/Modbus)
yL L | \i [SN] UWAGA: Wspélne dla

RS485 ,L".

AM
Referencja analogowa ::H[: 10V dc
0~10 V DC ||:':|I
@) *> @ Nadanid Port R145
Ok. 10 kQ - odbiornik RS485 <:> (opcjonalny port panelu sterujgcego)
4~20 mA
O
.
Nadajnik/

odbiornik USB

.
Opcjon. sterownik]

e
L

7,

Wejécie ciagu impulséw

Port USB (mini-B)
24V dc 32 kHz maks.

(port komunikacji z PC)
Zasilanie USB: samodz. zasilanie

[0
@]
=~
iR
3
o]
Y
pl

Opcjon. ztgcze portu

GND dla sygnatéw analogowych

M
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Specyfikacje sygnatu ukladu logicznego
sterowania

Ztacza sterowania logicznego znajdujg sie tuz za przednig pokrywg obudowy. Styki
przekaznika znajdujg sie tuz po lewej stronie od ztgczy logicznych. Etykiety ztgczy zostaty
pokazane ponize;.

______________________________________________________________________

1
1
1
1
1
|
| Styki
LT~ . przekaz Zworka H
/ v ! SPIEO|JEA|H| O |OI| L |AM|CM2[ 12 | 11
-\ /7
N . ' |aL2jaLiiaLo
s =" ! (| | Il I |
! Wyjscie ~ Wejscie isci Wyjscie Wyjscie
L o
Nazwa zacisku Opis Wartosci znamionowe

P24 +24 V dla wejs¢ logicznych 24 V DC, 100 mA. (nie nalezy zwiera¢ do
zacisku L)

PLC Programowalne wejscie wspolne | Aby zmieni¢ na typ ,sink* (wspdlny minus),
nalezy usung¢ zworke miedzy [PLC] a [L], a
nastepnie podtgczy¢ jg miedzy [P24] a [PLC].
W tym przypadku podtgczenie [L] do [1]~[7]
wigcza kazde wejscie. Zworke nalezy usungé
podczas korzystania z zewnetrznego
zasilania.

1 Dyskretne wejscia logiczne 27 V DC maks. (uzy¢ PLC lub zewnetrznego

2 (Zaciski [3],[4],[5] i [7] maja zrédia z odniesieniem do zacisku L)

3/GS1 podwdjng funkcje. Szczegoty

4/GS2 zawiera ponizszy opis

5/PTC i powigzane strony).

6

7/EB

GS1(3) Wejscie funkcji Stop Funkcjonalnos¢  woparciu o standard

bezpieczerstwa GS1 1ISO13849-1

GS2(4) Wejscie funkcji Stop

bezpieczenstwa GS2

PTC(5) Wejscie termistora silnika Nalezy podigczyé termistor silnika miedzy
PTC izaciskiem L wcelu wykrycia
temperatury silnika. Ustawi¢ 9 w £005.

EB(7) Wejscie ciggu impulséw B 2 kHz maks.
wspodlne: [PLC]

EA Wejscie ciggu impulsow A 32 kHz maks.
wspolne: [L]

L (w gornym rzedzie) GND dla wejs¢ logicznych Suma pradu w wejsciach [1]~[7] (powrét)

*1

11/EDM Dyskretne wejscia logiczne [11] | 50 mA maks. stan wi. pradu,

(Zacisk [11] ma podwojnag 27 V DC maks. stan wyt. napiecia
funkcje. Szczegoty zawiera wspolne: CM2
ponizszy opis i powigzane W razie wybrania EDM — funkcjonalnos¢
strony). w oparciu o standard 1SO13849-1

4V DC maks. stan wi. obnizenie napiecia
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Nazwa zacisku

Opis

Wartosci znamionowe

12

Dyskretne wejscia logiczne [12]

50 mA maks. stan wi. pradu,
27 V DC maks. stan wyt. napiecia
wspolne: CM2

CM2 GND dla wyjscia logicznego 100 mA: [11], [12] powrdt pradu
AM Analogowe wyijscie napiecia 0~10 V DC 2 mA maks.
EO Wyjscie ciggu impulséw 10 V DC 2 mA maks., 32 kHz maks.

L (w dolnym rzedzie
*2

GND dla sygnatéw analogowych

Suma pradu [Ol], [O] i [H] (powrot)

Ol

Analogowe wejscie pradu

Zakres 4 do 19,6 mA, nominalnie 20 mA,
impedancja wejscia 100 Q

0]

Analogowe wejscie napiecia

Zakres 0 do 9,8 V DC, nominalnie 10 V DC,
impedancija wejscia 10 kQ

H

+10 V odniesienia analogowego

10 V DC nominalnie, maks. 10 mA.

SP, SN

Zacisk komunikacji szeregowej

Dla komunikacji RS485 Modbus.

250 VAC, 2,5A (obcigzenie R) maks.
250 VAC, 0,2A (obcigzenie |, wspét. mocy=0,4) maks.
100 VAC, 10mA min.

3,0A (obcigzenie R) maks.

0,7A (obcigzenie |, wsp6t. mocy=0,4) maks.
100 mA  min.

ALO, AL1, AL2 *3 Wspdlny styk przekaznika

30V DC,
30V DC,
5V DC,

Uwaga 1: Dwa zaciski [L] sg elektrycznie potgczone ze sobg wewnatrz falownika.

Uwaga 2: Zalecamy uzycie ztgczy logicznych [L] GND (po prawej stronie) do logicznych
obwoddéw wejscia i [L] analogowego GND (po lewej stronie) do analogowych
obwoddéw we/wy.

Uwaga 3: Patrz strona 46, aby uzyskaé szczegoty sygnatéw btedu.

Uwaga 4: Patrz strona 107, sekcja ,Bezpieczenstwo funkcjonalne,,
szczegotowe informacije.

aby uzyskaé

Przyktad okablowania zaciskéw sterowania logicznego (uktad logiczny
wspolnego minusa — ,, sink")

| Zworka
(ukfad logiczny wspodlnego

\ plusa ,source”)

SN | 7/EB 6 |5/PTC|4/GS2|3/GS1| 2 1 L PLC | P24
SP EO EA H 0] ol L AM | CM2 | 12 |11/EDM
<] —
Rezystor zmienny m
dla ustawienia czestotl. —
(1 kQ-2 kQ) —
Miernik czestotl.
Uwaga: Jesli przekaznik zostat podtgczony do programowalnego wyjscia, zainstaluj

diode w cewce przekaznika (napiecie wsteczne) w celu sttumienia impulsu
wylgczajgcego.
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Przestroga dotyczaca ustawienia programowalnych zaciskéw

Przy wtgczaniu zasilania, kiedy wejscie do programowalnych zaciskéw dotyczy kolejnych
operacji, moze dojs¢ do zainicjowania ustawionych danych.
Nalezy upewni¢ sig, ze nie zostang zastosowane dalszej operacje, zmieniajac alokacje funkcji
programowalnego zacisku wejsciowego.
1) Wigczenie zasilania, gdy [programowalne zaciski wejsciowe 1/2/3 sg wi]
i [programowalne zaciski wejsciowe 4/5/6/7 sg wyt.].
2) Po warunku 1) — wylgczenie zasilania.
3) Po warunku 2) — wigczenie zasilania, gdy [programowalne zaciski wejSciowe 2/3/4
sg wt.] i [programowalne zaciski wejsciowe 1/5/6/7 sg wyt.].
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Uktad logiczny wspolnego minusal/plusa (,, sink/source®) programowalnych
zaciskéw wejsciowych

Ukfad logiczny ,sink* lub ,source” jest przetgczany przez zworke, jak pokazano ponizej.

Uktad logiczny wspdlnego minusa ,sink” Uktad logiczny wspodlnego plusa ,source”

2 | 1| L |pc|p2a 2 |PLC P24

x 1
)\_)l_ Zworka ) )l Zworka

Rozmiar przewodu dla zaciskéw sterowania i przekaznikéw

Nalezy uzywac przewoddw zgodnie z ponizszymi specyfikacjami. Aby zapewni¢ bezpieczenstwo
i niezawodnos$¢ okablowania, zaleca sie uzycie nasadek metalowych, jednak jesli zostanie uzyty
drut lub linka, dlugos¢ usunietej izolacji powinna wynosi¢ 8 mm.

Zacisk sterowania logicznego

Zacisk wyjsciowy przekaznika .
SEEEEEEEEEE $8 mm
SSSSSSSSESS
SiSiS
Drut Linka Nasadka
mm?® (AWG) mm® (AWG) mm® (AWG)
Zacisk sterowania 0,2do 1,5 0,2do 1,0 0,25 do 0,75
logicznego (AWG 24 do 16) (AWG 24 do 17) (AWG 24 do 18)
Zacisk przekaznika 0,2do 1,5 0,2do 1,0 0,25 do 0,75
P (AWG 24 do 16) (AWG 24 do 17) (AWG 24 do 18)

29



Zalecana nasadka

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo i niezawodnos¢ okablowania, zaleca sie uzycie nastepujacych

nasadek.
Rozmiar &d
9 h
przewodu Naﬁ\évsarylgielu L [mm] dd [mm] ®D [mm] H
mm? (AWG) is
0,25 (24) Al 0,25-8YE 12,5 0,8 2,0 v L
0,34 (22) Al 0,34-8TQ 12,5 0,8 2,0
0,5 (20 Al 0,5-8WH 14 11 2,5
(20) > 1PD
0,75 (18) Al 0,75-8GY 14 1,3 2,8

* Dostawca: Phoenix Contact
Szczypce zaciskowe: CRIPMFOX UD 6-4 lub CRIMPFOX ZA 3

Sposob podtgczania przewodow
(1) Nacisnij pomaranczowg dzwignie zwalniajgcg za pomoca ptaskiego srubokreta (szer. maks. 2,5 mm).

(2) W6z przewod.
(3) Wyciagnij $rubokret po wiozeniu przewodu.

D AES

Wiéz
przewod.

Wyciagnij srubokret,
aby zamocowaé
przewdd.

Nacisnij
pomaranczowg
dzwignie zwalniajaca.
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Listy programowalnych zaciskow

Wejscia programowalne
Ponizsza tabela zawiera liste funkgciji, ktére mozna przypisa¢ do kazdego
programowalnego wejscia. Szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w podreczniku

obstugi.
Tabela z podsumowaniem funkcji wejsciowych
Symbol Kod Nazwa funkcji
FW 00 Praca do przodu/zatrzymanie
RV 01 Praca do tytu/zatrzymanie
CF1 02 Wielopoziomowa nastawa predkosci, bit 0 (LSB)
CF2 03 Wielopoziomowa nastawa predkosci, bit 1
CF3 04 Wielopoziomowa nastawa predkosci, bit 2
CF4 05 Wielopoziomowa nastawa predkosci, bit 3 (MSB)
JG 06 Bieg probny
DB 07 Zewnetrzne hamowanie pradem stalym
SET 08 Ustaw (wybierz) dane 2. silnika
2CH 09 2-stopniowe przyspieszanie i zwalnianie
FRS 11 Wolny wybieg
EXT 12 Btad zewnetrzny
UsSP 13 Zabezpieczenie przed nienadzorowanym uruchomieniem
Cs 14 Przetgczenie dostepnego zrodta zasilania
SFT 15 Blokada oprogramowania
AT 16 Wybdr napiecia/natezenia wejscia analogowego
RS 18 Resetowanie falownika
PTC 19 Ochrona termiczna termistora PTC
STA 20 Start (interfejs 3-przewodowy)
STP 21 Stop (interfejs 3-przewodowy)
F/IR 22 FWD, REV (interfejs 3-przewodowy)
PID 23 Wytaczenie PID
PIDC 24 Zerowanie regulatora PID
UP 27 Funkcja zwigkszania wartosci zdalnego sterowania
DWN 28 Funkcja zmniejszania wartos$ci zdalnego sterowania
ubC 29 Zdalne kasowanie danych sterowania
OPE 31 Sterowanie przez operatora
SF1~SF7 32~38 Wielopoziomowa nastawa predkosci, bit pracy 1~7
OLR 39 Zmiana zrodta ograniczenia przecigzenia
TL 40 Wyb6ér limitu momentu obrotowego
TRQ1 41 Przetacznik limitu momentu obrotowego 1
TRQ2 42 Przetacznik limitu momentu obrotowego 2
BOK 44 Potwierdzenie hamowania
LAC 46 Anulowanie LAD
PCLR 47 Kasowanie licznika impulséw
ADD 50 Wiaczenie czestotliwo$ci dodawania ADD
F-TM 51 Wymuszenie trybu zacisku
ATR 52 Zezwolenie na wprowadzenie polecenia dotyczgcego momentu
obrotowego
KHC 53 Kasowanie danych dot. watogodzin
MI1~MI7 56~62 Wejscie uniwersalne (1)~(7)
AHD 65 Wstrzymanie polecenia analogowego
CP1~CP3 66~68 Przetacznik wielopoziomowy (1)~(3)
ORL 69 Sygnat limitu powrotu do zera
ORG 70 Sygnat wyzwalacza powrotu do zera
SPD 73 Przelgczenie predkosé/potozenie
GS1 77 Wejscie STO1 (sygnat dotyczgcy bezpieczenstwa)
GS2 78 Wejscie STO2 (sygnat dotyczacy bezpieczenstwa)
485 81 Sygnat wigczenia komunikacji
PRG 82 Wykonywanie programu EzSQ
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Tabela z podsumowaniem funkcji wejsciowych
Symbol Kod Nazwa funkcji
HLD 83 Utrzymanie czestotliwosci wyjsciowej
ROK 84 Zezwolenie na wykonanie polecenia Run (praca)
EB 85 Wykrywanie kierunku obrotéw (faza B)
DISP 86 Ograniczenie wyswietlania
NO 255 Nieprzypisane

Wyjscia programowalne
Ponizsza tabela zawiera liste funkcji, ktére mozna przypisa¢ do kazdego wyjscia
programowalnego. Szczegotowe informacje mozna znalez¢ w podreczniku obstugi.

Tabela z podsumowaniem funkcji wyjsciowych
Symbol Kod Nazwa funkcji
RUN 00 Sygnat pracy
FAl 01 Typ nadejscia czestotliwosci 1 — stata predkosc¢
FA2 02 Typ nadejscia czestotliwosci 2 — nadmierna czestotliwosé
OL 03 Sygnat wczesniejszego ostrzezenia o przecigzeniu
oD 04 Sygnat btedu odchylenia PID
AL 05 Sygnat alarmu
FA3 06 Typ nadejscia czestotliwosci 3 — ustawiona czestotliwosé
0oTQ 07 Prég za wysokiego/za niskiego momentu obrotowego
uv 09 Spadek napiecia
TRQ 10 Sygnat ograniczenia momentu obrotowego
RNT 11 Uptyniecie czasu pracy
ONT 12 Uplyniecie czasu wigczenia zasilania
THM 13 Ostrzezenie termiczne
BRK 19 Sygnat zwolnienia hamulca
BER 20 Sygnat btedu hamulca
ZS 21 Sygnat wykrywania predkosci zero Hz
DSE 22 Nadmierne odchylenie predkosci
POK 23 Ukonczenie pozycjonowania
FA4 24 Typ nadejscia czestotliwosci 4 — nadmierna czestotliwosé
FAS 25 Typ nadejscia czestotliwosci 5 — ustawiona czestotliwosé
oL2 26 Sygnat wczesniejszego ostrzezenia o przecigzeniu 2
ODc 27 Wykrycie odtgczenia analogowego wejscia napiecia
OIDc 28 Wykrycie odtgczenia analogowego wyjscia napiecia
FBV 31 Wyjscie drugiego stopnia PID
NDc 32 Wykrycie odtgczenia sieci
LOG1~3 33~35 Funkcja wyjscia logicznego 1~3
WAC 39 Sygnat ostrzegawczy trwatosci kondensatora
WAF 40 Sygnat ostrzegawczy wentylatora
FR 41 Sygnat styku uruchamiania
OHF 42 Ostrzezenie o przegrzaniu radiatora
LOC 43 Wykrywanie niskiego obcigzenia
MO1~3 44~46 Wyjscie ogodlne 1~3
IRDY 50 Sygnat gotowosci falownika
FWR 51 Praca do przodu
RVR 52 Praca do tylu
MJA 53 Sygnat powaznej awarii
WCO 54 Komparator przedziatu analogowego wejscia napiecia
WCOI 55 Komparator przedziatu analogowego wejscia natezenia
FREF 58 Zrédio polecenia czestotliwo$ci
REF 59 Zrédto polecenia Run (praca)
SETM 60 2. silnik uruchomiony
EDM 62 Monitor wydajnosci STO (bezpieczne wytgczenie momentu
obrotowego)
(tylko zacisk wyjsciowy 11)
OoP 63 Sygnat sterowania urzadzeniem opcjonalnym
NO 255 Nieuzywane
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Korzystanie z programowalnych zaciskow
wejsciowych

A\

Zaciski [1], [2], [3], [4], [5], [6] i[7] to identyczne, programowalne wejscia ogolnego
przeznaczenia. Obwody wejsciowe mogg by¢ z zasilane z wewnetrznego (izolowanego)
zrodfa zasilania falownika o napieciu +24 V lub z zewnetrznego zrodfa zasilania. W tej
sekcji opisano sposob dziatania obwodéw wejsciowych i prawidtowe podtgczenie ich do
przetgcznikow lub wyjsé tranzystorowych urzgdzenh zewnetrznych.

Falownik WJ200 jest wyposazony we wspolne wejscia odbierajgce (,sinking“, ujscie lub
wspolny minus) lub przekazujgce (,sourcing”, zrédio lub wspdiny plus) prad, zgodnie
z przyjetymi ustawieniami. Pojecia te dotyczg potgczenia z zewnetrznym urzgdzeniem
przetgczajgcym—odbiera ono prad (z wejscia do GND) lub przekazuje prad (ze zrédta
zasilania) do wejscia. Nalezy pamieta¢, ze konwencja nazewnictwa dotyczgca
odbierania/przekazywania (sink/source) moze by¢ inna w zaleznosci od kraju lub branzy.
W kazdym przypadku nalezy wykorzystaé schemat okablowania zaprezentowany w tej
sekcji do danego zastosowania.

Falownik jest wyposazony w zworke do Wejscia logiczne
skonfigurowania  wejS¢ ze  wspdlnym ' '
minusem lub plusem (sink/source). Aby 71654 (3|2|1]|L |PC|P24
uzyska¢ do niej dostep, nalezy zdjgc

przednig pokrywe obudowy falownika. Na Zworka T

rysunku w prawym gérnym rogu zworka jest e ukdad lgi minusa (sink)
przymocowana do bloku zaciskéw logicznych

(ztacza). Jezeli konieczna jest zmiana

pofgczenia na typ wspodlnego plusa ,source”, 716543 |2]1]|L|PC|PA
nalezy odtgczy¢ zworke ipodigczyC ja Zworka, —s

w sposob pokazany na rysunku w prawym
dolnym rogu.

jie ukfadu logi 5 plusa (source)

PRZESTROGA: Przed zmiang potozenia zworki nalezy pamietaé o wytgczeniu zasilania
falownika. W przeciwnym razie obwody falownika mogg zosta¢ uszkodzone.

Zworka ukfadu logicznego

Okablowanie zacisku [PLC] — nazwa ze wspolnym minusem (sink)

zacisku [PLC] (zacisk programowalnego Falownik WJ200

sterownika logicznego) wskazuje, ze f-»@
E—

moze on obstugiwaé rézne urzgdzenia,
ktére mozna podigczy¢ do wejsc —E
logicznych falownika. Nalezy zwrdci¢ <+>
uwage na polozenie =zacisku [PLC] -
izworki na rysunku po  prawej. )
Umieszczenie zworki pomiedzy ztgczami Obwody
[PLC] i[L] powoduje ustawienie typu J
wejSciowego uktadu logicznego ze
wspolnym plusem (source), co jest
ustawieniem domysinym dla wszystkich

wersji przeznaczonych na rynek UE

iUSA. Wtym przypadku nalezy . e uiau
podtaczy¢ zacisk wejsciowy do zigcza logicznego ze wspsinym
[P24], aby je aktywowaéd. Jezeli °vsemiouree

Wejscie wspdlne 24V

L

GND uktadu logicznego

0 F---H
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natomiast zworka zostanie umieszczona
miedzy ztgczem [PLC] i [P24], wejSciowy
uktad logiczny bedzie miat typ wspdlinego
minusa (sink). W tym przypadku nalezy
podigczy¢ zacisk wejsciowy do ztgcza
[L], aby je aktywowad.

Schemat okablowania na kolejnych stronach przedstawia cztery kombinacje uzycia wejs¢
ze wspolnym plusem lub minusem (source lub sink) oraz wewnetrznego lub zewnetrznego
zrédta zasilania pradu statego.
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Na dwodch schematach ponizej obwody okablowania sg podtgczone do wewnetrznego
zrédta zasilania falownika o napieciu +24 V. Kazdy schemat przedstawia potgczenie
prostych przetgcznikéw lub urzgdzenia zewnetrznego z wyj$ciami tranzystorowymi. Nalezy
pamietac, ze w przypadku dolnego schematu konieczne jest podtgczenie zacisku [L] tylko
w przypadku uzywania urzgdzenia zewnetrznego ztranzystorami. Nalezy uzy¢
prawidtowego potgczenia zworki pokazanego na kazdym schemacie okablowania.

Wejscia typu ,,sink”, zasilanie wewnetrzne
Zworka = potozenie [PLC] — [P24] Zworka

Przetaczniki
wejsciowe

WJ200
P24
24V
- Wejscie wspoine
Urzgdzenie PLC
GND uktad
zewnetrzne GND . Iogicz:egou
» L
5——>1 1 ¢
° Ob_vyo_dy
. wejsciowe
¢ L]
|
' 7
| — — 7 |+
! Przetgczniki wejsciowe
Wyjscie otwartego kolektora,
tranzystory NPN
Wejscia typu ,,source”, zasilanie wewnetrzne
Zworka = potozenie [PLC] - [L]
Urzadzenie zewnetrzne Wspélne dla [P24] Zworka WJ200
> P24
24V
PLC Wejscie wspdlne
— GND ukladu L
' logicznego
]
| ]
. L (T 1+
: ° Obwody
) wejsciowe
| .
]
— @ {7
do obwodéw PNP :

napigcia wstgpnego GND

Tranzystor PNP
wyjscia typu ,source”
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Na dwoch schematach ponizej przedstawiono obwody okablowania wejsciowego
wykorzystujgce zasilanie zewnetrzne. W przypadku korzystania z metody ,wejScia ze
wspolnym minusem (sink), zasilanie zewnetrzne" przedstawionej na ponizszym schemacie
okablowania nalezy pamieta¢ o wyjeciu zworki i uzyciu diody(*) z zasilaniem zewnetrznym.
Zapobiegnie to konfliktowi zroédta zasilania, jezeli zworka zostanie przypadkowo
umieszczona w nieprawidtowym potozeniu. W przypadku metody ,wejscia ze wspolnym
plusem (source), zasilanie zewnetrzne" nalezy podigczy¢ zworke w sposob pokazany na
schemacie ponize;j.

Wejscia typu ,,sink”, zasilanie zewnetrzne

Zworka = wyjeta WJ200
*
Urzadzenie = P24 24V
zewngtrzne > Y = [rc| Weiscie wspdine
O O
GND . GND uktadu
o logicznego E
;1_> (14
° Obwody
. wejsciowe
q o
|
; 7, T
| Przetgczniki
wejsciowe
o * Uwaga: W przypadku korzystania z zewnetrznego zréodia
Wyijscie otwartego kolektora, zasilania nalezy pamietaé o wyjeciu zworki.
tranzystory NPN

Wejscia typu ,,source”, zasilanie zewnetrzne
Zworka = wyjeta

\-Ar/ra'.gczzi)z/::or E NsPource” 24y WJ200
b/ ypu ., R —
Urzgdzeni . 24V
rzgdzenie - .
zewnetrzne —[pLc Weijscie wspolne

— 1 1
Obwody
wejsciowe
L % [T
Przetgczniki
wejsciowe

! 1 >

37_,
*t )24V
- GND
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okablowania wejscia cyfrowego nalezy umiescic¢ diode pomiedzy ztgczem ,P24" a

PRZESTROGA: W przypadku podtgczania kilku falownikéw za pomocg wspdlnego
A PLC".

Falownik nie blokuje pragdu wptywajgcego do niego, gdy nie jest zasilany. Moze to
spowodowacé nieoczekiwane wigczenie wejscia przez obwdd zamkniety, jezeli co najmniej
dwa falowniki sg podtgczone do wspdlinego okablowania we/wy w sposéb pokazany
ponizej. Aby unikngé zamkniecia obwodu, nalezy umiesci¢ w $ciezce diode (parametry:
50 V/0,1 A) w sposéb pokazany ponize;j.

Zworka zasilanie WL zasilanie WL
P24« P24
VWpic 1 @ pLC L
— L | L |
G_wejécie 4+ wejscid
4 o y
— 14— Wi Wstawianie = Wyt
diody
4 Zworka
zasilanie WYL zasilanie WYL
P24—» P24
Y| tQJPLC l.‘ @ PLC |.
L] L]
¥ i
1N\— 1N—
< ——1— ——
L~ | L |
przetacznik przetaczni
WYL k WYL
Y e— P24 « W przypadku P24
Zworka [p c L uktadu logicznego pLc L
L T ze wspolnym ) T
= plusem (source)
4 ejscie 4 wejscie
1§ y
\ WL WYL
el t 20 N
Zworka >
P24 — P24
P Xe --.L-; pLC -
tdL L
I_ |_
(3 (3
—— ——
L~ | L~ |
przetacz przetacz
nik WYL nik WYL
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Polecenia pracy do przodu/zatrzymania i pracy do tytu/zatrzymania:

Po wprowadzeniu z zacisku [FW] polecenia Run (Praca) falownik wykona polecenie
Forward Run (Praca do przodu) (przedziat wysoki) lub Stop (Zatrzymanie) (przedziat niski).
Po wprowadzeniu z zacisku [RV] polecenia Run (Praca) falownik wykona polecenie
Reverse Run (Praca do tytu) (przedziat wysoki) lub Stop (Zatrzymanie) (przedziat niski).

O}f(;:éa Szjrﬂslgl Nazwa funkcji Stan Opis
oo FW Praca do WE. | Falownik w trybie pracy, silnik pracuje do przodu
przodu/zatrzymanie WYL. | Falownik w trybie zatrzymania, silnik zatrzymuje sie
ai RV Praca do WL. | Falownik w trybie pracy, silnik pracuje do tytu
tytu/Zatrzymanie WYL. | Falownik w trybie zatrzymania, silnik zatrzymuje sie
Obowiazuje  dla | £o0 ~CO07 Przyktad (pokazana domysina konfiguracja wejs¢,
wejsc: patrz strona 76):
Wymagane ROOC =01

e Gdy polecenia Forward Run (Praca do przodu)
i Reverse Run (Praca do tytu) sg aktywne
jednoczesnie, falownik przechodzi do trybu |—l—
zatrzymania.

o Jezeli zacisk skojarzony z funkcjg [FW] lub [RV] o )
jest skonfigurowany jako rozwierny, obroty silnika | Patrz specyfikacja we/wy na stronie 26, 27.
zostang wtgczone po odtgczeniu zacisku lub
w przypadku braku napigcia wej$ciowego
Z innego powodu.

A RV _FW
Ovvagi CLeleTeTeT e [ [T

UWAGA: Parametr FO0Y (Keypad Run Key Routing, routing przycisku pracy na
klawiaturze) okre$la, czy pojedyncze nacisniecie klawisza Run powoduje wystanie
polecenia Run FWD (Praca do przodu) czy Run REV (Praca do tytu). Nie ma to jednak
wptywu na dziatanie zacisku wejsciowego [FW] ani [RV].

OSTRZEZENIE: Jezeli zasilanie jest wigczone i polecenie Run (Praca) jest juz aktywne,
obroty silnika zostang wigczone, co moze by¢ niebezpieczne! Przed wigczeniem zasilania
nalezy sprawdzi¢, czy polecenie Run (Praca) nie jest aktywne.
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Wielopoziomowy wybér szybkosci ~ praca w systemie binarnym

Falownik umozliwia zapisanie do 16 réznych Poziom Funkcia weisci
L . . DN . dkosci unkcja wejscia
czestotliwosci (szybkosci), ktérych wyjscie silnika uzywa pre
wtrybie pracy ze stala szybkoscig. Szybkosci te sa | COF4 cgs ng Cgl
. . . Z!
dostepne za pomoca programowania czterech zaciskow 3z§bkoéé1 o ToT ol 1
programowalnych jako wejsé kodovyanych binarnie CF1 Szybkosc2| 0 o1l 11 o0
do CF4 zgodnie z tabelg po prawej. Moze to by¢ szeS¢ [szbkos¢3| 0 | 0 | 1 | 1
dowolnych wejs¢, a ich kolejnos¢ jest nieistotna. Jezeli | Szybkos¢4| 0O 1]0]0
potrzebnych jest osiem lub mniej wartosci szybkosci, zzyz';°§?g g i ‘i é
. T L . . Yy zybko$é
mozna uzy¢ mniejszej liczby wejsc. Szybkose 7] 0 T 11
Szybkos¢ 8| 1 0 0 0
55 = UWAGA: W przypadku wybierania podzestawu |[Szybkos¢9| 1 oo 1
[8® predkosci nalezy zawsze zaczaé od poczatku tabeli od  [Szybkosc 10| 1 8 110
; [P [T, B Szybko$¢ 11| 1 1 1
najmniej istotnego bitu: CF1, CF2 itd. Soyphoss 12 1 T o o
Szybkosé Szybkos¢ 13| 1 1 0 1
3 Szybkosé 14| 1 1| 1] o0
; / Szybkos¢ 15| 1 1 1 1
2 \
1 \
2 / Przyktad z oSmioma szybkosciami na
0 \ rysun,ku ponizej p.rz.edstavyia, w jaki
1 sposob przetgczniki skonfigurowane dla
[CFI] funkcji CF1-CF4 moga zmieniaé
cr 1 szybkos$¢ pracy silnika w czasie
9 rzeczywistym.
[CF3] |
[FW] é UWAGA: Szybkos¢ 0 zalezy od wartosci
parametru AOD 1.
Opcja Zacisk .. )
Kod Symbol Nazwa funkcji Stan Opis
oe CF1 Wielopoziomowa WL. Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 0, logiczne 1
?asta)wa predkosci, bit O [ \WYy . | Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 0, logiczne 0
LSB
03 CF2 Wielopoziomowa WL. Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 1, logiczne 1
nastawa predkosci, bit 1| \WYt . | Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 1, logiczne 0
o4 CF3 Wielopoziomowa WL. Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 2, logiczne 1
nastawa predkosci, bit 2| WYy . | Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 2, logiczne 0
os CF4 Wielopoziomowa WL. Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 3, logiczne 1
?asta\)/va predkosci, bit 3| \WYy . | Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 3, logiczne 0
MSB
Obowiazuje  dla | [g0 ~CO07 Przyktad (niektore wejscia CF wymagaja
wejsc: konfiguracji wejsc¢; a niektére sg wejsciami
Wymagane FOO 1, AOO 1=02, domysinymi):
ustawienia A020 do AO3S
Uwagi: CF4 CF3 CF2 CF1
e W przypadku programowania ustawien wyboru | 7 | 6 | 5 | 4 | 3 | 2 | 1 | L |PLC!P24|
predkosci wielopoziomowej nalezy za kazdym razem
nacisng¢ przycisk SET, a nastepnie wybra¢ ustawienie
wyboru predkosci. Nalezy pamietaé, ze nienacisnigcie I I I
przycisku uniemozliwi ustawienie danych.
e Jezeli ma zosta¢ wybrane ustawienie wyboru predkosci
wielopoziomowej wigksze niz 50 Hz (60 Hz), nalezy
zaprogramowac na tyle wysokg czestotliwo$é o .
maksymalngRO04, aby umozliwi¢ prace z tg szybkoscia. Patrz specyfikacja we/wy na stronie 26, 27.
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Przyspieszanie i zwalnianie dwustopniowe

Gdy zacisk [2CH] jest wigczony, falownik
zmienia wartos¢ przyspieszania izwalniania
z poczatkowych ustawien (FOOZ iF003), aby
uzyc drugiego zestawu wartosci
przyspieszania/zwalniania. Gdy zacisk jest
wytgczony, falownik przywraca pierwotny czas
przyspieszenia izwalniania (FOOZ2 czas
przyspieszenia 1 iFO03 czas zwalniania 1).
Nalezy uzyé wartosci ROS2 (czas
przyspieszenia 2) i A0S3 (czas zwalniania 2),

Czestotliwos¢
wyjsciowa

[2CH]

[FW, RV]

O+ O B

Czestotliwosce
docelowa

druga

poczatkowa

aby ustawi¢ drugi czas
i zwalniania drugiego stopnia.

przyspieszenia t

Na wykresie pokazanym powyzej zacisk [2CH] staje sie aktywny podczas poczatkowego
przyspieszania. Powoduje to przetgczenie falownika z przyspieszenia 1 (FOOZ) na

przyspieszenie 2 (AOSC).

Olfgéa SZ;:;;; Nazwa funkcji Stan Opis
09 2CH Dwustopniowe WL. | Wyjscie czestotliwosci uzywa wartosci
przyspieszenie przyspieszenia i zwalniania 2. stopnia
i zwalnianie WYL. | Wyjscie czestotliwosci uzywa poczgtkowych
wartosci przyspieszenia 1 i zwalniania 1

Obowiazuje  dla | [g0 ~CO07 Przykiad (pokazana domysina konfiguracja wejsé¢,

wejsé: patrz strona 76):

Wymagane RBSZ, ADS3, AD94=00

ustawienia

Uwagi:

e Funkcja A094 umozliwia wybdr metody
przyspieszenia drugiego stopnia. Aby przypisanie
zacisku [2CH] dziatato, nalezy jg ustawic¢ na
warto$¢ 00 w celu wybrania metody zacisku
wejsciowego.

2CH
|7|6|5|4|3|2|l|L|PLC!P24|
|K

Patrz specyfikacja we/wy na stronie 26, 27.
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Zabezpieczenie przed nienadzorowanym uruchomieniem

Jezeli polecenie Run (Praca) jest juz ustawione po wtgczeniu zasilania, falownik
rozpocznie prace natychmiast po wigczeniu zasilania. Zabezpieczenie przed
nienadzorowanym uruchomieniem (USP) zapobiega automatycznemu uruchomieniu, aby
falownik nie rozpoczat pracy w sposéb niekontrolowany. Gdy funkcja USP jest aktywna

i wymagane jest zresetowanie alarmu oraz wznowienie pracy, nalezy wytgczy¢ polecenie
Run (Praca) lub wykona¢ operacje resetowania za pomoca wejscia zacisku [RS] lub

klawisza Stop/reset na klawiaturze.

Na rysunku ponizej funkcja [USP] jest wigczona. Gdy zasilanie falownika zostanie
wigczone, silnik nie uruchomi sie, mimo ze polecenie Run (Praca) jest juz aktywne.
Zamiast tego przejdzie on w stan btedu funkcji USP i wyswietli kod btedu E {3. Wymaga to
interwencji zewnetrznej w celu zresetowania alarmu przez wytgczenie polecenia Run
(Praca), jak w tym przyktadzie (lub zastosowania resetowania). Polecenie Run (Praca)
moze zosta¢ wigczone ponownie i moze uruchomi¢ wyjscie falownika.

Polecenie Run (Praca) [FW, RV] 1
0
Zacisk [USP] 1
0
Zacisk wyjsciowy alarmu 1
0
Czestotliwo$¢ wyjsciowa
falownika
0
Zasilanie falownika 1
0
. t
. Alarm Polecenie
Zdarzenia: EN3 usuniety Run_T
Opcja Zacisk . .
Kod Symbol Nazwa funkcji Stan Opis
13 USP Zabezpieczenie WL. Po wtgczeniu zasilania falownik nie wznowi dziatania
przed polecenia Run (Praca) (najczesciej uzywane w USA).
nienadzorowanym WYL. | Po wigczeniu zasilania falownik wznowi dziatanie
uruchomieniem polecenia Run (Praca), ktére byto aktywne przed utratg
zasilania.
Obowiazuje dla | oo ~CO07 Przykitad (pokazana domysina konfiguracja wejs¢,
wejsé: patrz strona 76):
Wymagane (brak)
ustawienia
Uwagi:

o Nalezy pamietac, ze w przypadku wystgpienia
btedu USP i jego anulowaniu przez zresetowanie
z wejscia zacisku [RS] falownik natychmiast
wznowi prace.

Nawet po anulowaniu stanu btedu przez
wigczenie i wytaczenie zacisku [RS] po
wystapieniu spadku napiecia £09 funkcja USP nie
zostanie uruchomiona.

Gdy polecenie pracy jest aktywne zaraz po
wigczeniu zasilania, wystapi btad funkcji USP.
Jezeli ta funkcja jest uzywana, przed
uruchomieniem polecenia Run (Praca) nalezy
odczekac co najmniej trzy (3) sekundy po
wigczeniu zasilania.

USP
Lol == [T cfrad

L

Patrz specyfikacja we/wy na stronie 26, 27.
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Resetowanie falownika

Zacisk [RS] powoduje wykonanie przez falownik > < Minimum
operacji resetowania. Jezeli falownik dziata w trybie 1 12 ms
btedu, operacja resetowania powoduje anulowanie [RS] 0

tego stanu. Gdy sygnat [RS] zostanie witgczony
iwytaczony,  falownik  wykona  operacje Ok. 30 ms
resetowania. Minimalna szerokos¢ impulsu dla Sygnat 1
zacisku [RS] musi wynosi¢ 12 ms lub wiece;j. alarmu g
Wyjscie alarmu zostanie skasowane w ciggu 30 ms t
po ustawieniu polecenia Reset (Resetuj).

OSTRZEZENIE: Po wykonaniu polecenia Reset (Resetuj) i wystgpieniu resetu alarmu
silnik uruchomi sie ponownie bez ostrzezenia, jezeli polecenie Run (Praca) jest juz
aktywne. Aby zapobiec obrazeniom ciata personelu, nalezy pamieta¢ o ustawieniu
resetowania alarmu po sprawdzeniu, czy polecenie Run (Praca) jest wytgczone.

Koq_ Syn_1bo| Nazwa funkcji Stan Opis
opcji zacisku
2] RS Resetowanie WL. | Wyjscie silnika zostanie wytgczone, tryb btedu
falownika zostanie skasowany (jesli istnieje) i nastgpi
zresetowanie wigczenia zasilania.
WYL. | Standardowa praca po wigczeniu zasilania
Obowiazuje dla | Coo ~C007 Przyktad (pokazana domysina konfiguracja wejs¢,
wejs¢é: patrz strona 76):
Wymagane (brak)

o Gdy wejscie zacisku sterowania [RS] jest
wigczone, klawiatura wyswietli segmenty |
naprzemiennie. Po wylgczeniu zacisku RS,
informacje na wyswietlaczu zostang przywrocone
automatycznie.

RS
ustawienia |7|6|5|4|3|2|1|L|PLCP24
Uwagi: K él‘l

Patrz specyfikacja we/wy na stronie 26, 27.

* Nacisniecie klawisza Stop/Reset na cyfrowym
panelu sterujgcym umozliwia wykonanie operac;ji
resetowania tylko po wystgpieniu alarmu.

Zacisk, ktéry peni funkcje [RS], mozna skonfigurowaé tylko do pracy jako zwierny. Nie mozna uzy¢
zacisku jako styku rozwiernego.

o Po wiaczeniu wejscia zasilania falownik wykona te sama operacje resetowania, jak w przypadku
wystgpienia impulsu na zacisku [RS].

o Klawisz Stop/Reset bedzie dziatat tylko przez kilka sekund po wigczeniu zasilania falownika, jezeli do
falownika jest podtgczony reczny panel zdalnego sterowania.

Jezeli zacisk [RS] zostanie witgczony podczas pracy silnika, bedzie on w stanie wolnego wybiegu.

o Jezeli uzywana jest funkcja op6znienia wytgczania zacisku wyjsciowego (dowolny parametr £ 45, £ 47,
L M3 > 0,0 s), zacisk [RS] bedzie miat nieznaczny wptyw na przejscie ze stanu wigczenia-do-wytgczenia.
Zwykle (jezeli nie jest uzywane opo6znienie wytgczenia) wejscie [RS] spowoduje natychmiastowe
jednoczesne wytgczenie wyjscia silnika i wyjs¢ logicznych. Jezeli jednak okreslone wyjscie uzywa
opdznienia wytgczania, po wigczeniu wejscia [RS] pozostanie ono wigczone dodatkowo przez 1 sekunde
(w przyblizeniu) przed wytgczeniem.
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Korzystanie z programowalnych zaciskow
wyjsciowych

Sygnat pracy
Po wybraniu sygnatu [RUN] jako 1
programowalnego zacisku wyjsciowego [FW, RV]
falownik wysle sygnat do tego zacisku,
gdy_ ’bgdme dziatat w_tryble pracy. Cagstotiwose S
Wyjsciowy uktad logiczny ma niskg wyjéciowa

aktywnos¢ i ma typ otwartego kolektora |

(przetaczony na uziemienie).

Sygnat [ ] we
pracy
t
Kod | Symbol Nazwa funkcji | Stan Opis
opcji zacisku
0o RUN Sygnat pracy WE. | gdy falownik dziata w trybie pracy
WYL. | gdy falownik dziata w trybie zatrzymania
Obowiagzuje  dla |11, 12, ALO-AL2 Przyktad dla zacisku [11] (pokazana domysina
wejsé: konfiguracja wyjs¢, patrz strona 76):
Wymagane (brak)
ustawienia | | JETTTETITmmOOTOOOTIE OIS

:  Inverter output

Uwagi: i terminal circui RUN

o Falownik wysle sygnat [RUN], jezeli warto$¢ na !
wyjsciu falownika przekroczy czestotliwosé !
uruchomienia okreslong przez parametr bJBC. L -
Czestotliwos¢ uruchomienia to poczgtkowa EE
czestotliwos¢ wyjsciowa falownika po jego

wigczeniu.
o Przyktadowy obwdd zacisku [11] zasila cewke G @1
przekaznika. Nalezy pamieta¢ o zastosowaniu

diody, aby zapobiec ujemnemu impulsowi przy

wytgczeniu wytworzonemu przez cewke po Przyktad dla zacisku [ALO], [AL1], [AL2] (wymaga
uszkodzeniu tranzystora wyjsciowego falownika. konfiguracji wyj$¢, patrz strona 76):

i Inverter logic RUN

icircuitboard o v i
! ALO[ AL1 |

Power
supply

Patrz specyfikacja we/wy na stronie 26, 27.
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Sygnaly nadejscia czestotliwosci

Grupa wyjs¢ sygnatdw nadejscia czestotliwosci utatwia koordynacje systemédw zewnetrznych za
pomocg profilu biezacej predkosci falownika. Jak sama nazwa wskazuje, wyjscie [FA1] wigcza sie,
gdy wyjsciowa czestotliwo$¢ nadchodzgca odpowiada standardowej ustawionej czestotliwosci
(parametr FOO01). W celu zwiekszenia uniwersalnosci wyjscie [FA2] korzysta z programowalnych
progoéw przyspieszenia/zwalniania. Mozna na przyklad wigczyé wyjscie przy jednej czestotliwosci
podczas przyspieszania, a wytgczy¢ je przy innej czestotliwosci podczas zwalniania. We wszystkich
przejsciach stosuje sie histereze, aby unikng¢ drgan wyjsciowych, jezeli czestotliwos¢ wyjsciowa jest

bliska jednego z progow.

o W wiekszosci zastosowarn wymagane bedzie
uzycie jednego typu wyjs¢ nadejscia
czestotliwosci (patrz przyktady). Mozna jednak
przypisac oba zaciski wyjsciowe do funkc;ji
wyjscia [FA1] i [FAZ2].

o Dla kazdego progu nadejscia czestotliwosci
wyjscie poprzedza osiggniecie progu (wigcza sie
wczesniej) o 1,5 Hz.

o Wyjscie wytagcza sie z opdznieniem 0,5 Hz, gdy
czestotliwosé wyjscia oddali sie od progu.

o Przyktadowy obwadd zacisku [11] zasila cewke
przekaznika. Nalezy pamietaé o zastosowaniu
diody, aby zapobiec ujemnemu impulsowi przy
wytgczeniu wytworzonemu przez cewke po
uszkodzeniu tranzystora wyjsciowego falownika.

Koq_ Syn_1bo| Nazwa funkcji Stan Opis
opcji zacisku
1] FAL1 Typ nadejscia WL. | gdy wyjscie do silnika pracuje ze statg czestotliwoscig
czestotliwosci 1 — stata [ WYt . | gdy wyjscie do silnika jest wytgczone lub jest w trakcie
predkosc narastania przyspieszenia lub zwalniania
oe FA2 Typ nadejscia WL. | gdy czestotliwosS¢ wyjscia do silnika jest rowna lub wyzsza
czestotliwosci 2 — od ustawionych progéw czestotliwosci, nawet w przypadku
nadmierna czestotliwo$é narastania przyspieszenia lub zwalniania
WYL. | gdy wyjscie do silnika jest wytgczone albo podczas
przyspieszania lub zwalniania przed przekroczeniem
odpowiednich progéw
(1] FA3 Typ nadejscia WL. | gdy wyjscie do silnika pracuje z ustawiong czestotliwoscig
czgstotliwosci 3 — WYL.. | gdy wyjscie do silnika jest wytgczone lub jest w trakcie
ustawiona czgstotliwosc¢ narastania przyspieszenia lub zwalniania
24 FA4 Typ nadejscia WL. | gdy czestotliwo$¢ wyjscia do silnika jest rowna lub wyzsza
czestotliwosci 4 — od ustawionych progéw czestotliwosci, nawet w przypadku
nadmierna czestotliwosé narastania przyspieszenia lub zwalniania
2 WYL. | gdy wyjscie do silnika jest wytgczone albo podczas
przyspieszania lub zwalniania przed przekroczeniem
odpowiednich progéw
25 FAS5 Typ nadejscia WL. | gdy wyjscie do silnika pracuje z ustawiong czestotliwoscig
czgstotliwosci 5 — WYL.. | gdy wyjécie do silnika jest wytaczone lub jest w trakcie
Est)tawiona czestotliwosé narastania przyspieszenia lub zwalniania
Obowigzuje dla | 11, 12, ALO-AL2 Przyktad dla zacisku [11] (pokazana domysina
wejs¢: konfiguracja wyjs¢, patrz strona 76):
Wymagane 42, €043, £O4S, 046, PTTTTTTTTTTTTTITTTI I I T TI TS
ustawienia Inverter output
- terminal circui FA1l
Uwagi:

Przyktad dla zacisku [ALO], [AL1], [AL2] (wymaga
konfiguracji wyjs¢, patrz strona 76):

Uinverter logic  FAL |

i circuit board

ALO [ AL1

Power
supply

Patrz specyfikacja we/wy na stronie 26, 27.
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Wyjscie nadejscia czestotliwosci [FA1]

uzywa  standardowej  czestotliwosci
wyjscia (parametr FO001) jako progu
przetgczania. Na rysunku po prawej

zacisk nadejscia czestotliwosci [FA1]
wigcza sie, gdy czestotliwosé wyjscia
osiggnie wartos¢ nizszg o Fon Hz lub
wyzszg o Fon Hz od docelowej stafej
czestotliwosci, gdzie Fon to 1%
ustawionej czestotliwosci maksymalnej, a
Foff to 2% ustawionej czestotliwosci
maksymalnej. Zapewnia to histereze,
ktéra zapobiega drganiom wyjscia
w poblizu wartosci progu. Efekt histerezy
powoduje wigczenie wyjdcia nieco
wczesnigj niz predkos¢ osiggnie wartosé
progu. Nastepnie punkt wytgczenia jest
nieznacznie opézniany. Nalezy pamietaé
0 niskim poziomie sygnatu z powodu
wyjécia otwartego kolektora.

Wyjscie nadejscia czestotliwosci
[FA2/FA4] dziata wten sam sposoéb;
uzywa tylko dwoch osobnych progéw, jak

pokazano na rysunku po prawej.
Udostepniajg one osobne progi
przyspieszenia i zwalniania, aby

zapewni¢ wiekszg uniwersalnosé zacisku
[FA1]. Zacisk [FA2/FA4] uzywa wartosci
CO42/C045 podczas przyspieszania dla
progu wigczenia, a wartosci C043/C046
podczas zwalniania dla progu
wylgczenia. Ten sygnat ma takze niski
poziom. Okreslenie réznych progow
przyspieszenia izwalniania udostepnia
funkcje wyjscia asymetrycznego. W razie
potrzeby  mozna  jednak  okresli¢
jednakowe progi wtagczenia i wytaczenia.

Wyjscie nadejscia czestotliwosci
[FA3/FA5] takze dziata w ten sam sposob,
a jedyng roznicg jest sygnalizowanie
nadejscia przy ustawionej czestotliwosci.

czestotliwosci

i Jon [FEIL] PO
ety au— FOO !
T é __}___i f Foff ‘
A A AN
i Fon Nt
0 E = :
Sygnat Wi |_| WE
FA1

Fon=1% czestotliwos$ci maksymalnej
Foff=2% czestotliwosci maksymalnej

Progi
czestotliwosci
wyjscia

}Fon
oqaycoHs| p----/-3--

T T A EESREEE . 2
.

0 "

Sygnat
FA2/FA4

WL

Fon=1% czestotliwosci maksymalnej
Foff=2% czestotliwosci maksymalnej

Progi
wyjscia

043
Cl'-El I 'é""g """ [\ S— _f_

0 —

Sygnat WL Wt

FA3/FA5

Fon=1% czestotliwosci maksymalnej
Foff=2% czestotliwo$ci maksymalnej
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Sygnat alarmu

Sygnat alarmu falownika jest aktywny, gdy wystgpi
awaria i dziata on w trybie btedu (patrz schemat po

prawej). Po skasowaniu awarii sygnat alarmu staje sie

nieaktywny.

Nalezy pamietaé o rozréznieniu sygnatu

oraz stykow przekaznika alarmu [ALO], [AL1] i[AL2].

Sygnat AL to funkcja logiczna, ktérg mozn

do zaciskdw wyjsciowych otwartego kolektora [11],

[12] lub wyjs¢ przekaznika.

alarmu AL

Awaria
a przypisac
Sygnat alarmu aktywny

Najczestszym (i domysinym) zastosowaniem przekaznika jest AL, stad oznaczenie jego

zaciskow. Wyjscie otwartego kolektora (z
sygnatu ukfadu logicznego zasilanego prad

acisk [11] lub [12]) nalezy uzy¢ do interfejsu
em o niskim natezeniu lub do zasilania matego

przekaznika (maksymalnie 50 mA). Wyjscie przekaznika nalezy uzy¢ do komunikacji
z urzgdzeniami zasilanymi pradem o wyzszym napigciu i natezeniu (minimum 10 mA).

o Domyslnie przekaznik jest skonfigurowany jako
rozwierny (C036=0 !). Wyjasnienie znajduje sie na
nastepnej stronie.

o W domysinej konfiguracji przekaznika utrata
zasilania falownika powoduje wigczenie wyjscia
alarmu. Sygnat alarmu pozostaje wtgczony dopoki
zewnetrzny obwdd sterowania jest zasilany.

Po ustawieniu wyjscia przekaznika jako

gpoctjj.i fgé?sbkoJ Nazwa funkcji Stan Opis
os AL Sygnat alarmu WL. | gdy wystapit sygnat alarmu i nie zostat skasowany
WYL. | gdy nie wystgpit alarm od ostatniego skasowania
alarmow
Obowigzuje  dla |11, 12, ALO-AL2 Przykiad dla zacisku [11] (pokazana domysina
wejsc: konfiguracja wyj$¢, patrz strona 76):
Wyma_garje 031, L032, C036
ustawienia ity
Uwagi: ! Inverter output
' 1 terminal circui AL

rozwiernego, przed zamknieciem styku wystgpi
opdznienie ponizej 2 sekund po wtgczeniu
zasilania.

Zaciski [11] i [12] to wyjscia otwartego kolektora,
wiec specyfikacje elektryczne zacisku [AL] sg inne
od zaciskéw wyjscia styku [ALO], [AL1], [AL2].

* Wyjscie sygnatu ma czas opdznienia (nominalnie
300 ms) z wyjscia alarmu awarii.

Specyfikacje styku przekaznika znajdujg sie

w czesci ,Specyfikacje sygnatu uktadu logicznego
sterowania“ na stronie 4-6. Schematy stykow dla
réznych warunkéw znajdujg sie na nastepnej
stronie.

Przyktad dla zacisku [ALO], [AL1], [AL2] (wymaga
konfiguracji wyj$¢, patrz strona 76):
Linverter logic AL |
1 circuit board

e

ALO || ALL

Power
supply

Patrz specyfikacja we/wy na stronie 26, 27.
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Wyjscie przekaznika alarmu mozna skonfigurowa¢ na dwa gtéwne sposoby:

Alarm bledu/utraty zasilania — przekaznik alarmu jest domysinie skonfigurowany
jako rozwierny (CO36=0 1), jak pokazano ponizej (po lewej). Zewnetrzny obwaéd alarmu,
ktéry wykrywa uszkodzone okablowanie, takze jako alarm jest podigczony do zacisku
[ALO] i [AL1]. Po wigczeniu zasilania i krétkim opoznieniu (< 2 sekundy) nastepuje
zasilenie przekaznika, a obwdd alarmu jest wylgczany. Nastepnie zdarzenie btedu
falownika lub utrata zasilania falownika spowoduje odigczenie zasilania przekaznika
i otwarcie obwodu alarmu

Alarm btedu — alternatywnie mozna skonfigurowa¢ przekaznik jako zwierny
(CO36=00), pokazany ponizej (po prawej). Zewnetrzny obwdd alarmu, ktéry wykrywa
uszkodzone okablowanie, takze jako alarm jest podigczony do zacisku [ALO] i [AL2].
Po wiaczeniu zasilania przekaznik jest zasilany tylko po wystgpieniu zdarzenia btedu
falownika, co spowoduje otwarcie obwodu alarmu. Jednakze w tej konfiguracji utrata
zasilania przez falownik nie powoduje otwarcia obwodu alarmu.

Nalezy uzy¢ konfiguracji przekaznika odpowiedniej dla uzywanego systemu. Nalezy
pamieta¢, ze dla przedstawionych obwoddéw zewnetrznych przyjeto zatozenie: obwdd
zamkniety = brak stanu alarmu (aby uszkodzenie przewodu takze powodowato witgczenie
alarmu). Jednakze w niektérych systemach moze by¢ wymagany stan: obwdd zamkniety =
stan alarmu. W takim przypadku nalezy uzyé zacisku [AL1] lub [AL2] odwrotnie wzgledem
pokazanych na rysunku.

Styki rozwierne (CO36=C0 1) Styki zwierne (C036=00)
Podczas normalnej pracy | Gdy wystapi alarm lub gdy |Podczas normalnej pracy Gdy wystgpi alarm
zasilanie jest wylgczone lub gdy zasilanie jest
wytgczone

g O O :;:

: ot -t —4

| ALO || AL1 || AL2 | | ALO || AL1 || AL2 | | ALO || AL1 || AL2 | | ALO || AL1 || AL2 |

Zasilanie| oz Zasilanie| o ZaSI:m—ITITI jﬂ

Zasilanie

Zasilanie Tryb pracy ALO-AL1 ALO-AL2 Zasilanie Tryb pracy ALO-AL1 ALO-AL2
WEL. Normalne Zamkniete Otwarte Wk Normalne Otwarte Zamkniete
WL Btad Otwarte | Zamkniete WE. Biad Zamkniete Otwarte

WYL. - Otwarte | Zamkniete WYL. - Otwarte Zamkniete
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Obstuga wejscia analogowego

Falowniki WJ200 udostepniajg wejscie

|AM|H|O|OI|L|

analogowe do sterowania wartoscig wyj$ciowg Ref. +V<J

czestotliwosci falownika. Grupa zaciskéw wejscia Wejécie napiecia

analogowego obejmuje zaciski [L], [Ol], [O] i [H] 5

na zigczu sterowania, ktory udostepnia wejscia Wejscie natezenia

napiecia [O] Ilub natezenia [Ol]. Wszystkie

sygnaly wejscia analogowego muszg korzystaé AGND

z uziemienia analogowego [L]. Wybor

Jezeli uzywane jest wejscie analogowe napigcia weisoa Ul
lub natezenia, nalezy wybra¢ jedno z nich, (AT] ------ 1 | Ustawierie
uzywajac funkcji zacisku wejscia logicznego [AT] | | cestotiiwosci
typu analogowego. Tabela na nastepnej stronie —Q(i)—o

zawiera informacje o aktywacji kazdego wejscia
analogowego przez kombinacje ustawionego
parametru ADOS i warunku zacisku [AT]. Funkcja [AM[H[o[oI] L |
zacisku [AT] zostata opisana w czesci ,Wybor
natezenia/napiecia wejscia analogowego*
w rozdziale 4. Nalezy pamieta¢, ze konieczne jest
takze ustawienie parametru ADO! = 01 w celu 0-10 V
ustawienia wejscia analogowego jako zrédta

czestotliwosci.

P 4-20 mA

UWAGA: Jezeli dla funkcji [AT] nie skonfigurowano zadnego logicznego zacisku
|‘§? wejsciowego, falownik rozpoznaje, ze [AT]=WYL., a mikroprocesor (MCU) rozpoznaje
[O]+[Ol] jako wejscie analogowe.

Uzycie potencjometru zewnetrznego to popularny

sposob kontroli czestotliwosci wyjsciowej falownika [AM[HToToI|L |
(oraz dobry sposéb na nauke korzystania z wejs¢
analogowych). Potencjometr korzysta

z wewnetrznego napiecia referencyjnego o wartosci
10 V [H] iuziemienia analogowego [L] do

wzbudzania, a wejscia napiecia [O] dla sygnatu.
Domyslnie zacisk [AT] wybiera wejscie napiecia, gdy
jest wytaczony. 1do2kQ,2wW

Nalezy wybra¢ odpowiednig opornos¢ potencjometru,
ktora wynosi 1~2 kQ, 2 W.

Wejscie napiecia — obwdd wejscia napiecia

uzywa zaciskow [L] i [O]. Przewod ochronny kabla [AM[H [o[oI] L |
sygnatu nalezy podtagczyé¢ tylko do zacisku [L] na

falowniku. Nalezy utrzymac napiecie w zakresie

specyfikacji (nie wolno stosowaé napiecia 00 9.6V DC

uJemnEQO)- 0 do 16 \% (norﬁinalnie)

Wejscie natezenia — obwdd wejscia natezenia
uzywa zaciskow [L] i[0O]. Prad pochodzi [AM[H [o[oI] L |
z przekaznika typu przekazujgcego (wspolny plus
lub ,source"); typ odbierajgcy (wspbliny minus lub

»Sink“) nie bedzie dziatal! Oznacza to, ze prgd musi <
wptywac¢ do zacisku [Ol], a zacisk [L] umozliwia 4 do 19,6 mA DC,

powrot do przekaznika. Impedancja wejsciowa 4 do 20 mA (nominalnie)

z zacisku [Ol] do [L] wynosi 100 oméw. Przewdd

ochronny kabla nalezy podtgczy¢ tylko do zacisku Patrz specyfikacia wefwy na stronie 26, 27.

[L] na falowniku.
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W ponizszej tabeli podano dostepne ustawienia wejscia analogowego. Parametr A005

i zacisk wejscia [AT] okreslaja, ktére zaciski wejsciowe sterowania czestotliwoscig
zewnetrzng sg dostepne oraz ich funkcje. Wejscia analogowe [O] i [Ol] uzywajg zacisku [L]
jako referencji (powrot sygnatu).

ROOS Wejscie [AT] | Konfiguracja wej$¢ analogowych

WE. [O1]

oo WYL, 0]
W Zintegrowany potencjometr na

oe ) panelu zewnetrznym
WYL. [O]

Zintegrowany potencjometr na

WE.

03 panelu zewnetrznym
WYL [Ol]

Pozostate tematy dotyczace wejs¢ analogowych:

.Ustawienia wejs¢ analogowych*

.Dodatkowe ustawienia wej$¢ analogowych*
.Ustawienia kalibracji sygnatu analogowego*
»Wybor natezenia/napiecia wejscia analogowego
~Wigczanie czestotliwosci dodawania ADD*
~Wykrycie odtgczenia analogowego wejscia“
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Obstuga wejscia ciggu impulséw

Falownik WJ200 umozliwia odbieranie sygnatow wejsciowych ciggu impulséw, ktore stuzg
do sterowania czestotliwoscia, obstugi zmiennych procesowych (sprzezenie zwrotne) dla
sterowania PID i prostego pozycjonowania. Dedykowany zacisk nosi nazwe ,EA" i ,EB”.
Zacisk ,EA" jest dedykowany, a zacisk ,EB" jest programowalny i nalezy go zmieni¢ za
pomocg ustawienia parametru.

i RS485 i
H kom. Wejscie logiczne i
i i | i
1 1
1 1
‘ |SN|7|6|5|4|3|2|1|L|PLCP24 !
I Styk przekaznika Zworka :
i i
! nd [spleolealul oot |amlowd 12] 1] i
} LALZALIALD L] I | i
: RS485 Wyjscie Wejscie Wejscie Wyjscie Wyjscie :
H kom. Fiagu ciagu analogowe analogowe logiczne 1
: impulséw impulséw :
Nazwa zacisku Opis Wartosci znamionowe
EA Wejscie ciggu impulsow A Do sterowania czestotliwoscig, maks. 32 kHz
Napiecie referencyjne: wspdlne: [L]
EB Wejscie ciggu impulséw B Maks. 27 V DC
(zacisk wejscia 7) | (Ustaw parametr CO07 na 85 ) Do sterowania czestotliwoscig, maks. 2 kHz
Napiecie referencyjne: wspolne: [PLC]

(1) Sterowanie czestotliwoscia wg wejscia ciaggu impulsow

Jezeli ten tryb jest uzywany, nalezy ustawi¢ parametr ADC | na 06. W tym przypadku
czestotliwos¢ jest wykrywana przez przechwytywanie na wejsciu (ang. input-capture)

i obliczana na podstawie wspodtczynnika wyznaczonej czestotliwosci maksymalnej (ponizej
32 kHz). W tym przypadku bedzie uzywany tylko zacisk wejécia ,EA".

(2) Uzywanie dla celow zmiennej procesowej sterowania PID

Wejscia ciggu impulséw mozna uzy¢ dla zmiennej procesowej (sprzezenie zwrotne)
sterowania PID. W takim przypadku nalezy ustawi¢ parametr A076 na 03. Nalezy uzy¢ tylko
zacisku wejscia ,EA".

(3) Proste pozycjonowanie za pomoca wejscia ciggu impulséw
Umozliwia uzycie wejscia ciggu impulséw jako sygnatu kodera. Mozna wybraé trzy tryby
obstugi.
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Obstuga wyjscia analogowego

Podczas korzystania z falownika mozna monitorowaé AM[H O oI L |
jego prace z lokalizacji zdalnej lub za pomocag panelu Analogowe + -
przedniego obudowy. W niektérych przypadkach wyjscie AGND
wymaga to tylko zastosowania  woltomierza napiecia ——
zamontowanego na panelu. Winnych przypadkach 10V DCw N \ | -";..ff .

sterownik, na przyklad PLC, moze umozliwi¢ petnej skali, /
sterowanie czestotliwoscia falownika iwymagaé maks. 2 mA QI
danych zwrotnych z falownika (takich jak czestotliwos¢

wyjsciowa lub  natezenie  wyjSciowe) w celu Patrz specyfikacja we/wy na stronie 26, 27
potwierdzenia rzeczywistych warunkéw pracy. Funkcje

te petni zacisk wyjscia analogowego [AM].

Falownik udostepnia analogowe wyjscie napiecia na zacisku [AM], a zacisk [L] stanowi
analogowg mase referencyjng. Zacisk [AM] moze przekazywac¢ informacje o czestotliwosci
falownika lub wyjsciowej wartosci natezenia. Nalezy pamieta¢, ze zakres napiecia wynosi
od 0 do +10 V (tylko dodatnie wartosci), bez wzgledu na obroty silnika do przodu lub do
tylu. Nalezy uzy¢ parametru [O28, aby skonfigurowaé zacisk [AM] w sposéb pokazany

ponizej.
Funkcja Kod Opis

00 Czestotliwos¢ wyjsciowa falownika
01 Natezenie wyjsciowe falownika
be Wyjsciowy moment obrotowy falownika
03 Czestotliwos¢ wyjscia cyfrowego
o4 Napiecie wyjsciowe falownika
0s Zasilanie wejsciowe falownika

focs 06 Elektroniczne obcigzenie termiczne
m Czestotliwosé LAD
[1z] Cyfrowy monitor natezenia
10 Temperatura zebra chtodzgcego
i2 Zastosowanie ogoélne
15 Cigg impulsow
6 Opcja
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Przesuniecie iwzmocnienie sygnatu zacisku [AM] mozna dostosowa¢ w sposOb pokazany
ponizej.

Funkcja Opis Zakres Domysine
06 Wzmocnienie wyjsciowe [AM] 0~255 100
C 109 Przesuniecie wyjsciowe [AM] 0,0~10,0 0,0

Wykres ponizej przedstawia wptyw ustawien wzmocnienia i przesunigcia. Aby skalibrowac
wyjécie [AM] dla danego zastosowania (wskaznik analogowy), nalezy wykonac
nastepujgce czynnosci:

1. Uruchomic silnik i ustawic¢ petng szybko$c¢ lub najczesciej uzywang szybkosé robocza.

a. Jezeli wskaznik analogowy wskazuje czestotliwos¢ wyjsciowg, najpierw dostosuj
przesuniecie (L 103), a nastepnie uzyj parametru L {06, aby ustawi¢ napiecie dla
wyjscia w petnej skali.

b. Jezeli zacisk [AM] okresla natezenie pradu silnika, najpierw dostosuj przesuniecie
(C 109), a nastepnie uzyj parametru bC 106, aby ustawi¢ napiecie dla wyjscia
w petnej skali. Nalezy pamietaé, aby pozostawi¢ miejsce w gornej czesci zakresu
na zwiekszone natezenie, gdy silnik pracuje pod wiekszym obcigzeniem.

Ustawienie przesuniecia wyjscia AM Ustawienie wzmocnienia wyj$cia AM

Wyjscie AM Wyjécie AM

10V 10V frrmmmmmmmmmnmnneens ———————

5V 5V S s

0 Pefna skala (FS) O Petna skala (FS)
12Fs Hz lub A 12Fs Hz lub A

UWAGA: Jak podano powyzej, najpierw nalezy dostosowaé przesuniecie, a nastepnie
wzmochienie. W przeciwnym wypadku nie bedzie mozna uzyska¢ wymaganej wydajnosci
z powodu ruchu réwnolegtego przy dostosowaniu przesuniecia.
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Funkcje monitorowania

UWAGA: Oznaczenie ,v,, w b031=10 wskazuje dostepne parametry, gdy parametr b031
[S® jest ustawiony na ,10“ przy dostepie wysokiego poziomu.

* Nalezy zmienié ustawienie z “04 (Wys$wietlanie podstawowe)“ na ,00 (Wys$wietlanie petne)” dla

parametru bO37T (ograniczenie wys$wietlania kodu funkcji), w przypadku gdy nie mozna
wyswietli¢ niektorych parametrow.

WAZNE

Nalezy pamigta¢ o ustawieniu danych z tabliczki znamionowej w odpowiednich parametrach,
aby umozliwi¢ prawidtowa prace i ochrone silnika:

® b012 to warto$¢ ochrony przed przecigzeniem silnika

® A082 to ustawienie napiecia silnika

® HO003 to moc silnika w kW

® HO004 to liczba biegundw silnika

Dodatkowe informacje znajdujg sie na odpowiednich stronach w tej instrukcji oraz w podreczniku obstugi.

Funkcja ,d"“

400 1 | Monitor czestotliwosci | Wyswietlanie w czasie rzeczywistym
wyjsciowej czestotliwosci wyjsciowej do silnika
od

0,0 do 400,0 (1000)™* Hz

Jezeli ustawiono wysokg wartosé
parametru b 163, czestotliwo$¢
wyjsciowg (FOO /) mozna zmieni¢ za
pomoca klawisza strzatki w goére/w
dot, monitorujgc parametr d001.

doge | Monitor natezenia | Filtrowane wysSwietlanie natezenia - A
wyjsciowego wyjsciowego do silnika, zakres
WYNosi

od 0 do 655,3 ampera (~99,9 ampera
na 1,5 kW i mniej)

4003 | Monitor kierunku obrotow Trzy rézne wskazania: - -
+F* ...Do przodu
4" ...Zatrzymanie

S, ...Dotylu
400y | Zmienna procesowa (PV), Wyswietla skalowang wartos¢ - |% x stata
Monitor sprzezenia zwrotnego | zmiennej procesowej PID
PID (sprzezenie zwrotne) (A0S to

wspotczynnik skali),
0,00 do 10000

53



q Newa | ops |

Funkcja ,d"“

pracy

d00s | Wejscie programowalne — Wyswietla stan zaciskdw wejscia -
stan zacisku programowalnego:
g 8 8 WE.
WYL,
7654321
Numery zaciskow
4006 | Wyjscie programowalne — Wyswietla stan zaciskow wyjscia - -
stan zacisku programowalnego:
JE84.
0 WYL,
Przekaznik 12
4007 | Skalowany monitor Wyswietla czestotliwos¢ wyjsciowg — |Hz x stala
czestotliwosci wyjscia skalowang przez statg w parametrze
bOBE6.
Separator  dziesietny = wskazuje
zakres:
0 do 3999
4008 | Monitor rzeczywistej | Wyswietla czestotliwosé rzeczywista, - Hz
czestotliwosci zakres wynosi od -400 (-1000) do
400 (1000) " Hz
4009 | Monitor sterowania momentem | Wyswietla informacje o sterowaniu - %
obrotowym momentem  obrotowym,  zakres
wynosi od -200 do 200%
d0 10 | Monitor odchylenia momentu | Wyswietla wartosé odchylenia - %
obrotowego momentu obrotowego, zakres wynosi
od -200 do 200%
d0 12 | Monitor wyjsciowego momentu | Wyswietla wyjsciowy moment - %
obrotowego obrotowy, zakres wynosi od -200 do
200%
d0 13 | Monitor napigcia wyjsciowego | Napigcie wyjsciowe silnika, - \Y,
zakres wynosi od 0,0 do 600,0 V
d0 1 | Monitor mocy wejsciowej Wyswietla moc wejsciowa, zakres - KW
wynosi od 0 do 999,9 kW
d0 |5 | Monitor watogodzin Wyswietla liczbe watogodzin -
falownika, zakres wynosi od 0 do
9999000
d0 16 | Monitor czasu pracy silnika Wyswietla catkowity czas dziatania - godziny
w trybie RUN (pracy) w godzinach.
Zakres wynosi od 0 do 9999 / 1000
do 9999/
[ 100 do[999 (10 000 do 99 900)
d0 1 | Monitor czasu wigczenia Wyswietla catkowity czas zasilania - godziny
zasilania falownika w godzinach.
Zakres wynosi od 0 do 9999 / 1000
do 9999/
[100 do[999 (10 000 do 99 900)
d0 18 | Monitor temperatury radiatora | Temperatura zebra chtodzacego, - °C

zakres wynosi od -20 do 150
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Funkcja ,d"“

q Newa | ops |

pracy
d0a2 | Monitor kontroli trwatosci Wyswietla  stan  kondensatorow - -
elektrolitycznych na PWB i chtodnicy.
@ @ @ 8 Czas eksploataciji
O W normie
= e
Wentylator Korki elektrolitu
d023 | Monitor licznika programow Zakres wynosi od 0 do 1024 - -
[EzSQ]
4024y | Monitor numeru programu Zakres wynosi od 0 do 9999 - -
[EzSQ]
4025 | Monitor uzytkownika 0 Wynik wykonania funkcji EzSQ, - -
[EzSQ] zakres wynosi od -2147483647 do
2147483647
d026 | Monitor uzytkownika 1 Wynik  wykonania funkcji EzSQ, - -
[EzSQ] zakres wynosi od -2147483647 do
2147483647
4027 | Monitor uzytkownika 2 Wynik wykonania funkcji EzSQ, - -
[EzSQ] zakres wynosi od -2147483647 do
2147483647
d029 | Monitor sterowania Wyswietla informacje o sterowaniu - -
pozycjonowaniem pozycjonowaniem, zakres wynosi od
-268435455 do +268435455
4030 | Monitor biezacej pozycji Wyswietla informacje o biezacej - -
pozycji, zakres wynosi od -
268435455 do +268435455
dosg | Monitor podwojny Wyswietla dwa rézne typy danych - -
skonfigurowane w parametrach b 160
iblbl
d060 | Monitor trybu falownika Wyswietla aktualnie wybrany tryb - -
pracy falownika:
I-C: tryb IM CT /I-V: tryb IM VT
/H-I: tryb wysokiej czestotliwosci IM
/P: tryb PM
4080 | Licznik bteddw Liczba zdarzen bteddw, - liczba
zakres wynosi od 0 do 65530 zdarzen
408 | | Monitor biedow 1 Wyswietla informacje o zdarzeniu - -
btedu:
d0B2 | Monitor btedow 2 . eKod btedu - -
: r o Czestotliwos¢ wyjsciowa
4083 | Monitor biedow 3 w punkcie bledu - -
d0gYy | Monitor btedow 4 . B{atdeienie pradu silnika w punkcie _ _
edu
dogs | Monitor btedow 5 « Napiecie magistrali DC w punkcie | — -
- y btedu
d0B6 | Monitor bledow 6 e kaczny czas pracy falownika - -
w punkcie btedu
e tgczny czas wigczenia zasilania
falownika w punkcie btedu
4090 | Monitor ostrzezen Wyswietla kod ostrzezenia - -
d 102 | Monitor napigecia magistrali DC | Napiecie wewnetrznej magistrali DC - \%
falownika,
zakres wynosi od 0,0 to 999,9
d 103 | Monitor wspotczynnika | Wspétczynnik uzycia zintegrowanego - %
obcigzenia BRD (jednostka | przerywacza hamowania, zakres
hamowania dynamicznego) wynosi od 0,0 do 100,0%
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Funkcja ,d"“

q Newa | ops |

d 104y | Elektroniczny monitor | Zbiorcza wartos¢ elektronicznego - %
termiczny wykrywania termicznego, zakres
wynosi od 0,0 do 100,0%

" do 1000 Hz w trybie wysokiej czestotliwosci (parametr b I7 | ustawiony na 02)

Giéwne parametry profilu

UWAGA: Oznaczenie ,v', w b031=10 wskazuje dostepne parametry, gdy parametr b031
[S® jest ustawiony na ,10“ przy dostepie wysokiego poziomu.

Funkcja , F* Wartqsm
domysine
Kod
funkcji
FDO ¢ | Ustawienie czestotliwosci Standardowa domysina v 0,0 Hz
wyjsciowej czestotliwos¢ docelowa, ktora
okresla stalg szybkos¢ silnika,
zakres wynosi 0,0/czestotliwos¢
poczatkowa do czestotliwosci
maksymalnej (A004)
Fppe | Czas przyspieszania (1) Standardowe przyspieszenie v 10,0 S
domysine, zakres wynosi od 0,01
F2n2 | Czas przyspieszania (1), do 3600 s v 10,0 s
2. silnik
FpO3 | Czas zwalniania (1) Standardowe zwalnianie v 10,0 s
domysine, zakres wynosi od 0,01
F203 | Czas zwalniania (1), do 3600 s v 10,0 s
2. silnik
FO0y | Routing przycisku pracy na Dwie opcje; wybor kodéw: X 00 _
klawiaturze 00 ...Do przodu
01 ...Do tylu
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Funkcje standardowe

UWAGA: Oznaczenie ,v, w b031=10 wskazuje dostepne parametry, gdy parametr b031
E?.? jest ustawiony na ,10“ przy dostepie wysokiego poziomu.

Kod

funkcji

ROO

Funkcja , A"

Zrodio czestotliwosci

R20 i

Zrodio czestotliwosci,
2. silnik

Osiem opc;ji; wybo6r kodow:
00 ...Potencjometr na
zewnetrznym panelu sterowania
01 ...Zacisk sterujacy

02 ...Ustawienie funkcji FOO1

03 ...Wejscie sieci Modbus

04 ...Opcja

06 ...Wejscie ciggu impulséw

071 ...przez EzSQ

10 ...Wyjscie funkcji obliczania

Wartosci
domysine

01

Jed-
nostki

01

RGOS

Zrédto polecenia Run (Praca)

Re0e

Zrédto polecenia Run (Praca),
2. silnik

Cztery opcje; wybér kodow:

01 ...Zacisk sterujacy

02 ...Klawisz Run na
klawiaturze lub cyfrowym
panelu sterujgcym

03 ...Wejscie sieci Modbus

04 ...Opcja

01

01

ROO3

Czestotliwos¢ podstawowa

Mozliwos$¢ ustawienia od 30 Hz
do czestotliwosci maksymalnej
(ROO4

50,0

Hz

R203

Czestotliwos¢ podstawowa,
2. silnik

Mozliwos$¢ ustawienia id 30 Hz
do 2. czestotliwosci maksymalnej
(R204)

50,0

Hz

ROO4

Czestotliwo$¢é maksymalna

Mozliwos¢ ustawienia od
czestotliwosci X
podstawowej do 400 (1000) " Hz

50,0

Hz

R204

Czestotliwos¢é maksymalna,
2. silnik

Mozliwos$¢ ustawienia od 2.
czestotliwosci i
podstawowej do 400 (1000)* Hz

50,0

Hz

ROOS

Wybor [AT]

Trzy opcje; wybor kodéw:
00...Wybér pomiedzy [O] i [Ol]
przy [AT] (WL.=OI, WYL.=0)
0e...Wybér pomiedzy [O]
i zewnetrznym
potencjometrem przy [AT]
(WL.=POT, WYL.=0)
03...Wybdr pomiedzy [Ol]
i zewnetrznym
potencjometrem przy [AT]
(WE.=POT, WYL.=0I)

00

RO I

Czestotliwos¢ poczatkowa

aktywnego zakresu wejscia [O]

Czestotliwos¢ wyjsciowa
odpowiadajgca punktowi
poczatkowemu zakresu wejscia
analogowego,

zakres wynosi od 0,00 to 400,0
(1000)™*

0,00

Hz
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Kod
funkciji

RO 12

Funkcja , A"

Czestotliwos¢ koncowa
aktywnego zakresu wejscia [O]

Czestotliwos¢ wyjsciowa
odpowiadajgca punktowi
koncowemu zakresu wejscia
analogowego,

zakres wynosi od 0,0 to 400,0
(1000)™*

Wartosci
domysine

Dane
poczat-
kowe

0,00

Hz

RO 3

Napiecie poczgtkowe
aktywnego zakresu wejscia [O]

Punkt poczgtkowy (przesuniecie)
dla aktywnego zakresu wejscia
analogowego,

zakres wynosi od 0 do 100.

%

RO ™

Napiecie koncowe aktywnego
zakresu wejscia [O]

Punkt korcowy (przesuniecie)
dla aktywnego zakresu wejscia
analogowego,

zakres wynosi od 0 do 100.

100

%

RO 15

Wigczenie czestotliwosci
poczatkowej wejscia [O]

Dwie opcje; wybor kodéw:
00...Uzycie przesuniecia
(wartos¢ RO 1)
01...Uzycie 0 Hz

01

RO 6

Filtr wej$¢ analogowych

Zakres n = 1 do 31,

1 do 30: Filtr x2 ms

31: Filtr staty 500 ms z histerezg
+0,1 kHz

Spec.

RO N

Wybor funkcji EzSQ

Wybor kodow:

00...Wytacz

0 1...Aktywuj za pomocg zacisku
PRG

0¢...Zawsze aktywuj

00

RO 3

Wybor pracy z predkosciami
wielopoziomowymi

Wybér kodow:
00...Praca w systemie binarnym
(wybor 16 szybkosci za
pomocg 4 zaciskow)
0 1...Praca w systemie bitowym
(wybor 8 szybkosci za
pomocg 7 zaciskow)

00

RGOS0

Czestotliwos¢ dla predkosci
wielopoziomowej 0

Okresla pierwsza predkosé
profilu o kilku predkosciach,
zakres wynosi od
0,0/czestotliwos¢ poczatkowa do
400 (1000)* Hz

RO20 = Predkos¢ 0 (1. silnik)

6,0

Hz

Rced

Czestotliwos¢ dla predkosci
wielopoziomowej 0,
2. silnik

Okresla pierwszg predkosé
profilu o kilku predkosciach lub 2.
silnika, zakres wynosi od
0,0/czestotliwos¢ poczatkowa do
400 (1000)* Hz

A220 = Predkos¢ 0 (2. silnik)

6,0

Hz

RG2 1
do

RO35

Czestotliwos¢ dla predkosci
wielopoziomowej 1 do 15
(dla obu silnikdw)

Okresla kolejnych 15 predko$ci,
zakres wynosi od
0,0/czestotliwos¢ poczgtkowa do
400 (1000)* Hz.

RO2 i=Predkos¢ 1 ~
RO35=Predkos¢ 15

Patrz
nastepny
wiersz

Hz

RO2 | do AO35

0,0

Hz
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Kod
funkciji

Funkcja , A"

Wartosci

domysine

Dane
poczat-
kowe

AD38 | Czestotliwose biegu probnego | Okresla ograniczong predkosc 6,00 Hz
biegu probnego, zakres: od
czestotliwosci poczatkowej do
9,99 Hz
AQ39 | Tryb zatrzymania biegu Okreslenie, jak koniec biegu 04 _
prébnego prébnego powoduje zatrzymanie
silnika; szes¢ opcji:
00...Wolny wybieg
(nieprawidtowe podczas
pracy)
0 1...Kontrolowane zwalnianie
(nieprawidtowe podczas
pracy)
02...Hamowanie prgdem statym
do zatrzymania
(nieprawidtowe podczas
pracy)
03...Wolny wybieg (prawidtowe
podczas pracy)
04...Kontrolowane zwalnianie
(prawidtowe podczas pracy)
05...Hamowanie pradem statym
do zatrzymania (prawidtowe
podczas pracy)
AOY | | Wybor podbicia momentu Dwie opcje: 00 _
obrotowego 00...Reczne podbicie momentu
. obrotowego
R2Y { | Wybor podbicia momentu 0 I...Automatyczne podbicie 00 -
ObrOtOWego, 2. silnik momentu Obrotowego
AQY2 | Warto$¢ recznego podbicia Poczatkowy moment obrotowy 1,0 %
momentu obrotowego mozna podbi¢ o 0-20% powyzej
normalnej krzywej U/f,
A2y | Warto$¢ recznego podbicia zakres wynosi 0,0 do 20,0% 1,0 %
momentu obrotowego, 2. silnik
AQY3 | Czestotliwosc recznego Ustawienie czestotliwosci punktu 5,0 %
podbicia momentu obrotowego | przetamania A charakterystyki U/f
na wykresie (gérna czesé
A2Y43 | Czestotliwos¢ recznego poprzedniej strony) dla podbicia 5,0 %
podbicia momentu momentu obrotowedo,
obrotowego, zakres wynosi 0,0 do 50,0%
2. silnik
AQYY | Krzywa charakterystyki U/f Cztery dostepne krzywe U/f; 00 _
00...Staty moment obrotowy
01...Zredukowany moment
RA2YyY | Krzywa charakterystyki U/f, obrotowy (1,7) 00 -
2. silnik 02...Dowolna U/F
03...Wektor bezczujnikowy (SLV)
AQ4S | Wzmocnienie U/f Ustawienie wzmochnienia 100. %
napiecia falownika, zakres 20 do
100%
A2YS | Wzmocnienie U/f, 2. silnik 100. %
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Wartosci
domysine
Dane
poczat-
kowe

Funkcja , A"

Kod
funkciji

AQYE | Wzmocnienie kompensacii Ustawienie wzmocnienia 100.
napiecia dla automatycznego kompensacji napiecia przy
podbicia momentu obrotowego | automatycznym podbiciu
A24E | Wzmocnienie kompensacii momentu obrotowego, zakres 0 100. _
napiecia dla automatycznego do 255.
podbicia momentu
obrotowego, 2.silnik.
AQ4Y | Wzmocnienie kompensacii Ustawienie wzmocnienia 100. -
poslizgu dla automatycznego kompensaciji poslizgu przy
podbicia momentu obrotowego | automatycznym podbiciu
A2Y7 | Wzmocnienie kompensacii momentu obrotowego, zakres 0 100. _
poslizgu dla automatycznego do 255.
podbicia momentu
obrotowego, 2. silnik.
A0S | | Wiaczenie hamowania pradem | Trzy opcje; wybor kodow: 00 _
statym 00.. Wytgez
0 1... Wigcz podczas zatrzymania
02...Wykrywanie czestotliwosci
AQS2 | Czestotliwos¢ hamowania Czestotliwosc, przy ktorej 0,5 Hz
pradem statym rozpoczyna sie  hamowanie
pradem statym,
zakres od czestotliwosci
poczatkowej (b0BZ) do 60 Hz
ADS3 | Czas oczekiwania w dla Opodznienie od konca 0,0 s
hamowania pragdem statym kontrolowanego zwalniania do
rozpoczecia hamowania prgdem
staltym (silnik dziata w stanie
wolnego wybiegu do rozpoczecia
hamowania prgdem statym),
zakres wynosi 0,0 do 5,0 sekund
AQSY | Sta hamowania pradem Poziom sity hamowania prgdem 50. %
statym dla zwalniania statym, ustawienie od 0 do 100%
AQSS | Czas hamowania pradem Ustawia czas hamowania 0,5 s
statym dla zwalniania pradem statym, zakres od 0,0 do
60,0 sekund
AQSE | Hamowanie pradem Dwie opcje; wybér kodow: 01 _
statym/zbocze sygnatu lub 00.. Wykrywanie zbocza sygnatu
poziom wykrywania dla 0 I...Wykrywanie poziomu
wejscia [DB]
ADS7 | Sita hamowania pradem Poziom sity hamowania prgdem 0. %
statym dla uruchamiania statym na poczatku, ustawienie
od 0 do 100%
AOSA Czas hamowania prgdem Ustawia czas hamowania 0,0 s
statym dla uruchamiania prgdem statym, zakres od 0,0 do
60,0 sekund
A0S5Y | Czestotliwos¢ nosna podczas | Czestotliwos¢ nosna hamowania 5,0 s
hamowania pragdem statym pragdem statym, zakres od 2,0 do
15,0 kHz
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Kod
funkciji

ROB

Funkcja , A"

Gorny limit czestotliwosci

Ustawia limit czestotliwosci
wyjsciowej mniejszy od
maksymalnej czestotliwosci
(ROOY).

Zakres od dolnego limitu
czestotliwosci (ROEC) do
czestotliwosci maksymalnej
(ROOY).

Ustawienie 0,0 oznacza
wytgczenie.

Ustawienie >0,0 oznacza
wigczenie.

Wartosci

domysine

Dane
poczat-
kowe

0,00

Hz

Rce |

Gorny limit czestotliwosci,
2. silnik

Ustawia limit czestotliwo$ci
wyjsciowej mniejszy od
maksymalnej czestotliwosci
(R20Y).

Zakres od dolnego limitu
czestotliwosci (R262) do
czestotliwosci maksymalnej
(R20Y).

Ustawienie 0,0 oznacza
wytgczenie.

Ustawienie >0,0 oznacza
wigczenie.

0,00

Hz

ROBE

Dolny limit czestotliwosci

Ustawia limit czestotliwosci
wyjsciowej wiekszy od zera.
Zakres od czestotliwosci
poczatkowej (bOBZ) do gérnego
limitu czestotliwosci (AOE 1)
Ustawienie 0,0 oznacza
wytgczenie.

Ustawienie >0,0 oznacza
wigczenie.

0,00

Hz

Rcbd

Dolny limit czestotliwosci,
2. silnik

Ustawia limit czestotliwo$ci
wyjsciowej wiekszy od zera.
Zakres od czestotliwosci
poczatkowej (b0BC) do gbrnego
limitu czestotliwosci (R2b /)
Ustawienie 0,0 oznacza
wylgczenie.

Ustawienie >0,0 oznacza
wigczenie.

0,00

Hz

ADG3
AOBS
ROBT

Czestotl. przeskoku (srodek) 1

do 3

Dla wyjscia mozna zdefiniowaé
do 3 czestotliwosci w celu
przeskoczenia i unikniecia
rezonansu z silnika
(czestotliwos¢ srodkowa) X
Zakres od 0,0 do 400,0 (1000)™
Hz

0,0
0,0
0,0

Hz

ROBY
AOBG
AOGA

Czestotl. przeskoku,
szerokos$¢ (histereza) 1 do 3

Definiuje odlegtos¢ od srodkowej
czestotliwosci, przy ktorej
wystepuje przeskok

Zakres wynosi 0,0 do 10,0 Hz

0,5
0,5
0,5

Hz

AOBS

Czestotliwos¢ zatrzymania
przyspieszenia

Ustawia czestotliwosé
zatrzymania przyspieszenia, od
0,0 do 400,0 (1000)™" Hz

0,00

Hz
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Kod
funkciji

AOM0

Funkcja , A"

Czas zatrzymania
przyspieszenia

Okresla czas zatrzymania
przyspieszenia, od 0,0 do 60,0
sekund

Wartosci
domysine
Dane
poczat-
kowe
0,0

ROT !

Wiaczenie PID

Wigcza funkcje PID,

trzy kody opciji:

00...Wytaczenie PID

0 1...Wigczenie PID

02...Wiaczenie PID z wyjsciem
odwrotnym

00

RO2

Wzmocnienie proporcjonalne
PID

Wzmocnienie proporcjonalne ma
zakres od 0,00 do 25,00

1,0

RO13

Catka statej czasowej PID

Calka statej czasowej ma zakres
od 0,0 do 3600 sekund

1,0

ROY

Pochodna statej czasowej PID

Pochodna statej czasowej ma
zakres od 0,0 do 100 sekund

0,00

ROTS

Konwersja skali zmiennej
procesowej (PV)

Zmienna procesowa (PV),
wspotczynnik skali (mnoznik),
zakres od 0,01 do 99,99

1,00

RO6

Zrédto zmiennej procesowej
(PV)

Wybiera zrédto zmiennej
procesowej (PV), kody opciji:

00...Zacisk [Ol] (prad wejsciowy)

0 1...Zacisk [O] (napigcie
wejsciowe)

0c2...Sie¢ Modbus

03...Wejscie ciggu impulséw
10...Wyjscie funkgji obliczania

00

RONM

Odwrotne dziatanie PID

Dwa kody opciji:

00.. Wejscie PID = nastawa (SP)
- zmienna procesowa (PV)
01...Wejscie PID = -(nastawa
(SP) - zmienna procesowa (PV))

00

RO8

Limit wyjécia PID

Ustawia limit wyjscia PID jako
procent petnej skali,
zakres wynosi 0,0 do 100,0%

0,0

%

RO9

Wybor przekazywania PID do
przodu

Wybiera zrédto wzmocnienia do
przodu, kody opcji:

00.. Wylaczone

0 1...Zacisk [O] (napigcie
wejsciowe)

02...Zacisk [Ol] (prad wejsciowy)

00

ROB 1

Wybor funkciji AVR

ReB !

Wybor funkcji AVR,
2. silnik

Automatyczna regulacja napiecia

(wyjsciowego), wybor sposrod

trzech typow funkcji AVR, trzy

kody opc;ji:

00...AVR wigczone

01...AVR wytgczone

0e...AVR wiagczone oprécz
trwajgcego zwalniania

02

02

RoOBC

Wybér napiecia AVR

Ustawienia falownika klasy 200
V:

230/
400
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Wartosci
domysine
Dane
poczat-
kowe

Funkcja , A"

A282 | Wybor napigcia AVR, | .. 200/215/220/230/240 230/ \%
2. silnik Ustawienia falownika klasy 400V: 400
...... 380/400/415/440/460/480
ADA3 | Stata czasowa filtra AVR Definiowanie statej czasowej 0,300 s
filtra AVR, zakres od 0 do 10 s
ADBY | Wzmocnienie zwalniania AVR Regulacja wzmocnienia 100. %
wydajnosci hamowania, zakres
od 50 do 200%
ADAS | Tryb pracy z oszczedzaniem Dwa kody opciji: 00 —
energii 00...Normalna praca
0 1...Praca z oszczedzaniem
energii
ADBE | Dostrajanie trybu Zakres od 0,0 do 100% 50,0 %
oszczedzania energii
AQg2 | Czas przyspieszenia (2) Czas trwania 2. segmentu 10,00 s
przyspieszenia, zakres:
0,01 do 3600 s
A292 | Czas przyspieszenia (2), 10,00 S
2. silnik
AQg3 | Czas zwalniania (2) Czas trwania 2. segmentu 10,00 s
zwalniania, zakres:
0,01 do 3600 s
A293 | Czas zwalniania (2), 10,00 S
2. silnik
ADgY | Wybor metody przetgczania na | Trzy opcje dla przetgczania z 1. 00 _
profil Acc2/Dec?2 na 2. przysp./zwaln.:
(przysp2/zwaln2) : 00... Wejécie 2CH z zacisku
A2g4 | Wybér metody przetaczaniana | | cestotiiwosé przejscia 00 -
profil Acc2/Dec2 .
(przysp2/zwaln2), 2. silnik 0e...Do przodu i do tytu
AQ9S | Punkt przejscia czgstotliwosci | Czestotliwos¢ wyjsciowa, przy 0,0 Hz
Accl do Acc2 ktorej Accell przetacza sie na
Accel2, zakres 0,0 do 400,0
A295 | Punkt przejscia czgstotliwosci (1000)*1 Hz 0,0 Hz
Accl do Acc2, 2. silnik
AQ9E | Punkt przejscia czgstotliwosci | Czestotliwos¢ wyjsciowa, przy 0,0 Hz
Decl do Dec2 ktorej Decel1 przetacza sie na
Decel2, zakres 0,0 do 400,0
A295 | Punkt przejscia czgstotliwosci (1000)*1 Hz 0,0 Hz
Decl do Dec2, 2. silnik
A097 | Wybor krzywej przyspieszenia | Ustawienie krzywej 01 _
charakterystyki Accl i Acc2, pie¢
opcji:
00...Liniowa
01.. Krzywa S
be.. Krzywa U
03...0dwrocona krzywa U
04...Krzywa S EL
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funkciji

RO3S8

Funkcja , A"

Wybor krzywej zwalniania

Ustawienie charakterystycznej
krzywej Decl i Dec2, opcje jak
wyzej (ROST)

Wartosci

domysine

Dane
poczat-
kowe

01

RIDI

Czestotliwos¢ poczatkowa
zakresu aktywnego wejscia
[O1]

Czestotliwos¢ wyjsciowa
odpowiadajgca punktowi
poczatkowemu zakresu wejscia
analogowego,

zakres od 0,0 do 400,0 (1000)™
Hz

0,00

Hz

R 02

Czestotliwos¢ koncowa
zakresu aktywnego wejscia
[O1]

Czestotliwos¢ wyjsciowa
odpowiadajgca punktowi
koncowemu zakresu wejscia
pradu, X
zakres od 0,0 do 400,0 (1000)™
Hz

0,0

Hz

R 103

Prad poczatkowy zakresu
aktywnego wejscia [Ol]

Punkt poczgtkowy (przesuniecie)
dla zakresu wejscia pradu,
zakres od 0 do 100%

20.

%

R 104

Prad koncowy zakresu
aktywnego wejscia [Ol]

Punkt koncowy (przesuniecie)
dla zakresu wejscia pradu,
zakres od 0 do 100%

100.

%

R 105

Wybor czestotliwosci
poczatkowej wejscia [Ol]

Dwie opcje; wybor kodow:
00...Uzycie przesuniecia
(wartos¢ R0 1)
01...Uzycie 0 Hz

00

Ri131

Stata krzywej przyspieszenia

Zakres od 01 do 10.

02

Ri32

Stata krzywej zwalniania

Zakres od 01 do 10.

02

R

Wybodr wejscia dla funkcji
obliczania A

Siedem opcji:

00...Operator

01...Zmienna (VR)
02...Wejscie zacisku [O]
03...Wejscie zacisku [Ol]
04...RS485

05...0pcja

07...Wejscie ciggu impulséw

02

R 2

Wybodr wejscia dla funkcji
obliczania B

Siedem opcji:

00...Operator

0 1...Zmienna (VR)
02...Wejscie zacisku [O]
03...Wejscie zacisku [Ol]
04...RS485

05...0pcja

07...Wejscie ciggu impulséw

03

R 3

Symbol obliczen

Oblicza wartos$¢ opartg na zrédle
wejscia A (wybiera A M4 {) i zrodle
wejscia B (wybiera A H2).

Trzy opcje:

00...ADD (wejscie A + wejscie B)
0 1...SUB (wejscie A - wejscie B)
02...MUL (wejscie A * wejscie B)

00

64




Kod
funkciji

Funkcja , A"

Wartosci

domysine

Dane
poczat-
kowe

A 145 | Czestotliwos¢ dodawana ADD | Wartosc przesunigcia stosowana 0,00 Hz
do czestotliwosci wyjsciowej po
wigczeniu zacisku [ADD].
Zakres od 0,0 do 400,0 (1000)™
Hz
A 145 | Wybor kierunku ADD Dwie opcje: 00 _
00.. Plus (dodaje warto$¢ A M5
do ustawienia czestotliwosci
wyjsciowej)
01...Minus (odejmuje warto$¢
A ™5 od ustawienia
czestotliwosci wyjsciowej)
A 150 | Krzywizna krzywej EL-S na Zakres wynosi 0 do 50% 10. %
poczatku przyspieszania
A !5 ! | Krzywizna krzywej EL-S na Zakres wynosi 0 do 50% 10. %
koncu przyspieszania
A 152 | Krzywizna krzywej EL-S na Zakres wynosi 0 do 50% 10. %
poczatku zwalniania
A 153 | Krzywizna krzywej EL-S na Zakres wynosi 0 do 50% 10. %
koncu zwalniania
A 54 | Czestotliwo$¢ zatrzymania | Ustawia czgstotliwose 0,0 Hz
zwalniania zatrzymania zwalniania, od 0,0
do 400,0 (1000)* Hz
A IS5 | Czas zatrzymania zwalniania | Okresla czas zatrzymania 0,0 s
zwalniania, od 0,0 do 60,0
sekund
A 56 | Prog dziatania funkcji Ustawia prog dla dziatania, 0,00 Hz
usypiania PID ustaw zakres od 0,0 do 400,0
(1000)" Hz
A 157 Czas opéznienia dziatania Ustawia czas op6znienia dla 0,0 s
funkcji usypiania PID dziatania, ustaw zakres od 0,0 do
255s
A 6 1 | Czestotliwos¢ poczatkowa Czestotliwos¢ wyjsciowa 0,00 Hz
zakresu aktywnego wejscia odpowiadajgca punktowi
[VR] poczatkowemu zakresu wejscia
analogowego,
zakres od 0,0 do 400,0 (1000)™
Hz
A 62 | Czestotliwos¢ koncowa Czestotliwos¢ wyjsciowa 0,00 Hz
zakresu aktywnego wejscia odpowiadajgca punktowi
[VR] koncowemu zakresu wejscia
pradu,
zakres od 0,0 do 400,0 (1000)™
Hz
A 63 | % poczatkowego zakresu Punkt poczatkowy (przesuniecie) 0. %
aktywnego wejscia [VR] dla zakresu wejscia pradu,
zakres od 0 do 100%
A 64 | % koncowego zakresu Punkt koncowy (przesuniecie) 100. %
aktywnego wejscia [VR] dla zakresu wejscia pradu,
zakres od 0 do 100%
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Wartosci
domysine
Dane
poczat-
kowe

Funkcja , A"

Kod
funkciji

A 165 | Wybor czgstotliwosci Dwie opcje; wybor kodéw: X 01 _
poczatkowej wejscia [VR] 00...Uzycie przesuniecia
(wartos¢ R 6 )
01...Uzycie 0 Hz

™ Do 1000 Hz dla trybu wysokiej czestotliwosci (b171 ustawione na 02)
Funkcje dostrajania precyzyjnego

Wartosci
domysine
trybu | Dane
pracy| poczat-

Funkcja , b

Kod
funkcji

0O ¢ | Tryb ponownego uruchamiania | Wybierz metode ponownego X 00 _

przy btedach z powodu spadku | uruchomienia falownika,

napiecia/awarii zasilania Pie¢ kodow opciji:

00...Wyjscie alarmu po btedzie, bez
automatycznego ponownego
uruchamiania

0 1...Uruchom ponownie przy 0 Hz

0e.. Wznow dziatanie po
dopasowaniu czestotliwosci

03...Wznoéw poprzednig czestotl. po
dopasowaniu czestotl.,
nastepnie zwolnij do
zatrzymania i wyswietl
informacje o btedzie

04...Wznéw dziatanie po
dopasowaniu aktywnej
czestotliwosci

bOQ2 | Dozwolony czas awarii Czas, przez jaki moze wystgpic X 1,0 s
zasilania przy spadku napiecia | spadek napiecia wejsciowego bez
sygnalizowania alarmu awarii
zasilania. Zakres 0d 0,3do 25 s
Jesli spadek napiecia wystepuje
dtuzej, w falowniku nastepuje btad,
nawet jesli wybrano tryb ponownego
uruchamiania.

k003 | Czas odczekania do Opédznienie czasowe po X 1,0 s
ponowienia préby przed zakonczeniu stanu spadku napiecia,
ponownym uruchomieniem zanim falownik ponownie uruchomi
silnika silnik.
Zakres od 0,3 do 100 s
b00Y | Wiaczenie natychmiastowego | Trzy kody opcji: X 00 _
alarmu awarii zasilania/spadku | 00...Wytgcz
napiecia 01..Wigcz

0e.. Wytacz podczas zatrzymania
i zwolnij do zatrzymania

b0Qs | Liczba ponownych uruchomien | Dwa kody opciji: X 00 _
przy zdarzeniach btgdow 00...Uruchom ponownie 16 razy
z powodu spadku 0 1...zawsze uruchamiaj ponownie

napiecia/awarii zasilania
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funkciji

6007

Funkcja , b“

Prég czestotliwosci
ponownego uruchamiania

Uruchom ponownie silnik z 0 Hz,
jesli czestotliwos¢ spadnie ponizej
ustawionej wartosci podczas biegu
jaiowego silnika, zakres od 0 do 400
(1000) " Hz

Wartosci
domysine
trybu | Dane

pracy| poczat-

0,00

Hz

b00g | Tryb ponownego uruchamiania | Wybierz metode ponownego X 00 _
po btedzie uruchomienia falownika,
przepiecia/przetezenia Pie¢ kodow opciji:
00.. Wyjscie alarmu po btedzie, bez
automatycznego ponownego
uruchamiania
0 1...Uruchom ponownie przy 0 Hz
02...Wznow dziatanie po
dopasowaniu czestotliwosci
03...Wznéw poprzednig czestotl. po
dopasowaniu aktywnej czestotl.,
nastepnie zwolnij do
zatrzymania i wyswietl
informacje o btedzie
04... Wznoéw dziatanie po
dopasowaniu aktywnej
czestotliwosci
b0 10 | Liczba ponownych préb po Zakres wynosi od 1 do 3 razy X 3 razy
btedzie przepiecia/przetezenia
b0 ! ! | Czas oczekiwania przed Zakres wynosi 0,3 do 100 sekund X 1,0 s
ponowng probg po btedzie
przepiecia/przetezenia
b0 12 | Poziom termiczny elektroniki Ustaw poziom migdzy 20% a 100% X Prad A
dla znamionowego pradu falownika. znamionow
b2 12 | Poziom termiczny elektroniki, X y dia A
2. silnik kazdego
modelu
falownika *1
b0 13 | Charakterystyka termiczna Wybierz sposréd trzech krzywych, X 01 _
elektroniki kody opcji:
b2 13 | Charakterystyka termiczna 00...Zredukowany moment X 01 _
elektroniki, 2. silnik obrotowy
0 i...Staly moment obrotowy
02...Dowolne ustawienie
b0 IS | Dowolne ustawienie termiczne | Zakres od O do 400 (1000) THz X 0,0 Hz
elektroniki ~freq.1
b |5 | Dowolne ustawienie termiczne | Zakres od 0 do liczby amperéw X 0,00 Ampery
elektroniki ~currentl pradu znamionowego falownika
b0 17 | Dowolne ustawienie termiczne | Zakres od O do 400 (1000) THz X 0,0 Hz
elektroniki ~freq.2
b |8 | Dowolne ustawienie termiczne | Zakres od 0 do liczby amperéw X 0,00 Ampery
elektroniki ~current2 pradu znamionowego falownika
b3 19 | Dowolne ustawienie termiczne | Zakres od 0 do 400 (1000) THz X 0,0 Hz
elektroniki ~freq.3
b020 | Dowolne ustawienie termiczne | Zakres od 0 do liczby amperéw X 0,00 Ampery
elektroniki ~current3 pragdu znamionowego falownika
bO2 ! | Tryb operacji przy Wybierz tryb operacji podczas X 01 _

ograniczeniu przecigzenia

warunkéw przeciazenia, cztery
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Dane
kowe

a2 ! | Tryb operacji przy opcje, kody opcji: X o1
ograniczeniu przecigzenia, 2. 00.. Wylaczone
silnik 0 1...Wigczone dla przyspieszania
i statej predkosci
02...Wigczone tylko dla statej
predkosci
03...Wigczone dla przyspieszania
i statej predkosci, zwiekszenie
predkos$ci przy regeneracji
k022 | Poziom ograniczenia Ustawia poziom ograniczenia X Prad Ampery
przecigzenia przecigzenia, od 20% do 200% Znamionow
pradu znamionowego falownika, y
rozdzielczos$é ustawienia to 1% x15
k222 | Poziom ograniczenia pradu znamionowego X Prad Ampery
przecigzenia, Znamionow
2. silnik y
x1,5
k023 | Tempo zwalniania przy Ustawia tempo zwalniania, kiedy X 1,0
ograniczeniu przecigzenia falownik wykryje przecigzenie,
k223 | Tempo zwalniania przy zakres od 0,1 do 3000,0, co 0,1 X 1,0
ograniczeniu przecigzenia, 2.
silnik
bO2y | Tryb operacji przy Wybierz tryb operacji podczas X 01
ograniczeniu przecigzenia 2 warunkéw przecigzenia, cztery
opcje, kody opcji:
00.. Wytaczone
0 1...Wigczone dla przyspieszania
i statej predkosci
02... Wigczone tylko dla statej
predkoéci
03...Wigczone dla przyspieszania
i statej predkosci, zwiekszenie
predkos$ci przy regeneracji
b025 | Poziom ograniczenia Ustawia poziom ograniczenia X Prad
przecigzenia 2 przecigzenia, od 20% do 200% zhamionow
pradu znamionowego falownika, y
rozdzielczos$¢ ustawienia to 1% x15
prgdu znamionowego '
b02E | Tempo zwalniania przy Ustawia tempo zwalniania, kiedy X 1,0
ograniczeniu przecigzenia 2 falownik wykryje przecigzenie,
zakres od 0,1 do 3000,0, co 0,1
k027 | Wybor ttumienia przetezenia Dwa kody opciji: X o1
(0C) 00...Wytaczone
01...Wigczone
k028 | Poziom natgzenia dla Ustawia poziom natezenia X Prad
dopasowania aktywnej ponownego uruchamiania znamionow
czestotl. dopasowywania aktywnej czestotl., y
zakres od 0,1*prgd znamionowy
falownika do 2,0*prgd znamionowy
falownika, co 0,1
029 | Tempo zwalniania dla Ustawia tempo zwalniania po X 0,5
dopasowania aktywnej ponownym uruchomieniu aktywnej
czestotl. czestotl., zakres od 0,1 do 3000,0,
co0,1
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k030 | Czestotliwos¢ poczatkowa Trzy kody opcji: X 00 _
dopasowania aktywnej 00...Czestotl. przy poprzednim
czestotl. wytgczeniu
0 1...Rozpocznij od maks. Hz
02...Rozpocznij od ustawionej
czestotliwosci
b03 { | Wybor trybu blokady Zapobiega zmianom parametrow; X 01 _
oprogramowania pie¢ opcji kodu:
00...wszystkie parametry
z wyjatkiem b03 | sg blokowane
po wtaczeniu zacisku [SFT]
0 1...wszystkie parametry
z wyjatkiem b03
i czestotliwosci wyjsciowej FOO |
sg blokowane po wtgczeniu
zacisku [SFT]
0¢e...wszystkie parametry
z wyjatkiem b03 | sg blokowane
03...wszystkie parametry
z wyjatkiem b03
i czestotliwosci wyjsciowej FOO |
sg blokowane
10...Wysoki poziom dostepu,
wigcznie z bO3 !
Patrz rzad ,Edycja trybu pracy", aby
uzyskac dostepne parametry w tym
trybie
b033 P_'lanrimetr dtugosci przewodu Ustaw zakres od 5 do 20. X 10 _
silnika
b03Y | Czas ostrzezenia dla pracy/wt. | Zakres: X 0 Godz.
zasilania 0.: ostrzeZenie wytgczone
1. do 9999.:
10 do 99 990 godz (jednostka: 10)
1000 do 6553:
100 000 do 655 350 godz
(jednostka: 100)
b035 | Ograniczenie kierunku Trzy kody opcji: X 00 _
obrotow 00...Brak ograniczenia
0 1...0brét do tytu jest ograniczony
02...0brét do przodu jest
ograniczony
k036 | Wybor uruchomienia Ustaw zakres, 0 (wytaczanie X 2 -
zredukowanego napigcia funkcji), | (ok. 6 ms) do 255 (ok. 1,5
S)
k037 | Ograniczenie wyswietlania Szes$¢ kodow opgiji: X 00 -
kodu funkciji 00...Petny wyswietlacz
01...Wyswietlacz dla okreslonych
funkciji
0e.. Ustawienie uzytkownika (i b037)
03.. Wyswietlenie poréwnania
danych
04...Podstawowy wyswietlacz
05...Tylko wyswietlacz monitora
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k038 | Poczatkowy wybor 000...Kod funkciji, ktorg wyswietlito X 001 -
wyswietlania ostatnie nacis$nigcie klawisza
SET.(*)
wyswietlone 00 1~030...400 1~d030
wyswietlone 20 1...FOO |
c20c...Wyswietlacz B panelu LCD
b039 | Automatyczna rejestracja Dwa kody opciji: X 00
parametrow uzytkownika 00.. Wylgcz
01i...Wigcz
bOYO | Wybor limitu momentu Trzy kody opcji: X 00
obrotowego 00...Tryb ustawienia dla okreslonej
Cwiartki
01...Tryb przelaczania zacisku
0e...Tryb wejscia analogowego
napiecia (O)
b0y ! | Limit momentu obrotowego 1 Poziom limitu momentu obrotowego | ¢ 200 %
(do przodu/moc) w ¢wiartce zasilania do przodu,
zakres od 0 do
200%/nie(wytgczone)
bO4ye
b0Y3 | Limit momentu obrotowego 3 Poziom limitu momentu obrotowego | 3¢ 200 %
(do tytu/moc) w ¢wiartce zasilania do tylu, zakres
od 0 do 200%/nie(wytaczone)
bOyY | Limit momentu obrotowego 4 Poziom limitu momentu obrotowego | ¢ 200 %
(do przodu/regeneracja) w ¢wiartce regeneracji do przodu,
zakres od 0 do
200%/nie(wytgczone)
bOYyS | Wybor zatrzymania momentu Dwa kody opciji: X 00
obrotowego LAD 00.. Wylgcz
01...Wigcz
bO4E | Ochrona przed pracg do tytu Dwa kody opciji: X 00 _
00...Bez ochrony
0 1...0brot do tytu jest chroniony
bO4g | Wybor podwdjnej wartosci 00... (Tryb CT — staty mom. obr.) X 00
znamionowej / B 1... (Tryb VT — zmienny mom.
obr.)
kOS50 | Kontrolowane zwalnianie przy | Cztery kody opcij: X 00 _
utracie mocy 00...Bledy
0 1...Zwalnia do zatrzymania
0¢...Zwalnia do zatrzymania
z kontrolowanym napieciem
szyny pradu statego
03...Zwalnia do zatrzymania
z kontrolowanym napieciem
szyny pragdu statego, nastepnie
uruchomienie ponowne
b0S | | Poziom wyzwalacza napigcia Ustawienie napigcia szyny pradu | y¢ 220,0/ \V;
szyny pradu statego dla statego w celu uruchomienia 440,0
kontrol. zwaln. kontrolowanej operacji zwalniania.
Zakres od 0,0 do 1000,0.
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bO52 | Prog przepigcia dla Ustawienie poziomu zatrzymania | )¢ 360,0/ vV
kontrolowanego zwalniania OV-LAD dla kontrolowanej 720.0
operacji zwalniania. Zakres od 0,0
do 1000,0.
b053 | Czas zwalniania dla Zakres od 0,01 do 3600,0. X 1,0 s
kontrolowanego zwalniania
bOsY | Poczatkowy spadek czestotl. Ustawianie spadku czestotl. | ¢ 0,0 Hz
dla kontrolowanego poczatkowe;.
zwalniania. Zakres wynosi 0,0 do 10,0 Hz
bOBD | Poziom maksymalnego limitu Ustaw zakres, od {Poz. min. limitu X 100. %
dla komparatora przedziatu (bDB 1) + szerokos$é histerezy
©) (b062)x2} do 100%
(Min. 0%)
bOE ! | Poziom minimalnego limitu dla | Ustaw zakres, od 0 do {Poziom v 0. %
komparatora przedziatu (O) maks. limitu (6060) - szerokos¢
histerezy (b62)x2} % (Maks. 0%)
bOB2 | Szerokosc histerezy dla Ustaw zakres, od 0 do {Poziom v 0. %
komparatora przedziatu (O) maks. limitu (6060) - poziom min.
limitu (b06 )}/2% (Maks. 10%)
bOE3 | Poziom maksymalnego limitu Ustaw zakres, od {Poz. min. limitu v 100. %
dla komparatora przedziatu (bOBH + szerokos¢ histerezy
(o)) (b065)x2} do 100%
(Min. 0%)
bOBY | Poziom minimalnego limitu dla | Ustaw zakres, od O do {Poziom v 0. %
komparatora przedziatu (Ol) maks. limitu (b0B3) - szeroko$é
histerezy (b65)x2} % (Maks. 0%)
bOBS | Szerokosc histerezy dla Ustaw zakres, od 0 do {Poziom v 0. %
komparatora przedziatu (Ol) maks. limitu (b0B3) - poziom min.
limitu (b064)}/2% (Maks. 10%)
k070 | Poziom operacji przy Ustaw zakres, od 0 do 100% lub X nie -
roztgczeniu O ,no" (nie — ignoruj)
b0 | | Poziom operacji przy Ustaw zakres, od 0 do 100% lub | y¢ nie -
roz’faczeniu Ol ,ho" (nie — ignoruj)
bO7S | Ustawienie temperatury Ustalony zakres: v 40 °C
otoczenia od -10 do 50°C
k078 | Skasowanie watogodzin Dwa kody opciji: v 00 -
00.. Wyt
0 1...WL. (nacisnij STR, a potem
skasuj)
k079 | Wzmocnienie wyswietlania Ustalony zakres: v 1.
watogodzin 1. do 1000.
bOB2 | Czestotliwos¢ poczatkowa Ustawia czestotliwo$¢ poczgtkowag X 0,50 Hz
dla wyjscia falownika, zakres od
0,10 do 9,99 Hz
b0B3 | Czestotliwos¢ nosna Ustawia nosng PWM (czestotliwosé X 10,0 kHz
przetgczania wewnetrznego), zakres
od 2,0 do 15,0 kHz
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bOB4

Funkcja , b“

Tryb inicjowania (parametry
lub historia btedéw)

Wybierz zainicjowane dane, pie¢

kodéw opcji:

00...Inicjowanie wytgczone

0 1...Kasuije historie btedow

02...Inicjuje wszystkie parametry

03.. Kasuje historie btedéw i inicjuje
wszystkie parametry

[4.. Kasuje historie btedéw i inicjuje

wszystkie parametry i program

EzSQ

Wartosci
domysine

trybu | Dane
pracy| poczat-

00

b085

Kraj dla inicjowania

Ot.Tryb1

X

01

b086

Wspétczynnik konwersji
skalowania czestotliwo$ci

Okresl statg do skalowania
wyswietlonej czestotliwosci dla
monitora d007, zakres od 0,01 do
99,99

X

1,00

60817

Wiaczenie klawisza STOP

Wybierz, czy klawisz STOP na

klawiaturze ma by¢ wtgczony, trzy

opcje kodow:

00...Wigczone

0 1...Zawsze wytgczone

02...Wytaczone do celow
zatrzymania

00

b0BB

Tryb ponownego uruchamiania
po FRS

Wybiera sposéb wznawiania pracy
falownika po anulowaniu wolnego
wybiegu silnika (FRS), trzy opcje:
00...Ponowne uruchomienie z 0 Hz
01...Uruchom ponownie

z czestotliwosci wykrytej

w rzeczywistej predkosci silnika

(dopasowanie czestotliwosci)
02...Uruchom ponownie

z czestotliwosci wykrytej

w rzeczywistej predkosci silnika

(dopasowanie aktywnej

czestotliwosci)

00

6083

Automatyczna redukcja
czestotliwosci nosnej

Trzy kody opcji:

00.. Wytaczone

01...Wigczone, w zaleznosci od
pradu wyjsciowego

0e.. . Wigczone, w zaleznosci od
temperatury radiatora

01

b030

Wspétczynnik uzycia
hamowania dynamicznego

Woybiera tempo uzycia (W %)
rezystora hamowania
regeneracyjnego na 100 s, zakres
od 0,0 do 100%.

0%: Funkcja wytaczona

>0%: Wiaczona, zgodnie

z wartoscig

0,0

%

b09 !

Wybor trybu zatrzymania

Wybiera sposéb zatrzymania silnika
przez opornik, dwa kody opcji:
00...DEC (zwolnij do zatrzymania)
0 1...FRS (wolny wybieg)

00
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bO32

Funkcja , b“

Sterowanie wentylatorem
chtodzgcym

Wybiera, kiedy wentylator jest

wigczony podczas pracy falownika,

trzy opcje:

00.. Wentylator jest zawsze
wigczony

0 1...Wentylator jest wtgczony
podczas pracy, wytgczony
podczas zatrzymania (5 minut
opdznienia od wt. do wyt.)

0¢...Wentylator jest sterowany przez

Wartosci
domysine
trybu | Dane

pracy| poczat-

01

temperature
b093 | Skasowanie tgcznego czasu Dwa kody opciji: X 00 -
pracy wentylatora chtodzgcego | 00...Zliczaj
0 1...Skasuj
b09y | Dane docelowe inicjowania Wybierz zainicjowane parametry, X 00 -
cztery kody opcji:
00.. Wszystkie parametry
01...Wszystkie parametry
z wyjatkiem zaciskow we/wy
i komunikaciji.
0e...Tylko zarejestrowane parametry
W UXxX.
03...Wszystkie parametry
z wyjatkiem parametrow
zarejestrowanych w Uxxx
i bO31.
b09s | Wybor kontroli dynamicznego | Trzy kody opgji: X 00 -
hamowania (BRD) 00.. Wylgcz
0 1...Wiacz tylko podczas pracy
02...Wigczaj zawsze
b09E | Poziom aktywacji BRD Zakres: X 360/ v
(jednostka hamowania 330 do 380 V (klasa 200 V) 720
dynamicznego) 660 do 760 V (klasa 400 V)
b097 | Wartos¢ rezystora BRD Min. op6r do 600,0 X | Min. opér om
(hamow. dynam.)
b 100 | Dowolne ustawienie U/F, Ustaw zakres, od 0 do wartoscib 02 | X 0. Hz
freq.1
b 10 { | Dowolne ustawienie U/F, Ustaw zakres, od 0 do 800 V X 0,0 \V;
voltage.1l
b 102 | Dowolne ustawienie U/F, Ustaw zakres, warto$¢ od b 100 do X 0. Hz
freq.2 b 104
b 103 | Dowolne ustawienie U/F, Ustaw zakres, od 0 do 800 V X 0,0 v
voltage.2
b 104 | Dowolne ustawienie U/F, Ustaw zakres, warto$¢ od b 102 do X 0. Hz
freq.3 b 06
b 105 | Dowolne ustawienie U/F, Ustaw zakres, od 0 do 800 V X 0,0 \Vi
voltage.3
b 106 | Dowolne ustawienie U/F, Ustaw zakres, warto$¢ od b 104 do X 0. Hz
freq.4 b 108
b 107 | Dowolne ustawienie U/F, Ustaw zakres, od 0 do 800 V X 0,0 vV

voltage.4
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b 108 | Dowolne ustawienie U/F, Ustaw zakres, warto$¢ od b 08 do X 0. Hz
freq.5 b0
b 109 | Dowolne ustawienie U/F, Ustaw zakres, od 0 do 800 V X 0,0 v
voltage.5
b ! {0 | Dowolne ustawienie U/F, Ustaw zakres, wartos¢ od b 108 do X 0 Hz
freq.6 biie
b | { | | Dowolne ustawienie U/F, Ustaw zakres, od 0 do 800 V X 0,0 \Vi
voltage.6
b | 12 | Dowolne ustawienie U/F, Ustaw zakres, b | 10 do 400 (1000)" | X 0 Hz
freq.7
b | {3 | Dowolne ustawienie U/F, Ustaw zakres, od 0 do 800 V X 0,0 \Vi
voltage.7
b 120 | Wiaczenie kontroli hamowania | Dwa kody opciji: X 00 -
00...Wytacz
01...Wigcz
b 12 | | Czas oczekiwania hamulca dla | Ustalony zakres: 0,00 do 5,00 s X 0,00 s
rozpoczecia hamowania
b 122 | Czas oczekiwania hamulca dla | Ustalony zakres: 0,00 do 5,00 s X 0,00 s
przyspieszania
b 123 | Czas ocze!(iwania hamulca dla | Ustalony zakres: 0,00 do 5,00 s X 0,00 s
zatrzymania
b 124 | Czas oczekiwania hamulca dla | Ustalony zakres: 0,00 do 5,00 s X 0,00 s
potwierdzenia
b 125 | Czestotliwos¢ zwolnienia Ustalony qufres: od 0 do 400 X 0,00 s
hamulca (1000) ~ Hz
b 126 | Prad zwolnienia hamulca Ustalony zakres: od 0 do 200% X (prad A
pradu znamionowego falownika Znamionow
y)
b 127 | Ustawienie czestotl. Ustalony za*lfres: od 0 do 400 X 0,00 Hz
hamowania (1000) " Hz
b 130 | Wiaczenie ttumienia przepigcia | 00...Wytgczone X 00 _
zwalniania 01.. Witgczone
0¢e...Wigczone z przysp.
b 13 { | Poziom ttumienia przepigcia Napiecie szyny pradu statego dla X 380 \V;

zwaln. ttumienia. Zakres: /1760
Klasa 200 V ...od 330 do 395
Klasa 400 V ...od 660 do 790

b 132 | Stata tumienia przepigcia Tempo przysp., kiedy b130=02. X 1,00 s
zwaln. Ustalony zakres: 0,10 do 30,00 s
b 133 | Wzmocnienie proporcjonalne Wzmocnienie proporcjonalne, kiedy v 0,20 _
ttumienia przepigcia zwain. b130=01. Zakres: 0,00 do 5,00
b 13y | Catka czasu tlumienia Czas catkowania, kiedy b130=01. v 1,0 s
przepiecia zwaln. Zakres: 0,00 do 150,0
b 45 | Tryb wejscia GS Dwa kody opcji: X 00 -
00...Bez biedu (tylko wyt.
sprzetowe)
01...Btad
b 150 | Wyswietlacz zewn. panelu Po podtgczeniu zewnetrznego X 001 —
sterujgcego podtgczony panelu sterujgcego przez port RS-

422 wbudowany wyswietlacz jest
zablokowany i pokazuje tylko jeden
parametr ,d“ skonfigurowany w:
do0 | ~ 4030
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b 160

Funkcja , b“

1. parametr podwdjnego
monitora

Ustaw dowolne dwa parametry ,d"
w b160 i b161, aby umozliwi¢ ich
pdzniejsze monitorowanie w d050.
Dwa parametry sg przetgczane za
pomoca klawiszy strzatek w gore/w
dot.

Ustalony zakres: d00 ! ~ d030

Wartosci
domysine

trybu | Dane
pracy| poczat-

001

bib!

2. parametr podwojnego
monitora

X

002

b 63

Czestotliwos¢ ustawiona
w monitorowaniu

Dwa kody opciji:
00...Ustawienie czestotl. wyt.
0 1...Ustawienie czestotl. wi.

00

b 164

Automatyczny powrét do
poczatkowego wyswietlania

10 min po ostatnim naci$nieciu
klawisza wyswietlacz wraca do
poczatkowego parametru
ustawionego przez b038. Dwa kody
opcji:

00.. Wytacz

01...Wigcz

00

b 65

Dziatanie po utracie kom.
z zewn. panelem ster.

Pie¢ kodow opgiji:

00...Btad

0 1...Btad po zwolnieniu do
zatrzymania

02...1gnoruj

03...Bieg jatowy silnika (FRS)

04...Zwalnia do zatrzymania

02

b 6B

Wybor odczytu/zapisu danych

00... Odczyt/zapis OK
D 1... Chronione

00

bl

Wybor trybu falownika

Trzy kody opciji:

00...Brak funkciji

0 1...Stand. IM (silnik indukcyjny)
0e...Silnik indukcyjny wysokiej
czestotliwosci

03...PM (silnik z magnesami
trwatymi)

00

b 180

Wyzwalacz inicjowania

Stuzy do zainicjowania wejscia
parametru za pomoca b0B4Y, bOB5
i b0S4. Dwa kody opciji:
00...Inicjowanie wytgczone

0 1...Wykonaj inicjowanie

00

b 190

Ustawienia hasta A

0000(Nieprawidtowe hasto)
0001-FFFF(Hasto)

0000

b9l

Uwierzytelnianie hasta A

0000-FFFF

0000

b 193¢

Ustawienia hasta B

0000(Nieprawidtowe hasto)
0001-FFFF(Hasto)

0000

b 193

Uwierzytelnianie hasta B

0000-FFFF

X X X| X

0000

" Do 1000 Hz dla trybu wysokiej czestotliwosci (b171 ustawione na 02)
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Programowalne funkcje zacisku

Funkcja ,C*

Edycja| Wartosci domysine
trybu Dane Jed-
pracy | poczatkowe |nostki

00 ¢ | Funkcja wejscia [1] Wybierz funkcje zacisku X 00
wejsciowego [1], 68 opcji (patrz [FW]
nastepna sekcja)

£on2 | Funkcja wejscia [2] Wybierz funkcje zacisku X 01
wejsciowego [2], 68 opcji (patrz [RV]
nastepna sekcja)

[£003 | Funkcja wejscia [3] Wybierz funkcje zacisku X 12

[mozliwosé przypisania do wejsciowego [3], 68 opcji (patrz [EXT]
nastepna sekcja)

£ogy | Funkcja wejscia [4] Wybierz funkcje zacisku X 18

[mozliwosé przypisania do| wejsciowego [4], 68 opcji (patrz [RS]
nastepna sekcja)

[£00s | Funkcja wejscia [9] Wybierz funkcje zacisku X 02

[mozliwosé przypisania do wejsciowego [5], 68 opcji (patrz [CF1]
nastepna sekcja)

£00g | Funkcja wejscia [6] Wybierz funkcje zacisku % 03
wejsciowego [6], 68 opcji (patrz [CF2]
nastepna sekcja)

[£007 | Funkcja wejscia [7] Wybierz funkcje zacisku X 06
wejsciowego [7], 68 opcji (patrz [3G]
nastepna sekcja)

£0 11| Stan aktywny wejscia [1] W)(/jbierz konwersje logiczng, dwa % 00

Y kody opcji:

£0 i@ | Stan aktywny wejfc!a [2l 00...normalnie otwarte (zwierne) X 00

[0 13 | Stan aktywny wejscia [3] [NO] X 00

O iy | Stan aktywny wejscia [4] 0 1...normalnie zamkniete % 00

[0 !5 | Stan aktywny wejscia [5] (rozwierne) [NC] X 00

0I5 | Stan aktywny wejscia [6] % 00

[0 7 | Stan aktywny wejscia [7] X 00

[oe2 ¢ | Funkcja wyjscia [11] 48 programowalnych funkcji X 00

[mozliwos¢ przypisania dostepnych dla wyjs¢ logicznych [RUN]
do EDM] (dyskretnych)

£o22 | Funkcja wyjscia [12] (patrz nastgpna sekcja) 01

[FAL]
C026 | Funkcja przekaznika 48 programowalnych funkcji 05
alarmu dostepnych dla wyjs¢ logicznych [AL]
(dyskretnych)
(patrz nastepna sekcja)

76




Funkcja ,C“ Edycja| Wartosci domysine
Nazwa Opis 3
poczatkowe | nostki

pracy
[o27 | Wybor zacisku [EQ] 13 programowalnych funkcji: X 07 _
(wyjscie PWM/impuls) 00...Czestotliwo$¢ wyjsciowa
(PWM)

0 I...Natezenie wyjsciowe (PWM)
02...Moment wyjsciowy (PWM)
{3...Czestotliwos¢ wyjsciowa (ciag
impulsow)
{4...Napiecie wyjsciowe (PWM)
05...Moc wejsciowa (PWM)
06...Wspotczynnik obcigzenia
termicznego elektroniki (PWM)
1...Czestotliwos¢ LAD (PWM)
008.. .Natezenie wyjsciowe (ciag
impulséw)
10.. . Temperatura radiatora (PWM)
I2...Wyjscie ogdéline (PWM)
I5...Monitor wejscia ciggu

impulséw
I6...Opcja (PWM)
£o2g | Wybor zacisku [AM] 11 programowalnych funkciji: X 07 _
(Wyijscie analogowe 00...Czestotliwos¢ wyjéciowa [LAD]
napiecia 0 I...Natezenie wyj$ciowe
0..10V) 02...Moment wyjsciowy

{4...Napiecie wyjsciowe

05...Moc wejsciowa
06...Wspotczynnik obcigzenia
termicznego elektroniki
{1...Czestotliwos¢ LAD

10... Temperatura radiatora
I1...Moment wyjsciowy (z kodem)
13...Wyjscie ogolne

I6...Opcja
[030 | Warto$¢ referencyjna Prad z wyjsciem cyfrowego v Prad A
cyfrowego monitora pragdu | monitora pradu 1440 Hz Znamionowy

Zakres od 20% do 200% pradu
Znamionowego

£03 1 | Stan aktywny wyjscia [11] Wybierz konwersje logiczng, dwa X 00 _
—— kody opcji:
Stan aktywny wyjscia [12 -
£o3e ywny Wi ,[ i ] 00...normalnie otwarte (zwierne) X 00
[£036 | Stan aktywny przekaznika INO] % 01 _
alarmu 0 1...normalnie zamkniete
(rozwierne) [NC]
£038 | Tryb wyjsciowy wykrywania | Dwa kody opcji: % 01 _
niskiego natezenia 00...Podczas przyspieszania,
zwalniania i statej predkosci
0 I...Tylko podczas statej predkosci
[039 | Poziom wykrywania Ustaw poziom wykrywania niskiego X Prad A
niskiego natezenia pradu natgezenia pradu, zakres od 0,0 do znamionowy
2,0*prad znamionowy falownika
£y | Tryb wyjsciowy ostrzezenia | Dwa kody opcji: X 01 _
O przecigzeniu 00...Podczas przysp., zwalniania

i statej predkosci
0 I...Tylko podczas statej predkosci
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Funkcja ,C“ Wartosci domysine
Nazwa Opis 3
poczatkowe | nostki
[0y ¢ | Poziom ostrzezenia o Ustawia poziom sygnatu Prad A
przecigzeniu ostrzegania o przecigzeniu miedzy znamionowy
0% a 200% (od O do dwukrotnej x1.15
wartosci pradu znamionowego '
falownika)
[2Y ! | Poziom ostrzezenia o Ustawia poziom sygnatu Prad A
przecigzeniu, 2. silnik ostrzegania o przecigzeniu miedzy znamionowy
0% a 200% (od O do dwukrotnej x1.15
wartosci prgdu znamionowego '
falownika)
£O42 | Ustawienie nadejscia Ustawia proég ustawienia nadejscia 0,0 Hz
czestotliwosci dla czestotliwosci dla czestotliwosci
przyspieszania wyjscia podczas przyspieszania,
zakres od 0,0 do 400,0 (1000)™* Hz
[0y3 | Ustawienie nadejscia Ustawia prog ustawienia nadejscia 0,0 Hz
czestotliwosci dla czestotliwosci dla czestotliwosci
zwalniania wyjscia podczas zwalniania,
zakres od 0,0 do 400,0 (1000)™ Hz
L4y | Poziom odchylenia PID Ustawia dozwolony poziom btedu 3,0 %
petli PID (wartos¢ bezwzgledna),
nastawa (SP) - zmienna
procesowa (PV), zakres od 0,0 do
100%
£0ys | Ustawienie 2 nadejscia Ustaw zakres od 0,0 do 400,0 0,00 Hz
czestotliwosci dla (1000)* Hz
przyspieszania
[04YE | Ustawienie 2 nadejscia Ustaw zakres od 0,0 do 400,0 0,00 Hz
czestotliwosci dla (1000)* Hz
zwalniania
£0Y7 | Konwersja skali Jesli zacisk EO jest 1,00
wejscia/wyjscia ciggu skonfigurowany jako cigg impulséow
impulséw (C027=15), konwersja skali jest
ustawiona w C047.
Wyjscie impulsu = wejscie impulsu
x (C047)
Ustaw zakres od 0,01 do 99,99.
£ose | Wyiscie PID FBV (kontrola | Kiedy zmienna procesowa PV 100,0 %
wartosci sprzezenia przekracza te wartosé, petla PID
zwrotnego) wytgcza wyjscie drugiego stopnia
wysoki limit PID, zakres od 0,0 do 100%
£053 | Wyjscie PID FBV (kontrola | Kiedy zmienna procesowa PV 0,0 %
wartosci sprzezenia spada ponizej tej wartosci, petla
zwrotnego) PID wigcza wyjscie drugiego
niski limit stopnia PID, zakres od 0,0 do
100%
£05y | Wybor Dwa kody opciji: 00 -
nadmiernego/niedostatecz | pg. . Nadmierny moment
nego momentu 0 I...Niedostateczny moment
obrotowego
[0s5 | Poziom Zakres ustawienia wynosi od 0 do 100. %
nadmiernego/niedostatecz | 200%
nego momentu
obrotowego
(tryb zasilania do przodu)
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Funkcja ,C“ Edycja| Wartosci domysine
pracy | poczatkowe |nostki
[05E | Poziom Zakres ustawienia wynosi od 0 do X 100. %
nadmiernego/niedostatecz | 200%
nego momentu
obrotowego
(tryb regeneracji do tytu)
[057 | Poziom Zakres ustawienia wynosi od 0 do X 100. %
nadmiernego/niedostatecz | 200%
nego momentu
obrotowego
(tryb zasilania do tytu)
£osg | Poziom Zakres ustawienia wynosi od 0 do X 100. %
nadmiernego/niedostatecz | 200%
nego momentu
obrotowego
(tryb regeneraciji do
przodu)
£059 | Tryb wyjscia sygnatu dla Dwa kody opciji: % o1 -
nadmiernego/niedostatecz | pg . podczas przysp., zwalniania
nego momentu i statej predkosci
obrotowego 0 I...Tylko podczas statej predkosci
COB | | Poziom ostrzezenia Ustaw zakres od 0 do 100% X 90 %
termicznego dla elektroniki | Ustawienie 0 oznacza wytaczenie.
[OB3 | Poziom wykrywania Zakres od 0,0 do 100,0 Hz X 0,00 Hz
predkosci zerowej
0By | Ostrzezenie o przegrzaniu | Ustaw zakres od 0 do 110°C X 100. °C
radiatora
[£07 1 | Predkos¢ komunikacii Osiem kodow opcji: X 05 bod
03...2400 bps
4...4800 bps
f15...9600 bps
06...19 200 bps
{7...38 400 bps
08...57 600 bps
03...76 800 bps
i0...115 200 bps
£072 | Adres sieci Modbus Ustaw adres falownika w sieci. X 1. _
Zakres od 1 do 247
[0y | Parzystos¢ komunikacii Trzy kody opcji: X 00 _
00...Bez parzystosci
0 1...Parzystos¢
2...Nieparzystosé
L0175 | Bit stopu komunikacii Dwa kody opciji: X 1 bit
l...1 bit
c...2 bity
L0716 | Wybor btedu komunikacji Wybiera reakcje falownika na biad X 02 _
komunikacji
Piec¢ opcji:
00...Btad
g I...Zwalnianie do zatrzymania
i btad
02... Wytgcz
03...Wolny wybieg
04...Zwalnia do zatrzymania
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Funkcja ,C“ Edycja| Wartosci domysine
pracy | poczatkowe |nostki
C£077 | Limit czasu dla btedu Ustawia okres licznika watchdog X 0,00 s
komunikaciji komunikacji
Zakres od 0,00 do 99,99 s
0,0 = wytgczone
[£078 | Czas oczekiwania dla Czas, przez ktory falownik X 0. ms
komunikaciji oczekuje przed otrzymaniem
wystanego komunikatu.
Zakres od 0 do 1000 ms
£08 1 | Kalibracja rozpigtosci Wspétczynnik skali miedzy v 100,0 %
wejscia O zewnetrznym sterowaniem
czestotliwoscig na zaciskach L-O
(wejscie napiecia) a wyjsciem
czestotliwosci,
zakres wynosi 0,0 do 200%
[0B2 | Kalibracja rozpietosci Wspotczynnik skali miedzy v 100,0 %
wejscia Ol zewnetrznym sterowaniem
czestotliwoscig na zaciskach L-OI
(wejscie napiecia) a wyjsciem
czestotliwosci,
zakres wynosi 0,0 do 200%
[0S | Kalibracja rozpietosci Wspétczynnik skali dla wejscia v 100,0 %
wejscia termistora (PTC) PTC.
Zakres wynosi 0,0 do 200%
£09 1 | Wiaczenie trybu usuwania | Wyswietla parametry usuwania v 00 _
btedéw (debug) btedow.
Dwa kody opciji:
00.. Wylgcz
0 1...Wigcz <Nie ustawiaj> (do not
set)
(do uzytku fabrycznego)
£096 | Wybor komunikacii 00...Modbus-RTU X 00 _
01...EzCOM
0¢... EzCOM<administrator>
£09g | EzCOM adres pocz. 01 do 08 X 01 _
gtébwnego
[£099 | EzCOM adres koric. 01 do 08 X 01 _
gtéwnego
[ 100 | Wyzwalacz poczatkowy 0o... Zacisk wejsciowy X 00 _
EzCOM 01... Zawsze
[ 101 | Wybor trybu pamigci Kontroluje punkt nastawy X 00 _
gora/dot szybkosci dla falownika po cyklu
wyfgczenia i wigczenia.
Dwa kody opciji:
00...Skasuj ostatnig czestotliwosé
(powrot do czestotliwosci
domysinej FOO )
0 I...Zachowaj ostatnig
czestotliwosé ustawiong przez
UP/DWN
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1 argument operacji A

dostepne dla wyjs¢ logicznych

Funkcja ,C“ Edycja| Wartosci domysine
pracy | poczatkowe |nostki
[ 102 | Wybor resetowania Okresla reakcje dla wejscia X 00 _
resetowania [RS].
Cztery kody opc;ji:
00...Anuluj stan btedu w przejsciu
sygnatu wt. wejscia; zatrzymaj
falownik, jesli jest w trybie
pracy
0 I...Anuluj stan btedu w przejsciu
sygnatu wyt.; zatrzymaj
falownik, jesli jest w trybie
pracy
{¢...Anuluj stan btedu w przejsciu
wi. wejscia, bez efektu dla
trybu pracy
{3...Skasuj tylko pamig¢ zwigzang
ze stanem btedu
£ 103 | Tryb ponownego Okresla tryb ponownego % 00 -
uruchamiania po resecie uruchomienia po zresetowaniu, trzy
kody opcji:
00...Rozpocznij od 0 Hz
0 I...Rozpocznij od dopasowania
czestotliwosci
02...Rozpocznij od dopasowania
aktywnej czestotliwosci
[ 10y | Tryb kasowania UP/DWN | Wartos¢ ustawiona czgstotliwosci X 00 -
po wystaniu sygnatu UDC do
zacisku wejsciowego, dwa kody
opcji:
00...0Hz
0 1...Ustawienie oryginalne (w
pamigci EEPROM przy
wigczaniu zasilania)
[ 105 | Regulacja wzmocnienia Ustaw zakres od 50 do 200% v 100. %
EO
C 106 | Regulacja wzmocnienia Ustaw zakres od 50 do 200% v 100. %
AM
[ 109 | Regulacja odchylenia AM Ustaw zakres od 0 do 100% v 0. %
[ 111 | Poziom ostrzezenia o Ustawia poziom sygnatu v Prad A
przecigzeniu 2 ostrzegania o przecigzeniu miedzy znamionowy
0% a 200% (od O do dwukrotnej x1.15
wartosci prgdu znamionowego '
falownika)
[ 130 | Opoznienie wigczenia Zakres od 0,0 do 100,0 s X 0,0 s
wyjscia [11]
[ 13 ! | Opoznienie wytaczenia X 0,0 s
wyjscia [11]
[ 132 | Opoznienie wigczenia Zakres od 0,0 do 100,0 s % 0,0 s
wyjscia [12]
[ 133 | Opoznienie wytgczenia X 0,0 s
wyjscia [12]
[ 140 | Opoznienie wigczenia Zakres od 0,0 do 100,0 s X 0,0 s
wyjscia przekaznika
[ 14 ¢ | Opoznienie wytgczenia X 0,0 s
wyjscia przekaznika
[ 12 | Wyjscie uktadu logicznego | Wszystkie programowalne funkcje X 00 _
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Funkcja ,C“ Edycja| Wartosci domysine
Nazwa Opis 3
poczatkowe | nostki

pracy
[ 143 | Wyjscie uktadu logicznego | (dyskretnych) z wyjgtkiem LOG1 X 00 _
1 argument operacji B do LOGS3, OPO, no
[ iyy | Operator wyjscia uktadu Stosuje funkcje logiczng w celu X 00 _
logicznego 1 obliczania stanu wyjscia [LOG],
Trzy opcje:

00...[LOG] =AAND B
01..[LOG]=AORB
g2...[LOG] = AXOR B

[ 145 | Wyjscie uktadu logicznego | Wszystkie programowalne funkcje X 00 _
2 argument operacji A dostepne dla wyjs¢ logicznych
[ 45 | Wyiscie uktadu logicznego | (dyskretnych) z wyjgtkiem LOG1 X 00 _
2 argument operacji B do LOG3, OPO, no
[ 147 | Operator wyjscia uktadu Stosuje funkcje logiczng w celu X 00 _
logicznego 2 obliczania stanu wyjscia [LOG],
Trzy opcje:

00...[LOG] =AAND B
01..[LOG]=AORB
02...[LOG] =AXOR B

[ 4B | Wyjscie uktadu logicznego | Wszystkie programowalne funkcje X 00 _
3 argument operacji A dostepne dla wyjs¢ logicznych
[ 149 | Wyijscie uktadu logicznego | (dyskretnych) z wyjgtkiem LOG1 X 00 _
3 argument operaciji B do LOG3, OPO, no
[ 150 | Operator wyjscia uktadu Stosuje funkcje logiczng w celu X 00 _
logicznego 3 obliczania stanu wyjscia [LOG],
Trzy opcje:

00...[LOG] =AAND B
01..[LOG]=AORB
02...[LOG] =AXOR B

[ 160 | Czas reakcji wejscia [1] Ustawia czas reakcji dla kazdego X 1. _
[ 16 1 | Czas reakcji wejscia [2] zacisku wejscia, zakres: X 1 -
— 0 (x 2 [ms]) do 2080 (x 2 [ms])
[ 62 | Czas reakcji wejscia [3] (0 do 400 [ms]) X 1. -
[ 163 | Czas reakcji wejscia [4] X 1. _
[ 164 | Czas reakcji wejscia [5] ) 4 1. _
[ 165 | Czas reakcji wejscia [6] X 1. _
[ 65 | Czas reakcji wejscia [7] X 1. _
[ 69 | Czas okreslania Zakres od 0 do 200. (x 10 ms) X 0. ms
wielopoziomowej
pozycji/predkosci

" Do 1000 Hz dla trybu wysokiej czestotliwosci (b171 ustawione na 02)

Tabela z podsumowaniem funkcji wejsciowych — W tej tabeli przedstawiono wszystkie
trzydziesci jeden programowalnych funkcji wyjscia. Szczegotowy opis tych funkdii,
zwigzane z nimi parametry i ustawienia oraz przyktadowe schematy okablowania znajdujg
sie w sekcji ,Korzystanie z programowalnych zaciskéw wejsciowych” na str. 33.

Tabela z podsumowaniem funkcji wejsciowych

Kod Symbol

L ) Nazwa funkcji Opis
opcji zacisku
Praca DO | WL. | Falownik w trybie pracy, silnik pracuje do przodu
0o FW ePRZODU/zatrzymani WYL. | Falownik w trybie zatrzymania, silnik zatrzymuije sie
ol RV Praca do| WL. | Falownik w trybie pracy, silnik pracuje do tytu
tylu/zatrzymanie WYL. | Falownik w trybie zatrzymania, silnik zatrzymuje sie
n2 CF1 Nastawa predkosci WL. | Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 0, logiczne 1
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Tabela z podsumowaniem funkcji wejsciowych

KOC.*. SymbOI Nazwa funkcji Opis
opcji zacisku
Bit 0 (LSB) WYL.. | Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 0, logiczne 0
03 CE2 Nastawa predkosci WL. | Binarnie zakodowany wybor predkosci, bit 1, logiczne 1
Bit 1 WYL. | Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 1, logiczne 0
oy CE3 Nastawa predkosci Wkt.. | Binarnie zakodowany wybdr predkosci, bit 2, logiczne 1
Bit 2 WYL. | Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 2, logiczne 0
s CF4 Nastawa predkosci WL. | Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 3, logiczne 1
Bit 3 (MSB) WYL.. | Binarnie zakodowany wybér predkosci, bit 3, logiczne 0
Wr Falownik w trybie pracy, wyjscie do silnika dziata
06 JG Bieg probny " | z czestotliwoscig parametru biegu probnego
WYL. | Falownik w trybie zatrzymania
Zewnetrzne WE Hamowanie prgdem statym zostanie zastosowane
o DB hamowanie  pradem " | podczas zwalniania
statym WYL.| Hamowanie prgdem statym nie zostanie zastosowane
Falownik uzywa parametréw 2. silnika do generowania
. Wt o N L
Ustaw (wybierz) dane wyjscia czestotliwosci do silnika
08 SET g P : y P
2. silnika WYL Falownik uzywa parametréw 1. (gtéwnego) silnika do
"| generowania wyjscia czestotliwosci do silnika
2-stopniowe We Wyjscu? cgestothwosm uzywa wartosci przyspieszenia
A ) i zwalniania 2. stopnia
09 2CH przyspieszanie Wyisa totiwosc U3 tandard b wariodai
i zwalnianie Wyt | Wyiscie czestotliwosci uzywa standardowych wartosci
przyspieszenia i zwalniania
We Powoduje wytgczenie wyjscia, co pozwala na wolny
Y FRS Wolny wybieg Wybleg sﬂmkg do zatrzymanlg '
WYL Wyjsgle . dziata pormqlnle, wiec  kontrolowane
"| zwalnianie zatrzymuje silnik
WE Po przypisaniu przejsé¢ wejs¢ z wyl. na wh falownik
" | blokuje zdarzenie btedu i wyswietla E I
I° EXT | Btad zewnetrzny Brak zdarzenia btedu dla przejScia zwh do wyt,
WYL. | zarejestrowane zdarzenia btedu pozostang w historii az
do zresetowania
WE Po wigczeniu zasilania falownik nie wznowi dziatania
Zabezpieczenie przed " | polecenia Run (praca) (najczesciej uzywane w USA).
3 USP nienadzorowanym Po wigczeniu zasilania falownik wznowi dziatanie
uruchomieniem WYL. | polecenia Run (praca), ktére byto aktywne przed utratg
zasilania.
Przetaczenie Silnik moze by¢ napedzany standardowo dostepnym
. Wt S
iy CS dostepnego zrodia zasilaniem
zasilania WYL. | Silnik jest napedzany przez falownik
Blokada WE. Kla.W|e.1tu’ra i zdalne,urzadzenla programujgce nie mogg
1S SFT obroaramowania zmieniac parametrow
prog WYL. | Parametry moga by¢ edytowane i zapisywane
Wybor WE. Patrz sekcja ,Obstuga wejscia analogowego, na str
16 AT napiecia/natezenia 1a 9 ) 9 90, ’
e WYL.| 48.
wejscia analogowego
Warunek btedu jest resetowany, wyjscie silnika zostaje
18 RS Resetowanie WL. | wytgczone, a resetowanie wigczania zasilania jest
falownika zapewnione
WYL. | Operacja normalnego wtgczenia zasilania
Po podtgczeniu termistora do zaciskow [5] i [L] falownik
. sprawdza wystepowanie nadmiernej temperatury oraz
Ochrona termiczna| ANLG . . . . L
9 PTC termistora PTC ppvyodUJe zdarzenie btedu iwylgczenie wyjscia do
silnika
(tylko C005) - - : -
Rozigczenie termistora powoduje zdarzenie btedu, a
OPEN : S
falownik wytacza silnik
an STA Start WL. | Uruchamia obroty silnika
(interfejs 3- WYL. | Brak zmiany obecnego stanu silnika
przewodowy)
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Tabela z podsumowaniem funkcji wejsciowych

KOC.*. SymbOI Nazwa funkcji Opis

opcji zacisku

2 STP Zatrzymanie WL. | Zatrzymuje obroty silnika
(interfejs 3- WYL. | Brak zmiany obecnego stanu silnika
przewodowy)

22 F/IR FWD, REV WL. | Wybiera kierunek obrotéw silnika: ON = FWD (do
(interfejs 3- przodu). Podczas pracy silnika zmiana F/R spowoduje
przewodowy) zwalnianie, po ktérym nastapi zmiana kierunku.

WYL. | Wybiera kierunek obrotow silnika: OFF = REV (do tytu).
Podczas pracy silnika zmiana F/R spowoduje
zwalnianie, po ktérym nastapi zmiana kierunku.

23 PID Wytaczenie PID WL. | Tymczasowo wytgcza sterowanie petlg PID. Wyjscie

falownika wytgcza sie, kiedy wigczenie PID jest
aktywne (A0 =0 1)

WYL.| Nie ma wplywu na dziatanie petli PID, ktory dziata
normalnie, jesli wigczenie PID jest aktywne (R0 1=0 1)

a4 PIDC Zerowanie regulatora | Wk. | Resetuje regulator petli PID. Gtéwna konsekwencja
PID polega na wymuszeniu zerowej sumy integratora

WYL.| Bez wptywu na regulator PID

a1 uUpP Funkcja zdalnej WL. | Przyspiesza (zwieksza czestotliwos$¢ wyjscia) silnik
kontroli UP (w goére) z biezgcej czestotliwosci
(potencjometr WYL. | Wyjscie do silnika dziata normalnie
predkosci silnikowej)

28 DWN Funkcja zdalnej WL. | Zwalnia (zmniejsza czestotliwos¢ wyjscia) silnik
kontroli DWN (w dof) z biezgcej czestotliwosci
(potencjometr WYL. | Wyjscie do silnika dziata normalnie
predkosci silnikowej)

29 ubC Zdalne kasowanie WL. | Kasuje pamie¢ czestotliwosci UP/DWN, wymuszajgc
danych sterowania ich wyréwnanie do ustawionego parametru

czestotliwosci FO01. Ustawienie £ 10 | musi zosta¢
okreslone=00, aby ta funkcja mogta dziatac.

WYL.| Pamie¢ czestotliwosci UP/DWN nie jest zmieniana

31 OPE Sterowanie przez WL. | Wymusza, aby Zrodto ustawienia czestotliwosci wyjscia
operatora ROO 1'i Zzrédto polecenia Run (praca) ABOZ pochodzito

z cyfrowego panelu sterowania.

WYL. | Uzywane jest zrédio czestotliwosci wyjécia ustawione
przez RODO i zrédto polecenia Run (praca) ustawione
przez ROO2

32 SF1 Nastawa predkosci WL. | Bitowo zakodowany wybér predkosci, bit 1, logiczne 1
Operacja bitu bit 1 WYL. | Bitowo zakodowany wybér predkosci, bit 1, logiczne 0

33 SF2 Nastawa predkosci Wt. | Bitowo zakodowany wybor predkosci, bit 2, logiczne 1
Operacja bitu bit 2 WYL. | Bitowo zakodowany wybér predkosci, bit 2, logiczne 0

3y SF3 Nastawa predkosci WL. | Bitowo zakodowany wybér predkosci, bit 3, logiczne 1
Operacja bitu bit 3 WYL. | Bitowo zakodowany wybér predkosci, bit 3, logiczne 0

35 SF4 Nastawa predkosci WL. | Bitowo zakodowany wybér predkosci, bit 4, logiczne 1
Operacja bitu bit 4 WYL. | Bitowo zakodowany wybér predkosci, bit 4, logiczne 0

35 SF5 Nastawa predkosci WL. | Bitowo zakodowany wybér predkosci, bit 5, logiczne 1
Operacja bitu bit 5 WYL.| Bitowo zakodowany wybér predkosci, bit 5, logiczne 0

n SF6 Nastawa predkosci WL. | Bitowo zakodowany wybér predkosci, bit 6, logiczne 1
Operacja bitu bit 6 WYL.| Bitowo zakodowany wybér predkosci, bit 6, logiczne 0

38 SF7 Nastawa predkosci Wt. | Bitowo zakodowany wybor predkosci, bit 7, logiczne 1
Operacja bitu bit 7 WYL. | Bitowo zakodowany wybér predkosci, bit 7, logiczne 0

39 OLR Zmiana zrodta WL. | Wykonaj ograniczenie przecigzenia
ograniczenia WYL.| Normalna praca
przecigzenia

yg TL Wybor limitu momentu | WE. | Wigczane jest ustawienie b040
obrotowego WYL.| Maks. moment jest ograniczany do 200%

"W TRQ1 Przetacznik limitu WL. | Parametry zwigzane z limitem momentu dla
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Tabela z podsumowaniem funkcji wejsciowych

KOC.*. SymbOI Nazwa funkcji Opis
opcji zacisku
momentu obrotowego | WYL. | zasilania/regeneracji oraz tryby FW/RV sg wybierane
1 przez kombinacje tych wejs¢.
ye TRQ2 | Przetgcznik limitu WE.
momentu obrotowego | WYt
2
yy BOK Potwierdzenie WL. | Czas oczekiwania hamulca (b I24) jest prawidtowy
hamowania WYL.| Czas oczekiwania hamulca (b I24) jest nieprawidtowy
yE LAC Anulowanie LAD WL. | Ustawione czasy narastania sg ignorowane. Wyjscie
falownika natychmiast podgza za poleceniem
czestotliwosci

WYL. | Przysp. i/lub zwaln. zgodnie z

ustawionym czasem narastania.
Yl PCLR Kasowanie licznika Wkt.. | Skasuj dane odchylenia potozenia
impulsow WYL.| Zachowaj dane odchylenia potozenia
S0 ADD | Wigczenie WL. | Dodaje warto$¢ A 145 (dodanie czestotliwosci)
czgstotliwosci do czestotliwosci wyjscia
dodawania ADD WYL.| Nie dodaje wartosci A M5 do
czestotliwosci wyjsciowej
-] F-T™M Wymuszenie trybu WL. | Wymuszenie, by falownik uzywat zaciskéw wejscia
zacisku dla czestotliwosci wyjscia izrédet polecenia pracy
(Run)

WYL. | Uzywane jest zrédio czestotliwosci wyjscia ustawione
przez AOO I i zrodto polecenia Run (praca) ustawione
przez RODZ

g2 ATR Wiaczenie wejscia WL. | Wejscie polecenia sterowania momentem jest
polecenia momentu wigczone

WYL.| Wejscie polecenia sterowania momentem jest
wytgczone

53 KHC Kasowanie danych WL. | Kasowanie danych dot. watogodzin
dot. watogodzin WYL. | Brak dziatania
[~ MI1 Wejscie uniwersalne WL. | Wejscie uniwersalne (1) jest wigczane w EzSQ
(1) WYL.| Wejscie uniwersalne (1) jest wylgczane w EzSQ
g7 MI2 Wejscie uniwersalne WL. | Wejscie uniwersalne (2) jest wigczane w EzSQ
(2) WYL.| Wejscie uniwersalne (2) jest wytagczane w EzSQ
(1] MI3 Wejscie uniwersalne WL. | Wejscie uniwersalne (3) jest wigczane w EzSQ
(3) WYL.| Wejscie uniwersalne (3) jest wylgczane w EzSQ
g9 Mi4 Wejscie uniwersalne WL. | Wejscie uniwersalne (4) jest wigczane w EzSQ
(4) WYL.| Wejscie uniwersalne (4) jest wytagczane w EzSQ
[=f8] MI5 Wejscie uniwersalne WL. | Wejscie uniwersalne (5) jest wigczane w EzSQ
(5) WYL.| Wejscie uniwersalne (5) jest wytagczane w EzSQ
[ MI6 Wejscie uniwersalne WL. | Wejscie uniwersalne (6) jest wigczane w EzSQ
(6) WYL.| Wejscie uniwersalne (6) jest wylgczane w EzSQ
B2 MI7 Wejscie uniwersalne WL. | Wejscie uniwersalne (7) jest wigczane w EzSQ
(7) WYL.| Wejscie uniwersalne (7) jest wytgczane w EzSQ
BS AHD Wstrzymanie WL. | Polecenie analogowe jest wstrzymane
polecenia WYL. | Polecenie analogowe nie jest wstrzymane
analogowego
[ CP1 Przetacznik potozenia | WE. | Polecenia potozenia wielopoziomowego sg ustawiane
wielopoziomowego (1) | WYL.| zgodnie z kombinacjg tych przetgcznikdw.
4] CP2 Przetgcznik potozenia | Wk.
wielopoziomowego (2) | WYL.
(4] CP3 Przetgcznik potozenia | WL.
wielopoziomowego (3) | WYL.
[={:] ORL Sygnat limitu Wt. | Sygnat limitu bazowania jest wi.
bazowania WYL.| Sygnat limitu bazowania jest wyt.
1 ORG Sygnat wyzwalania WL. | Rozpoczyna operacje bazowania
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Tabela z podsumowaniem funkcji wejsciowych

Kod Symbol

opcji zacisku Nazwa funkcji Opis
bazowania WYL. | Brak dziatania
13 SPD Przetgczenie WL. | Tryb kontroli predkosci
predkos¢/potozenie WYL.| Tryb kontroli potozenia
71 GS1 Wejscie GS1 Wt. | Sygnaty zwigzane z EN60204-1:
WYL. | wejscie sygnatu dla funkcji ,Bezpieczne wytgczenie
78 GS2 Wejscie GS2 WL. | momentu obrotowego®.
WYL
B 485 Uruchomienie EzCOM | WE. | Uruchamia EzCOM
WYL. | Brak wykonania
Be PRG Wykonywanie WE. | Wykonywanie programu EzSQ
programu EzSQ WYL. | Brak wykonania
B3 HLD Utrzymanie WL. | Utrzymanie biezgcej czestotliwosci wyjsciowej
czestotliwosci WYL. | Bez zachowywania
wyjsciowej
B4 ROK Zezwolenie na WL. | Pozwolenie dla polecenia pracy
wykonanie polecenia | WYL.| Brak pozwolenia na polecenie pracy
Run (praca)
as EB Wykrywanie kierunku | WL. | Obroty do przodu
obrotéw (tylko C007) | WYL.| Obroty do tytu
B6 DISP | Ograniczenie WL. | Pokazany jest tylko parametr skonfigurowany w k038
wys$wietlania WYL.| Wszystkie monitory mogg zostaé pokazane
255 nie Brak funkciji WE. | (wejscie ignorowane)
WYL.| (wejscie ignorowane)
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Tabela z podsumowaniem funkcji wyjsciowych — W tej tabeli przedstawiono wszystkie
funkcje dla wyjs¢ logicznych (zaciski [11], [12] i[AL]). Szczegdétowy opis tych funkciji,
zwigzane z nimi parametry i ustawienia i przyktadowe schematy okablowania znajdujg sie
w sekgji ,Korzystanie z programowalnych zaciskow wyjsciowych” na str. 43.

Tabela z podsumowaniem funkcji wyjsciowych

KOC.i. SV”.‘bO' Nazwa funkcji Opis
opcji zacisku
[i]] RUN Sygnat pracy WL. | Kiedy falownik dziata w trybie pracy
WYL.| Kiedy falownik dziata w trybie zatrzymania
ol FAl Typ nadejscia Wt. | Gdy wyjscie do silnika pracuje z ustawiong
czestotliwosci 1 — stata czestotliwoscig
predkos¢ WYL.| Gdy wyjscie do silnika jest wylgczone lub jest
w trakcie narastania przyspieszenia lub zwalniania
e FA2 Typ nadejscia WL. | Kiedy wyjscie do silnika jest réwne lub wyzsze od
czestotliwosci 2 — ustawionej czestotliwosci, nawet w trakcie
nadmierna narastania przyspieszania (£042) lub zwalniania
czestotliwosé (E043)
WYL.| Gdy wyjscie do silnika jest wylgczone
lub nizsze od ustawionej czestotliwosci
03 OL Sygnat 1 wzrastania Wt. | Kiedy natezenie wyjsciowe jest wieksze niz
przecigzenia ustawiony prég (£04 {) dla sygnatu przeciazenia
WYL.| Kiedy natezenie wyjsciowe jest mniejsze niz
ustawiony prég dla sygnatu odchylenia
04 oD Odchylenie wyjscia WL. | Kiedy btad PID jest wiekszy niz ustawiony prég
dla kontroli PID dla sygnatu odchylenia
WYL.| Kiedy btad PID jest mniejszy niz ustawiony prég
dla sygnatu odchylenia
as AL Sygnat alarmu WL. | Gdy wystgpit sygnat alarmu i nie zostat
skasowany
WYL.| Kiedy nie doszto do wywotania alarmu od
ostatniego skasowania alarmu
06 FA3 Typ nadejscia WL. | Kiedy wyjscie do silnika dziata z ustawiong
czestotliwosci 3 - czestotliwo$cig podczas przyspieszania (C042)
ustawiona czestotliwos¢ i zwalniania (C043).
WYL.| Gdy wyjscie do silnika jest wylgczone
lub nie dziata na poziomie ustawionej
czestotliwosci
m oTQ Sygnat za wysokiego/za | WL. | Szacowany moment obrotowy silnika przekracza
niskiego momentu okreslony poziom
obrotowego WYL.| Szacowany moment obrotowy silnika jest nizszy
niz okreslony poziom
09 uv Spadek napigcia WL. | Nastgpit spadek napiecia falownika
WYL.| Nie nastgpit spadek napigcia falownika
10 TRQ Sygnat ograniczenia WL. | Funkcja limitu momentu obrotowego jest aktywna
momentu obrotowego WYL.| Funkcja limitu momentu obrotowego jest
nieaktywna
1 RNT Uplyniecie czasu pracy | WL. | Catkowity czas pracy falownika przekracza
okreslong wartosé
WYL.| Catkowity czas pracy falownika nie przekracza
okreslonej wartosci
12 ONT Uptyniecie czasu WL. | Catkowity czas wtgczenia zasilania falownika
wigczenia zasilania przekracza okreslong wartos¢
WYL.| Catkowity czas wtgczenia zasilania falownika nie
przekracza okreslonej wartosci
13 THM Ostrzezenie termiczne | WE. | Skumulowana liczba pomiaréw temperatury
przekracza ustawiong warto$¢ parametru £06 |
WYL.| Skumulowana liczba pomiaréw temperatury nie
przekracza ustawionej wartosci parametru £06 |
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Tabela z podsumowaniem funkcji wyjsciowych

KOC.*. SymbOI Nazwa funkcji Opis
opcji zacisku
9 BRK Sygnat zwolnienia WL. | Wyjscie dla zwolnienia hamulca
hamulca WYL..| Brak akcji dotyczacej hamulca
an BER Sygnat btedu hamulca WL. | Wystgpit btad hamulca
WYL.| Hamulec dziata prawidtowo
a2l yAS Sygnat wykrywania WL. | Czestotliwo$¢ wyjsciowa jest nizsza niz prég
predkosci zero Hz okreslony w parametrze £063

WYL.| Czestotliwos¢ wyjsciowa jest wyzsza niz prég
okreslony w parametrze £063

22 DSE Nadmierne odchylenie | Wk. | Odchylenie polecenia predkosci i rzeczywistej
predkosci predkos$ci przekracza okreslong wartosc
parametru POC1.

WYL.| Odchylenie polecenia predkosci i rzeczywistej
predkosci nie przekracza okreslonej wartosci
parametru PO21.

23 POK Ukonczenie WL. | Pozycjonowanie zostato ukonczone
pozycjonowania WYL.| Pozycjonowanie nie zostato ukonczone

a4 FA4 Typ nadejscia WL. | Kiedy wyjscie silnika dziata z ustawiong lub
czestotliwosci 4 — wyzszg czestotliwoscia, nawet w przypadku
nadmierna narastania przyspieszenia (L045) lub zwalniania
czestotliwos¢ (C046)

WYL.| Kiedy wyjscie silnika jest wytgczone lub dziata
z czestotliwoscig nizszg niz ustawiona

25 FA5 Typ nadejscia WL. | Kiedy wyjscie do silnika dziata z ustawiong
czegstotliwosci 5 — czestotliwoscig podczas przyspieszania (CO45)
ustawiona czestotliwosé i zwalniania (C046).

WYL.| Gdy wyjscie silnika jest wytaczone lub nie dziata
z ustawiong czestotliwoscig

26 oL2 Sygnat wczesniejszego | WE. | Kiedy natezenie wyjsciowe jest wigksze niz
ostrzezenia o ustawiony prog (£ ! ! 1) dla sygnatu przecigzenia
przecigzeniu 2 WYL..| Kiedy natezenie wyjsciowe jest mniejsze niz

ustawiony prég dla sygnatu odchylenia

a1 ODc Wykrycie odtgczenia WL. | Kiedy warto$¢ wejsciowa [O] < ustawienie
analogowego wejscia parametru k010 (wykryto utrate sygnatu)
napiecia WYL.| Kiedy nie wykryto utraty sygnatu

28 OIDc Wykrycie odtgczenia WL. | Kiedy warto$¢ wejsciowa [Ol] < ustawienie
analogowego wejscia parametru bO7 | (wykryto utrate sygnatu)
natezenia WYL.| Kiedy nie wykryto utraty sygnatu

31 FBV Wyjscie drugiego WL. | Przejscia do stanu wigczenia, gdy falownik dziata
stopnia PID w trybie pracy (Run), a warto$¢ zmiennej

procesowej (PV) PID jest mniejsza niz dolny limit
informacji zwrotnej (£053)

WYL.| Przejscia do stanu wytgczenia, gdy wartosé
zmiennej procesowe (PV) PID przekracza gorny
limit PID (£052) i przejscia do stanu wytgczenia,
gdy falownik przejdzie z trybu pracy do trybu
zatrzymania

32 NDc Wykrycie odtgczenia WL. | Kiedy uptynat limit czasu programu watchdog
siecl (okres zdefiniowany w parametrze £077)

WYL.| Kiedy program watchdog nie zgtasza alarmu
z powodu regularnej komunikacji

33 LOG1 | Funkcja wyjscia WL. | Kiedy operacja logiczna okreslona przez parametr
logicznego 1 L M3 ma wynik logiczny ,1"

WYL.| Kiedy operacja logiczna okreslona przez parametr

£ ™43 ma wynik logiczny ,0"
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Kod

Symbol

" . Nazwa funkcji Opis
opcji zacisku
3y LOG2 | Funkcja wyjscia WL. | Kiedy operacja logiczna okreslona przez parametr
logicznego 2 L M6 ma wynik logiczny ,1"
WYL.| Kiedy operacja logiczna okreslona przez parametr
£ ™46 ma wynik logiczny ,0"
35 LOG3 Funkcja wyjscia WL. | Kiedy operacja logiczna okreslona przez parametr
logicznego 3 L ™9 ma wynik logiczny ,1°
WYL.| Kiedy operacja logiczna okreslona przez parametr
£ 43 ma wynik logiczny ,0"
39 WAC Sygnat ostrzegawczy WL. | Uplynat czas eksploatacji wewnetrznego
trwatosci kondensatora kondensatora.
WYL.| Nie uptynat czas eksploatacji wewnetrznego
kondensatora.
4o WAF Sygnat ostrzegawczy WL. | Uplynat czas eksploatacji wentylatora.
wentylatora
WYL.| Nie uptynat czas eksploatacji wentylatora.
Y| FR Sygnat styku WL. | Do falownika wystano polecenie FW lub RV
uruchamiania WYL.| Do falownika nie wystano polecenia FW ani RV
lub wystano oba
ye OHF Ostrzezenie o WL. | Temperatura radiatora przekracza okreslong
przegrzaniu radiatora wartos¢ (COBH)
WYL.| Temperatura radiatora nie przekracza okreslonej
wartosci (CO64)
Y3 LOC Wykrywanie niskiego WL. | Natezenie pradu silnika jest nizsze niz okreslona
obcigzenia wartos¢ (C039)
WYL.| Natezenie pradu silnika nie jest nizsze niz
okreslona warto$¢ (£039)
yy MO1 Wyjscie ogolne 1 WL. | Wyjscie ogodlne 1 jest wigczone
WYL.| Wyjscie ogodine 1 jest wylgczone
yg MO2 Wyjscie ogdlne 2 WE. | Wyjscie ogdlne 2 jest wigczone
WYL.| Wyjscie ogdine 2 jest wylgczone
yE MO3 Wyjscie ogolne 3 WL. | Wyjscie ogodlne 3 jest wigczone
WYL.| Wyjscie ogdlne 3 jest wylgczone
(0] IRDY Sygnat gotowosci WL. | Falownik moze odebra¢ polecenie pracy
falownika WYL.| Falownik nie moZze odebraé polecenia pracy
] FWR Obroty do przodu WL. | Falownik napedza silnik przy kierunku obrotéw do
przodu
WYL.| Falownik nie napedza silnika przy kierunku
obrotéw do przodu
G2 RVR Obroty do tytu WL. | Falownik napedza silnik przy kierunku obrotéw do
tylu
WYL.| Falownik nie napedza silnika przy kierunku
obrotéw do tytu
c3 MJA Sygnat powaznej awarii | WE. | Falownik zgtosit btgd i wystgpita powazna awaria
WYL.| Falownik dziata prawidtowo lub nie zgtosit btedu
powaznej awarii
(¥ WCO Komparator przedziatu | WL. | Warto$¢ analogowego wejscia napiecia jest
analogowego wejscia w przedziale komparatora przedziatéw
napiecia WYL.| Warto$¢ analogowego wejscia napiecia jest poza
przedziatem komparatora przedziatow
(4 WCOI Komparator przedziatu | WL. | Warto$¢ analogowego wejscia natezenia jest
analogowego wejscia w przedziale komparatora przedziatéw
natezenia WYL.| Warto$¢ analogowego wejscia natezenia jest poza

przedziatem komparatora przedziatow
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Tabela z podsumowaniem funkcji wyjsciowych
gpoc?i fg;]sbkoul Nazwa funkcji Opis
(1] FREF | Zrodto polecenia WL. | Polecenie sterowania czestotliwo$cig zostato
czestotliwosci wystane z panelu sterowania
WYL.| Polecenie sterowania czestotliwo$cig nie zostato
wystane z panelu sterowania
g9 REF zrédio polecenia Run WL. | Polecenie pracy zostato wystane z panelu
(praca) sterowania
WYL.| Polecenie pracy nie zostato wystane z panelu
sterowania
(4] SETM | Wybor 2 silnika WL. | Wybierany jest 2. silnik
WYL.| Nie jest wybierany 2. silnik
B2 EDM Monitor wydajnosci STO | WE. | Funkcja bezpiecznego wytgczenia momentu
(bezpieczne wytgczenie obrotowego (STO) dziata
momentu obrotowego) | WYL.| Funkcja bezpiecznego wytgczenia momentu
(tylko zacisk wyjsciowy obrotowego (STO) nie dziata
11)
63 OPO Wyjscie karty WL. | (zacisk wyjsciowy karty opcjonalnej)
opcjonalnej WYL.| (zacisk wyjsciowy karty opcjonalnej)
255 nie Nieuzywane Wt -
WYL -

Funkcje statych parametréw silnika

Funkcja , H"

Kod
funkcji

HOO ¢ | Wybor automatycznego Trzy kody opcji: % 00 -
dostrajania 00...Wytgczone
0 1...Wigczone z zatrzymaniem
silnika
0¢2...Wigczone z obrotami silnika
HOO2 | Wybor statej silnika Dwa kody opcji: X 00 -
00...Standardowy silnik Hitachi
0¢c...Dane automatycznego
Heng2 | Wybor statej 2. silnika dostrajania X 00 _
HOO3 | Moc silnika Dwanascie opcji: X Okreslone KW
0,1/0,2/0,4/0,75/1,5/2,2/3,7/ przez moc
— 5,5/7,5/11/15/18,5 kazdego
H203 g/loq s_|In|ka, X mode?u kw
. silnik .
falownika
HOOY | Ustawienie biegunow Pie¢ opcji: X 4 bieguny
silnika 2/416/8/10
H20y | Ustawienie biegunéw X 4 bieguny
silnika,
2. silnik
HOQS | Stata predkosci reakcii Zakres ustawienia wynosi od 1 do v 100. -
silnika 1000
H20s | Stata predkosci reakc;i v 100. R
silnika, 2. silnik
HOOE | Stata stabilizacji silnika Stata silnika (ustawiona v 100. _
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HeOb

Funkcja , H*

Stala stabilizacji silnika, 2.
silnik

fabrycznie),
zakres wynosi od 0 do 255

100.

HO2O

Stata silnika R1
(silnik Hitachi)

Heel

Stata silnika R1,
2. silnik (silnik Hitachi)

0,001 do 65 535 omoéw

HOe |

Stata silnika R2
(silnik Hitachi)

Hee !

Stata silnika R2,
2. silnik (silnik Hitachi)

0,001 do 65 535 omoéw

HOZ?

Stata silnika L
(silnik Hitachi)

Heee

Stata silnika L,
2. silnik (silnik Hitachi)

0,01 do 655,35 mH

HOZ3

Stata silnika 10
(silnik Hitachi)

HZe3

Stata silnika 10,
2. silnik (silnik Hitachi)

0,01 do 655,35 A

HOeY

Stata silnika J
(silnik Hitachi)

Hee

Stata silnika J,
2. silnik (silnik Hitachi)

0,001 do 9999 kgm?®

Okreslone
przez moc
kazdego trybu
falownika

om

om

om

om

mH

mH

kgm

kgm

HO30

Stata silnika R1
(dane automatycznego
dostrojenia)

HZ30

Stata silnika R1,
2. silnik (dane
automatycznego
dostrojenia)

0,001 do 65 535 oméw

X X X| X X| X X| X X| X X

X

HO3 |

Stata silnika R2
(dane automatycznego
dostrojenia)

He3 !

Stata silnika R2,
2. silnik (dane
automatycznego
dostrojenia)

0,001 do 65 535 oméw

HO32

Stata silnika L
(dane automatycznego
dostrojenia)

He3e

Stata silnika L,
2. silnik (dane
automatycznego
dostrojenia)

0,01 do 655,35 mH

HO33

Stata silnika 10
(dane automatycznego
dostrojenia)

He33

Stata silnika 10,
2. silnik (dane
automatycznego
dostrojenia)

0,01 do 655,35 A

HO34

Stata silnika J
(dane automatycznego
dostrojenia)

HZ34

Stata silnika J,
2. silnik (dane
automatycznego
dostrojenia)

0,001 do 9999 kgm”

Okreslone
przez moc
kazdego trybu
falownika

om

om

om

om

mH

mH

kgm

kgm
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Funkcja , H*

poslizgu | dla sterowania
U/f za pomocg sprzezenia
zwrotnego

HOS50 | Wzmocnienie kompensacji | 0,00 do 10,00 0,2 Razy
poslizgu P dla sterowania
U/f za pomoca sprzezenia
zwrotnego

HOS ! | Wzmocnienie kompensacji | 0 do 1000. 2. (s)

Funkcje statych parametréw silnika z magnesami trwalymi

Funkcja,, H* Warto'sm
domysine
Kod
funkcji poczatkowe [nostki
00...Standardowy Hitachi -
(nalezy uzy¢ parametru
H106-H110 dla statych
I - parametrow silnika)
H 102 ;Jf;iglneenslgmi I:s:;ym?llnlka o I...Automatyczne  dostrojenie 00
(nalezy  uzy¢  parametru
H109-H110, H111-H113 dla
statych parametréw silnika)

H 03 | Moc silnika z magnesami | 0,1/0,2/0,4/0,55/0,75/1,1/1,5/2,2/ Zalezy od kw
trwatymi 3,0/3,7/4,0/5,5/7,5/11,0/15,0/18,5 kw
Ustawienie biegunéw | 2/4/6/8/10/12/14/16/18/20/22/24/26/ Zalezy od | pjegun

H g4 | silnika z magnesami | 28/30/32/34/36/38/40/42/44/46/48 kW y
trwatymi
Natezenie znamionowe | (0,00 do 1,00) x natezenie Zalezy od A

H 105 | silnika Zz magnesami | znamionowe falownika [A] kw
trwatymi
Stata R (opor) silnika 0,001 do 65,535 [Q] Zalezy od om

HIOB | a3 - : kW

gnesami trwatymi
Stata Ld silnika 0,01 do 655,35 [mH] Zalezy od mH

H 107 | z magnesami trwatymi kW
(indukcyjnos¢ osi d)

Stafa Lq silnika 0,01 do 655,35 [mH] Zalezy od mH

H 108 | z magnesami trwatymi kw
(indukcyjnos¢ osi q)

Stata Ke silnika 0,0001 do 6,5535 [V/(rad/s)] Zalezy od  |v/(rad/

H 109 | z magnesami trwatymi kW s)
(stata napiecia indukciji)

Stata J silnika 0,001 do 9999,000 [kgm©] Zalezy od | kgmn2

H 110 | z magnesami trwatymi kW
(Moment bezwtadnosci)

Stata R silnika 0,001 do 65,535 [Q] Zalezy od om

H 1! 1| z magnesami trwatymi kW
(opdr, auto)

Stata Ld silnika | 0,01 do 655,35 [mH] Zalezy od mH
2 Z magnesami kw

H1l trwatymi(indukcja osi d,

auto)
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Wartosci
domysine

Funkcja ,,H*

Kod
funkcji

poczatkowe [nostki
Stata Lq silnika | 0,01 do 655,35 [mH] % Zalezy od mH
Z magnesami kw
trwatymi(indukcja osi q,
auto)
Szybko$¢ reakcji  silnika | 1 do 1000 [%] X 100 %
Z magnesami trwatymi
Natezenie poczatkowe | 20,00 do 100,00 [%)] X %
H 11 | silnika Z magnesami 70,00[%)]
trwatymi
Czas uruchomienia silnika | 0:01 do 60,00 [s] X s
. - 1,00[s]
z magnesami trwatymi

ilizacii  silni 0do 120 [% 9

Stata stabl!lzaql §|In|ka [%] X 100[%] %
Z magnesami trwatymi
Minimalna czestotliwos¢ | 0,0 do 25,5 [%] v %
H 12 | | silnika Z magnesami 8,0 [%]
trwatymi

i ini 0,00 do 100,00 [% 9
Prad jatowy silnika [%] v 10,00 [%] %
z magnesami trwatymi

H1i3

H 1B

Hllg

H1!9

Hig¢e

00... Normalne X -
01... Poczagtkowe szacunkowe 0

potozenie

magnesu
Czasy oczekiwania na | 0do 255 X -
poczatkowe  szacunkowe 10
potozenie magnesu silnika
Z magnesami trwatymi, 0 V
Czasy oczekiwania na | 0do 255 X -
wykrycie poczatkowego
H 132 | szacunkowego potozenia 10
magnesu silnika
Z magnesami trwatymi
Czasy wykrywania | 0 do 255 X -
poczatkowego
H 133 | szacunkowego potozenia 30
magnesu silnika
Z magnesami trwatymi
Wzmocnienie wykrywania | 0 do 200 X -
poczatkowego
H {34 | szacunkowego potozenia 100
magnesu silnika
Zz magnesami trwatymi

Wyboér metody
H 123 | uruchomienia silnika
Z magnesami trwatymi

Hi31
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Funkcje karty rozszerzen
Parametry ,P“ zostang wyswietlone po podtgczeniu opcji rozszerzenia.

Kod
funkcji

POQ | | Reakcja po wystapieniu btedu | Dwa kody opcji:
karty opciji 00...Btad falownika 00
0 1...Ignorowanie btedu (falownik X i
kontynuuje prace)
POO3 | Wybor zacisku [EA] Trzy kody opcji:
00...Referencja predkosci (w tym
PID)
0 1...Do sterowania X 00 -
z wykorzystaniem sprzezenia
zwrotnego kodera
0¢2...Dodatkowy zacisk dla EzSQ
POOY | Wybor trybu wejscia ciagu Cztery kody opcji:
impulsow dla sprzezenia 00...Impuls jednofazowy [EA]
zwrotnego 0 1...Impuls 2-fazowy (réznica 90°) 1
(EA] i [EB]) X 00 ]
0¢2...Impuls 2-fazowy (réznica 90°) 2
([EA]i [EB])
03...Impuls jednofazowy [EA]
i sygnat kierunku [EB]
PQ |1 | Ustawienie impulsu kodera Ustawia numer impulsu (ppr) kodera,
zakres ustawienia wynosi od 32 do X 512. -
1024 impulséw
PO 12 | Wybor prostego Dwa kody opciji:
pozycjonowania 00...wybor prostego pozycjonowania X 00 i
0 1...proste pozycjonowanie
wigczone
PQ |5 | Szybkos¢ petzania Zakres ustawien wynosi od
czestotliwosci poczatkowej (b082) do | X 5,00 Hz
10,00 Hz
PO2E Poziom_w.ykrywan!a.b’fedu Zakres ustawienia wynosi od 0 do X 115,0 %
zbyt duzej predkosci 150%
Po27 sgg;]om vyykrywanlg _b’redu Zakres ustawienia wynosi od 0 do X 10,00 Hz
ylenia predkosci 120 Hz
Pp3 ¢ | Typ wejscia czasu zwalniania | 00...Operator, 0 1...EzSQ X 00 ]
P33 | Wybor wejscia sterowania Trzy kody opcji:
momentem obrotowym 00...Analogowe wejscie napiecia [O]
0 1...Analogowe wejscie natezenia X 00 -
[O1]
03...Operator, 06...Opcja
Pp3Y | Wejscie poziomu sterowania Zakres ustawienia wynosi od 0 do v 0 o
momentem obrotowym 200% ) 0
PO3E | Wybor trybu odchylenia Dwa kody opciji:
momentu obrotowego 00...Brak odchylenia X 00 -
{0 I...Operator
Pp37 | Ustawienie wartosci Zakres wynosi od -200 do 200%
odchylenia momentu v 0. %
obrotowego
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Kod
funkciji

Funkcja , P“

pracy| poczat-

Wartosci
domysine
trybu | Dane

P03/ | Wybor biegunowy odchylenia | Trzy kody opcji:

momentu obrotowego 00...Zgodnie ze znakiem 00
0 1...Zgodnie z kierunkiem obrotéw X )
05...0pcja

Pp39 | Limit predkosci — sterowanie | Zakres ustawienia wynosi od 0,00 do
momentem obrotowym 120,00 Hz v 0,00 Hz
(obroty do przodu)

POy | Limit predkosci — sterowanie | Zakres ustawienia wynosi od 0,00 do
momentem obrotowym 120,00 Hz v 0,00 Hz
(obroty do przodu)

POy | | Czas przetaczania sterowania | Zakres ustawienia wynosi od 0 do
predkoscig/momentem 1000 ms X 0. ms
obrotowym

POyy | Program watchdog Zakres ustawienia wynosi od 0,00 do
komunikacji 99,99 s X 1,00 s
(dla opciji)

PQYysS | Dziatanie falownika po 00 (zgtoszenie btedu),
wystgpieniu btedu komunikacji | 01 (zgtoszenie btedu po zwalnianiu
(dla opciji) i zatrzymaniu silnika),

02 (ignorowanie btedéw), X 00 -
03 (zatrzymanie silnika po wolnym

wybiegu),
04 (zwalnianie i zatrzymanie silnika)

PO4E | Welwy odpytywane przez 0do 20
DeviceNet: X 1 -
Numer wystgpienia wyjscia

Ppyg | Dziatanie falownika podczas 00 (zgtoszenie btedu),
komunikacji w trybie 01 (zgtoszenie btedu po zwalnianiu i
bezczynnosci zatrzymaniu silnika),

02 (ignorowanie btedéw), X 00

03 (zatrzymanie silnika po .
wolnym wybiegu),

04 (zwalnianie i zatrzymanie
silnika)

PpyYg | Ustawienie biegunow silnika 0/2/416/8/10/12/14/16/18/20/22/24] bi
dla predkosci obrotowej 26/28/30/32/34/36/38/40/42/44/46/48 | X 0 1egu
(obr/min) ny

POss | Ustawienie skali Ustawia numery impulséw na kHz
czestotliwosci wejscia ciagu maksymalng czestotliwo$c¢, zakres X 25,0
impulséw ustawienia wynosi 1,0~32,0 kHz

POSE | Ustawienie statej czasowej Zakres ustawienia wynosi od 0,01 do s
filtra czestotliwosci wejscia 2,00s X 0,10
ciggu impulsow

POs57 | Ustawienie odchylenia wejscia | Zakres ustawienia wynosi od -100 do X 0 %
ciggu impulsow 100% )

POsA Qstawlenle Ilr’th wejscia Zakres ustawienia wynosi od 0 do X 100. %
ciagu impulséw 100%

FOBDO Canie Wi ; P073 do P072 Impul
Polozenie wielopoziomowe 0 (Wyswietlane tylko 4 wieksze cyfry) v 0 sy

P06 | Potozenie wielopoziomowe 1 v 0 Irr;[;/ul

POBE | potozenie wielopoziomowe 2 v 0 IrT;suI

POB3 Potozenie wielopoziomowe 3 v 0 In;;})/ul
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Wartosci

PUTISEE - P domysine
Kod
funkciji
POBH Potozenie wielopoziomowe 4 v 0 IrT;suI
POBS Potozenie wielopoziomowe 5 v 0 In;;})/ul
POB6 Potozenie wielopoziomowe 6 v 0 IrT;[))/uI
POBT Potozenie wielopoziomowe 7 v 0 IrT;suI
POGA Wybér trybu bazowania 00...Tryb niskiej.p.redkoéci' . v 00 -
0 1...Tryb wysokiej predkosci
POBY Kierunek bazowania 00...Strona obrotgw do przodu v 01 -
0 1...Strona obrotéw do tytu
PO | Czestotliwos¢ bazowania przy | 0 do 10 Hz v 500 Hz
niskiej predkosci '
P07 | | Czestotliwos¢ bazowania przy | od O do 400 (1000) T Hz v 500 Hz
wysokiej predkosci '
PO2 Zakres polozenia (do przodu) 0do _+268435455 (wyswietlane tylko v | +268435455 Impul
4 wyzsze cyfry) sy
P13 | Zakres potozenia (do tytu) ~268435455 do 0 (wySwietlane 4 v | -268435455 |IMpul
wieksze cyfry) sy
P15 | Wybor trybu pozycjonowania 00...Z ograniczeniem -
0 1...Bez ograniczenia (krétsza trasa) X 00
Parametr P004  nalezy
ustawi¢ na 00 lub 01
P07 | Limit czasu odtgczenia kodera | 0,0 do 10,0 s v 1,0 S
P i0g | Parametr uzytkownika EzSQ Zakres ustawienia wynosi od 0 do
- U(00) ~ U(31) 65535 v 0. )
Pi3i
P M0 | Liczba danych EzCOM 1do5 v 5 -
Adres miejsca docelowego i
PMI E7COM 1 1 do 247 v 1
Rejestr miejsca docelowego -
P e EzCOM 1 0000 do FFFF v 0000
P M3 | Rejestr zrédta EzZCOM 1 0000 do FFFF v 0000 -
Adres miejsca docelowego -
P 4 E7COM 2 1 do 247 v 2
Rejestr miejsca docelowego -
P 5 EzCOM 2 0000 do FFFF v 0000
P MB | Rejestr zrodta EzZCOM 2 0000 do FFFF v 0000 -
Adres miejsca docelowego -
P M7 EzCOM 3 1 do 247 v 3
Rejestr miejsca docelowego -
P B EzCOM 3 0000 do FFFF v 0000
P M9 | Rejestr zrédta EzCOM 3 0000 do FFFF v 0000 -
Adres miejsca docelowego -
P50 | C,coma 1 do 247 v 4
Rejestr miejsca docelowego i
P51 E50M 4 0000 do FFFF v 0000
P |52 | Rejestr zrodla EzCOM 4 0000 do FFFF v 0000 -
Adres miejsca docelowego i
P53 | c.coms 1 do 247 v 5
Rejestr miejsca docelowego j
P54 | E;coms 0000 do FFFF v 0000
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Wartosci
domysine

Funkcja , P“

Kod
funkciji

P IS5 | Rejestr zrodta EzCOM 5 0000 do FFFF v 0000 -

™ Do 1000 Hz dla trybu wysokiej czestotliwosci (b171 ustawione na 02)
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Monitorowanie zdarzen btedéw, historii

| warunkow

Historia btedow i stan falownika

Przed skasowaniem awarii zalecane jest najpierw okreslenie jej przyczyny. Gdy wystgpi awaria,
falownik zachowa wazne dane dotyczgce dziatania z chwili wystgpienia awarii. Aby uzyskac
dostep do danych, nalezy uzy¢ funkcji monitora (dxxx) i wybraé¢ szczegéty parametru dOB |
dotyczgce aktualnej awarii. Poprzednich 5 awarii jest zapisywanych w parametrach od 4082 do
dOBE. Kazdy btad powoduje przesuniecie parametru dif I-d0B5 na dOB2-dOBE i zapisanie

nowego btedu w parametrze d0B .

Ponizsza mapa menu monitorowania przedstawia sposéb uzyskania dostepu do kodoéw
btedu. Jezeli istniejg awarie, mozna przejrze¢ ich szczegdty, wybierajgc najpierw
odpowiednig funkcje: pozycja dif { to najnowsza awaria, a diJB6 — najstarsza.

Historia btedéw 1 (najnowsza) Historia btedow 6

Al

H
E B U B Czestotliwos$¢ wyjsciowa

[V]

Hz
L‘U U Natezenie wyj$ciowe
i\
[A]

[V]
H

E B H_U Napigcie magistrali pradu statego

[A]

V]

H
, B taczny czas pracy
l’

&

H
, 5 taczny czas od

wigczenia

EONE

I A

Przyczyna bledu Stan falownika

w punkcie btedu

'
'
'
P e demmme e <

Wiaczanie zasilania lub przetwarzanie poczatkowe

Zatrzymanie

Zwalnianie

Stata szybkosé

Przyspieszenie

Polecenie 0 Hz i RUN (praca)

Uruchomienie

Hamowanie prgdem statym

Ograniczenie przecigzenia

||~ o] ] <] |w] ] [L] 5]

Uwaga: Podany stan falownika moze by¢ inny od

rzeczywistego zachowania falownika.

Jezeli na przykiad czestotliwosc¢ lub operacja PID jest
podana przez sygnat analogowy, mimo ze szybko$é
wydaje sie stata, przyspieszenie i zwalnianie moze by¢
powtarzane w bardzo krétkim cyklu.




Kody btedoéw

Jezeli awaria spowoduje btad falownika, kod btedu zostanie wyswietlony automatycznie.
Ponizsza tabela przedstawia przyczyne zwigzang z btedem.

Kod
btedu

Nazwa

Przyczyny

EDI

Przetezenie przy statej szybkosci

E0e

Przetezenie podczas zwalniania

EO3

Przetezenie podczas przyspieszania

EO4

Przetezenie w innym stanie

Nastgpito zwarcie wyjscia falownika, wat silnika jest
zablokowany lub mocno obcigzony. Warunki te powodujg
nadmierng warto$¢ natezenia pradu dla falownika, dlatego
wyjscie falownika zostaje wytaczone.

Silnik dwunapieciowy jest nieprawidtowo podtgczony.

EDS

Zabezpieczenie przed
przecigzeniem

W przypadku wykrycia przecigzenia silnika przez
elektroniczng funkcje termiczng falownik zgtasza btgd
i nastepuje wylgczenie jego wyjscia.

EDB

Ochrona przed przecigzeniem
rezystora hamowania

Gdy wspotczynnik pracy BRD (jednostka hamowania
dynamicznego) przekroczy ustawienie parametru ,b090",
ta funkcja zabezpieczajgca wytgcza wyjscie falownika

i wyswietla kod btedu.

EM

Zabezpieczenie przed przepieciem

Jezeli napiecie magistrali pradu statego przekroczy prég
Z powodu energii regeneracyjnej z silnika.

Eo8

Btagd EEPROM

Jezeli wystepujg problemy z wbudowang pamiecig
EEPROM z powodu zakidcen lub zbyt wysokiej
temperatury, nastepuje btad falownika i wytgczenie
wyjscia do silnika.

EOS

Btad spadku napiecia

Spadek napiecia magistrali prgdu statego ponizej progu
powoduje awarie obwodu sterowania. Ten stan moze
takze spowodowaé nadmierne nagrzanie silnika lub
zmniejszenie momentu obrotowego. Nastepuje btad
falownika i wytgczenie jego wyjscia.

E 0

Btad wykrywania natezenia

Jezeli btad wystgpi w wewnetrznym systemie wykrywania
natezenia, falownik wytgczy swoje wyjscie i wyswietli kod
btedu.

Ell

Btad procesora CPU

Wystgpita awaria wbudowanego procesora CPU; nastgpi
btad falownika i wylgczenie jego wyjscia do silnika.

E

Btad zewnetrzny

Wystapit sygnat w programowalnym zacisku wejsciowym
skonfigurowanym jako EXT. Nastepuje btgd falownika
i wytgczenie wyjscia do silnika.

E3

USP

Jesli zabezpieczenie przed nienadzorowanym
uruchomieniem (USP) jest wigczone, btgd wystepuje po
wigczeniu zasilania, gdy jest obecny sygnat pracy (Run).
Nastepuje btad falownika i nie przechodzi on w tryb pracy,
az do skasowania btedu.

EM

Awaria uziemienia

Falownik jest zabezpieczony przez wykrywanie awarii
uziemienia miedzy wyjsciem falownika a silnikiem
podczas testow wykonywanych po wigczaniu zasilania.
Funkcja ta chroni falownik, a nie uzytkownikow.

EB

Przepiecie wejscia

Falownik wykonuje test pod katem przepiecia wejscia,
jezeli dziatat w trybie zatrzymania przez ponad 100
sekund. Jezeli wystepuje przepiecie, falownik przechodzi
w stan awarii. Po skasowaniu awarii falownik moze
ponownie przejs¢ do trybu pracy (Run).

ENX

Btad uktadu wykrywania termicznego
falownika

Gdy czujnik termiczny w module falownika nie jest
podigczony.

Ec i

Btad termiczny falownika

Jezeli temperatura wewnetrzna falownika jest wyzsza niz
prég, czujnik termiczny w module falownika wykrywa zbyt
wysokg temperature urzadzen zasilajgcych i nastepuje
jego biad oraz wytaczenie wyjscia falownika.

Ece

Btagd komunikacji z procesorem CPU

W przypadku btedu komunikacji miedzy dwoma
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Kod
btedu

Nazwa

Przyczyny

procesorami nastepuje btad falownika i wysSwietlenie kodu
btedu.

EcS

Btad obwodu gtéwnego (*3)

Btad falownika nastgpi w przypadku nierozpoznania typu
zrodia zasilania z powodu awarii spowodowanej
zaktéceniami lub uszkodzeniem elementu obwodu
gtéwnego.

E30

Btad tranzystora bipolarnego
z izolowang bramka (IGBT)

Btad wewnetrzny falownika wystgpit w obwodzie
zabezpieczajgcym miedzy procesorem a gtéwnym
modutem tranzystora bipolarnego. Przyczyng mogg by¢
nadmierne zaktdcenia elektryczne. Falownik wytgczyt
wyjscie modutu IGBT.

E35

Termistor

Po podtgczeniu termistora do zaciskéw [5] i [L] i wykryciu
przez falownik zbyt wysokiej temperatury nastepuje btad
falownika i wylgczenie wyjscia.

E3b

Btagd hamowania

Jezeli okreslono wartos¢ ,01" parametru ,Witaczenie
kontroli hamowania“ (b120), btgd falownika nastgpi, jesli
nie bedzie mégt odebraé sygnatu potwierdzenia
hamowania w ciggu czasu okreslonego przez parametr
»Czas oczekiwania hamulca dla potwierdzenia“ (b124) po
wystaniu sygnatu zwolnienia hamulca.

E31

Funkcja Stop bezpieczenstwa

Wystano sygnat funkcji Stop bezpieczehstwa.

E38

Zabezpieczenie przed
przecigzeniem przy niskiej predkosci

Jezeli podczas pracy silnika przecigzenie nastapi przy
bardzo niskiej predkosci, falownik wykryje przecigzenie
i wytgczy wyjscie falownika.

E40

Potagczenie z panelem sterowania

W przypadku btedu potgczenia falownika z panelem
sterowania nastgpi btgd falownika i wyswietlenie kodu
btedu.

E4 1

Btad komunikacji z siecig Modbus

Jezeli wybrano ustawienie ,trip“ (btad) (C076=00) jako
dziatanie w przypadku btedu komunikacji, btgd falownika
nastapi w razie uptyniecia limitu czasu.

E43

Nieprawidtowa instrukcja EzSQ

Program zapisany w pamieci falownika zostat uszkodzony
lub wtaczono zacisk PRG bez pobrania programu do
falownika.

E4H

Btad licznika zagniezdzen EzSQ

Podprogramy, instrukcje ,,if* lub petla ,for-next* sg
zagniezdzone w wiecej niz oSmiu warstwach

EY5

Btad instrukcji EzSQ

Falownik znalazt polecenie, ktérego nie mozna wykonac.

ESO
do

ESS

Btad EzSQ uzytkownika (0 do 9)

W przypadku btedu zdefiniowanego przez uzytkownika,
nastgpi btad falownika i wyswietlenie kodu btedu.

EGO
do

EBS

Btad opcji

Falownik wykrywa btad ptyty opcjonalnej zamontowane;j
w gniezdzie opcji. Szczegotowe informacje zawiera
podrecznik obstugi zamontowanej ptyty opcjonalnej.

EB I

Btad opcji (zduplikowany MACID)

W przypadku wykrycia co najmniej dwoch urzgdzen o tym
samym identyfikatorze MAC ID w jednej sieci falownik
wys$wietli kod btedu pokazany po prawej stronie.

EBO

Odtgczenie kodera

Jezeli odtgczono okablowanie kodera, wykryto btgd
potgczenia z koderem, nastgpita awaria kodera lub
uzywany jest koder, ktéry nie obstuguje falownika linii
dodatkowej, falownik wytgczy wyjscie i wyswietli kod btedu
pokazany po prawe;.

EB 1

Zbyt duza predkosé

Jezeli predkos¢ silnika wzrosnie do ,czestotliwosci
maksymalnej (A004) x poziom wykrywania btedu zbyt
duzej predkosci (P026)" lub powyzej, falownik wytgczy
wyjscie i wyswietli kod btedu pokazany po prawej stronie.

EB3

Btad zakresu pozycjonowania

Jezeli biezgca pozycja przekracza zakres (P072-P073),
falownik wytgczy wyjscie i wyswietli kod btedu.
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Pozostate wskazania

Kod btedu Nazwa Opisy
‘SSSZ Obracanie Reset Wejscie RS jest wigczone lub nacignieto klawisz
' STOP/RESET.
Jezeli napiecie wejsciowe jest nizsze od dozwolonego

Spadek napiecia poziomu, falownik wytacza wyjscie i czeka, wyswietlajac
ten komunikat.

Oczekiwanie na

0000 | Ten komunikat jest wyswietlany po btedzie przed

il

ponowne e
- ponownym uruchomieniem.

uruchomienie

pp— Niedozwolone Polecenie kierunku pracy jest niedozwolone dla
polecenie parametru b035.

r Inicjowanie historii I - .

L HLC bledow Trwa inicjowanie historii btedéw.
Brak’danych (monitor Brak danych btedéw/ostrzezen.
btedow)

Miganie Awaria komunikacji miedzy falownikiem a cyfrowym

Btad komunikacji .
panelem sterujgcym.

Ty

___o Qutom_aty_czne Automatyczne dostrajanie zostato zakonczone
ostrajanie .
. prawidtowo.
zakonczone
. . Btad
|---o automatycznego Automatyczne dostrajanie nie powiodto sie.

dostrajania

UWAGA: Resetowanie jest niedozwolone w ciggu 10 sekund po btedzie.

UWAGA: Jesli wystgpit btad E08, E14 i E30, operacja resetowania za pomocg zacisku RS Iub
klawisza STOP/RESET jest niedozwolona. W tym przypadku reset nalezy wykonaé, wytgczajgc
i wtgczajgc zasilanie. Jezeli nadal wystepuje ten sam btad, nalezy wykonac inicjowanie.

Przywracanie domysinych ustawien fabrycznych

Wszystkie parametry falownika mozna przywréci¢ do ustawien fabrycznych (domysinych)
odpowiednio do sposobu eksploatacji. Po zainicjowaniu falownika nalezy zastosowac test
wykonywany po wigczeniu zasilania (informacje zawiera rozdziat 2 w podreczniku obstugi),
aby ponownie uruchomi¢ silnik. Jezeli tryb pracy (standardowa lub wysoka czestotliwos¢)
zostanie zmieniony, nalezy zainicjowac falownik, aby aktywowac nowy tryb. Aby
zainicjowac falownik, nalezy wykona¢ ponizsze kroki.

(1) Wybierz tryb inicjowania w parametrze bOBH.

(2) Jezeli parametr bB4=02, 03 lub 04, wybierz dane docelowe inicjowania w parametrze

bO94.

(3) Jezeli parametr bOB4=0¢2, 03 lub 04, wybierz kod kraju w parametrze bOBS.

(4) Ustaw wartos¢ 0 | w parametrze b (80.

(5) Przez kilka sekund bedzie wyswietlany ponizszy ekran, a inicjowanie zostanie
ukonczone po wyswietleniu komunikatu dd0 !.

* Jezeli nie mozna wys$wietli¢ niektérych parametréw, nalezy zmieni¢ ustawienie z “04 (Podstawowy
wyswietlacz)“ na 00 (Petny wyswietlacz)* w parametrze k137 (Ograniczenie wyswietlania kodu funkcji).
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Zalecenia dotyczgce montazu zgodnego ze
standardami CE/EMC

W przypadku korzystania z falownika WJ200 w kraju UE nalezy spetni¢ wymagania dyrektywy
kompatybilno$ci elektromagnetycznej (2004/108/WE).

Aby spetni¢ wymagania dyrektywy kompatybilno$ci elektromagnetycznej (EMC) i zapewnic
zgodnos¢ z norma, nalezy uzy¢ dedykowanego filtra EMC odpowiedniego dla danego modelu

i postepowac zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej sekcji. Ponizsza tabela zawiera informacje o
warunkach zgodnos$ci.

Tabela 1. Warunki zgodnosci

Czestotli-
Model Kat. wos$C¢ Kabel silnika
nosna
Wszystkie modele 20m
serii WJ200 1 2 kHz (ekranowany)

Tabela 2. Odpowiedni filtr EMC

Model falownika | Model filtra (Schaffner)
WJ200-001SF
WJ200-002SF
WJ200-004SF
WJ200-007SF
WJ200-015SF
WJ200-022SF
WJ200-001LF
WJ200-002LF
WJ200-004LF
WJ200-007LF

Klasa wejscia

FS24828-8-07

1-faz. klasa 200 V

FS24828-27-07

FS24829-8-07

3-fazowy klasa 200 V

WJ200-015LF

WJ200-022LF

FS24829-16-07

WJ200-037LF

FS24829-25-07

WJ200-055LF

WJ200-075LF

FS24829-50-07

WJ200-110LF

FS24829-70-07

WJ200-150LF

FS24829-75-07

3-fazowy klasa 400 V

WJ200-004HF

WJ200-007HF

FS24830-6-07

WJ200-015HF

WJ200-022HF

WJ200-030HF

FS24830-12-07

WJ200-040HF

FS24830-15-07

WJ200-055HF

WJ200-075HF

FS24830-29-07

WJ200-110HF

WJ200-150HF

FS24830-48-07

Modele WJ200-110L i 150H nalezy zamontowaé w metalowej szafce i dodaé rdzen
ferrytowy do kabla wejsciowego, aby speti¢ wymagania kategorii C1. W przeciwnym

wypadku spetnione sg wymagania kategorii C2.

102




Wazne uwagi

1.

6.

Wymagany jest dtawik wejscia lub inne wyposazenie, jezeli wymagane jest spetnienie

wymagan dyrektywy EMC z punktu widzenia znieksztatceh harmonicznych (IEC

61000-3-2 i 4).

Jezeli dtugos¢ kabla silnika jest wieksza niz 20 m, nalezy uzy¢ diawika wyjscia, aby

unikng¢ nieoczekiwanych probleméw z powodu pradu uptywowego z kabla silnika (na

przykftad uszkodzenia przekaznika termicznego, drgan silnika itp.).

Nalezy upewnic¢ sig, ze impedancja HF (wysokiej czestotliwosci) miedzy falownikiem o

regulowanej czestotliwosci, filirem i uziemieniem jest mozliwie jak najmniejsza.

o Nalezy upewnic sie, ze potgczenia sg metaliczne i majg mozliwie najwigekszg
powierzchnie styku (ocynkowane ptytki montazowe).

Nalezy unika¢ tworzenia petli przewodnika, ktore dziatajg jak anteny, szczegolnie

takich, ktére obejmujg duze powierzchnie.

e Nalezy unikac tworzenia niepotrzebnych petli przewodnika.

e Nalezy unikac réwnolegtego uktadania okablowania sygnatowego niskiego
poziomu oraz przewodow zasilajgcych lub powodujgcych zakiocenia.

Nalezy uzywac¢ okablowania ekranowanego dla przewodow silnika oraz wszystkich

analogowych i cyfrowych przewodéw sterowania.

e Nalezy upewnic sie, ze efektywna powierzchnia ekranowania tych przewodow jest
mozliwie jak najwieksza, tj. nie nalezy zdejmowac ekranowania (ostony) z kabla
bardziej niz jest to bezwzglednie konieczne.

e W systemach zintegrowanych (na przyktad gdy falownik o regulowanej
czestotliwosci komunikuje sie z niektérymi typami kontroleréw nadrzednych lub
komputerem hostujgcym w tej samej szafie sterujgcej i sg one podtaczone do tego
samego uziemienia + potencjatu PE), nalezy podigczyé ostony przewodow
sterujgcych do masy + PE (uziemienia ochronnego) na obu koncach. W systemach
rozproszonych (na przyktad kontroler nadrzedny lub komputer hostujgcy nie
znajduje sie w tej samej szafie sterujgcej, a systemy znajdujg sie w pewnej
odlegtosci od siebie), zalecamy podigczenie ostony przewodoéw sterujgcych tylko
na koncu potgczonym z falownikiem o regulowanej czestotliwosci. Jezeli jest to
mozliwe, nalezy poprowadzi¢ drugi koniec przewoddw sterujgcych bezposrednio
do sekcji wejscia kabli kontrolera nadrzednego lub komputera hostujgcego.
Przewodnik ostony kabli silnika musi by¢ zawsze podtgczony do uziemienia + PE
na obu koncach.

e Aby uzyska¢ duzg powierzchnie styku miedzy ostong a uziemieniem + potencjatem
PE, nalezy uzy¢ $ruby PG z metalowg ostong lub metalowego zacisku
mocujgcego.

e Nalezy uzywac wytgcznie kabli w oplocie z ekranowaniem siatkg z miedzi
cynowanej (typ ,CY*) o pokryciu 85%.

o Nie nalezy przerywac ciggtosci ostony w zadnym punkcie kabla. Jezeli wymagane
jest uzycie w wyjsciu silnika dlawikéw, stycznikow, zaciskéw lub wytgcznikow
bezpieczenstwa, czes¢ nieostonieta powinna by¢ mozliwie najkrotsza.

o Niektore silniki majg gumowa uszczelke miedzy puszka zaciskow a obudowg
silnika. Bardzo czesto puszki zaciskéw, a szczegdlnie gwinty metalowych potgczen
sSrubowych PG, sg pomalowane. Nalezy upewnic¢ sie, ze zawsze istnieje dobre
potgczenie czesci metalowych miedzy ostong kabla silnika, metalowym srubowym
potgczeniem PG, puszkg zaciskow a obudowg silnika. W razie potrzeby nalezy
ostroznie usung¢ farbe miedzy powierzchniami przewodzgcymi.

Nalezy podjg¢ dziatania w celu zminimalizowania zakt6cen, ktore czesto wystepujg

pomiedzy kablami w instalacji.

e Kable powodujgce zaktdcenia nalezy umiesci¢ w odlegtosci co najmniej 0,25 m od
podatnych na nie kabli. Szczegdlnie wazng kwestig jest utozenie kabli
réwnolegtych na duzej odlegtosci. Jezeli dwa kable krzyzuja sie (jeden przechodzi
nad drugim), zakitécenia sg najmniejsze, gdy krzyzujg sie pod katem 90°. Dlatego
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kable podatne na zaktécenia powinny krzyzowac sie z kablami silnika, kablami
obwodow posrednich lub okablowaniem reostatu tylko pod kgtem prostym i nigdy
nie nalezy kfa$¢ ich rownolegle na duzej odlegtosci.

7. Nalezy zminimalizowac¢ odlegto$¢ miedzy zrodtem a odbiornikiem zaktécen
(urzadzeniem zagrozonym zaktdceniami), co ograniczy wptyw emitowanych zaktocen
na odbiornik.

e Nalezy uzywa¢ wytgcznie urzgdzen wolnych od zaktécen i zachowac odlegtosé co
najmniej 0,25 m od falownika o regulowanej czestotliwosci.

8. Podczas montazu filtra nalezy zastosowa¢ odpowiednie srodki bezpieczenstwa.

o Jezeli uzywany jest zewnetrzny filtr EMC, nalezy upewni¢ sie, ze zacisk uziemienia
(PE) filtra jest prawidtowo podtgczony do zacisku uziemienia falownika o
regulowanej czestotliwosci. Potgczenie uziemienia HF za pomocg metalowego
styku pomiedzy obudowami filtra i falownika o regulowanej czestotliwosci lub
wylgcznie za pomocg ostony kabla jest niedozwolone jako ochronne potgczenie
przewodnika. Filtr musi by¢ doktadnie i trwale potgczony z potencjatem uziemienia,
aby unikngé zagrozenia porazenia prgdem po dotknieciu filtra w przypadku usterki.

Aby utworzy¢ ochronne potaczenie uziemiajace z filtrem:
e Uziemié filtr za pomoca przewodnika o powierzchni przekroju co najmniej 10 mm?.
e Podtgczy¢ drugi przewodnik uziemiajgcy, uzywajac osobnego zacisku
uziemiajgcego umieszczonego réwnolegle do przewodnika ochronnego. (Przekro;j
kazdego zacisku przewodnika ochronnego musi by¢ odpowiedni dla wymaganego
obcigZzenia nominalnego.)
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Montaz falownika serii WJ200 (przyktad na podstawie modeli SF)

Modele LFx (3-faz. klasa 200 V) i HFx (3-faz. klasa 400 V) majg ten sam sposob montazu.

Zasilanie
1-faz. 200 V

Metalowa pfytka (uziemienie)
Jest to filtr przeciwzakiéceniowy typu ,footprint”,
dlatego znajduje sie pomigdzy falownikiem a
metalowg ptytka.

Usuna¢ izolacje pokrywajaca styk uziemienia, aby
uzyskac¢ prawidtowe wykoyanie uziemienia.

PE i

(o] (o]

Filtr EMC
(footprint)

Przewdd uziemienia jest podigczony do radiatora
falownika
(lub zacisku PE w przypadku wigkszych modeli)

(e 7acisk kabla*

Kabel ekranowany

Metalowa plytka

. 5 . “ Z
(uziemienie) 18] zacisk kablar

*) Obie czesci uziemienia kabla ekranowanego muszg by¢ potgczone z punktem uziemienia za
pomoca zaciskéw kabla.

Nalezy zastosowa¢ dtawik wejscia lub urzgdzenia ograniczajgce prad harmoniczny, aby
zapewni¢ zgodnos¢ ze standardem CE (IEC 61000-3-2 i IEC61000-3-3) z uwagi na prad
harmoniczny oraz emisje przenoszone kablami lub promieniowane wystepujgce w razie
braku dtawika wejscia.
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Zalecenia firmy Hitachi dotyczace kompatybilnosci elektromagnetycznej

A

OSTRZEZENIE: Montaz, regulacje i naprawy tego urzadzenia mogg byé wykonywane
tylko przez wykwalifikowanych specjalistdw zaznajomionych z jego budowg i dziataniem
oraz zwigzanych z tym zagrozeniami. Niezastosowanie tych srodkéw ostroznosci moze
by¢ przyczyng obrazen ciata.

Nalezy uzy¢ ponizszej listy kontrolnej, aby zapewni¢ prawidtowy zakres roboczy i warunki
pracy falownika.

1. Zrédto zasilania falownikéw WJ200 musi spetniaé nastepujgce parametry:
e Wahania napigcia £10% lub mniej
¢ Niezrownowazenie napiecia £3% lub mniej
e Wahania czestotliwo$ci 4% lub mniej

e Odksztatcenie napiecia THD = 10% lub mniej

2. Zalecenia dotyczgce montazu:

¢ Nalezy uzy¢ filtra przeznaczonego dla falownika WJ200. Patrz instrukcja obstugi
odpowiedniego zewnetrznego filtra EMC.

3. Okablowanie:
¢ Dla silnika wymagany jest kabel ekranowany (z ostong) o dlugosci 20 metréw lub
mniej.
o Jezeli dlugos¢ kabla silnika przekracza wartos¢ podang powyzej, nalezy uzyé

dtawika wyjscia, aby unikng¢ nieoczekiwanych probleméw spowodowanych
prgdem uptywowym z kabla silnika.

e Ustawienie czestotliwosci nosnej musi wynosi¢ 2 kHz, aby spetni¢ wymagania
dotyczace zgodnosci elektromagnetycznej.

¢ Nalezy oddzieli¢ wejscie zasilania i okablowanie silnika od okablowania obwodow
sygnatu/procesowych.

4. Srodowisko pracy — jezeli uzywany jest filtr, nalezy zastosowaé sie do nastepujgcych
zalecen:

e Temperatura otoczenia: od -10 do 50°C (obnizenie wartosci znamionowych jest
wymagane, gdy temperatura otoczenia przekracza 40°C)

o Wilgotnosé: od 20 do 90% wilgotnosci wzglednej (bez kondensaciji)
e Drgania: 5,9 m/s2 (0,6 G) 10 ~ 55 Hz

o Lokalizacja: wysokos$¢ 1000 n.p.m. lub mniej, w pomieszczeniu (bez gazu ani pytu
powodujgcego korozje)
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Bezpieczenstwo funkcjonalne

Wprowadzenie

Funkciji ttumienia bramki mozna uzy¢ do funkcji Stop bezpieczenstwa zgodnie z normg
EN60204-1, kategoria zatrzymania O (niekontrolowane zatrzymanie przez odtgczenie
zasilania) (jako funkcja bezpiecznego wytgczenie momentu obrotowego STO wg normy
IEC/EN61800-5-2). Zostata opracowana w celu spetnienia wymagan normy 1ISO13849-1
kat. 3 PLd, IEC61508 SIL2 i IEC/EN61800-5-2 SIL2 tylko w systemie, w ktérym sygnat
EDM jest monitorowany za pomoca ,Monitora urzadzer zewnetrznych®.

Kategoria zatrzymania zdefiniowana w normie EN60204-1

Kategoria O:

Kategoria 1:

Kategoria 2:

Niekontrolowane zatrzymanie przez bezzwtoczne (< 200 ms) odtgczenie
zasilania od napedéw (jako funkcja bezpiecznego wytgczenie momentu
obrotowego STO wg normy IEC/EN61800-5-2)

Kontrolowane zatrzymanie przez odciecie zasilania od napedéw, jesli na
przykfad zatrzymano niebezpieczny ruch (opdznione wytgczenie zrédta
zasilania). (jako funkcja SS1 normy IEC/EN61800-5-2)

Kontrolowane zatrzymanie. Zasilanie elementu napedu nie jest przerywane.
Wymagane sg dodatkowe dziatania dotyczgce normy EN 1037 (ochrona
przed nieoczekiwanym ponownym uruchomieniem) (jako funkcja SS2
w normie IEC/EN61800-5-2)

Sposéb dzialania

Przerwanie zasilania obwodu GS1 lub GS2, na
przyktad przerwanie potgczenia miedzy

obwodem GS1 lub GS2 i PLC albo Wyt Wt. We. 9 M

(normal ne

jednoczesnie obwodéw GS1/GS2 i PLC,
powoduje wytgczenie wyjscia napedu, tj.
odciecie zasilania silnika przez zatrzymanie
przetgczania tranzystoréw wyjscia w bezpieczny
sposob. Wyjscie EDM jest aktywowane po
przestaniu sygnatu z obwodéw GS1 i GS2 do

napedu.

Aby wylgczy¢ naped, nalezy zawsze uzy¢ obu
wejs¢. Wyjscie EDM przewodzi prad, gdy
obwody GS1 i GS2 dziatajg prawidiowo. Jezeli
z dowolnego powodu otwarty jest tylko jeden
kanat, nastepuje zatrzymanie wyjscia napedu,
ale bez wigczenia wyjscia EDM. W takim
przypadku nalezy sprawdzi¢ okablowanie
wejécia bezpiecznego wytgczania.

Przetacznik funkcji Przetacznik
funkcji EDM

zabezpieczajace

(EDM)
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Aktywowanie

Wigczenie wytgcznika bezpieczenstwa powoduje automatyczne przypisanie wejscia GS1
i GS2.

Aby przypisa¢ wyjscie EDM (External Device Monitor), nalezy wigczy¢ przetgcznik funkgiji
EDM. Wyjscie EDM jest automatycznie przypisywane do programowalnego zacisku
wyjscia 11.

(Jesli wytgcznik bezpieczenstwa lub przetgcznik funkcji EDM jest wytgczony,
programowalny zacisk wejscia i wyjscia zostanie ustawiono jako funkcja ,no", a styk
pozostanie wytgczony.)

Aby wylgczy¢ naped, nalezy zawsze uzyé obu wejs¢. Jezeli z dowolnego powodu otwarty
jest tylko jeden kanat, nastepuje zatrzymanie wyjscia napedu, ale bez wigczenia wyjscia
EDM. W takim przypadku nalezy sprawdzi¢ okablowanie wejscia bezpiecznego
wylgczania.

Montaz

Zgodnie z normg bezpieczenstwa podang powyzej, nalezy przeprowadzi¢ montaz,
korzystajac z informacji podanych na przyktadzie. Nalezy uzy¢ obu obwodoéw GS1 i GS2
oraz skonfigurowa¢ system tak, aby obwody GS1 i GS2 byty wytgczone po przestaniu
sygnatu wejscia bezpieczenstwa do falownika.

Przed rozpoczeciem pracy nalezy przeprowadzi¢ test poprawnosci dziatania po
zakonczeniu montazu.

Jezeli uzywana jest funkcja ttumienia bramki, nalezy potaczy¢ naped do urzgdzenia
przerywajgcego z certyfikatem bezpieczenstwa, wykorzystujgcego sygnat wyjscia EDM

w celu ponownego potwierdzenia dziatania obu wejs¢ bezpieczenstwa GS1 i GS2. Nalezy
stosowac sie do instrukcji dotyczgcych okablowania, zawartych w podreczniku obstugi.

Kod .
Element funkcj Dane Opis
Funkcja wejscia [3] C003 77 | GS1: wejscie bezpieczenstwa 1 (uwaga 1)
i [4] C004 78 | GS2: wejscie bezpieczenstwa 2 (uwaga 1)
Stan aktywny C013 01 | NC: rozwierne (uwaga 1)
wejscia [3] i [4] C014 01 | NC: rozwierne (uwaga 1)
Funkcja wyjscia co21 62 EDM : monitor urzadzen zewnetrznych
[11] (uwaga 2)
Stan aktywny Co31 00 | NO: zwierne (uwaga 2)
wyjécia [11]
Wyjscie wytgczane przez urzadzenie. Bez
00
btedu.
Tryb wejscia GS b145 Wyjscie wylgczane przez sprzet, a
01 | nastepnie wystepuje btad. (uwaga 3)
(uwaga 4)

Uwaga 1) Sg automatycznie ustawiane po wigczeniu wigcznika bezpieczenstwa; nie mozna
tego zmienic.

Uwaga 2) Sg automatycznie przypisywane po wigczeniu przetgcznika EDM; nie mozna
tego zmienic.

Uwaga 3) Falownik zgtasza btad za pomocg stanu ,E37“. W przypadku dublowania
z btedem zewnetrznym (E12) stan E37 ma wyzszy priorytet.

Uwaga 4) Gdy naped jest w stanie btedu ,E037" i wejscie GS1 lub GS2 jest aktywne, nie
mozna zagwarantowaé bezpiecznego dziatania.
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Przyktad okablowania

Jezeli uzywana jest funkcja ttumienia bramki, nalezy potgczy¢ naped do urzadzenia
przerywajgcego z certyfikatem bezpieczenstwa, wykorzystujacego sygnat wyjscia EDM

w celu ponownego potwierdzenia dziatania obu wej$¢ bezpieczenstwa GS1 i GS2. Nalezy
stosowac sie do instrukcji dotyczacych okablowania, zawartych w podreczniku obstugi.

Bezpiecznik* b—

Przetgcznik E_ L.
resetowania Wejsme EDM
(sprzezenie zwrotne)
+24V l. ...... i .......... KM1
Wejscie
bezpieczenstwa | T11 T31 T32 T33 T T T
T12 Al +24V CM2
A2 p I
s14 Wyjscie ~ >
Whytacznik bezpieczenstwva | | | ~nco ~cnop onp o218 Qmm——L—————————————————) """
(Przyktad: przycisk wytgczania GQSX'GSZZ6'T15'RC5241 oy 1 GS2l >
awaryjnego) T21 [ !
T22 - WJ200
Urzadz. bezpieczenstwa
¥ Standard
(IEC61508,1S013849)
certyfikowane

(*) Specyfikacja bezpiecznika:
A Bezpiecznik do gaszenia tuku o napieciu znamionowym AC 250 V, natezeniu znamionowym 100 mA, zgodny
z normag IEC6127 -2/-3/-4
przyktad) SOC serii EQ AC 250 V, 100 mA (UL, SEMKO, BSI)
Little serii 216 AC 250 V, 100 mA (CCC, UL, CSA, SEMKO, CE, VDE)

Dowolne napiecie sygnatu zewnetrznego potgczone z falownikiem WJ200 musi pochodzi¢
ze zrédta SELV.

Nacisniecie wytgcznika awaryjnego powoduje odtgczenie zasilania wyjsé GS1 i GS2 oraz
wylaczenie wyjscia falownika. Powoduje to wolny wybieg silnika. To dziatanie jest zgodne
z kategorig zatrzymania 0 okreslong w normie EN60204.

Uwaga 1. Powyzej podano przyktad uzycia programowalnego zacisku wejscia
Z logicznym uktadem wspdlnego plusa (source). Jezeli jest on uzywany
Z logicznym ukfadem wspdlnego minusa (sink), nalezy zmodyfikowac
okablowanie.

Uwaga 2: Przewody przekaznika bezpieczehstwa i sygnatu wejscia awaryjnego muszg
by¢ ekranowane, np. RS174/U (produkowane przez firme LAPP), MIL-C17 lub
KX2B firmy NF C 93-550 o $rednicy 2,9 mm przy mniej niz 2 metrach. Nalezy
pamieta¢ o potgczeniu ekranowania do uziemienia.

Uwaga 3: Wszystkie czesci zwigzane z indukcja, takie jak przekaznik i stycznik, sg
wymagane do uzyskania obwodu zabezpieczajgcego przed przepieciem.
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spowodowac nieoczekiwane wigczenie wejscia przez obwod zamkniety, jezeli co
najmniej dwa falowniki sg podtgczone do wspdlnego okablowania we/wy w sposéb
pokazany ponizej. Moze to doprowadzi¢ do niebezpiecznej sytuacji. Aby unikng¢
zamkniecia obwodu, nalezy umiesci¢ w Sciezce diode (parametry: 50 V/0,1 A)

w sposob pokazany ponize;j.

A Jezeli urzgdzenia sg potgczone réwnolegle i diody zabezpieczajgce to diody
pojedyncze, ich stan nalezy sprawdza¢ w ramach testu poprawnosci dziatania.

i Falownik nie blokuje prgdu wptywajacego do niego, gdy nie jest zasilany. Moze to
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W przypadku uktadu logicznego ze wspolnym minusem (sink)

Przew6d Zasilanie WL Zasilanie Wt
zworki P24 <« P24
v(pc 1 bLC
—— ] ] mf
v Wejscie L. Wejscle
1 WE.. Wstawienie 1 WYL
] diody 2
s .. —
Pfdewod  Zasilanie WYL Zasilanie WYL
zwprki | P24—» P24
Y| #CJPLC .._l_.+ LG -
L | L |
.@ ‘1:@
—>
L1 - |
Przetgcz Przetgcz
WYL. WYL

W przypadku uktadu logicznego ze wspolnym plusem (source)

Y e— P24 «
Przewod |PLC J—

zworkiy( |L

N

Wejsc
y
1<3* WE.

[

L~ | L]

Przetgcznik Przetacznik
WYL, WYL,

Petla pragdowa powoduje wigczenie wejscia,  Mozna sie zabezpieczy¢ przed powstaniem
nawet jezeli przetgcznik jest wytgczony, gdy  petli prgdowej, wstawiajgc diode zamiast
nie wstawiono diody. krétkiego preta.
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Elementy do podigczenia

Ponizej przedstawiono przyktady urzadzen zabezpieczajgcych do podtgczenia.

Seria Model Spetniane normy Data certyfikacji
GS9A 301 1SO13849-2 kat. 4, SIL3 06.06.2007
G9sSX GS226-T15-RC IEC61508 SIL1-3 04.11.2004
NE1A SCPU01-V1 IEC61508 SIL3 27.09.2006

Konfiguracja i elementy uzyte w jakimkolwiek obwodzie innym niz prawidtowo wstepnie zatwierdzony

modut zabezpieczajgcy potgczony z wyjsciami GS1/GS2 i portami EDM falownika WJ200 muszg
odpowiadac¢ co najmniej kat. 3 PLd zgodnie z normg ISO 13849-1:2006, aby spetnia¢ ogdlne
wymagania kat. 3 PLd dla kombinac;ji falownika WJ200 i obwodu zewnetrznego.

Poziom zaktécen elektromagnetycznych (EMI), zgodnie z ktérym oceniono modut zewnetrzny,

musi odpowiadaé co najmniej poziomowi okreslonemu w dodatku E normy IEC 62061.

Kontrola okresowa (test poprawnosci dziatania)

Test poprawnosci dziatania jest niezbedny do ujawnienia niebezpiecznych usterek niewykrytych po
pewnym czasie, w tym przypadku po 1 roku. Przeprowadzenie tego testu co najmniej raz w roku jest
warunkiem zapewnienia zgodnosci z normg 1SO13849-1 PLd.

- Nalezy aktywowac (zasili¢) wyjscia GS1 i GS2 jednoczesnie oraz osobno, aby sprawdzi¢, czy
wyjscie jest dozwolone, a zigcze EDM przewodzi prad

Zacisk Stan
GS1 natezenie WYL. natezenie Wt natezenie WYL. natezenie Wt.
GS2 natezenie WYL. natezenie WYL. natezenie WL natezenie Wt.
. nie przewodzi . . nie przewodzi
EDM przewodzi prad pradu nie przewodzi pradu bradu
(wyjscie) niedozwolone niedozwolone niedozwolone dozwolone

- Nalezy aktywowac¢ (zasili¢) wyjscia GS1 i GS2, aby sprawdzi¢, czy wyjscie jest dozwolone, a ztgcze EDM nie przewodzi

pradu

- Nalezy aktywowa¢ (zasili¢) wyjscie GS1, bez aktywacji wyjécia GS2, aby sprawdzié, czy wyjscie jest niedozwolone, a
ztgcze EDM nie przewodzi pragdu

- Nalezy aktywowa¢ (zasili¢) wyjscie GS2, bez aktywacji wyjscia GS1, aby sprawdzi¢, czy wyjscie jest niedozwolone, a
modut EDM nie przewodzi pradu

- Nalezy dezaktywowa¢ (przerwac zasilanie) wyjs¢ GS1 i GS2, aby sprawdzi¢, czy wyjscie jest niedozwolone, a modut EDM

przewodzi prad

Przed rozpoczeciem pracy nalezy przeprowadzi¢ test poprawnosci dziatania po zakorczeniu montazu.

A

Srodki bezpieczenstwa

Jezeli urzadzenia sg potaczone rownolegle i diody zabezpieczajgce to diody pojedyncze, ich stan nalezy
sprawdza¢ w ramach testu poprawnosci dziatania. Po wykonaniu testu odpornosci nalezy sprawdzi¢ ponownie,
czy diody nie sg uszkodzone.

1. Aby upewnic sig, ze funkcja bezpiecznego wytgczania spetnia wymagania bezpieczenstwa w danym

zastosowaniu, nalezy przeprowadzi¢ doktadng ocene ryzyka dotyczgca catego systemu bezpieczenstwa.

2. Funkcja bezpiecznego wytgczania nie odcina zasilania napedu i nie zapewnia izolacji elektrycznej. Przed

rozpoczeciem montazu lub prac konserwacyjnych nalezy wytaczy¢ zasilanie napedow i umiesci¢
odpowiednig etykiete/blokade.

3. Dtugos¢ okablowania wejsé bezpiecznego wytgczania powinna by¢ mniejsza niz 30 m.

4. Czas od otwarcia wej$cia bezpiecznego wytaczenia do wylgczenia wyjscia napedu wynosi mniej niz 10 ms.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

Firma Hitachi Industrial Equipment Systems Co., Ltd., z siedzibg w
1-1, Higashinarashino 7-chome, Narashino-shi, Chiba 275-8611, Japonia
zaswiadcza na wtasng odpowiedzialnos¢, ze: -

falowniki Hitachi Sanki serii WJ200 obejmujace 27 modeli o mocy silnika od 0,1 kW do 15 kW
z doktadnie okreslonymi numerami modeli serii WJ200 podanymi ponizej
WJ200-(D)(IN(N(1Vv)
()= 001, 002, 004, 007, 015, 022, 030, 037, 040, 055, 075, 110 lub 150
(co oznacza odpowiednig moc silnika w kW)
(m=s,LlubH
(S= jednofazowy system zasilany napigciem 200 V;
L=3-fazowy system zasilany napieciem 200 V,
H=3-fazowy system zasilany napieciem 400 V)

(1) = F (produkt wyposazony w klawiature)
(IV) = puste  (te numery modeli podano na odpowiednich etykietach napedow)

Numer seryjny/zakres...................... (niewymagane dla kopii deklaracji zgodnosci w instrukcji obstugi)

sg zgodne z odpowiednimi wymaganiami odnosnie bezpieczenstwa i higieny pracy okreslonymi
w dyrektywie maszynowej UE (2006/42/WE) i wymaganiami w zakresie ochrony zawartymi w dyrektywie
UE dotyczacej kompatybilnosci elektromagnetycznej (2004/108/WE).

Imie, nazwisko i adres osoby upowaznionej do utworzenia arkusza technicznego, wyznaczonej
na terenie Wspolnoty: -

Hitachi Europe GmbH
Am Seestern 18, D-40547 Duesseldorf, Niemcy.

Certyfikat badania typu WE (nr 01/205/0699/09) zostat wydany przez powiadomiony urzad (0035) zgodnie
z dyrektywg UE dotyczacg urzgdzen przez TUV Rheinland Industrie Services GmbH of Alboinstr, 58
12103 Berlin Germany.

Ujednolicone standardy, na ktérych opiera sie niniejsza Deklaracja zgodnosci, zgodnie z opisem w
artykule 7(2), obejmuja: -

Ujednolicone standardy tworzgce podstawe zgodnosci z dyrektywg maszynowg UE
EN61800-5-2: 2007

EN ISO 13849-1: 2008

EN61800-5-1: 20007

EN62061: 2005

EN60204-1: 2006

Ujednolicone standardy tworzace podstawe zgodnosci z dyrektywag UE dotyczaca kompatybilnosci
elektromagnetycznej
EN61800-3: 2004

Miejsce i data deklaracji:-
(miejsce na deklaracje zgodnosci w instrukcji obstugi)

Imie, nazwisko i podpis osoby upowaznionej do przygotowania deklaracji
w imieniu producenta
(miejsce na deklaracje zgodnosci w instrukcji obstugi)
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