Falowniki

serii WJ200
dwa w jednym

wase 1 Q.4

HITACHI

HITACHI

Inspire the Next

To nie wybor,
to koniecznosc¢

Nowa skala mozliwosci

dwie wartoSci mocy znamionowe;j:
VT 120% I, /Amin i CT 150% |, /1min

zakres mocy: 0,1 - 15 kW

sterowanie wektorowe

wysoki moment rozruchowy 200% M,,,
czestotliwos¢ wyjsciowa: 0,1 - 400 Hz

czas przyspieszania i zwalniania: 0,1 - 3600 s
nastawa czestotliwosci: analogowa i cyfrowa
wbudowany port USB

komunikacja - port RS 485

obstuga protokotu ModBus RTU
automatyczna regulacja napiecia AVR
wbudowane funkcje sterownika PLC
rozbudowany regulator PID

praca z silnikiem PM

nastepca doskonatego modelu serii SJ200




HITACHI

Inspire the Next

seria

SF HF
Model
001 002 004 007 015 022 004 007 015 022 030 040 055 | 075 110 150
Maksymalna moc [ cT 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5 1 15
wspétpracujacego Silnika (kW) [ vT 0,2 0,4 0,55 1,1 2,2 3,0 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7,5 11 15 18,5
Znamionowe napiecie zasilania 1-fazowe: 220 V-15% + 240 V+10%, f=50/60 Hz +5% 3-fazowe: 380V-15% + 480V+10%, f=50/60Hz £5%
Znamionowe napiecie wyjsciowe 3-fazowe: 200+240 V (w powigzaniu z ngpigciem zasilania) 3-fazowe: 380+460V (w powigzaniu z ngpigciem zasilania)
Znamionowy prad wejsciowy () |-CT 1,3 3,0 6,3 1,5 16,8 22,0 1,8 3,6 52 6,5 7,7 1,0 | 169 | 188 294 | 359
& I MG VT | 20 | 36 73 | 138 | 202 | 240 | 21 43 59 81 | 94 | 133 | 200 | 240 | 380 | 440
e e A e 1.0 1,6 3,0 5,0 8,0 11,0 1,8 34 48 55 7,2 9,2 14,8 | 18,0 240 | 31,0
VT 1,2 1,9 3,5 6,0 9,6 12,0 2,1 4,1 54 6,9 8,8 1,1 17,5 | 23,0 31,0 | 380

Dopuszczalne przeciazenie CT: 150 % pradu znamionowego przez 60s, VT: 120% pradu znamionowego przez 60s

pradowe
Moment rozruchowy 200% przy 0,5Hz (SLV)
Odzyskowe,

Min. rezyst. opor. ham. 100 50 35 180 100 70 35
Hamowanie

Pradem statym Nastawa sity hamowania, czas i predkos$¢ do zatgczenia hamowania DC

Szerokos¢ 68 108 108 108 140 140 180
Wymiagry [mm] Wysoko$é 128 128 128 128 128 260 295

Gtebokos¢ 109 122,5 170,5 143,5 170,5 170,5 155 175
Masa (kg) 1,0 1,1 1,6 1,8 1,5 1,6 ‘ 1,8 ‘ 1,9 21 3,5 4,7 52

Parametry Sygnafu wyjsciowego falownika Nadnapieciowe, btad CPU, btad komunikacji,

Czestotliwosc wyjéciowa 0.1 - 400 Hz. podnapieciowe, przeciazenie opornika hamujgcego btedy EzSQ,

nadpradowe, termiczne, przecigzeniowe, zaniku napiecia zasilania,
Zabezpieczenia | btad doziemienia (przed startem), btad pamieci, btad termistora,

Statomomentowa lub o momencie zredukowanym

ClitEliEnle SenanlE Ui oraz sterowanie wektorowe (SLV).

- Lo K .

Panel cyfrowy | Przyciski A |V . obnlzan!e nép@ma przy Prze roczen'lu lza(?anego pradu, . -
. s Syanal optymalizacja hamowania w celu unikniecia generatorowej pracy silnika,

Nastawa czestotliwosci ygna 0-10V, 4-20mA, potencjometr 1kQ, 2W. ) ) s ) .
analogowy automatyczne ograniczenie czestotliwosci kluczowania tranzystorow.
Sie¢ RS485-ModBus RTU.

Doktgdnosc¢ ® A TForvrm A . . .

regulagji Cyfrowa +0,01% f,., (czestotliwosci maksymalnej) Niewyjmowany,

czestotliwosci ini

Wy?éciowej Analogowa +0,2% f,, (czestotliwosci maksymalnej) porty USE mini B, RS422,

Panel przyciski (RUN; ESC; A ;¥ ; STOP/RESET; SET),

Nastawa cyfrowa - 0,01Hz.

Nastawa analogowa f.../1000. wyswietlacz - 4 dekady 7 segmentowe LED,

wskazniki LED statusu pracy.

Rozdziglczos¢ czestotliwosci

Ograniczenig czestotliwosci wyjsciowej Programowane poziomy od dotu i gory.

2 A e P Od 0,018 do 3600$. Wg. charakterystyki liniowej
Crzgs preaplizazine | 2vEliElE lub nigliniowj. Dostepne dwa zestawy nastaw. Autostrojenie, funkcja do sterowania zewnetrznego hamulca,

automatyczna regulacja napiecia, mini-sterownik PLC,
automatyczny rozruch po zaniku napigcia, funkcje logiczne,

Listwa sterujaca / wybrane funkcje

FW - bieg w przod start/stop, ODB - hamowanie pradem statym, Funkcje historia awarii, sterowanie momentem, STOP bezpieczenstwa,

TH - funkcjq termistora, SET - drugi zes$taw parametrow, (wybrane) TN

OPE - wymuszanie $kr. czest. i rozkazu ruchu ADD - dodawanie czestotliwosci, regulator PID, praca z silnikiem PM,

z pulpitu falownika, 2CH - drugi Testaw czasOw przyspieszania wyswietlanie biezacej wartosci f (Hz), | (A), U,,, P,., t..o, tun

F-TM - wymus$zanie $kr. czesét. i rozkazu ruchu i zwalniania, . . .
2 z listwy zaciskowej. USP - zabezpieczenie przed $gmoczynnym rozruchem, podbicie momentu, komparator okienkowy, motopotencjometr,
D RV - bigg w tyt start/stop, UP/DWN - funkcje motopotencjometru, q Befl o q
© FRS - wybieg, CF1-CF4 - wiglopoziomowa nastawa predkosci, sterowanie lokalne/zdalne, predkosci wielopoziomowe.
= EXT - wytacznik zewnetrzny, STA,STP, F/R - impul$owe zataczenie/wytacznie biegu,

RS - reset, CP1-CP3 - wybér zaprogr. komendy pozycji

SFT - zablokowanie nastaw, MI1-MI7 - syg. wejsciowe funkcji EzZSQ Zewnetrzny panel, kabel do panela,

AT - rodzaj $ygnatu sterujacego, ART. - zezwolenie sygnatu zadawania momentu, dtawik sieciowy i silnikowy,

TL, TRQ, TRQ2 - funkcja ogr. momentu, SPD - przetaczenie sterowania pozycja/predkoscia. s - . KIS . EMI

pcje iltr przeciwzaktoceniowy - s

RUN - $ygnalizacja pracy, FA1/FA2 - $ygnalizacja osiagniecia (przekroczenia) rezystor hamujacy, OPE-SRmini, OPE-SR, WOP,

OL - sygnalizacja przecigzenia, czestotliwosci, R 5
o OD - sygnalizacja przekroczenia Sygnafu uchybu, MO1-MO3 - wyjscia EzSQ, oprogramowanie ProDrive Next.
g AL - $ygnalizacjq btedu, STO - bezpieczne wytgczenie momentu,
= DC - detekcja zaniku $ygnatu analogowego, WAC - ostrzezenie zuzycia kondensatora,
= FBV - sygnat dla zat./wyt. dodatkowego WAC - ostrzezenie zuzycia wentylatora,

uktadu napedowego przy regulacji PID, POK - zakonczenie pozycjonowania, - iaYani i
NDC - $ygnalizacja przerwaniag pracy Sieciowej, IRDY - gotowos¢ falownika. \é-1l: _ g?)f::qizrr::z zgﬁmﬁn’:;?::xteowe (pompy, wentylatory)
LOG - wynik operagji logiczngj, 1
Warunki zewnetrzne
Stopien ochrony/lokalizacja. IP 20 / we wnetrzu bez kurzu i bez gazéw zracych 1000m n.p.m.
Temperaturg otoczenig, -10°C =50 °C PrOducent:
< : Podczas krotkotrwatego transportu HITACHI Industrial EqU|pment Co. ’ Ltd.
Temperaturg sktadowania o . 2
-20°C =65 °C

Wilgotnosé 20 % + 90 % (bez skraplania)
Kolor Czarny

Wibracje 59m/s’(0,6G), 10 do 55 Hz
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