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Falowniki

Seria SJ700B

Zaawansowany falownik ogélnego przeznaczenia

Wysoka sprawnos¢, zaawansowane funkcje, tatwa obstuga.

M Zaawansowany naped o wysokim momencie

rozruchowym i iatwej konfigu racji Moment obrotowy silnika w funkcji predkosci obrotowej

Ulepszone sterowanie wektorowe bez czujnikéw oraz automa- 150 J] N
tyczne dostrajanie pozwalaja na fatwe konfigurowanie statych sil- z 100
nika oraz umozliwiaja uzyskanie wysokiego momentu rozrucho- E 2
wego, o wielkosci co najmniej 150% przy czestotliwosci 0,5 Hz. E% 0 300 | 600 | 990  12p0  15p0 18P0
Falownik SJ7008B jest falownikiem ogdlnego przeznaczenia, ktéry C 100
mozna stosowac w uktadach o duzych momentach obrotowych. -150 \\NI\
Predkos¢ obrotowa [min™]
[aa]
8 *1 Moment rozruchowy
N
A Seria ‘ Odpowiedni silnik ‘ Moment rozruchowy
© 7,5 do 75 kw 0,5 Hz/150%
ﬁ >7008 90 do 160 KW 0,5 Hz/120%
Funkcje zapobiegania btedom
M Tlumienie przetezen
Szybsze obliczenia wewnetrzne poprawiajg sprawnos¢ reguladji Ttumienie przetezen zapobiega powstawaniu bfedéw falownika
pradu. podczas przyspieszania, zwalniania i obcigzer udarowych.
Tlumienie przetezen WYL. Ttumienie przetezen Wk.

Prad silnika '

Obcigzenie

R\ mmm' T

M Tlumienie przepieé

Funkcja AVR szyny DC zapewnia regulacje czasu zwalniania, zapo- A \
biegajac przekroczeniu poziomu napiecia, wyzwalajacego zabez- . el
pieczenie nadnapieciowe w falowniku . Dzieki temu mozliwa jest l g

praca bez generowania btedéw.
Napiecie gtéwnego J

obwodu DC

"H\
T

Prad silnika

ﬁCzestotIiwoéc’ wyjéciowa J
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Standardowo zintegrowany filtr
EMC i obwéd hamowania

M Wbudowany filtr EMC

Mniejsze koszty i zajmowana przestrzen niz w przypadku uzywa-
nia zewnetrznego filtru EMC.

Przyktad SJ700B 150 HFF
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Czestotliwo$¢ [Hz] . )
QP: wartos¢ quasi-szczytowa

B Obwéd hamowania do 30 kW

Mniejszy koszt i zajmowana przestrzen w poréwnaniu z zewnetrz-
nym sterownikiem hamowania.

M Kod modelu falownika

SJ700 B- 11

OHFF
| j

Dopuszczalna moc silnika:

075: I7.5 W —"— | 7 Klawiatura

1600: 160 kW

F: Zintegrowany —

. . filtr EMC
Napiecie zasilania

H: 3-fazowe, klasa400V ~ ——
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Falowniki

Seria SJ700B

Zaawansowany falownik ogélnego przeznaczenia
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tatwa konserwacja

M Latwo wyjmowane podzespoty

Wentylatory chtodzace i kondensatory szyny DC mozna tatwo
wyjg¢ w celu wyczyszczenia lub wymiany.

tatwo wyjmowane kondensatory szyny DC
(SJ7008: ponad 18,5 kW)

tatwo wyjmowane wentylatory

Wyjmowana listwa zaciskowa uktadu logicznego serii SJ300/L300P
jest zgodna z serig SJ700B. Nie ma potrzeby ponownego prowa-
dzenia przewoddw.

Seria $J300 Seria $J700B

Wyjmowane zaciski uktadu sterowania (przejécie na
$J700B bez ponownego prowadzenia przewodow)

*1 Tabela poréwnawcza zaciskow uktadu sterowania

Zaciski wejsciowe \

Zaciski wyjsciowe

5J7008 9 zaciskow (8 zaciskdw 5 zaciskow (wyjscia typu
SJ300 programowalnych, FW) ,otwarty kolektor”)
6 zaciskéw (5 zaciskow 2 zaciski (wyjscia
L300P L
programowalnych, FW) przekaznikowe)

Kompatybilnos¢ sieciowa

B Dostepne rézne opcje interfejsu Fieldbus

Falowniki SJ700B s3 standardowo wyposazone w port szeregowy
RS-485 z obstuga protokotu Modbus-RTU. Falowniki mozna podta-
czy¢ do nastepujacych sieci Fieldbus przy uzyciu osobno dostep-
nych kart opcjonalnych:

PROFIBUS-DB
CanOPEN
m DeviceNet

oraz inne sieci

Latwa obstuga

B Wyswietlanie parametréw definiowanych
przez uzytkownika

Uzytkownik ma do wyboru kilka trybéw wyswietlania para-
metréw.

Funkcja poréwnywania danych

Wyswietlane sa tylko te parametry, ktérych wartosci zostaty zmienione
wzgledem domysinych.

Funkcja parametréw wybranych przez uzytkownika
Wyswietlane sa parametry zdefiniowane przez uzytkownika, maksymalnie
12 (U001-U012).

Tryb podstawowy (domysiny)

Wyswietlane sg typowo uzywane parametry.

o

[

[J

[

[

[ J
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. 'y 'y

. = = Wyswietla tylko

parametry

Wybrane podstawowe
parametry ~ s ~ 4
podstawowe

Dtugi czas eksploatacji

B Funkcja ostrzegania o czasie eksploatacji

Zaawansowana konstrukcja wentylatoréw chtodzacych i konden-

satoréw szyny DC sprawia, ze teoretyczny czas eksploatacji wyno-
si 10 lat*. Funkcja sterowania wigczaniem/wytaczaniem moze jesz-
cze bardziej wydtuzy¢ zywotnos¢ wentylatorow.

*Temperatura otoczenia: SJ700B 30°C (przy braku gazéw korozyjnych, mgty olejowej i pytu)

M Podzespoty o dlugim czasie eksploatacji

Dzieki monitorowaniu ostrzezer o przekroczeniu czasu eksploata-
¢ji i innych funkcji mozna prowadzi¢ odpowiednio wczesng kon-
serwacje podzespotdw, zapobiegajgc w ten sposéb nieoczekiwa-
nym awariom systemu.

Przyktad potaczenia w sie¢
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Réznorodne funkcje

B Programowane zaciski we/wy - funkcja
opdzniania wiaczania/wytaczania (timer)

Funkgja timera moze ograniczy¢ potrzebe stosowania
zewnetrznych uktadoéw czasowych.

M Funkcja zwiekszajaca odpornosé falownika
na blokady powodowane chwilowymi
zanikami zasilania

Falowniki serii SJ700B ignorujg chwilowe zaburzenia zasilania
wejsciowego, dopoki napiecie szyny DC pozostaje wyzsze od
poziomu napiecia powodujacego wyzwolenie zabezpieczenia
podnapieciowego .

M Aktywne dopasowywanie czestotliwosci

Skuteczne dopasowywanie czestotliwosci wyjsciowej i predkosci
silnika przy ponownym rozruchu, nawet przy braku napiecia
szczatkowego silnika.

B W przypadku utraty zasilania, zwalnianie i
zatrzymywanie wedtug nastawionej rampy

M Funkcja krzywych przyspieszania/zwalniania

Zaleznie od zastosowan mozna wybrac rozne krzywe
przyspieszania/zwalniania.

M Funkcja trzymania analogowego sygnatu
sterujacego

Gdy wtaczony jest sygnat AHD, czestotliwos¢ wyjsciowa ustawiana
przez sygnat analogowy jest utrzymywana na statym poziomie.
Gdy sygnat AHD pozostaje witaczony, czestotliwos¢ mozna
regulowac za pomocg funkgji motopotencjometru UP/DOWN.

W tym trybie nastawa czestotliwo$ci moze zosta¢ zachowana po
wylgczeniu zasilania.

M Zintegrowany monitor mocy wejsciowej

Mozliwe jest monitorowanie chwilowej mocy wejsciowej (kW).
Przydaje sie to w przypadku monitorowania oszczednosci energii.

B Automatyczna regulacja czestotliwosci
kluczowania

M Odtaczenie na wejsciu analogowym - funkcja
wykrywania

Falowniki serii SJ700B wysytaja sygnat odtaczenia w razie utraty
sygnatu sterowania czestotliwoscig podawanego na wejscie
analogowe.

Przyjazne dla srodowiska

M Funkcja ttumienia mikroprzepieé

Falowniki serii SJ700B wykrywajg prad silnika i automatycznie
odpowiednio obnizajg czestotliwos¢ kluczowania.

M Wyjscie analogowe wysokiej rozdzielczosci
(10-bitowe)

Normy miedzynarodowe

B Zgodnos¢ z normami miedzynarodowymi

Opracowana przez Hitachi oryginalna metoda sterowania PWM
ogranicza napiecie na zaciskach silnika do wartosci nizszej niz
potowa napiecia szyny DC falownika.

B Zgodno$¢ z unijng dyrektywa RoHS

Przyjazny dla srodowiska falownik spetnia wymagania dyrektywy
RoHS.

M Poprawa warunkéw srodowiskowych

Standardowo wewnetrzna ptyta PC jest lakierowana, a miedziana
szyna magistrali obwodu gtéwnego jest galwanizowana.

Atesty CE, UL, c-UL, cTick.

(N

B Programowalne zaciski wejsciowe i
wyjsciowe dostosowane do réznej logiki
sterowania

Programowalne zaciski wejsciowe i wyjsciowe mozng by¢
skonfigurowane do sterowania «wspdlnym plusems lub
«wspolnym minusem.

M Szeroki zakres wejsciowych napie¢ zasilania

Dla klasy zasilania 400V, gérne napiecie zasilania do 480 V jako
standard
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Zaciski listwy sterowniczej

M Opis listwy zaciskowej

Symbol Nazwa Objasnienie znaczenia zacisku dane znamionowe
L |ZaciskwspdinydiawelSC | 7ok wspoiny dia H, O, 02, OI, AM, | AM. Nie uziemiac. -
analogowych
Zasilacz rodh o
H zodiozasianiadia | pyy¢ sagilacza dla wejscia napieciowego do zadawania czestotliwosci 10V DC, maks.20mA .
zadawania czestotliwosci
0 Wejécie napieciowe dla | Czestotliwos¢ maksymalna jest osiagana przy napieciu DC 10V w zakresie regulacji DC 0-10V . Jesli czestotliwoéc¢ impedancja wejscia: 10kQ), dopuszczalny zakres napiecia
zadawania czestotliwosci | maksymalna ma by¢ osiagana przy nizszej wartosci napiecia niz DC10V ustaw odpowiednio parametr A014. wejéciowego: -0.3-+12V DC
[ . dodgtkowewejsoe na Sygnat 02 z zakresu 0-+10V DC jest dodawany do gtéwnego sygnatu zadawania czestotliwo$ciO lub Ol. Zmienigjac | impedancja wejscia: 10kQ, dopuszczalny zakres napiecia
2 | Zadawanie 02 pieciowe dla zadawania o . . o o .
5] - . odpowiedni parametr, sygnat 02 moze by¢ réwniez gtéwnym sygnatem zadawania czestotliwosci wejsciowego: 0-+12V DC
51 czestotliwosci czestotliwosci
5 o Wejécie pradowe dla Ezedstothwosc makslyma\najkest ogqgana przy prqdzwef ZOkmAADTC wzak{eswe regu\agw 4—20rr(;A DCO‘ . . Impedancja wejécia: 1000, Adopuszczalny zakres pradu
zadawania czestotliwosci r\:(e;myeprogramowa ny zacisk wejsciowy z przypisana funkcja AT jest zataczony, wejscie pradowe Ol zostaje uaktyw- wejsciowego: 0-24mA DC
am | Analogowe wyjscie mo- 0-10VDC, maks. 2mA
nitorujace (napieciowe) | Wybér jednej z wielkosci monitorowanych: '
Wyjscie monitorujace czestotliwos¢ wyjsciowa, prad wyjsciowy, moment napedowy, napiecie wyjsciowe, moc wejsciowa, stopier
AMI Analogowe wyjécie obciazenia termicznego i czestotliwos¢ LAD. 4-20mA DC, maks. 250Q
monitorujace (pradowe)
[sygnat 0-10V DC typu PWM (modulacja szerokosci pasma)]. Wybor jednej z wielkosci monitorowanych
. | czestotliwos¢ wyjsciowa, prad wyjéciowy, moment napedowy, napiecie wyjéciowe, moc wejsciowa, stopien e . |
Wyjscie monitorujgce FM %ﬂgg(i;vy,ﬁ;fv\g?mo obcigzenia termicznego i czestotliwos¢ LAD Zakres Czestotl\vgé;cgiﬁgznﬂgkcsygrgv%igo wyjsclowegor
N P [sygnat cyfrowy FM (modulacja czestotliwosci 0/10V DC)] Monitorowanie sygnatem cyfrowym tylko wielkosci : ' o
czestotliwosci wyjsciowej (staty wspotczynnik wypetnienia impulséw 50%)
Zrédto zasilania dla pro- § s - .
wejsciowych P J Y prog Y ) Y
Zasilacz Zacisk wspolny dla Zrodta
oM zasilania programo- Zacisk wspolny dla P24, TH, i FM. W przypadku wyboru rodzaju sterowania ,wspoélnym minusem’ zacisk CM1 jest _
walnych zaciskow zaciskiem wspolnym dla programowalnych zaciskow wejsciowychs. Nie uziemiac.
wejsciowych
Rozkaz W Wejscie dedykowane Silnik obraca sie w kierunku ,do przodu’, w przypadku gdy zacisk FW jest zataczony i jest na postoju gdy zacisk ten
biegu ,rozkaz biego do przodu” | jest wytaczony.
1
2
3 [Status wejécia ZAt]
9] . . .
z Funkdje 4 Programowa\ne zaciski Przypisz 8 funkgji do zaciskow Wejsmowych. » ) Napiecie pomiedzy danym wejéciem i PLC: min. 18V DC
2 5 wejsciowe (Patrz wykaz dostepnych funkgji dla programowalnych zaciskow wejéciowych) [Status wejécia WYt]
3 | wejscia 6 ) .
bistabilne 7 Napiecie pomiedzy danym wejsciem i PLC: maks. 3V DC
) Impedancja pomiedzy jakimkolwiek z wejs¢ i PLC: 4.7Q
Zaciskwspolny dla pro- | Przetaczajac zworke na zaciskach listwy sterowniczej dokonaj wyboru pomiedzy rodzajem sterowania wejs¢ Makksymalr]\g (gogu257z\c/zDaICne napiecie pomiedzy jakimkol-
gramowalnych zaciskéw | programowalnych wspdlnym plusem, lub ,wspdlnym minusem” wiek z wejsc i PLC:
Zacisk PLC wejsciowych Zacisk Sterowanie ,wspolnym minusem”: zworka pomiedzy zaciskami P24 i PLC / Sterowanie ,wspdlnym plusem”:zworka
wspolny wspolny zewnetrznego | pomiedzy zaciskami CM1 i PLC
zasilacza dla pofaczenia | W przypadku wykorzystywania zewnetrznego zrédfa zasilania usun zworke z zaciskéw, a zacisk PLC podfacz odpo-
PLCitp. wiednio do zewnetrzego urzadzenia.
I Przypisz 5 funkgji do zaciskow wyjsciowych typu ,otwarty kolektor".
I W przypadku wyboru wyjs¢ programowalnych do monitorowania binarnego sygnatu btedu (parametr C062),
Wyjécia 13 ongramowa\ne zaciski | zaciski wyjsciowe 11-13 bedg mgmtorowac sygnat btedu 3'b\t</)wy,za/osk| wyjsciowe 11-14 sygnat bedu 4-bitowy. Spadek napiecia pomiedzy zaciskiem wyjéciowym a CM2 w
tranzysto- SEE " wyjsciowe (Patrz wykaz dostepnych funkcji dla programowalnych zaciskow wyjsciowych) momencie przewodzenia (ZAL): maks. 4V
rowetypy |, " Obydwa sposoby sterowania ,wspolnym plusem” lub ,wspdlnym minusem’moga by¢ zawsze zastosowane Mak Inied | e 27V DC
sotwarty alowntka 5 pomiedzy kazdym z wyjs¢ programowalnych i zaciskiem wspolnym CM2 a1yma nie copuszczaine napiecle -
kolektor” n Maksymalnie dopuszczalny prad: 50mA
Zacisk wspolny dla pro-
CM2  |gramowalnych zaciskow | Zacisk wspolny dla programowalnych zaciskow wyjsciowych 11-15
wyjsciowych
Dopuszczalny zakres napiecia wejsciowego
Falownik zablokuje sie i zgtosi btad w momencie wykrycia przez zewnetrzy termistor niewtaéciwej temperatury DCO0-8V
E , Zaciskiem wspolnym dla termistora jest zacisk CM1. [Obwod wejéciowy] DC8v
% e . L [Zalecana parametry termistora ] 10kQ
3 |analogo- |Sensor czujnik | Zacisk wejécia termistora . TH
= |we Dopuszczalna moc znamionowa 100mW lub wiecej. termistor 1*Q
Z Impedancja w przypadku wykrycia niewtasciwej temperatury: 3kQ
B - . M1
Uwaga: Rezystancja termistora do wyzwolenia wejécia nastawialna w granicach 0 - 99990
Maksymalne obciazenia stykow przekaZznika:
AL1-ALO:  AC 250V, 2A (obcigzenie rezystancyjne)/
0.2A (obcigzenie indukcyjne)
DC 30V, 8A (Obcigzenie rezystancyjne)/
2 | wyiscie |5 ALO 0.6A (Obcigzenie indukcyjne)
H pr?esgez'— fatla;axsmka/ Al Zaciski wyjsciaalarmo- | Przy nastawach fabrycznych sygnat alarmowy jest aktywowany w momencie gdy funkcje zabezpieczajace falow- |AL2-ALO: ~ AC 250V, 1A (Obciazenie rezystancyjne)/
S nikowe | Alarm wego nika blokuja sygnat wyjsciowy zasilania na silnik 0.2A (Obciazenie indukcyjne)
) AL2 DC 30V, 1A (Obciazenie rezystancyjne)/
0.2A (Obcigzenie indukcyjne)
Minimalne obcigzenia stykow przekaznika:
ALT-ALO, AL2-ALO:
AC100V, T0mA DC5V, 100mA

B Rozmieszczenie zaciskéw sterowniczych

[ AL1 |

H |
| o

l
[ L

02 |
| ol

AM[FM [ TH [FW ] 8
[AM1] P24 [ PLC [CM1 ]

[cM1] 5 3 [ 2 1413 11
7 | 6 | | 2 |

15 [CM2]| 12 [ ALO | AL2 |

Srednica $ruby: M3

Szeroko$¢ zacisku: 6.4mm
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Podstawowa specyfikacja falownikéw serii SJ700B

M Zasilanie 3-fazowe klasy 400V

Model 5J7008- 075HFF [ 110HFF [ 150HFF [ 185HFF | 220HFF [ 300HFF [ 370HFF [450HFF [ 550HFF [ 750HFF [ 900HFF [ 1100HFF [1320HFF[1600HFF
Stopien ochrony (1) IP20 IPOO
Maksymalna moc podtaczanego silnika
(4-bieguny, KW(HP)) (2) 75 n 15 18.5 22 30 37 45 55 75 90 10 132 160
400V 11.0 15.2 20.0 256 29.7 394 484 58.8 727 93.5 110.8 1351 159.3 200.9
Moc pozorna (kVA)
480V 13.3 18.2 24.1 30.7 357 47.3 58.1 70.6 87.2 122 133 162.1 191.2 2411
Parametry |Znamionowy prad wyjsciowy (A) 16 22 29 37 43 57 70 85 105 135 160 195 230 290

wyjsciowe |Dopuszczalny prad przeciazenia
(wyjsciowy)
Znamionowe napiecie wyjsciowe

120%, 60sek.

*3) 3-fazowe (3-przewody) 380 do 480V (proporcjonalne do napiecia wejsciowego)
Parametry |Znamionowe napiecie zasilania (V) 3-fazowe 380 do 480V +10%, -15%, 50/60Hz+5%
wejsciowe |Znamionowy prad wejsciowy (A) 18 [ 4 [ 2 | o | 4 [ e 77 ] 94 [ me [ 149 [ e [ 199 ] 253 [ 300 @
Hamowanie dynamiczne (krétki . . - . . . S
Hamowa- |czas) (*4) Obwdd BRD wbudowany (rezystor hamujacy opcja) Zewnetrzna jednostka hamujaca i rezystor (opcja) L
nie Minimalna rezystancja rezystora a
hamujacego (Q) 70 35 35 24 24 20 B A
Wibracje (*5) 5.9m/s? (0.6G), 10-55Hz 2.9m/s? (0.3G), 10-55Hz G:J
Filtr EMC wbudowany (EN61800-3 kategorii C3) (%]
Dtawik kolejnosci zerowej wbudowany
Waga (Ibs) 6 \ 14 [ 22 ] 30 \ 55 70
Specyfikacja ogdlna
Pozycja Specyfikacja ogdlna
Metoda sterowania Sterowanie przez Modulacje Szerokosci Impulséw (PWM)

Czestotliwos¢ napiecia wyjsciowego |0.1-400.0Hz
Doktadno$¢ zadawania czestotliwosci| Cyfrowo: £0.01% czestotliwosci maksymalnej, analogowo: £0.2%(25+10°C)

Rozdzielczos¢ zadawanej czestotli-  |Zadawanie cyfrowe: 0.01Hz, zadawanie analogowe: (czestotliwo$¢ maksymalna)/4,000 (zacisk O: 12bitowy 0-10V, zacisk O2 : 12bitowy -10-
WOSCi +10V)
o U/f opcjonalnie zmienna (do czestotliwosci bazowej z zakresu 30-400Hz ), sterowanie U/f (statomomentowe, zredukowane zmiennomo-
S Charakterystyki sterowania U/f mentowe), sterowanie wektorowe bezczujnikowe, sterowanie wektorowe bezczujnikowe przy OHz, sterowanie wektorowe czujnikowe ze
g sprzezeniem zwrotnym (karta opcyjna SJ-FB)
o Wahania predkosci +0.5% (przy sterowaniu wektorowym)
o Czas przyspieszania /zwalniania 0.01-3,600sek. (liniowe lub po wybranej krzywej), Dwustanowe przyspieszanie / zwalnianie
Moment rozruchowy 150% przy 0.50Hz/ dla 90kW i wiecej: 120% przy 0.50Hz (przy sterowaniu wektorowym)
Czestotliwos¢ kluczowania tranzysto-

row mocy 0.5-12.0kHz (dla 90kW i wigcej: 0.5-8.0kHz)

zafgczane od ustawionej czestotliwosci podczas zwalniania lub za pomoca funkeji zaciskéw wejsciowych ( nastawa: sity hamowania, czasu
hamowania i czestotliwosci hamowania)

Panel sterowniczy |za pomoca przyciskow gora/dot

Zadawanie czestotliwosci Sygnat zewnetrzny | 0-10V DC, -10-+10V DC(impedancja wejsciowa 10kQ), 4-20mA (impedancja wejsciowa 100Q)
Port szeregowy ustawiane poprzez port RS485 z wykorzystaniem komunikacji sieciowej Modbus-RTU

Panel sterowniczy |za pomoca przyciskdw RUN / STOP (przetgczanie kierunku obrotéw za pomoca parametru)

; poprzez sygnaty listwy zaciskowej wejsciowej: FW -"bieg do przodu/zatrzymanie“(osobny zacisk), RV-"bieg do tytu /zatrzymanie” (sygnat
Zadawanie rozkazu ruchu f i Kani B e funkeili : . Inveh) funkei 7
FW/RV Sygnat zewnetrzny | moz iwy do uzys ania, gdy kod odpovwadajacy tej funkdji jest przypisany pod jedno z wejs¢ programowalnyc ), funkcja 3-przewodow

(mozliwa do uzyskania gdy 3 kody odpowiadajace tej funkcji sg przypisane pod 3 wejscia programowalne)
Port szeregowy ustawiane poprzez port RS485 z wykorzystaniem komunikacji sieciowej Modbus-RTU

Hamowanie DC-pradem statym

%_'9 Programowalne |Zaciski 8 zaciskdw programowalnych, dla kazdego z nich mozliwo$¢ ustawienia rodzaju styku NO (normalnie otwarty) lub NZ (norm. zamkniety)
g:ﬁ £ |zaciski wejsciowe | Funkcje 70 funkcji mozliwych do przypisania pod kazde z wejs¢ programowalnych (szczegoéty patrz instrukcja obstugi)
9
Az wejscie termistora 1 zacisk (charakterystyka PTC lub NTC)
G;J 5 wyjsc¢ tranzystorowych typu "otwarty kolektor", dla kazdego z nich mozliwos¢ ustawienia rodzaj styku NO (normalnie otwarty) lub NZ
o Programowalne |Zaciski (normalnie zamkniety); sterowanie zaréwno "wspolnym plusem" jak i "wspdlnym minusem"; 1 przekaznik programowalny (styk typu 1c):
3 zaciski wyjsciowe mozliwo$¢ ustawienia rodzaj styku NO/NZ
2 Funkcje 51 funkgji mozliwych do przypisania pod kazde z wyjs¢ programowalnych (szczegdty, patrz instrukcja obstugi)
2 ) ) Y Y| Y 9 y goty, ) 9
2 Anal Zaciski Wyjscia analogowe napieciowe AM i FM/ Wyjécie analogowe pradowe AMI/ rodzaj sygnatu wyjsciowego PWM (modulacja szerokosci pasma)
< ’ nfar(;)vgeowe/ lub dla wyjécia FM dla monitorowania czestotliwosci wyjsciowej takze sygnat cyfrowy: modulacja czestotliwosci
A Y Funkcje 12 monitorowanych wielkosci mozliwych do przypisania pod kazde z wyjs¢ analogowych

czestotliwosc¢ wyjsciowa, prad wyjsciowy, moment napedowy, przeskalowana wartos¢ czestotliwosci wyjsciowej, historia bteddw, stan
wejsciowych/wyjsciowych zaciskdw listwy sterowniczej, moc wejsciowa i inne

Ustawiana krzywa U/f (maks.7 punktow), gérne/dolne ograniczenie czestotliwosci zadanej, pasmo czestotliwosci zabronionej, definiowana
krzywa przyspieszania/zwalniania, reczne podbicie momentu, funkcja oszczednosci energii, kalibracja sygnatow analogowych wyjsciowych,
dostrajanie czestotliwosci poczatkowej, zmiana czestotliwosci kluczowania tranzystoréw mocy, ustawianie zabezpieczenia termicznego
(mozliwosé¢ ksztattowania charakterystyki zabezpieczenia), dostosowanie wejs¢ analogowych do zakresu sygnatu wejsciowego, wybor wej-
$cia analogowego, ponowny rozruch po wystapienia btedu, lotny start po chwilowym zaniku zasilania, réznorodne sygnaty wyjs¢ progra-
mowalnych, obnizenie napiecia poczatkowego, ograniczenie przecigzenia, wybér nastaw fabrycznych (US, UE, JP), zatrzymanie z nastawio-
nym czasem po zaniku zasilania, funkcja AVR, dostosowanie czasu przyspieszania/zwalniania, autostrojenie (na postoju/w biegu), sterowanie
wektorowe dla dwdch silnikow

zabezpieczenie nadpradowe, zabezpieczenie nadnapieciowe, zabezpieczenie podnapieciowe, zabezpieczenie termiczne, zab.termiczne
przegrzanie falownika, zaniku napiecia zasilania, zaniku fazy na zasilaniu, przeciazenia rezystora hamujacego, btad doziemienia przy zasileniu,
btad samoczynnego uruchomienia przy pojawieniu sie zasilania (USP), btad zewnetrzny, zadziatanie funkcji Stop bezpieczenstwa, biad
komunikacji, btad karty rozszerzer i inne

Wielko$ci monitorowane na panelu falownika

Inne funkcje

Funkcje zabezpieczajace

Srodowi- |Temperatura otoczenia/wilgotnos¢ | Temperatura pracy (otoczenia): -10-45°C / przechowywania: -20-65°C / Wilgotnos¢: 20-90%RH (bez kondensacji pary)
sko pracy |Potozenie Wysokos¢ do 1,000m n.p.m., wewnatrz (bez zracych gazdw, kurzu, pytéw)

Karta dodatkowych wejs¢ cyfrowych [SJ-DG (4cyfry BCD, 16bitdéw binarnie)
B Karta sprzezenia zwrotnego SJ-FB (sterowanie wektorowe czujnikowe)

Karty sieciowe SJ-DN2(DeviceNet(TM)), SJ-PB(T)2(PROFIBUS), SJ-CO (CANopen)

inne filtry EMI, dtawiki wejsciowe/wyjéciowe, rezystor hamujacy, jednostka hamujaca, kable komunikacyjne
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Falowniki
HITACHI

Seria SJ 7OOB Inspire the Next
Zaawansowany falownik ogélnego przeznaczenia T
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E E Aby uzyskac wiecejinformacji o falownikach
serii SJ700B, zeskanuj ten kod QR za
E pomoca smartfonu
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Internet: www.hitachi-ds.com
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