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niejszy

szechsfronniejszy.

Falowniki serii SJ100:

stanowiq rodzine super kompaktowych zasilaczy
silnikdw asynchronicznych. Znajdujg powszechne
zastosowanie w napedach fransporterdw, wind,
przenos$nikdw, wyttaczarek, mieszalnikdw, trakdw
iinnych.

Falowniki serii SJ100 cechuje:

sterowanie U/f oraz wektorem pola SLV
autfostrojenie
regulator PID

16 programowalnych poziomdw predkosci

wewnetrzna jednostka hamujgca
6 programowalnych wejs¢ dla realizacji 15 funkgji
tgcze RS 422

Falowniki serii SJ100to:

mate wymiary, bogaty hardware
i software, obnizony poziom zakidcen
elektfromagnetycznych. Powyzsze cechy
to efekt nowej koncepdji projektowania
i wytwarzania zinfegrowanego modutu
mocy ISPM (Inverter System Power
Module).
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Dane techniczne falownikéw: H ITAC H I
< serii SJ100 ) IDEE DLA PRZYSZOSCI

Jednofazowe NFE - Tréjfazowe HFE -
Model
002 004 005 007 on 015 022 004 007 015 022 030 040 055 075

Maksymalna moc
wspotpracuigeego silnika (kW) 02 04 0,55 0,75 11 15 22 04 0,75 1.5 22 3.0 40 55 75
Napiecie zasilania 1-fazowe: 200~240V + 10%, 50Hz + 5% 3-fazowe: 380~460V + 10%, 50Hz + 5%
Znamionowe napiecie wyjsciowe 3-fazowe: 200~240V 3-fazowe: 380~460V
Znamionowy prad wejciowy (A) 35 58 6,7 9.0 1.2 175 24,0 20 33 50 70 100 1.0 16 19
Znamionowy prad wyjéciowy (A) 1.6 26 30 4,0 50 80 1.0 15 25 3.8 55 7.8 8.6 13 16
Czestotliwos$¢ wyjsciowa 0,5 + 360Hz
Doktadno$¢ regulacii W przypadku cyfrowego zadawania czestotliwosci + 0,01%
czestotliwosci wyjsciowej W przypadku analogowego zadawania czestotliwosci + 0,2%
Rozdzielczo$é W przypadku cyfrowego zadawania czestotliwosci - 0,1Hz
czestotliwosci W przypadku analogowego zadawania czestotliwosci - f, /1000
Charakterystyki sterowania U/f Stato momentowa lub o momencie zredukowanym oraz sterowanie wektorowe (SLV)
Dopuszczalne przecigzenie prgdowe 160% pradu znamionowego przez 60s
Czasy przyspieszania Od 0,1 sek. do 3000 sek. Przyspieszanie (zwalnianie) odbywac sie moze w sposdb liniowy lub nieliniowy.
i zwalniania Dostepny jest drugi zestaw czaséw przyspieszania i zwalniania.
Moment rozruchowy 200% momentu znamionowego lub wiecej 180% lub wiecej
przy wigczonym SLV

Bez opomika ~100% momentu znamionowego ~70% ~20% ~100% ~70% ~20% ~20% + 40%
Rodzaj Z opornikiem ~150% momentu znamionowego ~100% ~150% ~100% ~80%
hamowania

Pradem statym Hamowanie prgdem statym rozpoczyna sie po osiggnieciu przez silnik zadanej czestotliwosci minimalinej.

Parametry hamowania mozna ustali¢ z lokalnego pulpitu (czestotliwo$é minimalng, czas oraz site hamowania)

Stopier ochrony P20

Wysokos$é 120 130 180 180 130 130 180 257
Wymiary
(mm) Szeroko$¢ 84 10 140 140 110 110 140 182

Gtebokosc 93 107 129 163 164 129 156 164 170
Masa (kg) 0,70 0,85 110 220 2,80 1,30 1,70 2,80 55 57

Sygnat wejsciowy Sygnalizacja wyjsciowa

Funkcje zaciskéw wyjsciowych:

RUN: sygnalizacja zadania sygnatu ruchu; FA1/FA2:
osiggniecie (przekroczenie zadanej czestotliwosci);
OL: sygnalizacja przecigzenia falownika; OD:

. Przy pomocy lokalnego potencjometru
Panel operatorski lub przyciskéw @ i@ Programowalne zaciski wyjsciowe
(dwa wyjécia transoptonowe 27V,
50mA) oraz przetgczalny styk

) przekaznika ALO, AL1, AL2 sygnalizacja przekroczenia dopuszczalnej wartosci
Zadawanie - Sygnaty napieciowe: 0 + 10V ' ’ uchybu w procesie regulacji (dla regulatora PID);
czestotliwosci (impedancja wejsciowa 10kW) AL:sygnalizacja awarii

Sygnaty - Sygnaty prqdowe: 4 + 20mA
zewnefrzne (impedancja wejsciowa 250W) Syanat Sygnat analogowy (0+10V) monitorowanie czestotliwosci
- Zewnetrzny potencjometr nrgni To\:ujqce wyjéciowej lub pradu wyjéciowego
1+2KkW (1W) Sygnat cyfrowy (czestotliwoéciowy): monitorowanie

race falownika PERAPR .
prace ! czestotliwosci wyjsciowej

Za pomocq przyciskdw

Panel operatorski RUN i STOP Inne wiasciwosci
Zadawanie
erowanie poprzez zadawanie ufostrojenie, automatyczna regulacja napiecia,
rozkazu ruchu Syanaly St . d Autostroieni " i laci .
zewnetrzne sygnatéw FW / RV na zaciski eliminacja czestotliwosci zabronionej (rezonansowey),
listwy sterujgcej ograniczenie zakresu nastaw czestotliwosci,
Inne funkcje monif[orowcnie gze§T9T\iwoéci wyjéciowej, pamieé historii
Zacisk listwie sterui . . dk . " . bteddw, czestotliwose kluczowania tranzystoréw mocy od
f:ri(s:j(e)-m na listwie sterujgcej mozna przyporzadkowaé nastepujace 0,5kHz do 16kHz, wbudowany regulator PID,

automatyczne wzmacnianie momentu obrotowego
FW: bieg silnika w przéd/stop; RV: bieg silnika w tyt/stop; ty 9

CF-4: predko$¢ wielostopniowa; JG: bieg probny; AT uaktywnienie
6 programowalnych

Jaciskow pradowego wejscia zadawania czestotliwosci; 2CH: uaktywnienie Zabezpieczenie: nadnapieciowe, nadprgdowe,

\:cﬂs iow h drugich czaséw przyspieszania i zwalniania; FRS: wybieg silnika; Funkcje podnapieciowe, zabezpieczenia temperaturowe, przed

elsclowyc EXT. zewnetrzne zgtoszenie awarii; USP: zabezpieczenie przed zabezpieczajgce uplywem prgdu do masy, ograniczenie momentu,
samoczynnym uruchomieniem; RS: reset falownika; SFT: zabezpieczenie przecigzenie opormika hamujgcego

nastaw falownika; PTC: zewnetrzny termistor; DB: hamowanie pr. statym;

SET. drugi zestaw parametréw; UP/DOWM: funkcje motopotencjometru Warunki zewnetrzne

Temperatura otoczenia -10°C = +50°C
Temperatura skladowania -25°C + +70°C

/ DYSTRYBUTOR \ Wilgotnosé 20% + 90% (bez kondensaciji rosy)
Drgania 59m/s’ (0,6G) 10Hz + 55Hz
Lokalizacja (be;?iorg ?gé?éjzjé\:/nzerggch)
Kolor Szary




