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Falowniki AC o zmiennej predkosci
0,75 kW — 160 kW / 1 HP — 250 HP
Zasilanie 200-480 V, 1- i 3-fazowe
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Podtaczenie zasilania AC
Modele 3-fazowe: Podtgczy¢ L1, L2, L3, PE
Modele 1-fazowe: Podtaczy¢ L1, L2, PE
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Napiecie zasilania
200-240V +/- 10%
380-480V +/- 10%
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Aby wiaczy¢ falownik, nalezy potgczy¢ zaciski wedtug instrukcji,
00000000000 opcjonalnie za pomoca stykéw przetgcznikéw.
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Zaciski sterowania
W oparciu o fabryczne, domysine ustawienia parametréow.

1]2 5167

Uruchom — Zatrzymaj Potencjometr 10k — predkos¢
Zamkna¢ przetacznik, aby uruchomié (wtaczyc), otworzyé w celu zatrzymania

Kabel silnikowy
o Poprawne rozmiary kabli mozna znalezé w danych technicznych na stronie 47
Nalezy przestrzega¢ maksymalnej dopuszczalnej dtugosci kabla silnikowego
o W przypadku dtugosci kabla silnikowego > 50 metrow zalecane jest
zastosowanie filtra wyjscia
o Nalezy uzywac ekranowanego kabla

o

Potaczenie z silnikiem
Nalezy wyszukaé potaczenie typu gwiazda lub trojkat
Wprowadzi¢ dane z tabliczki znamionowej silnika do parametréw falownika w
nastepujacy sposob
Znamionowe napiecie silnika: P1-07
Znamionowe natezenie pradu silnika: P1-08
Znamionowa czestotliwosc silnika: P1-09
Predkos¢ znamionowa silnika (opcjonalnie): P1-10
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Obstuga klawiatury zostata

I opisana na stronie 26
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Podtaczenie zasilania AC
200 —-240V +/--10%
380-480V +/--10%
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Aby wtaczy¢ falownik, nalezy
potgczyc¢ zaciski wedtug instrukcji
powyzej, opcjonalnie za pomoca
stykow przetgcznikow.

Zaciski sterowania
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Uruchom / Zatrzymaj Potencjometr 10k
Zamkna¢ przetacznik, aby uruchomic
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(whaczyd)

( Bezpieczniki )
lub MCB
Nalezy sprawdzi¢

dane znamionowe
falownika na

stronie 47
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Otworzy¢ przetacznik, aby zatrzymaé

rKabel silnikowy
Poprawny rozmiar kabla mozna znalez¢
w danych technicznych na stronie 47
Nalezy przestrzega¢ maksymalnej
dopuszczalnej dtugosci kabla silnikowego
W przypadku dtugosci kabla silnikowego >
50 metréw zalecane jest zastosowanie filtra
wyjscia
Nalezy uzywac ekranowanego kabla.
Ekranowanie powinno by¢ podtgczone do
| uziemienia na obydwu krancach

[ Potaczenie z silnikiem

Nalezy wyszuka¢ potgczenie typu gwiazda
lub tréjkat

Wprowadzi¢ dane z tabliczki znamionowej
silnika do parametrow falownika w
nastepujacy sposob

Znamionowe napiecie silnika: P01-07
Znamionowe natezenie pradu silnika: P1-08
Znamionowa czestotliwos¢ silnika: P1-09
Predko$¢ znamionowa silnika (opcjonalnie):

\_P1-10 y
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Uruchom / Zatrzymaj Potencjometr 10k
Zamkna¢ przetacznik, aby uruchomic
wiaczyc)

Otworzy¢ przetgcznik, aby zatrzymac
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rKabeI silnikowy

Poprawny rozmiar kabla mozna znalez¢

w danych technicznych na stronie 47

Nalezy przestrzega¢ maksymalnej dopuszczalnej
dtugosci kabla silnikowego

Bezpieczniki lub MCB W przypadku dtugosci kabla silnikowego > 50
Nalezy sprawdzi¢ metrow zalecane jest zastosowanie filtra wyjscia
dane znamionowe l Nalezy uzywaé ekranowanego kabla.
falownika Ekranowanie powinno by¢ podtgczone do
na stronie 47 | uziemienia na obydwu kraficach )
I I I rPochzenie z silnikiem )
Nalezy wyszukac potgczenie typu gwiazda lub
Podtaczenie zasilania AC tréjkat
200-240V +/--10% Wprowadzi¢ dane z tabliczki znamionowej silnika
380-480V +/--10% P e— do parametrow falownika w nastepujacy sposéb

Znamionowe napiecie silnika: P1-07
Znamionowe natezenie pradu silnika: P1-08
Znamionowa czestotliwos¢ silnika: P1-09
Predkos¢ znamionowa silnika (opcjonalnie):
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Deklaracja zgodnosci:

Spotka Invertek Drives Ltd niniejszym oswiadcza, ze linia produktéw Optidrive ODP-2 [Optidrive ODP-2] spetnia odpowiednie przepisy
bezpieczenstwa dyrektywy niskonapieciowej 2006/95/WE i dyrektywy dotyczacej kompatybilnosci elektromagnetycznej 2004/108/WE, oraz
zostata zaprojektowana i wyprodukowana zgodnie z ponizszymi zharmonizowanymi normami europejskimi:

aluazpemoJtdn -

EN 61800-5-1: 2003 Elektryczne uktady napedowe mocy o regulowanej predkosci. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa. Elektryczne,
cieplne i energetyczne.

EN 61800-3, wyd. 2: 2004 Elektryczne uktady napgedowe mocy o regulowanej predkosci. Wymagania dotyczace EMC i specjalne metody badan.

EN 55011: 2007 Przemystowe, naukowe i medyczne urzadzenia o czestotliwosci radiowej. Charakterystyki zaburzen
elektromagnetycznych. Dopuszczalne poziomy i metody pomiaréw.

EN60529 : 1992 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

Funkcja bezpiecznego wytaczenia momentu obrotowego ("STO")

W falownikach Optidrive P2 przewidziano sprzetowg funkcje bezpiecznego wytaczenia momentu obrotowego ,,Safe Torque Off” stworzong
zgodnie z ponizej wymienionymi normami.

Norma Klasyfikacja Niezalezna aprobata
EN 61800-5-2:2007 Typ 2
EN 1SO 13849-1:2006 PL “d”
EN 61508 (czes¢ 1 do 7) SIL2 *TUvV
EN60204-1 Niekontrolowane zatrzymanie — , kategoria 0”
EN 62061 SILCL2

*Uwaga: aprobata TUV dla funkcji ,STO” odnosi sie do falownikow, ktére na tabliczce znamionowej posiadajg logo TUV.
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Wszystkie falowniki Optidrive sg zaprojektowane z myslg o wysokich standardach kompatybilnosci elektromagnetycznej. Wszystkie wersje
przeznaczone do eksploatacji w sieci jednofazowej o napieciu 230 V i tréjfazowej o napieciu 400 V i do uzytku na terenie Unii Europejskiej sg
wyposazone w wewnetrzny filtr EMC. Wspomniany filtr EMC stuzy do redukcji emisji przewodzonych kablami zasilajgcymi celem zapewnienia
zgodnosci ze zharmonizowanymi normami europejskimi.

Do obowigzkéw wykonawcy montazu nalezy zadbanie o to, aby urzadzenie czy uktad, w ktérym montowany jest produkt byty zgodne z
przepisami w zakresie kompatybilnosci elektromagnetycznej obowigzujacymi w danym kraju. Na terenie Unii Europejskiej urzadzenia, w ktérych
montuje sie omawiany produkt musza spetnia¢ wymagania dyrektywy dotyczacej kompatybilnosci elektromagnetycznej 2004/108/WE. W
przypadku stosowania falownika Optidrive z wewnetrznym lub opcjonalnym zewnetrznym filtrem istnieje mozliwos¢ osiggniecia zgodnosci z
ponizszymi kategoriami kompatybilnosci elektromagnetycznej wg definicji z normy EN 61800-3:2004:

Typ/dane znamionowe falownika Kategoria kompatybilnosci elektromagnetycznej
Kat. C1 | Kat. C2 | Kat. C3
Zasilanie 1-fazowe, 230 V Brak wymogu stosowania dodatkowej filtracji
ODP-2-x2xxX-1XFXX-XX Uzywac ekranowanego kabla silnikowego
Zasilanie 3-fazowe, 400 V Uzywac dodatkowego Brak wymogu stosowania dodatkowej filtracji
Modele IP20 i IP66 filtra zewnetrznego
ODP-2-x4xxX-3XFXX-XX Uzywac ekranowanego kabla silnikowego
Zasilanie 3-fazowe, 400 V Uzywac dodatkowego filtra zewnetrznego Brak wymogu stosowania dodatkowej
Modele IP55 filtracji
ODP-2-x4xxx-3XFXN-Xx Uzywac ekranowanego kabla silnikowego
Zasilanie 3-fazowe, wejscie 525 i 600 V Te modele sa wytaczone z deklaracji zgodnosci z dyrektywa dotyczacg kompatybilnosci elektromagnetyczne;j.
ODP-2-x5xxX-3X0XX-XX Zgodnosé moze wymagac wykorzystania dodatkowych filtréow EMC. Aby uzyskaé pomoc nalezy skontaktowac sie
ODP-2-x6xXX-3X0XX-XX z przedstawicielem firmy Invertek.
Uwaga Zgodnos¢ z normami dotyczacymi kompatybilnosci elektromagnetycznej zalezy od szeregu czynnikdw, m.in. srodowiska, w ktérym zainstalowano
falownik, czestotliwosci przetgczania silnika, typu silnika, dtugosci kabli i zastosowanej metody instalacji.
Jesli dtugos¢ kabli silnika przekracza 100 m, nalezy uzy¢ filtra wyjsciowego dv/dt (wiecej szczegétéw mozna znalezé w katalogu falownikow
Invertek).
Tryby sterowania wektorowego i momentu obrotowego moze nie dziata¢ poprawnie w potaczeniu z dtugimi kablami silnikowymi i filtrami
wyjsciowymi. Tryb sterowania skalarnego V/F zaleca sie uzywac tylko w przypadku kabli przekraczajgcych 50 m.

Wszelkie prawa zastrzezone. Zadnych czeéci niniejszej instrukcji obstugi nie mozna odtwarzaé ani przekazywaé w zadnej formie ani zadnymi
metodami, elektronicznie ani mechanicznie, w tym metoda kserokopii, rejestrowania lub zapisywania wszelkimi systemami do przechowywania
czy wyszukiwania informacji bez pisemnej zgody podmiotu publikujgcego.

Prawa autorskie Invertek Drives Ltd © 2015

Na wszystkie modele Invertek Optidrive Eco udzielana jest 2-letnia gwarancja obejmujaca wady produkcyjne i obowigzujgca od dnia produkcji.
Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia wystepujgce podczas lub bedgce nastepstwem transportu, odbioru, instalacji czy
rozruchu. Producent rowniez nie bierze odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikajace lub bedgce nastepstwem niedbatej lub nieprawidtowe;j
regulacji parametréow roboczych falownika, nieprawidtowego dopasowania falownika do silnika, nieprawidtowej instalacji, niedopuszczalnej
ilosci kurzu, wilgoci, substancji korozyjnych, nadmiernych drgan czy przekroczenia przez temperature otoczenia wartosci
obliczeniowych.Lokalny dystrybutor moze oferowaé wedtug wiasnej decyzji inne warunki i we wszystkich sytuacjach dotyczacych gwarancji
nalezy kontaktowac sie z nim w pierwszej kolejnosci.

Niniejsza instrukcja obstugi jest ttumaczeniem ,,oryginalnej instrukcji”. Wszystkie nieanglojezyczne wersje sg ttumaczeniami ,, oryginalnej
instrukcji”.

Tres¢ niniejszej instrukcji obstugi uwaza sie za prawidtowa na dzien wydruku. Dziatajac na rzecz ciggtego doskonalenia, producent zastrzega bie
prawo do zmiany danych technicznych produktu, jego osiagdéw lub tresci niniejszej instrukcji bez wczesniejszego powiadomienia.

Niniejsza instrukcja obstugi przeznaczona jest do korzystania z oprogramowaniem sprzetowym w wersji 2.00. Instrukcja obstugi -

wersja 2.00

Spotka Invertek Drives Ltd przyjmuje zasade ciggtego doskonalenia i mimo ze dotozono wszelkich staran, aby przekazac jak najbardziej doktadne

i aktualne informacje, tresé niniejszej instrukcji obstugi nalezy traktowac wytgcznie jako wskazowki. Nie stanowi ona czesci zadnej umowy.

L
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Optidrive ODP-2 Instrukcja obstugi, wersja 2.000ptidrive ODP-2

1. Wprowadzenie

1.1. Wazine informacje dotyczace bezpieczenistwa

Nalezy przeczyta¢ wszystkie WAZNE INFORMACJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA zestawione ponizej oraz wszystkie uwagi oznaczone
nagtéwkami Ostrzezenie i Przestroga.

. . . .. Niebezpieczenstwo: oznacza potencjalng sytuacj
Niebezpieczenistwo: oznacza ryzyko porazenia pradem, P P Jaing sy 13

. sy . zagrozenia inng niz ryzyko porazenia pradem,
A kt0|:e w przypa.ciku braku podjv.:ua Smdko‘.N faradczych ktéra w przypadku braku podjecia srodkéw
moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia i

potencjalnych obrazen ciata lub smierci. za-rad.czych, moze prowadzi¢ do uszkodzenia
mienia.

Omawiany falownik stuzy do profesjonalnych zastosowan w kompletnych urzadzeniach i systemach jako czes¢ statej instalacji. Jesli

jest zainstalowany nieprawidtowo, moze stanowic¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa. Falownik wykorzystuje wysokie napiecia i

natezenia pradu, stuzy do przenoszenia duzej ilosci zmagazynowanej energii elektrycznej i wykorzystywany jest do sterowania

instalacja mechaniczng, ktéra moze powodowacé obrazenia ciata. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na konstrukcje systemu i

instalacje elektryczng, aby uniknac¢ zagrozen w trakcie normalnej eksploatacji lub w sytuacji nieprawidtowego dziatania urzadzen.

Instalacje i konserwacje produktu mogg przeprowadzaé wytgcznie wykwalifikowani elektrycy.

Projektowanie, instalacja, rozruch i konserwacja systemu muszg by¢ przeprowadzane wytgcznie przez personel o odpowiednim

przeszkoleniu i doswiadczeniu. Personel ten musi doktadnie zapoznad sie z niniejszymi informacjami dotyczacymi bezpieczenstwa i

instrukcjami zawartymi w niniejszej instrukcji oraz przestrzega¢ wszystkich informacji dotyczacych transportu, przechowywania,

instalacji i eksploatacji falownika Optidrive, w tym dotyczacych okreslonych ograniczen srodowiskowych.

Falownika Optidrive nie nalezy poddawacé prébie wytrzymatosci elektrycznej izolacji czy ogdlnej probie wytrzymatosci elektryczne;.

Wszelkie wymagane pomiary elektryczne nalezy przeprowadza¢ przy odtgczonym falowniku Optidrive.

Niebezpieczeristwo porazenia pradem! Przed przystapieniem do pracy na falowniku Optidrive nalezy go odtaczyé i ODIZOLOWAC.

Na zaciskach i w falowniku do 10 minut po odtgczeniu zasilania elektrycznego moze wystepowac wysokie napiecie. Zawsze przed

rozpoczeciem jakichkolwiek prac nalezy sprawdzi¢ odpowiednim multimetrem, czy na zaciskach zasilania falownika nie ma napiecia.

Jesli falownik jest zasilany poprzez ztgczke gniazdowo-wtykowg, ztaczki tej nie nalezy odtaczac przed uptywem 10 minut od

wytaczenia zasilania.

Nalezy zapewnié poprawne potgczenia uziemiajace oraz odpowiedni dobér przewoddw, zgodnie z lokalnymi przepisami lub

normami. Prad uptywowy falownika moze by¢ wiekszy od 3,5 mA; ponadto kabel uziemiajgcy musi by¢ wystarczajgcy do

doprowadzenia maksymalnego pradu zwarciowego zasilania, ktory jest normalnie ograniczony bezpiecznikami lub wytgcznikami

nadpragdowymi MCB. W sieci zasilajgcej naped, zgodnie z lokalnymi przepisami i normami, nalezy zainstalowaé bezpieczniki lub

wytaczniki nadpragdowe MCB o odpowiednich parametrach znamionowych.

Gdy do falownika lub do zewnetrznych obwodéw sterowania dochodzi zasilanie, nie nalezy przeprowadza¢ zadnych prac na

przewodach sterowania falownika.

Funkcja bezpiecznego wytgczenia momentu obrotowego ,Safe Torque Off” nie powoduje, ze na zaciskach zasilania falownika nie ma

wysokiego napiecia.

Na terenie Unii Europejskiej wszystkie urzadzenia, w ktérych stosowany jest opisywany produkt musza spetnia¢ wymagania

dyrektywy maszynowej 2006/42/WE: Bezpieczeristwo maszyn. W szczegdlnosci producent urzadzenia jest odpowiedzialny za to,

aby przewidzie¢ wytacznik gtéwny oraz zapewni¢ zgodnos$¢ wyposazenia elektrycznego z normg EN60204-1.

Poziom ochrony zapewniany przez wejsciowe funkcje sterowania Optidrive — na przyktad stop/start, przod/tyt i predkosé

maksymalna nie jest wystarczajacy do podstawowych systemdéw zapewniajgcych bezpieczenstwo bez niezaleznych kanatéw

ochrony. Wszystkie zastosowania, w ktorych wadliwe dziatanie moze by¢ przyczyna odniesienia obrazen ciata lub utraty zycia musza

by¢ poddawane analizie ryzyka i nalezy w nich, w razie koniecznosci zastosowaé, dalsze elementy ochrony.

Jesli zatgczeniowy sygnat wejsciowy jest obecny, napedzany silnik moze by¢ uruchamiany podczas zataczenia zasilania.

Funkcja STOP nie eliminuje obecnosci wysokiego napiecia, ktére moze przyczynic sie do Smierci. Przed rozpoczeciem pracy na

falowniku, nalezy go ODIZOLOWAC i odczekaé 10 minut. Nigdy nie nalezy wykonywa¢ zadnych prac na falowniku, silniku ani kablach

silnika, gdy podawane jest zasilanie.

Falownik mozna zaprogramowacé w taki sposob, aby silnik napedzany pracowat z predkoscia powyzej lub ponizej predkosci osigganej

w przypadku podtaczenia silnika bezposrednio do sieci zasilajgcej. Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy uzyska¢ od producentéow

silnika i napedzanego urzadzenia potwierdzenie co do adekwatnosci zastosowania falownika do przewidywanego zakresu predkosci.

Automatycznej funkcji resetowania w przypadku usterki nie nalezy aktywowac¢ na zadnym systemie, w ktéorym mogtoby to

prowadzi¢ do wystgpienia niebezpiecznej sytuacji.

A Falowniki IP55 i IP66 zapewniajg wtasne sSrodowiska o 2 stopniu ochrony przed zanieczyszczeniem. Falowniki IP20 nalezy instalowaé

w Srodowisku o 2 stopniu ochrony przed zanieczyszczeniem i montowac w szafie ze stopniem ochrony IP54 lub lepszym.

Falowniki Optidrive sg przeznaczone wytgcznie do uzycia wewngatrz budynkéw

aluazpemoJdpn -

Podczas montazu falownika nalezy zapewni¢ odpowiednie chtodzenie. Po zainstalowaniu falownika nie nalezy przeprowadza¢ prac
wiertniczych, gdyz pyt i opitki wytworzone podczas wiercenia mogg prowadzi¢ do uszkodzen.

Nalezy unika¢ przedostawania sie do $rodka obcych ciat o wtasciwosciach przewodzacych i palnych. W poblizu falownika nie nalezy
stawia¢ materiatéw palnych.

Wilgotnosé wzgledna musi by¢ mniejsza niz 95% (bez kondensacji).

Nalezy upewnic sie, ze napiecie zasilania, czestotliwos¢ i liczba faz (1 lub 3) odpowiadajg parametrom znamionowym falownika
Nigdy nie podtgczad zasilania z sieci do zaciskdw wyjsciowych U, V, W.

Pomiedzy falownikiem i silnikiem nie nalezy instalowac zadnych rozdzielnic automatycznych

Jesli okablowanie sterowania biegnie w poblizu okablowania zasilania, nalezy zapewni¢ miedzy nimi minimalny odstep o szerokosci
100 mm a skrzyzowania wykonac z zachowaniem kata 90 stopni.

Upewnic sie, ze wszystkie zaciski s3 dokrecone odpowiednim momentem.

Nie podejmowac zadnych préb naprawy falownika Optidrive. W przypadku podejrzenia uszkodzenia lub wadliwego dziatania nalezy
skontaktowac sie z lokalnym sprzedawca Invertek Drives celem uzyskania dalszej pomocy.

e
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Optidrive ODP-2 Instrukcja obstugi, wersja 2.00

2. Informacje ogdlne i dane znamionowe

2.1. Numer czesci — elementy sktadowe i definicje

Numer modelu kazdego falownika Optidrive P2 jest utworzony zgodnie z nastepujgcym systemem.
ODP -

Rodzina produktow

ODE: Seria ,E”

ODP: Seria Optidrive Plus
ODV: Seria produktéw HVAC

Wyswietlacz

S: 7-segmentowy wyswietlacz
LED

T: Wyswietlacz tekstowy OLED

Rozmiar obudowy

Trzycyfrowa moc znamionowa Tranzystor hamowania

1: Bez tranzystora hamowania
4 : Wbudowany tranzystor
hamowania

Typ zasilania
K: kW znamionowe
H: HP znamionowe

2.2. Numery modeli falownika — 1P20

Wymiary mechaniczne oraz informacje dotyczgce montazu sg dostepne w rozdziale 3.4 na stronie 11.
Dane techniczne uktadu elektrycznego mozna znalezé w rozdziale 10.2 na stronie 47.

200-240 V £10% — wejscie 1-fazowe
Model kW kw Model HP HP Prad wyjsciowy (A) Rozmiar obudowy
ODP-2-22075-1KF42-SN* 0,75 ODP-2-22010-1HF42-SN* 1 4,3 2
ODP-2-22150-1KF42-SN* 1,5 ODP-2-22020-1HF42-SN* 2 7 2
ODP-2-22220-1KF42-SN* 2,2 ODP-2-22030-1HF42-SN* 3 10,5 2
200-240 V £10% — wejscie 3-fazowe
Model kW kw Model HP HP Prad wyjsciowy (A) Rozmiar obudowy
ODP-2-22075-3KF42-SN* 0,75 | ODP-2-22010-3HF42-SN* 1 4,3 2
ODP-2-22150-3KF42-SN* 1,5 ODP-2-22020-3HF42-SN* 2 7 2
ODP-2-22220-3KF42-SN* 2,2 ODP-2-22030-3HF42-SN* 3 10,5 2
ODP-2-32040-3KF42-SN* 4 ODP-2-32050-3HF42-SN* 5 18 3
ODP-2-32055-3KF42-SN* 5,5 ODP-2-32075-3HF42-SN* | 7,5 24 3
380-480 V £10% — wejscie 3-fazowe
Numer modelu kW kw Numer modelu HP HP Prad wyjsciowy (A) Rozmiar obudowy
ODP-2-24075-3KF42-SN* 0,75 | ODP-2-24010-3HF42-SN* 1 2,2 2
ODP-2-24150-3KF42-SN* 1,5 ODP-2-24020-3HF42-SN* 2 4,1 2
ODP-2-24220-3KF42-SN* 2,2 ODP-2-24030-3HF42-SN* 3 5,8 2
ODP-2-24400-3KF42-SN* 4 ODP-2-24050-3HF42-SN* 5 9,5 2
ODP-2-34055-3KF42-SN* 5,5 ODP-2-34075-3HF42-SN* | 7,5 14 3
ODP-2-34075-3KF42-SN” 7,5 ODP-2-34100-3HF42-SN* | 10 18 3
ODP-2-34110-3KF42-SN* 11 ODP-2-34150-3HF42-SN* | 15 24 3
500-600 V +10% — wejscie 3-fazowe
Numer modelu kW kw Numer modelu HP HP Prad wyjsciowy (A) Rozmiar obudowy
ODP-2-26075-3K042-SN” 0,75 ODP-2-26010-3H042-SN” 1 2,1 2
ODP-2-26150-3K042-SN* 1,5 ODP-2-26020-3H042-SN* 2 3,1 2
ODP-2-26220-3K042-SN” 2,2 ODP-2-26030-3H042-SN” 3 4,1 2
ODP-2-26400-3K042-SN* 4 ODP-2-26050-3H042-SN* 5 6,5 2
ODP-2-26550-3K042-SN* 5,5 ODP-2-26075-3H042-SN* | 7,5 9 2
ODP-2-36075-3K042-SN* 7,5 ODP-2-36100-3H042-SN* | 10 12 3
ODP-2-36110-3K042-SN” 11 ODP-2-36150-3H042-SN” 15 17 3
ODP-2-36150-3K042-SN* 15 ODP-2-36200-3H042-SN* 20 22 3
*Uwaga: Dwa ostatnie znaki numeru modelu sg powigzane z dostepnymi opcjami fabrycznymi:
— SN Standardowy 7-segmentowy wyswietlacz LED, standardowa powtoka obwodu drukowanego
- SC Standardowy 7-segmentowy wyswietlacz LED, dodatkowa powtoka konforemna obwodu
drukowanego
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Optidrive ODP-2 Instrukcja obstugi, wersja 2.000ptidrive ODP-2

2.3. Numery modeli falownika — IP55

Wymiary mechaniczne oraz informacje dotyczgce montazu sg dostepne od rozdziatu 3.4.2 na stronie 12.
Dane techniczne uktadu elektrycznego mozna znalez¢ w rozdziale 10.2 na stronie 47.

200-240 V +10% — wejscie 3-fazowe g”
Numer modelu kW kw Numer modelu HP HP Prad wyjsciowy (A) Rozmiar §
obudowy g
ODP-2-42055-3KF4N-SN* 5,5 ODP-2-42075-3HF4N-SN” 7,5 24 4 ‘D
ODP-2-42075-3KFAN-SN* 7,5 ODP-2-42100-3HF4N-SN” 10 39 4 0%
ODP-2-42110-3KF4AN-SN* 11 ODP-2-42150-3HF4N-SN” 15 46 4 (=]
ODP-2-52150-3KF4N-SN* 15 ODP-2-52020-3HF4N-SN” 20 61 5 g
ODP-2-52185-3KF4N-SN* 18,5 ODP-2-52025-3HF4N-SN” 25 72 5 ===
ODP-2-62022-3KF#N-SN* 22 ODP-2-62030-3HF#N-SN” 30 90 6 %
ODP-2-62030-3KF#N-SN* 30 ODP-2-62040-3HF#N-SN* 40 110 6 r=D
ODP-2-62037-3KF#N-SN* 37 ODP-2-62050-3HF#N-SN” 50 150 6 g
ODP-2-62045-3KF#N-SN* 45 ODP-2-62060-3HF#N-SN* 60 180 6 [
ODP-2-72055-3KF#N-SN* 55 ODP-2-72075-3HF#N-SN” 75 202 7 g
ODP-2-72075-3KF#N-SN* 75 ODP-2-72100-3HF#N-SN” 100 248 7 g
380-480 V +10% — wejscie 3-fazowe g
Numer modelu kW kw Numer modelu HP HP Prad wyjsciowy (A) Rozmiar ()
obudowy
ODP-2-44110-3KF4N-SN* 11 ODP-2-44150-3HF4N-SN” 15 24 4
ODP-2-44150-3KF4N-SN* 15 ODP-2-44200-3HF4N-SN” 20 30 4
ODP-2-44185-3KF4N-SN* 18,5 ODP-2-44250-3HF4N-SN” 25 39 4
ODP-2-44220-3KF4N-SN* 22 ODP-2-44300-3HF4N-SN” 30 46 4
ODP-2-54300-3KF4N-SN* 30 ODP-2-54040-3HF4N-SN” 40 61 5
ODP-2-54370-3KF4N-SN* 37 ODP-2-54050-3HF4N-SN” 50 72 5
ODP-2-64045-3KF#N-SN* 45 ODP-2-64060-3HF#N-SN” 60 90 6
ODP-2-64055-3KF#N-SN* 55 ODP-2-64075-3HF#N-SN” 75 110 6
ODP-2-64075-3KF#N-SN* 75 ODP-2-64120-3HF#N-SN” 120 150 6
ODP-2-64090-3KF#N-SN* 90 ODP-2-64150-3HF#N-SN” 150 180 6
ODP-2-74110-3KF#N-SN* 110 ODP-2-74175-3HF#N-SN” 175 202 7
ODP-2-74132-3KF#N-SN* 132 ODP-2-74200-3HF#N-SN” 200 240 7
ODP-2-74160-3KF#N-SN* 160 ODP-2-74250-3HF#N-SN” 250 302 7
480-525 V +10% — wejscie 3-fazowe
Numer modelu kW kw Numer modelu HP HP Prad wyjsciowy (A) Rozmiar
obudowy
ODP-2-75132-3KO#N-SN* 132 185 7
ODP-2-75150-3K0#N-SN* 150 205 7
ODP-2-75185-3K0O#N-SN* 185 255 7
ODP-2-75200-3K0#N-SN* 200 275 7
500-600 V +10% — wejscie 3-fazowe
Numer modelu kW kw Numer modelu HP HP Prad wyjsciowy (A) Rozmiar
obudowy
ODP-2-46150-3K04N-SN* 15 ODP-2-46200-3H04N-SN* 20 22 4
ODP-2-46185-3K04N-SN* 18,5 ODP-2-46250-3H04N-SN* 25 28 4
ODP-2-46220-3K04N-SN* 22 ODP-2-46300-3H04N-SN* 30 34 4
ODP-2-46300-3K04N-SN* 30 ODP-2-46400-3H04N-SN* 40 43 4
ODP-2-56370-3K04N-SN* 37 ODP-2-56050-3H04N-SN* 50 54 5
ODP-2-56450-3K04N-SN* 45 ODP-2-56060-3H04N-SN* 60 65 5
ODP-2-66055-3K0#N-SN* 55 ODP-2-66075-3HO#N-SN* 75 78 6
ODP-2-66075-3KO#N-SN* 75 ODP-2-66100-3HO#N-SN* | 100 105 6
ODP-2-66090-3K0#N-SN* 90 ODP-2-66125-3HO#N-SN* | 125 130 6
*Uwaga: Dwa ostatnie znaki numeru modelu sq powigzane z dostepnymi opcjami fabrycznymi:
- SN Standardowy 7-segmentowy wyswietlacz LED, standardowa powtoka obwodu drukowanego
- SC Standardowy 7-segmentowy wysSwietlacz LED, dodatkowa powtoka konforemna obwodu
drukowanego
- TN Wyswietlacz tekstowy OLED, standardowa powtoka obwodu drukowanego
- TC Wyswietlacz tekstowy OLED, dodatkowa powtoka konforemna obwodu drukowanego
# Zastapic wartoscia ,4” w przypadku wbudowanego tranzystora hamowania, ,1” w przypadku braku

wbudowanego tranzystora hamowania

e
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Optidrive ODP-2 Instrukcja obstugi, wersja 2.00

2.4. Numery modeli falownika — IP66

Wymiary mechaniczne oraz informacje dotyczgce montazu sg dostepne od rozdziatu 3.4.3 na stronie 13.

Dane techniczne uktadu elektrycznego mozna znalez¢ w rozdziale 10.2 na stronie 47.

200-240 V +10% — wejscie 1-fazowe
Model kW kw Model HP HP Prad Rozmiar
wyjsciowy obudowy
Bez przetacznikow Z przetacznikami Bez przetgcznikow Z przetacznikami (A)
ODP-2-22075-1KF4X-SN* |ODP-2-22075-1KF4Y-SN* 0,75 ODP-2-22010-1HF4X-SN* |ODP-2-22010-1HF4Y-SN* 1 4,3 2
ODP-2-22150-1KF4X-SN" |ODP-2-22150-1KF4Y-SN” 1,5 |ODP-2-22020-1HF4X-SN* |ODP-2-22020-1HF4Y-SN* 2 7 2
ODP-2-22220-1KF4X-SN* |ODP-2-22220-1KF4Y-SN* 2,2 ODP-2-22030-1HF4X-SN" [ODP-2-22030-1HF4Y-SN* 3 10,5 2
200-240 V +10% — wejscie 3-fazowe
Numer modelu kW kW | Numer modelu HP HP Prad Rozmiar
wyjsciowy obudowy
Bez przetacznikow Z przetacznikami Bez przetgcznikow Z przetacznikami (A)
ODP-2-22075-3KF4X-SN* |ODP-2-22075-3KF4Y-SN* 0,75 ODP-2-12010-3HF4X-SN" [ODP-2-22010-3HF4Y-SN* 1 43 2
ODP-2-22150-3KF4X-SN" |ODP-2-22150-3KF4Y-SN” 1,5 |ODP-2-22020-3HF4X-SN* |ODP-2-22020-3HF4Y-SN* 2 7 2
ODP-2-22220-3KF4X-SN* |ODP-2-22220-3KF4Y-SN* 2,2 ODP-2-22030-3HF4X-SN" [ODP-2-22030-3HF4Y-SN* 3 10,5 2
ODP-2-32040-3KF4X-SN" |ODP-2-32040-3KF4Y-SN” 4 ODP-2-32050-3HF4X-SN” |ODP-2-32050-3HF4Y-SN* 5 18 3
380-480 V +10% — wejscie 3-fazowe
Numer modelu kW kW | Numer modelu HP HP Prad Rozmiar
wyjsciowy obudowy
Bez przetacznikow Z przetacznikami Bez przetgcznikow Z przetacznikami (A)
ODP-2-24075-3KF4X-SN* |ODP-2-24075-3KF4Y-SN* 0,75 ODP-2-24010-3HF4X-SN” |ODP-2-24010-3HF4Y-SN* 1 2,2 2
ODP-2-24150-3KF4X-SN" |ODP-2-24150-3KF4Y-SN” 1,5 |ODP-2-24020-3HF4X-SN" |ODP-2-24020-3HF4Y-SN* 2 4,1 2
ODP-2-24220-3KF4X-SN™ |ODP-2-24220-3KF4Y-SN™ | 2,2 |ODP-2-24030-3HF4X-SN" |ODP-2-24030-3HF4Y-SN* 3 5,8 2
ODP-2-24400-3KF4X-SN* |ODP-2-24400-3KF4Y-SN* 4 ODP-2-24050-3HF4X-SN” |ODP-2-24050-3HF4Y-SN* 5 9,5 2
ODP-2-34055-3KF4X-SN* |ODP-2-34055-3KF4Y-SN* 5,5 ODP-2-34075-3HF4X-SN* |ODP-2-34075-3HF4Y-SN* 7,5 14 3
ODP-2-34075-3KF4X-SN" |ODP-2-34075-3KF4Y-SN* 7,5 ODP-2-34100-3HF4X-SN” (ODP-2-34100-3HF4Y-SN* 10 18 3
500-600 V £10% — wejscie 3-fazowe
Numer modelu kW kW | Numer modelu HP HP Prad Rozmiar
wyjsciowy obudowy
Bez przetacznikow Z przetacznikami Bez przetacznikow Z przetgcznikami (A)
ODP-2-26075-3K04X-SN* |ODP-2-26075-3K04Y-SN* 0,75 ODP-2-26010-3H04X-SN" [ODP-2-26010-3H04Y-SN* 1 2,1 2
ODP-2-26150-3K04X-SN* |ODP-2-26150-3K04Y-SN* 1,5 ODP-2-26020-3H04X-SN" |ODP-2-26020-3H04Y-SN* 2 3,1 2
ODP-2-26220-3K04X-SN* |ODP-2-26220-3K04Y-SN* 2,2 ODP-2-26030-3H04X-SN" [ODP-2-26030-3H04Y-SN* 3 4,1 2
ODP-2-26400-3K04X-SN* |ODP-2-26400-3K04Y-SN* 4 ODP-2-26050-3H04X-SN" |ODP-2-26050-3H04Y-SN” 5 6,5 2
ODP-2-26550-3K04X-SN* |ODP-2-26550-3K04Y-SN* 5,5 ODP-2-26075-3H04X-SN* |ODP-2-26075-3H04Y-SN* 7,5 9 2
ODP-2-36075-3K04X-SN™ |ODP-2-36075-3K04Y-SN* | 7,5 |ODP-2-36100-3H04X-SN"|ODP-2-36100-3H04Y-SN* 10 12 3

*Uwaga: Dwa ostatnie znaki numeru modelu sq powigzane z dostepnymi opcjami fabrycznymi:

— SN Standardowy 7-segmentowy wyswietlacz LED, standardowa powtoka obwodu drukowanego

- SC Standardowy 7-segmentowy wyswietlacz LED, dodatkowa powtoka konforemna obwodu
drukowanego

- TN Wyswietlacz tekstowy OLED, standardowa powtoka obwodu drukowanego

- TC Wyswietlacz tekstowy OLED, dodatkowa powtoka konforemna obwodu drukowanego

10 www.invertekdrives.com
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3. Montaz mechaniczny

3.1. Informacje ogdlne

Falownik Optidrive nalezy instalowac wytacznie w potozeniu pionowym, na ptaskim, ognioodpornym, zabezpieczonym przed
wibracjami wsporniku z wykorzystaniem integralnych otworéw montazowych lub mocowania na szynie DIN (wytgcznie rozmiar 2
obudowy).

Falownik Optidrive moze by¢ instalowany wytgcznie w srodowisku o 1 lub 2 stopniu ochrony przed zanieczyszczeniem.

W poblizu falownika Optidrive nie nalezy ustawia¢ materiatéw palnych

Zapewni¢ minimalne odstepy na powietrze chtodzace zgodnie z rozdziatem 3.5 3.7.

Upewnic sie, ze temperatura otoczenia nie przekracza dopuszczalnych limitéw dla falownika Optidrive podanych w rozdziale 10.1
Zapewni¢ odpowiednio czyste powietrze bez wilgoci i zanieczyszczen w ilosci wystarczajgcej, aby spetni¢ wymagania dla chtodzenia
falownika Optidrive

3.2. Przed montazem

Delikatnie rozpakowac falownik Optidrive i sprawdzi¢ go pod katem uszkodzen. W przypadku ich znalezienia nalezy bezzwtocznie
powiadomic firme transportowa.

Sprawdzi¢ tabliczke znamionowa falownika, aby mieé¢ pewnosé¢, ze falownik jest odpowiedniego typu i posiada parametry zasilania
adekwatne do danego zastosowania.

Aby zapobiec przypadkowym uszkodzeniom, nalezy przechowywac¢ falownik Optidrive w oryginalnym opakowaniu az do czasu

montazu. Miejsce przechowywania powinno byc¢ czyste i suche. Dopuszczalny zakres temperatury w miejscu przechowywania wynosi

od —40°C do +60°C.

3.3. Instalacja zgodna z wymaganiami UL

Jesli chodzi o instalacje zgodng z wymaganiami UL, na uwadze nalezy mie¢ nastepujgce kwestie:

Aktualng liste produktéw zgodnych z wymaganiami UL mozna znalez¢ na wykazie NMMS.E226333
Falownik moze dziata¢ w zakresie temperatur otoczenia okreslonym w rozdziale 10.1.

Modele IP20 nalezy montowa¢ w Srodowiskach o 1 stopniu ochrony przed zanieczyszczeniem.
Modele IP55 i IP66 mozna montowac w Srodowiskach o 2 stopniu ochrony przed zanieczyszczeniem
Do wszystkich potgczen szynowych i uziemiajgcych nalezy uzywacé zaciskéw oczkowych z aprobatg UL.

Dodatkowe informacje na temat instalacji zgodnych z UL mozna znalez¢ w rozdziale 10.3 na stronie 48.

3.4. Mechaniczne wymiary i masy

Auzaiueyoaw zeyuo -

3.4.1. Modele IP20
l/\ e {(}_\ J
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Rozmiar A B [o D E F G H 1 J Masa
falownik mm cale mm cale mm cale mm cale mm cale mm cale mm cale mm cale mm cale mm cale Kg funty
a
2 221 8,70 207 8,15 137 5,39 209 8,23 53 0,21 185 7,28 110 4,50 63 2,48 5,5 0,22 10 0,39 1,8 4,0
3 261 10,28 246 9,69 - - 247 9,72 6 0,24 205 8,07 131 5,16 80 3,15 5,5 0,22 10 0,39 3,5 7,7

Sruby mocujace

Wszystkie rozmiary obudéw: 4 x M4 (#8)

Momenty dokrecania

Ustawienia momentu zacisku sterowania: ~ Wszystkie rozmiary: 0,5 Nm (4,5 funty-cale)
Ustawienia momentu zacisku zasilania: Wszystkie rozmiary: 1 Nm (9 funty-cale)
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3.4.2. Modele IP55
H
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(@] et =
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Rozmiar A B 3 D E F Masa |
falownika mm cale mm cale mm cale mm | cale | mm cale mm cale mm | cale mm cale | mm | cale kg funty
4 450 17,72 428 16,85 433 17,05 8 0,31 252 9,92 171 6,73 110 4,33 4,25 0,17 7,5 0,30 11,5 25,4
5 540 21,26 515 20,28 520 20,47 8 0,31 270 10,63 235 9,25 175 6,89 | 4,25 0,17 7,5 0,30 23 50,7
6 865 34,06 830 32,68 840 33,07 10 0,39 330 12,99 330 12,99 200 7,87 5,5 0,22 11 0,43 55 121,2
7 1280 50,39 1245 49,02 1255 | 49,41 10 0,39 360 14,17 330 12,99 200 7,87 5,5 0,22 11 0,43 89 196,2

Sruby mocujace

Rozmiar obudowy 4
Rozmiar obudowy 5
Rozmiar obudowy 6
Rozmiar obudowy 7

Momenty dokrecania

Ustawienia momentu zacisku sterowania:

Ustawienia momentu zacisku zasilania:

M8 (5/16 UNF)
M8 (5/16 UNF)
M10 (3/8 UNF)
M10 (3/8 UNF)

Wszystkie rozmiary:

Rozmiar obudowy 4:
Rozmiar obudowy 5:
Rozmiar obudowy 6:
Rozmiar obudowy 7:

0,5 Nm (4,5 funty-cale)
2 Nm (18 funty-cale)

4 Nm (35,5 funty-cale)
15 Nm (11 funty-stopy)
15 Nm (11 funty-stopy)

12 www.invertekdrives.com



Optidrive ODP-2 Instrukcja obstugi, wersja 2.000ptidrive ODP-2

3.4.3. Modele IP66

N
yoaw zejuo -

Auzoiue

A 4
dl
[~ H i < F —»
Uwaga: Pokazany model jest modelem bez przetacznikdw z opcjonalnym wyswietlaczem OLED
Rozmiar A B D E F G H | J Masa
falownika | mm cale mm cale mm | cale | mm | cale mm cale mm | cale mm | cale | mm | cale mm cale kg funty
2 257 10,12 220 8,66 200 7,87 29 1,12 239 9,41 188 7,40 178 7,01 4,2 0,17 8,5 0,33 4,8 10,6
3 310 12,20 277 10,89 252 9,90 33 1,31 266 10,47 211 8,29 200 7,87 4,2 0,17 8,5 0,33 7,7 16,8

Rozmiary $rub mocujacych
Wszystkie rozmiary obudow 4 x M4 (#8)

Momenty dokrecania

Ustawienia momentu zacisku sterowania: Wszystkie rozmiary: 0,5 Nm (4,5 funty-cale)
Ustawienia momentu zacisku zasilania: Wszystkie rozmiary: 1 Nm (9 funty-cale)

13
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3.5. Wytyczne dotyczgce montowania obudowy (modele 1P20)

e  Falowniki IP20 nadaja sie do pracy w srodowiskach o 1 stopniu ochrony przed zanieczyszczeniem, zgodnie z normg IEC-664-1. W
przypadku Srodowisk o 2 lub wyzszym stopniu ochrony przed zanieczyszczeniem falownik nalezy montowaé w odpowiednich szafach
sterowniczych o odpowiednim stopniu ochrony IP, dzieki ktérym mozliwe bedzie utrzymanie srodowiska o 1 stopniu ochrony przed
zanieczyszczeniem wokot falownika.

e Obudowy powinny by¢ wykonane z materiatu przewodzacego ciepto.

e Podczas montazu nalezy zapewni¢ minimalne odstepy na powietrze wokét falownika, jak pokazano ponizej.

e Jesli stosowane sg obudowy wentylowane, nad i pod falownikiem nalezy przewidzie¢ przestrzen zapewniajgca dobrg cyrkulacje
powietrza. Powietrze powinno by¢ pobierane spod falownika i wydmuchiwane nad nim.

e We wszystkich sSrodowiskach, ktére tego wymagajg obudowa musi by¢ zaprojektowana w taki sposéb, aby chronié¢ falownik Optidrive
przed przedostawaniem sie znajdujacych sie w powietrzu kurzu, gazéw i ptyndw korozyjnych, zanieczyszczen przewodzacych (np.
kondensatu, pytu weglowego i czgstek metali) oraz strug i rozpryskéw wody ze wszystkich kierunkow.

e W srodowiskach o wysokiej zawartosci wilgoci, soli lub sSrodkéw chemicznych nalezy uzywaé obudéw o odpowiednim uszczelnieniu
(bez wentylacji).

Konstrukcja i budowa obudowy powinny zapewnia¢ odpowiednie Sciezki i odstepy wentylacyjne do cyrkulacji powietrza przez radiator
falownika. Firma Invertek Drives zaleca nastepujace minimalne rozmiary w przypadku falownikéw montowanych w niewentylowanych
obudowach metalowych:

Rozmiar X Y z

Zalecany

falownika Poin_eJ:i Z kazdej Pomiedzy przeptyw
ponizej strony powietrza

mm cale mm cale mm cale Stopy

szescienne
(stopy3/min)

2 75 | 295 | 50 | 1,97 | 46 | 1,81 11

3 100 | 3,94 | 50 | 1,97 | 52 | 2,05 26

Wymiar Z zaktada, ze falowniki s3 montowane w rzedzie bez
odstepu.

Typowe straty ciepta w falowniku wynoszg 3% warunkow
obcigzenia roboczego.

\ -/ Powyzsze wytyczne maja charakter wytgcznie informacyjny.
\\ ‘Q. Q©e|000 ;, Robocza temperatura otoczenia dla falownika MUSI by¢
AV )] zawsze zachowana.

3.6. Montaz falownika — modele IP20

e  Modele IP20 stuzg do instalacji w szafie sterownicze;j.
e W przypadku montazu za pomocg srub
o  Uzywajac falownika jako szablonu lub wymiaréw podanych powyzej nalezy zaznaczy¢ punkty wiercenia.
o  Upewni¢ sie, czy po wywierceniu otworéw montazowych pyt wytworzony w wyniku wiercenia nie przedostat sie do
falownika.
o  Odpowiednimi Srubami mocujacymi M5 przytwierdzi¢ falownik do tylnej Sciany szafy.
o  Ustawi¢ falownik i doktadnie dokreci¢ sruby mocujace.
e W przypadku montazu z uzyciem szyny DIN (tylko rozmiar obudowy 2)
o W pierwszej kolejnosci, w tylnej czesci falownika nalezy znalez¢ rowek do mocowania na szynie DIN, na gorze szyny.
o Wcisnac spdd falownika na szyne DIN, dopéki dolny zacisk nie ztaczy sie z szyng DIN.
o W razie potrzeby uzy¢ odpowiedniego wkretaka ptaskiego, aby docisngé zacisk na szynie DIN w dét, umozliwiajac tym
samym bezpieczne zamontowanie falownika na szynie.
o  Aby wymontowac falownik z szyny DIN, nalezy uzy¢ odpowiedniego wkretaka ptaskiego w celu docisniecia wypustu
zwalniajacego i wyciagniecia tytu falownika z szyny.

e
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3.7. Wytyczne dotyczgce montowania (modele IP55) .
Przed montazem falownika nalezy upewnic sie, czy wybrany punkt spetnia warunki srodowiskowe dla falownika przedstawione w
rozdziale 10.1 Z
Falownik musi by¢ zamontowany pionowo, na odpowiedniej, ptaskiej powierzchni. g
Nalezy przewidzie¢ minimalne odstepy montazowe wskazane w ponizszej tabeli. i
Miejsce montazu i wybrane mocowania powinny by¢ odpowiednie, aby wytrzymaé mase falownikow. N
Modele IP55 nie muszg by¢ montowane wewnatrz elektrycznych szaf sterowniczych, ale jest to dozwolone w razie potrzeby. %
S
I Rozmiar X Y g
,, ya falownika Powyze;j i Z kazdej &
i ~ . ponizej strony 5
A - A - mm cale mm cale <
é b é b 4 200 7,87 10 0,39
5 200 7,87 10 0,39
6 200 7,87 10 0,39
7 200 7,87 10 0,39
. 1

Optidrive ODP-2 Instrukcja obstugi, wersja 2.000ptidrive ODP-2

Typowe straty ciepta w falowniku wynoszg ok. 3%
warunkow obcigzenia roboczego.

Powyzsze wytyczne maja charakter wytgcznie
informacyjny. Robocza temperatura otoczenia dla
falownika MUSI by¢ zawsze zachowana.

o
o

o\ /el [\ /e

Uzywajac falownika jako szablonu lub wymiaréw podanych powyzej nalezy zaznaczy¢ wymagane punkty wiercenia.

Wymagane sg odpowiednie dtawiki kablowe do zapewnienia ochrony IP. Rozmiary dtawikéw nalezy dobra¢ na podstawie liczby i
rozmiaru wymaganych kabli przytaczeniowych. Falowniki sg dostarczane z gtadkg, nieprzewiercong ptyta dtawicowa, dzieki czemu
mozliwe jest wyciecie odpowiednich otwordw zgodnie z potrzebami. Przed rozpoczeciem wiercenia nalezy zdja¢ ptyte dtawicowa z
falownika.

3.8. Wytyczne dotyczagce montowania (modele IP66)

Przed montazem falownika nalezy upewnic sie, czy wybrany punkt spetnia warunki sSrodowiskowe dla falownika przedstawione w
rozdziale 10.1

Falownik musi by¢ zamontowany pionowo, na odpowiedniej, ptaskiej powierzchni.

Nalezy przewidzie¢ minimalne odstepy montazowe wskazane w ponizszej tabeli.

Miejsce montazu i wybrane mocowania powinny by¢ odpowiednie, aby wytrzymaé mase falownikéw.

Rozmiar X Y
falownika Powyzej Z kazdej
i ponizej strony
mm cale mm cale
200 7,87 10 0,39
200 7,87 10 0,39
Uwaga:

Typowe straty ciepta w falowniku wynoszg ok. 3%
warunkoéw obcigzenia roboczego.

Powyzsze wytyczne majg charakter wytgcznie
informacyjny. Robocza temperatura otoczenia dla
falownika MUSI by¢ zawsze zachowana.

Rozmiary dtawikéw kablowych

Rozmiar Kabel Kabel silnika Kable
zasilajacy sterownicze
2 M25 (PG21) M25 (PG21) M20 (PG13,5)
3 M25 (PG21) M25 (PG21) M20 (PG13,5)

Uzywajac falownika jako szablonu lub wymiaréw podanych powyzej nalezy zaznaczy¢ wymagane punkty wiercenia.

Wymagane sg odpowiednie dtawiki kablowe do zapewnienia ochrony IP. Otwory dtawikowe na kable zasilajace i silnikowe znajdujg sie
w obudowie falownika. Zalecane rozmiary dtawikéw przedstawiono powyzej. Otwory dtawikowe na kable sterownicze mogg zosta¢
wyciete wedle zapotrzebowania.
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3.9. Zdejmowanie pokrywy zaciskow

3.9.1. Rozmiar obudowy 2i 3

Uzywajac odpowiedniego wkretaka ptaskiego, nalezy obrdci¢ dwa
wskazane wkrety mocujace, dopdki rowek nie znajdzie sie w
pozycji pionowej.

3.9.2. Rozmiar obudowy 4 3.9.3. Rozmiar obudowy 5
£t £

e ©

Uzywajac odpowiedniego Uzywajgc odpowiedniego

wkretaka ptaskiego, nalezy obréci¢ | wkretaka ptaskiego, nalezy -

dwa wskazane wkrety mocujgce, N 2 2 obréci¢ cztery wskazane wkrety ™|

dopoki rowek nie znajdzie sie w & & mocujace, dopoki rowek nie  ~

pozycji pionowe;j. znajdzie sie w pozycji pionowe;j.
L )

Whkrety do demontazu pokrywy zaciskéw

QD
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3.9.4. Rozmiar obudowy 6 i 7
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Uzywajac odpowiedniego wkretaka ptaskiego, nalezy obracié¢
sze$¢ wskazanych wkretéw mocujacych, dopdki rowek nie
znajdzie sie w pozycji pionowe;j.

r 1 711

3.10. Biezaca konserwacja

Falownik powinien by¢ wtgczony do planu konserwacji, tak aby montaz zapewniat odpowiednie srodowisko robocze, z uwzglednieniem
nastepujacych wymagan:
e  Temperatura otoczenia jest réwna lub nizsza od tej, ktérg okreslono w rozdziale ,,Warunki otoczenia”.
e Wentylatory radiatoréw obracaja sie swobodnie i nie sg zakurzone.
e Obudowa, w ktérej zainstalowany jest falownik nie powinna by¢ zakurzona i powinna by¢ wolna od skroplin; oprécz tego wentylatory i
filtry powietrza nalezy sprawdzaé pod katem poprawnosci przeptywu powietrza.

Kontrole nalezy takze przeprowadzi¢ na wszystkich ztaczach elektrycznych, upewniajac sie, czy zaciski Srubowe sg odpowiednio dokrecone i czy
kable zasilania nie noszg oznak uszkodzenia na skutek ciepta.

e
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4. Instalacja elektryczna

4.1. Uziemienie falownika

Niniejsza instrukcja stanowi poradnik prawidtowej instalacji. Firma Invertek Drives Ltd nie ponosi odpowiedzialnosci za
przestrzeganie ani za nieprzestrzeganie przepiséw krajowych, lokalnych i innych w zakresie prawidtowej instalacji
opisywanego falownika lub powigzanych urzadzen. Jesli w trakcie instalacji nie bedg przestrzegane odpowiednie przepisy,
istnieje ryzyko wystapienia obrazen ciata i/lub uszkodzenia urzadzen.

W falowniku Optidrive znajduja sie kondensatory o wysokim napieciu, ktére wymagaja pewnego czasu do roztadowania po
odtaczeniu zasilania sieciowego. Przed rozpoczeciem pracy na falowniku nalezy zapewnic izolacje zasilania gtéwnego od
wejsc liniowych. Odczeka¢ dziesie¢ (10) minut na roztadowanie kondensatoréw do bezpiecznego poziomu napiecia.
Nieprzestrzeganie tego srodka ostroznosci moze by¢ przyczyng powaznych obrazen ciata lub utraty zycia.

Instalacje, regulacje, obstuge i serwis opisywanego urzadzenia nalezy powierza¢ wytacznie wykwalifikowanym elektrykom,
zaznajomionym z budowg i dziataniem urzadzenia oraz powigzanymi zagrozeniami. Przed przystgpieniem do dalszych
czynnosci niniejszg instrukcje oraz pozostate, obowigzujace instrukcje nalezy w catosci przeczytac i zrozumiec.
Nieprzestrzeganie tego srodka ostroznosci moze by¢ przyczyng powaznych obrazen ciata lub utraty zycia.

> B> B

4.1.1. Instalacja zalecana do uzyskania zgodnosci z normami kompatybilnosci elektromagnetycznej

Metalowy panel tylny
Szyna wiemisjaca instalac poigczona 2 metalowym panelem
tylnym, podigozonym do gicwne] instalac) wiemiajpos).
—_—
Opcja filtra RFI » Up=wmic sie, 2y pomisdey podstawg montai owg filtra 3 panel=m
montadowym dochodzi do styku materiaiow metabowych.

# Ekranowana skretka dwuiytowa do analogowych sygnatow
sterowania i sygnatow zwrotnych silnika.

Jesli to miodliwe, naleiy uEywat ehranowanych kabli sinikowych —
2achowujac skran na jak najwiskszej dluzosc kabla.

s

Dz kablbowry
taczgoy EMIC 3607

| najlepsze praktykil
|ekran do podstawy
montad owej silnika)
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4.1.2. Wytyczne dotyczqce uziemienia
Zacisk uziemiajacy kazdego falownika Optidrive powinien by¢ podtaczony BEZPOSREDNIO do szyny uziemiajacej instalacji (poprzez filtr, jedli jest
zainstalowany). Potgczenia uziemiajgce falownika Optidrive nie powinny by¢ zapetlone z jednego falownika do drugiego ani do/z innego
urzadzenia. Impedancja petli uziemiajgcej musi by¢ zgodna z lokalnymi przepisami w zakresie bezpieczenstwa przemystowego. Aby spetnié¢
wymagania przepiséw UL, do wszystkich potaczen instalacji uziemiajacej nalezy uzywac zaciskdw oczkowych z aprobatg UL.
Uziemienie ochronne falownika musi by¢ podtgczone do uziemienia instalacji. Impedancja uziemienia musi spetnic krajowe i lokalne witasciwe
wymogi bezpieczenstwa oraz/lub przepisy elektryczne. Integralnos¢ wszystkich potgczer uziemiajgcych nalezy regularnie sprawdzac.

4.1.3. Przewdd uziemienia ochronnego
Pole przekroju poprzecznego przewodu PE musi by¢ co najmniej réwne polu przekroju przewodu zasilajgcego.

—
4.1.4. Uziemienie ochronne ‘\9

Przedstawiono uziemienie ochronne do falownika, wymagane przepisami. Jeden z tych punktéw musi by¢ podtgczony do konstrukcji stalowej

sgsiedniego budynku (dZwigar, belka stropowa), uziomu pretowego lub szyny. Punkty uziemienia musza spetniac krajowe i lokalne regulacje w

zakresie bezpieczenstwa przemystowego i przepisy dotyczgce branzy elektrycznej.

euzaAipaje efejelsul -

4.1.5. Uziemienie silnika
Uziemienie silnika musi by¢ podtgczone do jednego z zaciskow uziemiajacych na falowniku.

4.1.6. Monitorowanie zwarcia doziemnego

Jak we wszystkich falownikach moze wystgpi¢ zwarcie doziemne. Falownik Optidrive zostat zaprojektowany w taki sposéb, aby minimalizowaé
prad uptywowy przy jednoczesnym spetnieniu norm miedzynarodowych. Poziom prgdu zalezy od dtugosci i typu kabla silnikowego, efektywne;j
czestotliwosci wytaczenia, uzytych ztgczy uziemiajgcych i typu zainstalowanego filtra RFI. Jesli przewidziano uzycie wytgcznika
ziemnozwarciowego (ELCB), zastosowanie bedg miaty nastepujgce warunki: -

e wymagane jest uzycie urzadzenia typu B;

e urzgdzenie musi by¢ odpowiednie do ochrony wyposazenia z podzespotami na prad staty przy pradzie uptywowym;

e dla kazdego falownika Optidrive powinny by¢ zainstalowane oddzielne wytaczniki ziemnozwarciowe;

4.1.7. Zakonczenie ekranow (ekran kabla)
Zacisk uziemienia bezpieczenstwa zapewnia punkt uziemienia dla ekranu kabla silnikowego. Ekran kabla silnikowego podtgczony do tego zacisku
(od strony falownika) powinien by¢ takze potaczony do obudowy silnika (od strony silnika). Nalezy uzy¢ zacisku zakonczenia ekranu lub zacisku
EMI w celu potgczenia ekranu z zaciskiem uziemienia bezpieczenstwa.

4.2. Instalacja elektryczna — Srodki ostroznosci

Podtgczy¢ falownik Optidrive zgodnie z rozdziatem 4.3, upewniajac sig, ze potgczenia w skrzynce zaciskowe;j silnika sg prawidtowe. Ogdlnie
istniejg dwa potgczenia: gwiazda i trojkat. Kluczowe jest zapewnienie, ze silnik jest podtagczony zgodnie z napieciem, jakim bedzie zasilany. W
celu uzyskania dodatkowych informacji nalezy odnies¢ sie do rozdziatu 4.6: Potagczenia skrzynki zaciskowej silnika.

Zaleca sie, aby instalacje zasilania wykonywac co najmniej z 4-zytowego kabla ekranowanego z izolacjg PCW. Nalezy j3 uktadac zgodnie z
lokalnymi regulacjami przemystowymi i zasadami dobrej praktyki.

4.3. Przytacze zasilania wejsciowego

e W przypadku zasilania 1-fazowego, zasilanie nalezy podtgczaé za posrednictwem L1/L, L2/N.

e W przypadku zasilania 3-fazowego, zasilanie nalezy podtgczac za posrednictwem L1, L2 i L3. Kolejnos¢ faz nie jest istotna.

e Aby zapewni¢ zgodnos¢ z wymaganiami oznaczenia CE i ,,C-tick” (kompatybilnos¢ elektromagnetyczna), zaleca sie uzywac
symetrycznego kabla ekranowanego.

e Zgodnos¢ z wymaganiami CSA mozna uzyskaé, instalujgc system ttumienia czasowych przepieé po stronie linii tego sprzetu. Napiecie
znamionowe powinno wynosi¢ 600 V (faza do uziemienia), 600 V (faza do fazy), odpowiednie do kategorii przepieciowej Il i
zapewniajgce ochrone dla maksimum znamionowego wytrzymywanego napiecia impulsowego wynoszacego 4 kV lub réwnowaznego.

e Wymagana jest instalacja stata wg normy IEC 61800-5-1 z odpowiednim urzgdzeniem roztaczajgcym zainstalowanym pomiedzy
falownikiem Optidrive a Zrédtem zasilania pradem zmiennym. Urzgdzenie roztgczajace musi by¢ zgodne z lokalnymi
przepisami/regulacjami bezpieczeristwa (np. na terenie Europy to norma EN 60204-1: Bezpieczeristwo maszyn).

e  Kable powinny by¢ zwymiarowane zgodnie z lokalnymi przepisami i normami. Zalecane wymiary podano w rozdziale 10.2.

e Na sieci zasilajacej nalezy zainstalowaé odpowiednie bezpieczniki celem zapewnienia ochrony przewodu zasilajacego - zgodnie z
danymi przedstawionymi w rozdziale 10.2. Bezpieczniki muszg spetnia¢ wszelkie obowigzujace lokalne przepisy i normy. Co do zasady,
do stosowania nadajg sie bezpieczniki typu gG (IEC 60269) i bezpieczniki UL typu T; w niektorych przypadkach wymagane mogg by¢
bezpieczniki typu aR. Czas zadziatania bezpiecznikdéw musi by¢ krétszy niz 0,5 sekundy.

e  Tam, gdzie lokalne przepisy dopuszczaja takie rozwigzanie, zamiast bezpiecznikéw mozna uzy¢ odpowiednio zwymiarowane wytgczniki
nadpragdowe MCB typu B o réwnowaznych parametrach znamionowych, pod warunkiem, ze dostepna przestrzert montazowa na to
pozwala.

e Po odtgczeniu zasilania od falownika, przed ponownym jego podtgczeniem nalezy poczekaé co najmniej 30 sekund. Przed zdjeciem lub
zatozeniem pokryw zaciskéw nalezy poczekac co najmniej 5 minut.

e Maksymalny dopuszczalny prad zwarciowy na zaciskach zasilajacych falownika Optidrive wg normy IEC 60439-1 wynosi 100 kA.

e  Dla falownikéw, w przypadku ktérych moga wystapi¢ ktérekolwiek z ponizej wskazanych warunkéw zaleca sie zainstalowaé opcjonalny
dtawik wejsciowy na linii zasilajace;j:

o impedancja zasilania jest niska lub prad zwarciowy jest wysoki;

o napiecie zasilania moze podlegaé spadkom napiecia, w tym wynikajagcym z zewnetrznej awarii;

o  winstalacji zasilajgcej wystepuje brak réwnowagi (falowniki 3-fazowe);

o zasilanie jest doprowadzane do falownika poprzez szyne i zespdt szczotkowy (zazwyczaj suwnice).

®  We wszystkich pozostatych instalacjach zaleca sie instalacje dtawika wejsciowego, aby zapewni¢ ochrone falownika przed
zaktéceniami zasilania.
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4.4, Obstuga falownikéow 3-fazowych za pomoca zasilania 1-fazowego

Specjalna funkcja falownika Optidrive P2 umozliwia wszystkim falownikom zaprojektowanym do pracy z zasilaniem 3-fazowym na prace z
zasilaniem 1-fazowym o odpowiednim napieciu znamionowym wynoszgcym do 50% wydajnosci nominalnej.

Przyktadowo, model o numerze ODP-2-64450-3KA4N mozna uruchomic za pomoca zasilania 1-fazowego o napieciu 380 — 480 V przy
ograniczeniu maksymalnego prgdu wyjsciowego do 45 A.

Zasilanie nalezy podtaczy¢ do zaciskéw L1 i L2 falownika.

4.5. Przyfacze falownika i silnika

e  Falownik zapewnia szybkie przetgczanie napiecia wyjsciowego (PWM) do silnika w poréwnaniu do zasilania z sieci elektrycznej. W
przypadku silnikdw potgczonych z falownikami nie s3 wymagane zadne $rodki zapobiegawcze. Jesli jednak nie jest znana jakos$¢
izolacji, nalezy skontaktowac sie z producentem silnika i w takim przypadku srodki zapobiegawcze mogga by¢ wymagane.

e Silnik nalezy podtaczy¢ do zaciskéw U, V i W falownika Optidrive odpowiednim kablem 3- lub 4-zytowym. W przypadku uzycia kabla 3-
zytowego z ekranem petnigcym role przewodu uziemiajgcego, pole przekroju poprzecznego ekranu musi by¢ co najmniej rowne polu
przekroju poprzecznego przewodow fazowych, jesli s wykonane z tego samego materiatu. W przypadku uzycia kabla 4-zytowego,
przewdd uziemiajacy musi miec pole przekroju poprzecznego co najmniej rowne polu przekroju poprzecznego przewoddw fazowych i
by¢ wykonany z tego samego materiatu.

e Uziemienie silnika musi by¢ podtgczone do jednego z zaciskow uziemiajgcych falownika Optidrive.

e Zgodnosc z europejska dyrektywga dotyczgcg kompatybilnosci elektromagnetycznej wymaga uzycia odpowiedniego kabla z ekranem.
Minimalne zalecenia to ekranowany kabel z oplotem lub skretka z ekranem zakrywajacym co najmniej 85% powierzchni kabla, o
niskiej impedancji, z przeznaczeniem do sygnatéw o wysokiej czestotliwosci. Ogdlnie dopuszcza sie takze instalacje w odpowiedniej
rurce stalowej lub miedzianej.

e  Ekran kabla powinien by¢ podtgczony po stronie silnika dtawikiem typu EMC umozliwiajagcym potgczenie z korpusem silnika za
posrednictwem mozliwie najwiekszej powierzchni.

o Jedli falowniki sg instalowane w stalowej szafie sterowniczej, ekran kabla moze by¢ podtaczony bezposrednio do panelu sterowania za
pomoca odpowiedniego dtawika lub zacisku EMC, mozliwie najblizej falownika.

e  Ekran kabla silnikowego w modelach IP55 nalezy podtaczaé do wewnetrznego zacisku uziemiajgcego.

4.6. Potaczenia skrzynki zaciskowej silnika

Wiekszos¢ silnikdw ogdlnego zastosowania jest przeznaczona do pracy na dwdch napieciach. Taka informacja jest zawarta na tabliczce
znamionowej silnika.

Napiecie robocze jest zazwyczaj wybierane przy instalacji silnika, poprzez wybor potaczenia typu gwiazda lub tréjkat. Potgczenie typu gwiazda
zawsze daje wyzsze napiecie sposréd dwdch dostepnych.

Napiecie sieci zasilajacej Napiecia znamionowe silnika Potgczenie
TROJKAT
230 230/ 400 KAT A
400 400/ 690 Tréjkat
600 600 / 1050

GWIAZDA .

400 230/ 400 |
" © 6 O

600 340/ 600

4.7. Termiczne zabezpieczenie przecigzeniowe silnika.

4.7.1. Wewnetrzne termiczne zabezpieczenie przecigzeniowe.
Falownik posiada wbudowang funkcje ochrony termicznej silnika. Funkcja ta realizowana jest w postaci wytaczenia ,|.t-trP” w przypadku
otrzymywania >100% wartosci ustawionej w parametrze P1-08 przez dtuzszy czas (np. 150% przez 60 sekund).
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4.7.2. Potfgczenie termistora silnika

Jezeli przewidziano zastosowanie termistora silnika, nalezy go podtaczy¢ jak nizej:

Listwa zaciskowa sterowania

Informacje dodatkowe

1123|4567 |8|9)10

e Kompatybilny termistor: typu PTC, poziom wytgczenia 2,5 kQ

e  Nalezy uzy¢ parametru P1-13, ktérego funkcja wejscia 5 ma wartosé
,Btad zewnetrzny”, np. P1-13 = 6. Dodatkowe informacje mozna
znalez¢ w rozdziale 7.

4.8. Okablowanie zaciskow sterowania

e Wszystkie analogowe kable sygnatowe powinny by¢ odpowiednio ekranowane. Zaleca sie stosowanie skretek dwuzytowych.

e  Kable zasilajgce i sygnatowo-sterujgce powinny by¢, w miare mozliwosci, prowadzone oddzielnie, ale nie muszg biec rownolegle.
e Sygnaty o réznych poziomach napiecia np. 24 V DCi 110 V AC nie powinny byé prowadzone po tym samym kablu.

e Maksymalny moment dokrecania zacisku sterowania wynosi 0,5 Nm.
. Punkt wejscia kabla sterowniczego — rozmiar przewodu: 0,05 — 2,5 mm2 /30 — 12 AWG.

4.9. Schemat potaczen

4.9.1. Oznaczenia zacisku zasilania
Wejsciowe zasilanie z sieci

elektrycznej ~ i

Zasilanie jednofazowe: f - L1/1

podllaclzyé do zacizsk‘gw L1/Li \1! v
L2/N. |_|I_I | L2/N W
Zasilanie tréjfazowe: podfgczyc — L3

do zaciskéw L1, L2 i L3. — |
Kolejnos¢ faz nie jest istotna. DC +
Zabezpieczajgce potaczenie PE

uziemiajace. BR
Falownik musi by¢ uziemiony _

N D

Potaczenia z silnikiem

Podtaczy¢ silnik do zaciskéw U, Vi W.

Uziemienie silnika musi by¢
podtaczone do falownika.

euzaAipaje efejelsul -

Opcjonalne potaczenia rezystora
hamowania i szyny pradu statego
Jesli uzywany jest rezystor
hamowania, wymagane jest jego
podtaczenie do zaciskéw BR i DC+

Otwarte Zamknigte
Zasilanie +24 V (100 mA) / wejscie zewnetrzne ’ + 24V 1
o s . Uruchomienie 2
Wejscie cyfrowe 1 Zatrzymanie (Wiaczenie) \.—+ DIN1
Wejscie cyfrowe 2 Obrét w przéd Obrét wstecz \.—+ DIN2 3
Wejscie cyfrowe 3 Wartosc ,re.f' Predkos¢ DIN3 4
predkosci zadana
Wejscia cyfrowe: 8 =30 V DC +10V 5
Wyjécie + 10 V, 10 mA
Wejscie analogowe 1 <—+ AIN1 6
v 7 v
0 0 Obroty
Wyjscie analogowe: 0 — 10V / 4-20 mA, 20 mA maks. 8 AOUT1 Wylsclowe
Zasilanie 0 V / wejscie zewnetrzne ’ @ ® oV 9 oV l Py
Prad
Wejscie analogowe 2 AIN2 10 wyjéciowy
Wyjscie analogowe: 0 — 10V / 4-20 mA, 20 mA maks. 11 AOUT2 *—9
Wejscie SAFE TORQUE OFF STO+ 12
Dodatkowe informacje w rozdziale 4.10.7 Instalacja —-N\.—O
elektryczna ,STO” 1 STO- 13
Uktad logiczny, wysokie = 18-30 V DC (tryb rezerwowy
14 L1-
RL1-C Funkcja
15 RL1-NO domyslna:
Sprawny
Styki przekaznikow (zaciski 14-18) 16 RL1-NC / Usterka
250V AC/30VDC
Maksi 5A
aksimum 17 | Re2-A Funkcja
domyslna:
18 | ru2s Praca
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4.10. Funkcja bezpiecznego wytgczenia momentu obrotowego (STO)
Funkcja bezpiecznego wytaczenia momentu obrotowego w dalszej czesci niniejszego rozdziatu okreslana bedzie skrétem ,STO”.

4.10.1. Zakres odpowiedzialnosci
Generalny projektant systemu odpowiada za zdefiniowanie wymagan kompletnego ,systemu sterowania i zabezpieczen”, w ktorym
zainstalowany bedzie falownik; co wiecej projektant systemu odpowiada za zapewnienie analizy ryzyka dla catego systemu oraz catkowite
spetnienie wymagarn systemu sterowania i zabezpieczen, a takze petng weryfikacje jego funkcjonowania. Weryfikacja ta musi obejmowac badania
potwierdzajace dziatanie funkcji ,STO” przed rozruchem falownika.

Projektant systemu powinien okresli¢ potencjalne zagrozenia i niebezpieczenstwa zwigzane z systemem poprzez przeprowadzenie doktadnej ich
analizy. Jej rezultat powinien okreslaé potencjalne zagrozenia, a takze pozwalac ustali¢ poziom ryzyka i okresli¢ potrzeby w zakresie jego redukcji.
Funkcja ,,STO” powinna zosta¢ poddana ocenie, aby ustali¢, ze mozna dzieki niej w odpowiednim zakresie spetni¢ wymagany poziom
bezpieczenstwa.

4.10.2. Co daje funkcja STO?
Celem funkcji ,STO“ jest zapewnienie metody zabezpieczenia falownika przed wytwarzaniem momentu obrotowego w silniku w przypadku
braku sygnatéw wejsciowych ,STO” (zacisk 12 w odniesieniu do zacisku 13), a to z kolei pozwala na wtgczenie falownika w kompletny uktad
zabezpieczen, w ktérym nalezy spetni¢ wymagania w zakresie ,STO".1

Funkcja ,,STO” pozwala zazwyczaj eliminowac potrzebe stosowania stycznikow elektromechanicznych z kontrolg krzyzowa stykdw pomocniczych
jak jest to standardowo wymagane, aby zapewnic¢ funkcje bezpieczenstwa.?

Falownik w standardzie posiada wbudowang funkcje ,,STO“. Jest ona zgodna z definicja ,,bezpiecznego wytgczenia momentu obrotowego”
wedtug normy IEC 61800-5-2:2007.

Funkcja ,,STO“ odpowiada takze niekontrolowanemu zatrzymaniu zgodnemu z kategorig O (wytgczenie awaryjne) wedtug normy IEC 60204-1.
Oznacza to, ze silnik zostaje zatrzymany po aktywacji funkcji ,STO” (wybieg silnika). Te metode zatrzymywania nalezy potwierdzi¢ pod katem
zgodnosci z systemem, w ktérym pracuje silnik.

Funkcja ,,STO” jest uznawana za bezpieczng w razie awarii, nawet jesli sygnatu ,,STO” nie ma, a w obszarze falownika wystgpita pojedyncza
awaria. Falownik spetnia to wymaganie poprzez zapewnienie zgodnosci z nastepujgcymi standardami bezpieczenstwa:

SIL PFHp SFF
(poziom (prawdopodobieristwo wystapienia (sktadowa uszkodzen Zaktadana zywotnos¢
bezpieczernstwa) niebezpiecznej awarii w ciggu godziny) bezpiecznych %)
EN 61800-5-2 2 1.23E-09 1/h (0,12 % SIL 2) 50 20 lat
. PL p CCF (%)
(poziom parametréw . L. .
TelEraEE) (awaria o pospolitej przyczynie)
EN 1SO 13849-1 PLd 1
SILCL
EN 62061 SILCL 2

Uwaga: powyzej otrzymane wartosci mogg nie byé gwarantowane, jesli falownik jest zainstalowany w srodowisku nie spetniajgcym warunkéw
srodowiskowych okreslonych w rozdziale 10.1 ,,Warunki otoczenia“.

4.10.3. Czego funkcja STO nie daje?

Przed przystgpieniem do pracy na falowniku nalezy go odtaczy¢ i ODIZOLOWAC. Funkcja ,STO” nie powoduje, ze na zaciskach zasilania
falownika nie ma wysokiego napiecia.

1 Uwaga: funkcja ,STO” nie zapobiega przed nieoczekiwanym ponownym uruchomieniem falownika. Gdy tylko wejscia ,STO“

otrzymujg odpowiedni sygnat, mozliwe jest (w zaleznosci od nastawy parametrow) automatyczne ponowne uruchomienie. W zwigzku
z tym funkcji nie powinno sie uzywac do przeprowadzania krétkoterminowych, nieelektrycznych operacji na maszynie (np. czyszczenia
czy prac konserwacyjnych).

Uwaga: w niektorych zastosowaniach mogg by¢ wymagane dodatkowe srodki, aby spetni¢ wymagania funkcji bezpieczenstwa:
funkcja ,STO“ nie gwarantuje hamowania silnika. Jesli wymagane jest hamowanie silnika, nalezy zastosowaé przekaznik
bezpieczenstwa ze zwtokg czasows i/lub mechaniczny uktad hamulcowy lub podobng metode. Nalezy przeanalizowa¢ wymagang
funkcje bezpieczenistwa podczas hamowania

Nie mozna traktowaé obwodu hamowania falownika jako jedynej metody zabezpieczenia.

W przypadku uzywania silnikéw z magnesami trwatymi oraz w mato prawdopodobnej sytuacji uszkodzenia wielu urzagdzen mocy
wyjsciowej silnik mogtby efektywnie obracaé watem silnikowym o 180/p stopni (gdzie p oznacza liczbe par biegunéw silnika).

A
A
A
A
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4.10.4. Funkcja ,,STO”

Gdy wejscia funkcji ,STO” sg zasilane energig elektryczng, funkcja ,STO” dziata w trybie rezerwowym; jesli do falownika dochodzi wtedy
polecenie/komenda uruchomienia ,Start signal/command” (zgodnie z metodg zrédta uruchomienia wybrang w parametrze P1-13), wtedy
falownik uruchomi sie i bedzie pracowac normalnie.

Jesli wejscia ,STO” nie sg zasilane, wtedy funkcja ,,STO” jest aktywna i powoduje zatrzymanie falownika (wybieg silnika), a falownik znajduje sie
w trybie , Safe Torque Off”.

Aby wytaczy¢ w falowniku tryb ,,Safe Torque Off”, nalezy zresetowac komunikaty o usterce i ponownie doprowadzi¢ zasilanie do wejscia ,,STO”
falownika.

4.10.5. Stan i monitorowanie ,,STO”
Istnieje wiele sposobdéw monitorowania stanu wejscia ,,STO”. Ponizej znajdujg sie szczegoty:
Wyswietlacz falownika
Podczas normalnej pracy falownika (zastosowanie zasilania pragdem zmiennym) i przy braku zasilania wejscia ,STO” falownika (funkcja ,STO”
aktywna), falownik powiadomi o tym wyswietlajgc komunikat ,,InHibit”, (Uwaga: jesli falownik jest w stanie wytgczenia awaryjnego, zostanie
wyswietlony odpowiedni kod wytaczenia zamiast komunikatu , InHibit”).
Przekaznik wyjscia falownika

e Przekaznik falownika 1: ustawienie parametru P2-15 na wartosc ,, 13” spowoduje otwarcie przekaznika w trakcie aktywacji funkcji

euzaAipaje efejelsul -

,STO”.
e  Przekaznik falownika 2: ustawienie parametru P2-18 na wartos$¢ ,,13” spowoduje otwarcie przekaznika w trakcie aktywacji funkcji
»,STO”.
Kody usterek ,,STO”
Kod Numer kodu Opis Dziatanie korygujace
usterki
Y W kanatach wewnetrznych obwodu ,STO” Skontaktowac sie z
,Sto-F 29 .. .
wykryto usterke. przedstawicielem firmy Invertek.

4.10.6. Czas reakcji funkcji ,,STO”

Catkowity czas reakcji to czas od momentu wystgpienia zdarzenia zwigzanego z bezpieczeristwem na komponentach (suma) do odpowiedzi
systemu i ustanowienia stanu bezpieczenstwa. (kategoria zatrzymania 0 wg normy IEC 60204-1).

e (zas reakcji od odtgczenia zasilania wejs¢ ,STO” do przetgczenia wyjscia falownika w stan niegenerujgcy momentu obrotowego silnika
(aktywna funkcja ,,STO”) wynosi mniej niz 1 ms.

e (Czas reakcji od momentu odtgczenia zasilania wejs¢ ,STO” do zmiany stanu monitoringu funkcji ,STO” wynosi mniej niz 20 ms.

e  Czas reakcji od momentu wykrycia usterki w obwodzie STO do wyswietlenia przez falownik usterki na wyswietlaczu/zasygnalizowania
przez wyjscie cyfrowe stanu nieprawidtowego funkcjonowania falownika wynosi mniej niz 20 ms.

4.10.7. Instalacja elektryczna ,,STO”

Okablowanie funkcji ,,STO” powinno by¢ zabezpieczone przed przypadkowymi zwarciami i manipulacjami, ktére mogtyby
doprowadzi¢ do btedu sygnatu wejsciowego ,,STO”. Dodatkowe wskazdéwki zawarto na schematach ponize;j.

Oproécz wytycznych w zakresie okablowania dla obwodu ,STO” podanych ponizej nalezy takze przestrzegac informacji zawartych w rozdziale
4.1.1 Recommended installation for EMC compliance [Zalecana instalacja na potrzeby zgodnosci z dyrektywami kompatybilnosci
elektromagnetycznej].

Falownik powinien by¢ takze podtgczony jak przedstawiono na ilustracji ponizej; zrédto sygnatu 24 V DC przytozone do wejscia ,STO” moze
pochodzi¢ zaréwno od Zrédta 24 V DC na falowniku, jak i zewnetrznego zasilacza 24 V DC.
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4.10.7.1. Zalecane okablowanie ,,STO”

Qchronna zamknigta |istwa
instalacyjns lub rownowsz-
na do othrony kabla STQ
przed zwarciem do

zewngtrznego Zrddta napie-
cla.

Przekaznik
bezpieczeristwa

Uzywanie zewnetrznego zasilacza 24 V DC Uzywanie zasilacza 24 V DC wbudowanego w falownik

Ochronna zamknieta listwa
instalacyjna lub
réwnowazna do cchrony
kabla STO przed zwarciem
do zewnetrznego Zrddta
napiecia.

Zabezpieczone
kable ekranowane

.

Zasilacz
zewnetrzny

910 1112 13 1 23 45 678 910111213
%% LI IIY
Kable IJ

powinny by¢

|_zabezpieczone
|-  przed ]
zwarciami
zgodnie z - ’
informacja i i
powyzej. !

Uwaga: maksymalna dtugos¢ kabla od zrédta napiecia do zaciskow w falowniku nie powinna przekracza¢ 25 metréw.

4.10.8. Dane techniczne zasilacza zewnetrznego.

Napiecie znamionowe

24 Vdc

Wysoki uktad logiczny STO

18-30 Vdc (Bezpieczne wyfaczenie
momentu obrotowego w trybie
rezerwowym)

Pobor pradu (maksymalny)

100 mA

4.10.9. Dane techniczne przekaznika bezpieczerstwa.
Przekaznik bezpieczenstwa powinien by¢ dobrany w taki sposdb, aby co najmniej spetniat normy bezpieczernstwa spetniane przez sam falownik.

Standardowe wymagania SIL2 lub PLd SC3 lub wyzsze (ze stykami o wymuszonym przetgczaniu)
Liczba stykow wyjsciowych 2 niezalezne

Znamionowe napiecie 30 Vdc

taczeniowe

Prad taczeniowy 100 mA

4.10.10. Zatqczanie funkcji ,,STO”

Funkcja ,STO” w falowniku jest zawsze aktywna, niezaleznie od trybu pracy czy zmian parametréow wprowadzanych przez

uzytkownika.

4.10.1. Testowanie funkcji ,,STO”
Przed uruchomieniem systemu nalezy zawsze sprawdzi¢ funkcje ,STO” pod katem prawidtowego dziatania. Test powinien obejmowac ponizsze

elementy:

e Przy unieruchomionym silniku i po przestaniu polecenia zatrzymania do falownika (w zaleznosci od metody zrédta uruchomienia

wybranej w parametrze P1-13):

o  Odtaczy¢ napiecie od wejsc ,,STO” (falownik wyswietli komunikat ,, InHibit”).
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o  Wydac polecenie uruchomienia (w zaleznosci od metody Zrédta uruchomienia wybranej w parametrze P1-13) i sprawdZzic,
czy falownik ciggle wyswietla komunikat ,,Inhibit” oraz czy przebieg pracy odpowiada opisowi z rozdziatu 4.10.4 “STO“
Operation [Funkcja ,,STO”] i rozdziatu 4.10.5“STO” Status and Monitoring [Stan i monitorowanie ,,STO"]

e  Przy silniku pracujgcym w normalnym trybie (zasilanie z falownika):
o  Odfaczy¢ napiecie od wejs¢ ,STO”.
o  Sprawdzi¢, czy falownik wyswietla komunikat , InHibit” oraz czy silnik zatrzymuje sie i czy praca przebiega zgodnie z opisem
z rozdziatu 4.10.4 “STO“ Operation [Funkcja ,,STO"] i rozdziatu 4.10.5“STO” Status and Monitoring [Stan i monitorowanie
,STO"]

4.10.2. Konserwacja funkcji ,,STO”.
Funkcje ,,STO” nalezy wtgczy¢ w planowy harmonogram konserwacji systeméw sterowania, dzieki czemu bedzie ona regularnie sprawdzana pod
katem integralnosci (co najmniej raz w roku). Oprécz tego funkcje te nalezy sprawdzac pod wzgledem integralnosci po wszelkich modyfikacjach
systemu zabezpieczen i pracach konserwacyjnych.

euzaAipaje efejelsul -

W przypadku zauwazenia komunikatu o usterce falownika, nalezy zapoznac sie z informacjami zawartymi w rozdziale 11.1 ,Komunikaty
bfedow”.

4.11. Podfaczanie rezystora hamowania

Falowniki Optidrive P2 zawierajg wewnetrzny tranzystor hamowania, ktéry jest standardem w jednostkach o rozmiarach 2 — 5 oraz opcjag w
wiekszych obudowach. Rezystor hamowania nalezy podtgczy¢ do zaciskow DC+ i BR falownika.
Tranzystor hamowania wiacza sie za pomocg parametru P1-05 (wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale 8.1).
Zabezpieczenie programowe przed przecigzeniem rezystora hamowania jest uruchomione na poziomie falownika. Prawidtowa ochrona
e Ustawi¢ parametr P1-14 = 201
e W parametrze P6-19 podac rezystancje rezystora hamowania (omow)
e W parametrze P6-20 poda¢ moc rezystora hamowania (kW)
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5. Zarzadzanie klawiaturg

Falownik jest konfigurowany, a jego praca monitorowana za pomoca klawiatury i wyswietlacza.

5.1. Uktad i funkcje klawiatury — standardowa klawiatura LED

Stuzy do wyswietlania informacji w czasie
rzeczywistym, do wchodzenia do trybu edycji
parametréw i wychodzenia z niego oraz do
zapisywania zmian w parametrach.

NAWIGACIA

Stuzy do zwiekszania predkosci w trybie czasu
W GORE rzeczywistego lub do zwiekszania wartosci parametrow
w trybie edycji parametréw.

Stuzy do zmniejszania predkosci w trybie czasu
W DOt rzeczywistego lub do zmniejszania wartosci
parametréw w trybie edycji parametrow.

Stuzy do resetowania btedow falownika.

RESET/STOP | Po wybraniu obstugi z klawiatury mozliwe jest
zatrzymywanie pracujgcego falownika. @ Wﬁ@g@
| wwwiavertek,so, 0k

Po wybraniu obstugi za pomoca klawiatury mozliwe
jest uruchomienie zatrzymanego falownika lub
odwrdcenie kierunku obrotéw, jesli wtgczono
dwukierunkowy tryb obstugi klawiatury.

START

5.2. Zmiana parametrow

Wskazanie
Procedura P,
wyswietlacza...
Zatgczyc¢ falownik Et DP
Nacisngc¢ i przytrzymac klawisz przez >2 sekundy

N P I-02
Nacisng¢ klawisz

Pi-03 itp.
Do wyboru pozgdanego parametru uzy¢ klawiszy u|_° P

Wybra¢ pozadany parametr, np. P1-02 P - DE’

Nacisng¢ klawisz U-D

Pi-0¢

Ustawic¢ wartos$¢ za pomoca klawiszy m, np. na 10 :

Nacisng¢ klawisz

SkoP

Wartos¢ parametru jest na tym etapie wyregulowana i automatycznie zapisana. Nacisnac¢ klawisz a i
przytrzymacé przez >2 sekundy, aby powrdcic¢ do trybu roboczego
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Funkcja
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Gdy wyswietlacz
wskazuje...

Nacisng¢...

Woybierana jest

Przyktad

Wskazanie wyswietlacza PI-10

eanjeimepy aluezpeziez

nastepna
Szybki wybor grup Px-xx + najwyzsza Nacisngé +
parametréw grupa
Uwaga: dostep do grup parametrow Wskazanie wyswietlacza Pe-01
parametréw musi by¢ Wybierana jest Wskazanie wyéwietlacza PE- b
aktywny nastepna
P1-14=101 Py- xx + najmniejsza Nacisna¢ +
grupa
parametrow Wskazanie wyswietlacza PI-01
Wybierany jest Wskazanie wyswietlacza Pi-10
Wybdér najnizszego o n pierwszy u n
parametru grupy P xx + parametr Nacisna¢ +
grupy
Wskazanie wyswietlacza P1-01
W trakcie edycji P1-01
Dowolna warto$¢ Parametr jest Wskazanie wyéwietlacza 90.0
Ustawienie parametru na numeryczna u n ustawiany na
wartos¢ minimalng (w trakcie edycji wartosci + wartos¢ ., +
. Nacisngé
parametru) minimalnag
Wskazanie wyswietlacza 0.0
W trakcie edycji P1-10
Wskazanie wyswietlacza 0
Nacisng¢ .+ °
Wskazanie wyswietlacza — 0
Dowolna wartos¢ Mozliwosé Nacisnac u
Nastawa poszczegdlnych numeryczna . ° nastawy
cyfr w wartosci parametru | (w trakcie edycji wartosci + poszczegdlnych Wskazanie wyswietlacza
parametru) cyfr parametru

Nacisnagé .+ o

Wskazanie wyswietlacza - 0

Nacisng¢
Wskazanie wyswietlacza 10
itp. ...

5.4. Wskazania robocze falownika

Wskazanie Status

CkaP Zasilanie sieciowe falownika zataczone, ale brak sygnatu uruchomienia czy pracy

Alko-E Trwa automatyczna regulacja silnika.

H x.x Falownik pracuje, wyswietlacz wskazuje czestotliwos¢ wyjsciowg (Hz) W trakcie pracy falownika mozna wybrac

A x.x Falownik pracuje, wyswietlacz wskazuje prad silnika (A) kolejne wskazania poprzez krétkie naciénigcie

P x.x Falownik pracuje, wyswietlacz wskazuje moc silnika (kW) przycisku ° na falowniku. Kaide

[ x.x Falownik pracuje, wy$wietlacz wskazuje jednostki wybrane przez nacisnigcie przycisku spowoduje przejscie
klienta, patrz parametry P2-21i P2-22 wyswietlacza do nastepnego wyboru.

EEL-24 Brak zasilania sieciowego falownika, obecne tylko zewnetrzne zasilanie sterowania 24 V

! Ak bE Ograniczenie sprzetowe mocy wyjsciowej, nalezy sprzetowo aktywowac otwarcie obwodu. Wymagane zewnetrzne
potaczenia do wejs¢ STO (zaciski 12 i 13) jak wskazano w rozdziale 4.9 ,Schemat potaczen”

P-dEF Resetowanie parametrow do domysinych ustawien fabrycznych

U-dEF Resetowanie parametrow do domysinych ustawien uzytkownika

Informacje na temat wskazan kodoéw usterek mozna znalez¢ w rozdziale 11.1 na stronie 51.
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5.5. Uktfad i funkcje klawiatury — opcjonalna klawiatura OLED

Podczas sktadania zamodwienia mozna zamowic opcjonalng klawiature i wyswietlacz wielojezykowy OLED, kod opcji — Tx. Ta opcja jest

niedostepna dla falownikéw 1P20.

Wyswietlacz OLED

Gtéwny wyswietlany parametr
Pokazuje, ktory z parametrow do
wyboru jest aktualnie pokazywany na
gtéwnym wyswietlaczu, np. Predkosé¢
silnika, Prad silnika itd.

Informacje dotyczace obstugi
Wyswietla w czasie rzeczywistym
kluczowe informacje dotyczace obstugi,
np. prad wyjsciowy i moc wyjsciowa

Przycisk Start
W trybie recznym stuzy do
uruchamiania falownika.

Przycisk Stop/Reset

Stuzy do resetowania btedow
falownika.

W trybie recznym stuzy do
zatrzymywania falownika.

) INVERTEK

(i DRIVES

wew iavarlak e uk

Klawiatura sterujaca

Zapewnia dostep do parametrow falownika i
umozliwia sterowanie falownikiem, jesli
wybrano tryb Reczny obstugi.

Przycisk Nawigacja

Stuzy do wyswietlania informacji w czasie
rzeczywistym, do wchodzenia do trybu
edycji parametréw i wychodzenia z niego
oraz do zapisywania zmian w parametrach.

Przycisk w Gore

Stuzy do zwiekszania predkosci w trybie
czasu rzeczywistego lub do zwiekszania
wartosci parametréw w trybie edycji
parametréw.

Przycisk w D6t

Stuzy do zmniejszania predkosci w trybie
czasu rzeczywistego lub do zmniejszania
wartosci parametréw w trybie edycji
parametrow.

5.6. Wskazania robocze falownika

INHIBIT

01 | Czestotliwosc wyjsciowa 01 | byt niskie napigcie

3T KW 400 vV 3 ph
Wyswietlany, gdy otwarty jest
obwdd wiaczajgcy sprzet

Wyswietlany, gdy zasilanie
falownika jest dostepne, silnik
zatrzymany

Obstuga falownika, wyswietlacz | Wskazanie pokazujgce warunek
pokazuje informacje wyjsciowe

wytaczenia awaryjnego
falownika

5.7. Dostep i zmiana wartosci parametréow

Maksymalne ograniczenie

Maksymalne ograniczenie

Maksymalne ograniczenie

Przytrzymac przycisk nawigacji

parametr.

Za pomoca klawiszy W goére i W
przez>1s doét wybrac odpowiedni

Nacisngé/zwolnié¢ przycisk
nawigacji, gdy pokaze sie
wymagany parametr

Edytowac wartos¢ parametru
za pomoca klawiszy W goére i W
dot.
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5.8. Zmiana jezyka wyswietlacza OLED
Wybor jezyka

[taliano

Espafiol

Deutsch

eanjeimep) aiuezpbziez -

Przytrzymac klawisze Start i w Wybrac¢ jezyk za pomoca klawiszy
Goére przez>1s w Gore i w Dot. Nacisngé przycisk
Nawigacja w celu dokonania
wyboru.

5.9. Resetowanie parametrow do domysinych ustawien fabrycznych

Wyswietlacz LED
Nacisngd i
przytrzymac klawisze

przez co najmniej 2
sekundy
Na wyswietlaczu
pojawi sie
P-dEF
Nacisng¢ klawisz .

Wyswietlacz OLED

Wzytywanie domysingch parametrow

Przytrzymac klawisze w Gore, w Do, P - D E F
Start i Stop przez>2s

wisz STOP, aby wykonat resst

Na wyswietlaczu pojawi sie napis P-Def.
Zostang przywrécone domysine k
ustawienia uzytkownika falownika. o (
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5.10. Sterowanie z zaciskow

Dostarczony falownik Optidrive jest w stanie fabrycznym domysinym. Oznacza to, ze jest ustawiony do pracy w trybie sterowania z zaciskow, a
wszystkie parametry majg domysine wartosci wskazane w rozdziale 6.

e Podtaczy¢ falownik do zrddta zasilania zapewniajgc poprawne napiecie oraz ochrone za pomoca bezpiecznikdw / wytgcznikow
automatycznych — wiecej informacji w rozdziale 10.2.

e Podtaczyé silnik do falownika zapewniajgc poprawne potaczenie typu gwiazda/trdjkat dla napiecia znamionowego — wiecej informacji
w rozdziale 4.6.

e Wigczyc zasilanie falownika, a nastepnie wprowadzi¢ dane silnika z jego tabliczki znamionowej: P1-07 = napiecie znamionowe silnika,
P1-08 = prad znamionowy silnika, P1-09 = czestotliwos$¢ znamionowa silnika.

e  Podtaczy¢ obwdd wiaczajacy falownika (STO) w nastepujacy sposéb

o  Potaczyc zacisk 1 z zaciskiem 12 (STO +)
o  Pofaczy¢ zacisk 9 z zaciskiem 13 (STO -)

e Potaczy¢ przetacznik sterujgcy miedzy zaciskami sterowania 1 i 2, upewniajac sie, ze styk jest otwarty (falownik wytaczony).

e  Podtaczy¢ potencjometr (1 kQ min., 10 kQ maks.) miedzy zaciskami 5 i 7 oraz $lizgacz do zacisku 6.

e Wiaczy¢ zasilanie falownika, gdy potencjometr ma ustawiong wartoé¢ zero. Na wyéwietlaczu pojawi sie wskazanie SEaP.

e  Zamkngac¢ przetacznik sterujacy, zaciski 1-2. Falownik jest teraz wigczony, a czestotliwos¢ wyjsciowa/predkosé sg kontrolowane przez
potencjometr. Wyswietlacz wskaze zerowa predkoéé w Hz (H  0.0) przy potencjometrze ustawionym na minimum.

e Ustawi¢ potencjometr na maksimum. Silnik przyspieszy do 50 Hz (60 Hz dla falownikéw HP), domysing warto$¢ parametru P1-01, pod
kontrolg rampy przyspieszania P1-03.

e Jesli potencjometr bedzie ustawiony na minimum, silnik zwolni do 0 Hz, domysing minimalng predkos¢ ustawiong w parametrze P1-
02, pod kontrolg rampy zwalniania P1-04. Predkos¢ wyjsciowa mozna regulowac¢ dowolnie pomiedzy wartosciami minimalnymi i
maksymalnymi predkosci za pomoca potencjometru.

e W celu wyswietlenia pradu silnika (A), nacisng¢ klawisz o (Nawigacja).
e Nacisng¢ ponownie, aby wyswietli¢ moc silnika.
e  Nacisngé °jeszcze raz, aby ponownie wyswietli¢ predkosc.

e Aby zatrzymac silnik, wytaczy¢ falownik poprzez otwarcie przetacznika sterujgcego (zaciski 1-2).
o Jesli przetgcznik wiaczajacy/wytaczajacy jest otwarty, falownik zwolni do zatrzymania, a wyswietlacz pokaze SkoP.

e
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5.11. Sterowanie z klawiatury

Aby sterowac falownikiem Optidrive z klawiatury tylko w kierunku pracy do przodu, ustawi¢ parametr P1-12=1:
e Podtaczy¢ falownik do zrddta zasilania zapewniajgc poprawne napiecie oraz ochrone za pomoca bezpiecznikdw / wytgcznikow
automatycznych — wiecej informacji w rozdziale 10.2.
e Podtaczyé silnik do falownika zapewniajgc potaczenie gwiazda/tréjkat dla napiecia znamionowego — wiecej informacji w rozdziale 4.6.
e Wiaczyc zasilanie falownika, a nastepnie wprowadzi¢ dane silnika z jego tabliczki znamionowej: P1-07 = napiecie znamionowe silnika,
P1-08 = prad znamionowy silnika, P1-09 = czestotliwos¢ znamionowa silnika.
e Podtaczyé obwdd wiaczajacy falownika (STO) w nastepujgcy sposdb
o  Potaczyc zacisk 1 z zaciskiem 12 (STO +)
o  Potaczyc zacisk 9 z zaciskiem 13 (STO -)
e Pofaczy¢ przetacznik sterujgcy miedzy zaciskami sterowania 1 i 2, upewniajgc sie, ze styk jest otwarty (falownik wytaczony).

IMep)] aluezpbziez -

tanje

e Wiaczy¢ falownik poprzez zamkniecie przetacznika sterujacego miedzy zaciskami 1 i 2. Na wyéwietlaczu pojawi sie wskazanie SEaP.

e Nacisng¢ klawisz . Na wyéwietlaczu pojawi sie napis H 0.0.
e Nacisngé u, aby zwiekszy¢ predkosc.

e  Falownik bedzie pracowat w kierunku do przodu, zwiekszajac predkos¢ do momentu zwolnienia u

e Nacisngc , aby zmniejszy¢ predkosc. Falownik bedzie zmniejszat predkos¢ do momentu zwolnienia n Tempo zwalniania
jest ograniczone ustawieniem parametru P1-04

e Nacisna¢ klawisz . Falownik bedzie zwalniat do zatrzymania w tempie okreslonym przez parametr P1-04.
o Woyswietlacz pokaze SEaP, co bedzie oznacza¢, ze falownik jest wytaczony

e W celu wstepnego nastawienia predkosci docelowej przed wtgczeniem, nacisngé klawisz ., gdy falownik jest zatrzymany.

Wyswietlacz wskaze predkos¢ docelowa, ktdra mozna zmieni¢ za pomocg klawiszy i , a nastepnie nacisna¢ klawisz
, aby powrdci¢ do wskazania SEaP.

e Nacisniecie klawisza . spowoduje uruchomienie falownika, ktéry bedzie przyspieszat do predkosci docelowej.
e Aby sterowac falownikiem Optidrive z klawiatury w kierunku pracy do przodu i wstecz, ustawi¢ parametr P1-12=2:
e Sterowanie jest takie samo, jak w przypadku wartosci parametru P1-12=1 dla rozruchu, zatrzymywania i zmiany predkosci.

e Nacisna¢ klawisz . Wskazanie wyswietlacza zmienisienaH 0.0.
e Nacisngc n, aby zwiekszy¢ predkosé

e  Falownik bedzie pracowat w kierunku do przodu, zwiekszajac predkos¢ do momentu zwolnienia u Przyspieszanie jest
ograniczone ustawieniem parametru P1-03. Predkos¢ maksymalna to predkos¢ ustawiona w parametrze P1-01.

e Aby odwrdcic kierunek rotacji silnika, nacisng¢ ponownie klawisz

5.12. Praca w trybie bezczujnikowego wektorowego sterowania predkoscia

Uzytkownik moze zaprogramowac falownik Optidrive P2 do pracy w trybie bezczujnikowego wektorowego sterowania predkoscia, ktéry
zapewnia ulepszona regulacje momentu obrotowego przy niskiej predkosci, regulacje optymalnej predkosci silnika niezaleznie od obcigzenia
oraz dokfadne sterowanie momentem obrotowym silnika. W wiekszosci przypadkéw domysiny tryb sterowania wektorowego napieciem
zapewnia dostateczng wydajnos¢, ale jesli wymagana jest praca wektorowa bezczujnikowa, nalezy skorzystac z ponizszej procedury.
e Nalezy upewni¢ sie, ze zaawansowany dostep do parametru jest wigczony -P1-14 = 101,
e  Wprowadzi¢ dane z tabliczki znamionowej silnika do odpowiednich parametréw w nastepujacy sposéb
o  P1-07 napiecie znamionowe silnika
o  P1-08 znamionowe natezenie pradu silnika
o P1-09 znamionowa czestotliwosc silnika
o  (Opcjonalnie) P1-10 predko$¢ znamionowa silnika (obr./min)
o P4-05 wspétczynnik mocy silnika
e Wybrac tryb bezczujnikowego sterowania wektorowego, ustawiajac parametr P4-01 =0
e Upewnic sie, ze silnik jest poprawnie podtaczony do falownika
e  Przeprowadzi¢ regulacje automatyczng danych silnika, ustawiajgc parametr P4-02 = 1

Regulacja automatyczna rozpocznie sie natychmiast po ustawieniu parametru P4-02, niezaleznie od statusu sygnatu wtaczenia
falownika. Chociaz procedura regulacji automatycznej nie powoduje pracy lub obrotu silnika, wat silnika moze mimo to
/'\ delikatnie sie obracac. Normalnie nie wymaga sie odfgczania odbioru od silnika, cho¢ uzytkownik powinien zadbac¢ o to, aby

° potencjalny ruch watu silnika nie wigzat sie z zadnym zagrozeniem.

Wprowadzenie poprawnych danych silnika do odpowiednich parametréw falownika jest sprawga kluczowa. Wprowadzenie
niepoprawnych danych moze skutkowac niska wydajnoscia lub niebezpiecznym dziataniem.
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6. Parametry

6.1. Przeglad zestawu parametréow

Zestaw parametrow falownika Optidrive P2 obejmuje 6 nastepujacych grup:
e  Grupa 0 — parametry monitorowania tylko do odczytu
e  Grupa 1 — parametry konfiguracji podstawowe;j
. Grupa 2 — parametry rozszerzone
e Grupa 3 — parametry sterowania regulatora PID
e  Grupa 4 — parametry sterowania silnikiem o wysokiej wydajnosci
e  Grupa5 — parametry protokotu Fieldbus

Jesli falownik Optidrive jest przywracany do ustawien fabrycznych lub znajduje sie w stanie ustawien fabrycznych, mozliwy jest dostep tylko do
parametréw grupy 1. Aby uzyskac dostep do parametrow z grup wyzszego poziomu, dla parametru P1-14 trzeba ustawic¢ wartosc takg jaka jest
w parametrze P2-40 (nastawa domysina = 101). Wtedy mozliwe bedzie uzyskanie dostepu do grup parametréow 1-5 oraz pierwszych 38
parametréw w grupie 0.

6.2. Grupa parametrow 1 — parametry podstawowe

Param | Nazwa parametru Wartosc Wartos¢ Wartos¢ Jednostki
etr minimalna | maksymal | domysina
na
P1-01 | Maksymalna czestotliwosé/ograniczenie predkosci P1-02 500,0 50,0 (60,0) Hz /
obr./min

Maksymalna czestotliwo$é wyjsciowa lub ograniczenie predkosci silnika — Hz lub obr./min
Jesli P1-10 >0, wartosci sg wprowadzane/wyswietlane w obr./min
P1-02 | Minimalna czestotliwo$é/ograniczenie predkosci 0,0 P1-01 0,0 Hz /

obr./min

Minimalne ograniczenie predkosci — Hz lub obr./min.

Jesli P1-10 >0, wartosci sg wprowadzane/wyswietlane w obr./min

P1-03 | Rampa przyspieszania Patrz ponizej | 5,0/10,0 | Sekundy
Rampa przyspieszania od 0 do predkosci podstawowej (P-1-09) w sekundach.

FS2 & FS3 : Ustawienie domysine 5,0 sekund, rozdzielczo$¢ 0,01 sekundy, maksimum 600,0 sekund

FS4 — FS7 : Ustawienie domysine 10,0 sekund, rozdzielczos¢ 0,1 sekundy, maksimum 6000 sekund

P1-04 | Rampa zwalniania Patrz ponizej | 5,0/10,0 | Sekundy
Rampa zwalniania do predkosci podstawowej (P1-09) do 0 w sekundach. Po ustawieniu wartosci zerowej, aktywowany jest
najszybszy dostepny czas rampy bez wytgczenia awaryjnego

FS2 & FS3 : Ustawienie domysine 5,0 sekund, rozdzielczos¢ 0,01 sekundy, maksimum 600,0 sekund

FS4 — FS7 : Ustawienie domysine 10,0 sekund, rozdzielczos¢ 0,1 sekundy, maksimum 6000,0 sekund

P1-05 | Trybu zatrzymywania 0 3 0 -
0 : Rampa zatrzymania. Kiedy sygnat zezwolenia (Enable) zostanie zdjety, wyjscie napedu natychmiast przechodzi w stan
nieaktywny, predkos¢ napedu maleje liniowo do zatrzymania w tempie kontrolowanym przez P1-04 jak opisano powyzej W tym
trybie tranzystor hamowania falownika (jesli jest zainstalowany) jest wytaczony.

1 : Zatrzymanie wybiegiem. Kiedy sygnat zezwolenia (Enable) zostanie zdjety, falownik jest natychmiast wyfaczany, a silnik jest
zatrzymywany wybiegiem. Jesli tadunek moze nadal obracad sie w zwigzku z bezwtadnoscia, a falownik moze zosta¢ ponownie
wtgczony, gdy silnik nadal sie obraca, powinno sie aktywowac funkcje startu spinowego (P2-26). W tym trybie tranzystor
hamowania falownika (jesli jest zainstalowany) jest wyfaczony.

2 : Rampa zatrzymania. Kiedy sygnat zezwolenia (Enable) zostanie zdjety, wyjscie napedu natychmiast przechodzi w stan
nieaktywny, predkos¢ napedu maleje liniowo do zatrzymania w tempie kontrolowanym przez P1-04 jak opisano powyzej
Tranzystor hamowania falownika Optidrive jest takze wiaczony w tym trybie.

3 : Zatrzymanie wybiegiem. Kiedy sygnat zezwolenia (Enable) zostanie zdjety, falownik jest natychmiast wytgczany, a silnik jest
zatrzymywany wybiegiem. Jesli tadunek moze nadal obracac sie w zwigzku z bezwtadnoscia, a falownik moze zosta¢ ponownie
wtgczony, gdy silnik nadal sie obraca, powinno sie wtgczy¢ funkcje startu spinowego (P2-26). Tranzystor hamowania falownika jest
wigczony w tym trybie, ale aktywuje sie tylko w razie koniecznosci podczas zmiany nastawy czestotliwosci falownika i nie aktywuje
sie podczas zatrzymywania.

4 : Hamowanie strumienia AC. Jako opcja 0, ale dodatkowo hamowanie strumienia AC jest uzywane do zwiekszania dostepnego
momentu obrotowego hamowania.

P1-06 | Funkcja optymalizacji energii | 0 | 1 | 0 -
Dostepna tylko w przypadku wybrania ulepszonego trybu skalarnego V/F sterowania silnikiem (P4-01 = 2).

0 : Nieaktywna

1 : Aktywna. Jesli funkcja optymalizacji energii jest aktywna, bedzie podejmowacé préby redukowania ogélnego poboru energii
przez falownik i silnik podczas pracy przy statych predkosciach i z niskimi obcigzeniami. Redukowane jest napiecie wyjsciowe
przytozone do silnika. Funkcja optymalizacji energii jest przeznaczona do zastosowan, w ktérych falownik moze dziataé przez
pewne okresy ze statg predkoscig i niskim obcigzeniem silnika, przy statym lub zmiennym momencie obrotowym.

P1-07 | Znamionowe napiecie silnika Zaleznie od danych znamionowych Y
falownika
Ten parametr powinien by¢ ustawiony na napiecie znamionowe (tabliczka znamionowa) silnika (V)
P1-08 | Znamionowe natezenie pradu silnika Zaleznie od danych znamionowych A
falownika
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Param | Nazwa parametru Wartosc Wartos¢ Wartos¢ Jednostki
etr minimalna | maksymal | domysina
na
Ten parametr powinien by¢ ustawiony na znamionowe natezenie pradu (tabliczka znamionowa) silnika
P1-09 | Znamionowa czestotliwos¢ silnika | 10 | 500 | 50(60) | Hz
Ten parametr powinien by¢ ustawiony na czestotliwos$¢ znamionowg (tabliczka znamionowa) silnika
P1-10 | Znamionowa predkos¢ silnika I 0 I 30000 I 0 | Obr./min

Ten parametr mozna opcjonalnie ustawi¢ na znamionowe (tabliczka znamionowa) obroty silnika. Gdy parametr jest ustawiony na
domysing wartos¢ zero, wszystkie powigzane z predkoscig parametry s3 wyswietlane w Hz, a kompensacja poslizgu silnika jest
nieaktywna. Wprowadzenie wartosci z tabliczki znamionowej silnika powoduje uruchomienie funkcji kompensacji poslizgu. Na
wyswietlaczu falownika Optidrive bedzie wyswietlana przyblizona predkos¢ silnika w obr./min. Wszystkie parametry powigzane z
predkoscia, np. predko$¢ minimalna i maksymalna, predkosci zadane itp. takze bedg wyswietlane w jednostkach obr./min.
Uwaga: gdy falownik jest obstugiwany z wykorzystaniem opcjonalnego interfejsu sprzezenia zwrotnego enkodera, parametr ten
musi by¢ ustawiony na prawidtowa warto$¢ obr./min wedtug tabliczki znamionowej podtgczonego silnika.

P1-11

Wzmocnienie napigcia w trybie skalarnym (V/F) 0,0 Zaleznie od danych %
znamionowych
falownika

Wzmocnienie napiecia stosuje sie do zwiekszenia napiecia na silniku przy niskich czestotliwosciach wyjsciowych, w celu poprawy
charakterystyki momentu obrotowego przy niskich predkosciach i rozruchu. Nadmierne poziomy wzmocnienia napiecia moga by¢
przyczyna zwiekszonego natezenia pradu i temperatury silnika i moze by¢ wtedy konieczna wymuszona wentylacja silnika.
Mozliwa jest tez nastawa automatyczna (AUEo), przy ktdrej falownik Optidrive automatycznie wyreguluje ten parametr na
podstawie parametrow silnika zmierzonych w trakcie regulacji automatyczne;j.

P1-12

Giéwny tryb Zrédta polecen | 0 | 6 | 0 -

0: Sterowanie z zaciskéw. Falownik bezposrednio reaguje na sygnaty przestane do zaciskdw sterowania.

1: Jednokierunkowe sterowanie z klawiatury. Falownikiem mozna sterowac w kierunku pracy do przodu wytacznie za pomoca
zewnetrznej lub zdalnej klawiatury.

2: Dwukierunkowe sterowanie z klawiatury. Falownikiem mozna sterowac¢ w kierunku pracy do przodu i do tytu za pomoca
zewnetrznej lub zdalnej klawiatury. Nacisniecie przycisku START na klawiaturze powoduje przetgczenie pomiedzy kierunkiem pracy
do przodu i do tytu.

3: Sterowanie PID. Czestotliwos¢ wyjsciowa jest sterowana za posrednictwem wewnetrznego regulatora PID.

4: Sterowanie poprzez protokét Fieldbus. Sterowanie odbywa sie za posrednictwem interfejsu modutu Fieldbus. Jesli opcja
interfejsu fieldbus nie jest dostepna, sterowanie odbywa sie poprzez protokét Modbus RTU.

5: Tryb urzadzenia podrzednego. Falownik dziata jako urzadzenie podrzedne wobec podtaczonego falownika Optidrive , ktéry
dziata w trybie urzadzenia nadrzednego.

6 : Sterowanie poprzez magistrale CAN. Sterowanie poprzez magistrale CAN podtgczong do ztacza interfejsu szeregowego RJ45

P1-13

Wybér funkcji wejs¢ cyfrowych | 0 | 21 | 1 | -

Okresla funkcje wejs¢ cyfrowych w zaleznosci od nastawy trybu sterowania w
P1-12. Aby dowiedzie¢ sie wiecej, nalezy zapoznad sie z rozdziatem 7.1.

P1-14

Kod dostepu do rozszerzonego menu | 0 | 30000 | 0 | -

Kontrola dostepu do parametréw. Obowiazuja nastepujace ustawienia:

P1-14 = P2-40 = 101 : Zapewnia dostep do parametréw rozszerzonych z grup 0 -5

P1-14 = P6-30 = 201 = Zapewnia dostep do wszystkich grup parametréw (przeznaczone tylko dla doswiadczonych uzytkownikéw,
sposdb uzycia nie zostat opisany w tej Instrukcji obstugi)

e
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7. Funkcje wejscia cyfrowego

7.1. Parametr konfiguracji wejscia cyfrowego P1-13

Wejscie cyfrowe 1 Wejscie cyfrowe 2 Wejscie cyfrowe 3 Wejscie analogowe 1 Wejscie analogowe 2
P1-13 . . . . .
(zacisk 2) (zacisk 3) (zacisk 4) (zacisk 6) (zacisk 10)
0 Zdefiniowane przez Zdefiniowane przez Zdefiniowane przez Zdefiniowane przez Zdefiniowane przez
uzytkownika uzytkownika uzytkownika uzytkownika uzytkownika
. O: Wartosc ref. wybranej i L .
O: Zatrzymanie O: Do przodu . v ) Wartos¢ ref. predkosci O: Predkos¢ zadana 1
1 C: Praca C: Do tytu predkosci analogowej 1 C: Predko$¢ zadana 2
’ : ¥ C: Predkos$¢ zadana 1, 2 5 ] rTe
Wejscie cyfrowe 3 Wejscie analogowe 1 | Wejscie analogowe 2 Predko$¢ zadana
Wyt Wyt Wyt Predko$¢ zadana 1
Zat. Wyt Wyt Predkos¢ zadana 2
. . . Wyt Zat. Wyt Predkos¢ zadana 3
2 8 gatrzymanle 2 50 tp:ZOdu Zat. Zat. Wyt Predko$¢ zadana 4
s Fraca sbotytu Wyt Wyt Zat. Predkos¢ zadana 5
Zat. Wyt Zat. Predkos¢ zadana 6
Wyt Zat. Zat. Predko$¢ zadana 7
Zat. Zat. Zat. Predkos¢ zadana 8
. O: Wartos¢ ref. wybranej ” L ‘2
3 O: Zatrzymanie O: Do przodu predkosci Wartos¢ ref. predkosci Wartos$¢ ref. analogowego
C: Praca C: Do tytu ‘ analogowej 1 momentu obrotowego
¥ C: Predko$¢ zadana 1 gowe) g
iy ) O: Rampa zwalniania 1 (P1-
. O: Wartosé ref. wybrane, iy -
O: Zatrzymanie O: Do przodu . Wy ) Wartosé ref. predkosci 04)
4 predkosci . -
C: Praca C: Do tytu i analogowej 1 C: Rampa zwalniania 2 (P8-
C: Predko$¢ zadana 1 11)Y
. O: Wartosc ref. wyb j . - ,, -
5 O: Zatrzymanie O: Do przodu predl?ors'zisc ret. wybranej Wartos¢ ref. predkosci Wartos¢ ref. predkosci
C: Praca C: Do tytu . analogowej 1 analogowej 2
¥ C: Wejscie analogowe 2 gowe) gowe)
. O: Wartosc ref. wybranej iy .- Btad zewnetrzny ?
O: Zatrzymanie O: Do przodu . ¥ ! Wartosé ref. predkosci a e‘ v .
6 C: Praca C: Do tviu predkosci analogowei 1 O: wytgczenie awaryjne C:
) ) ¥ C: Predko$¢ zadana 1 gowe) Praca
Wejscie cyfrowe 3 Wejscie analogowe 1 Predkos¢ zadana
) 3 ] ¢ Btad zewnetrzny 2
O: Zatrzymanie O: Do przodu Wyt Wyt Predkos,c, zadana 1 ad ze et. Y .
7 c:p C: Do tvi Zat. Wyt. Predkos¢ zadana 2 O: wytgczenie awaryjne C:
s Fraca sDotytu Wyt Zat. Predko$¢ zadana 3 Praca
Zat. Zat. Predkos¢ zadana 4
We;scu;;:y'{frowe 3 Wejscie \aAr;aiIogowe 1 PPrzc:(kctslc z.‘:\jdana1 0: Rampa zwalniania 1 (P1-
O: Zatrzymanie O: Do przodu L L redxose zadana 04)
8 C:p C: Do tvi Zat. Wyt Predkos¢ zadana 2 C:R Iniania 2 (P2
: Praca : Do tytu Wyt Zal. Predkoét zadana 3 : Rampa zwalniania 2 (P2-
Zat. Zat. Predkos¢ zadana 4 25)
Wejscie cyfrowe 3 Wejscie analogowe 1 Predkos¢ zadana
¢ O: Wartosc ref. wybranej
O: Zatrzymanie O: Do przodu Wyt Wyt Predkos,c, zadana 1 L. ¥ ]
9 cip C: Do tvi Zat. Wyt Predkos$¢ zadana 2 predkosci
: Praca :Dotytu Wyt. Zat. Predkos¢ zadana 3 C: Predko$¢ zadana 1.. 4
Zat. Zat. Predkos$¢ zadana 4
. Normalnie otwarte (N.O.) Normalnie otwarte (N.O.) O: Wartosc ref. wybranej
O: Zatrzymanie O: Do przodu . . . . S .
10 C: Praca C: Do tviu Zamknac¢ , aby zwiekszyé Zamknac¢ , aby zmniejszy¢ predkosci
) ) 4 predkosc predkos¢ C: Predko$¢ zadana 1
) ) O: Wartosé ref. wybranej . L. L
O: Zatrzymanie O: Zatrzymanie . wy ) Wartos¢ ref. predkosci O: Predkosc¢ zadana 1
1 C: Praca do przodu C: Praca do tytu predkosci analogowej 1 C: Predko$¢ zadana 2
) P ) 4 C: Predko$¢ zadana 1, 2 gowe) Frre
Wejscie cyfrowe 3 Wejscie analogowe 1 | Wejscie analogowe 2 Predkos$¢ zadana
Wiyt. Wyt Wyt. Predko$¢ zadana 1
Zat. Wyt Wyt Predko$¢ zadana 2
O: Zatrzymanie O: Zatrzymanie Wyt zat. Wyt. Predkosf zadana 3
12 c:p d d C:p do tvt Zat. Zat. Wiyt. Predkos¢ zadana 4
s Fraca do przodu - Praca do tytu Wyt Wyt Zat. Predko$¢ zadana 5
Zat. Wyt Zat. Predko$¢ zadana 6
Wyt Zat. Zat. Predkos¢ zadana 7
Zat. Zat. Zat. Predkos¢ zadana 8
. . O: Wartosc ref. wybranej ‘. - ‘s
13 O: Zatrzymanie O: Zatrzymanie predkosci Wartos¢ ref. predkosci Wartosé ref. analogowego
C: Praca do przodu C: Praca do tytu L. analogowej 1 momentu obrotowego
P Y C: Predkosc¢ zadana 1 g ) g
y . O: Rampa zwalniania 1 (P1-
. . O: Wart f. wyb . -
O: Zatrzymanie O: Zatrzymanie ar’O.SC ret. wybranej Wartos¢ ref. predkosci 04)
14 predkosci . —
C: Praca do przodu C: Praca do tytu . analogowej 1 C: Rampa zwalniania 2 (P8-
C: Predko$é¢ zadana 1 11)0
. . O: Wartosc ref. wybranej ‘. - /s -
15 O: Zatrzymanie O: Zatrzymanie predkosci ¥ ! Wartos¢ ref. predkosci Wartosé ref. predkosci
C: Praca do przodu C: Praca do tytu L analogowej 1 analogowej 2
P ¥ C: Wejscie analogowe 2 g ) g )
. . O: Wartosc ref. wybranej L. , . Btad zewnetrzny ?
O: Zatrzymanie O: Zatrzymanie . y ) Wartos¢ ref. predkosci 3 Q. v .
= C: Praca do przodu C: Praca do tytu predkosci analogowej 1 O: wyfaczenie awaryjne C:
) P ) ¥ C: Predkos$¢ zadana 1 gowe) Praca
Wejscie cyfrowe 3 Wejscie analogowe 1 Predkos¢ zadana
” 2)
O: Zatrzymanie O: Zatrzymanie Wiyt Wyt. Predkor. zadana 1 Btad zewne'frzny '
17 C:p d d c:p do tvt Zat. Wyt Predkos¢ zadana 2 O: wyfaczenie awaryjne C:
- Fraca do przodu s Fracadotytu Wyt Zat. Predkos¢ zadana 3 Praca
Zat. Zat. Predko$¢ zadana 4
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Wejscie cyfrowe 1 Wejscie cyfrowe 2 Wejscie cyfrowe 3 Wejscie analogowe 1 Wejscie analogowe 2
P1-13 . . . q q
(zacisk 2) (zacisk 3) (zacisk 4) (zacisk 6) (zacisk 10)
Wejéci(\eNcy‘frowe 3 Wejscie S\rlrailogowe 1 PPrZ(:(ko's’,c' za:jdana1 0: Rampa zwalniania 1 (P1- p—
O: Zatrzymanie O: Zatrzymanie . L L of? zacana 04) c
18 C:p d d c:p do tvt Zat. Wyt Predkos¢ zadana 2 C:R Iniania 2 (P2 =1
: Praca do przodu : Praca do tytu Wy, Zat. Predkosc zadana 3 : Rampa zwalniania 2 (P2- §
Zat. Zat. Predko$¢ zadana 4 25) ‘©
Wejscie cyfrowe 3 Wejscie analogowe 1 Predkos¢ zadana E
O: Zatrzymanie O: Zatrzymanie Wyt Wyt. Predkos'c, zadana 1 O: Wart,o.sc ref. wybranej o
19 cp d d C: P do tvi Zat. Wyt. Predko$¢ zadana 2 predkosci 7N
: Praca do przodu : Praca do tytu Wyt. Zat. Predko$¢ zadana 3 C: Predkos¢ zadana 1..4 9,
Zat. Zat. Predkos¢ zadana 4 :
. . Normalnie otwarte (N.O.) Normalnie otwarte (N.O.) O: Wartosc ref. wybranej ﬁ
O: Zatrzymanie O: Zatrzymanie , . . . S -
20 Zamknac¢ , aby zwiekszy¢ Zamknac¢ , aby zmniejszy¢ predkosci =
C: Praca do przodu C: Praca do tytu . 2 ‘s o
predkos¢ predkos¢ C: Predkos¢ zadana 1 E
Normalnie otwarte Normalnie zamkniete 0: Wartodé ref. wybranei (0]
2 (N.O.) (N.C.) Normalnie otwarte (N.O.) Wartos¢ ref. predkosci pI;QdkOS'Ci -y ] Og
Zamkna¢ dla pracy do Otworzy¢ w celu Zamkna¢ dla pracy do tytu analogowej 1 C: Predkosc zadana 1
przodu zatrzymania

,Wybrana wartosc¢ referencyjna predkosci” widoczna w powyzszej tabeli jest okreslana przez warto$¢ ustawiong w parametrze P1-12 (tryb
sterowania):

P1-12 (tryb sterowania) Wybrana wartos¢ referencyjna predkosci

0 : Tryb sterowania z zaciskéw Wejscie analogowe 1

1: Tryb klawiatury (jednokierunkowy) Potencjometr cyfrowy

2 : Tryb klawiatury (dwukierunkowy) Potencjometr cyfrowy

3 : Tryb uzytkownika PID Wyjscie regulatora PID

4 : Sterowanie poprzez protokét Fieldbus | Wartosc referencyjna predkosci za posrednictwem protokotu Fieldbus

5 : Tryb urzgdzenia podrzednego Wartosc referencyjna predkosci za posrednictwem protokotu Optibus
Uwaga

1) Aby uzyskaé dostep do parametru P8-11, nalezy ustawi¢ parametr P1-14 = 201

2) Jesli ma zostacé podtaczony termistor silnika (tylko typ PTC lub normalnie zamkniety styk przetgcznika termicznego), nalezy to ustawic
w parametrze P2-33. Podtaczy¢ termistor miedzy zaciskami 1 10.

3) Jesli wartosci parametrow P1-12 =0 P 1-13 = 10 lub 20, referencja potencjometru z silnikiem / klawiatura sg automatycznie
wybierane jako Wybrana warto$¢ referencyjna predkosci
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8. Parametry rozszerzone

8.1. Grupa parametréw 2 — parametry rozszerzone

Param | Nazwa parametru Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Jednostki
etr minimalna | maksymalna domysina
P2-01 | Nastawa / czestotliwosé obrotu impulsowego / predkosé 1 P1-02 P1-01 5,0 Hz /
obr./min
P2-02 | Nastawa / czestotliwosé obrotu impulsowego / predkosé 2 P1-02 P1-01 10,0 Hz /
obr./min
P2-03 | Nastawa / czestotliwosé obrotu impulsowego / predkosé 3 P1-02 P1-01 25,0 Hz /
obr./min
P2-04 | Nastawa / czestotliwosé obrotu impulsowego / predkosé 4 P1-02 P1-01 50,0 (60,0) Hz /
obr./min
P2-05 | Nastawa / czestotliwosé obrotu impulsowego / predkosé 5 P1-02 P1-01 0,0 Hz /
obr./min
P2-06 | Nastawa / czestotliwosé obrotu impulsowego / predkosé 6 P1-02 P1-01 0,0 Hz /
obr./min
P2-07 | Nastawa / czestotliwos¢ obrotu impulsowego / predkosé 7 P1-02 P1-01 0,0 Hz /
obr./min
P2-08 | Nastawa / czestotliwosé obrotu impulsowego / predkosé 8 P1-02 P1-01 0,0 Hz /
obr./min
Woczesniej ustawione parametry predkosci/czestotliwosci wybrane na wejsciach cyfrowych w zaleznosci od nastawy P1-13.
Jesli P1-10 = 0, wartosci podaje sie w Hz. Jesli P1-10 > 0, wartosci podaje sie w obr./min.
Ustawienie wartosci ujemnej spowoduje odwrdcenie kierunku obrotu silnika.
P2-09 | Srodek pasma ttumienia P1-02 P1-01 0,0 Hz /
obr./min
P2-10 | Szeroko$¢ pasma ttumienia 0,0 P1-01 0,0 Hz /
obr./min
Funkcja ttumienia umozliwia unikanie pracy falownika Optidrive przy okreslonej czestotliwosci wyjsciowej, na przyktad przy
czestotliwosci, ktdra powoduje rezonans mechaniczny w konkretnym urzgdzeniu. Parametr P2-09 definiuje Srodek pasma ttumienia
i jest uzywany w potaczeniu z parametrem P2-10. Czestotliwo$¢ wyjsciowa falownika Optidrive przejdzie przez zdefiniowane pasmo
z czestotliwosciami zdefiniowanymi odpowiednio w parametrach P1-03 i P1-04 i nie pozostanie na zadnej czestotliwosci wyjsciowej
w zdefiniowanym pasmie. Jesli referencja czestotliwosci zastosowana do falownika jest w danym pasmie, czestotliwos$é wyjsciowa
falownika Optidrive pozostanie przy dolnej lub gérnej granicy pasma.
P2-11 | Wybor funkcji wyjscia analogowego 1 (zacisk 8) 0 11 8 -

Tryb wyijscia cyfrowego. Uktad logiczny 1 = +24 V DC

: Falownik zataczony (pracuje). Uktad logiczny 1, gdy falownik Optidrive jest zataczony (pracuje)

: Naped sprawny. Uktad logiczny 1, gdy w falowniku nie wystepuje awaria

: Przy czestotliwosci (predkosci) docelowej. Uktad logiczny 1, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa jest zgodna z czestotliwoscig nastawy
: Czestotliwosc wyjsciowa > 0,0. Uktad logiczny 1, gdy silnik pracuje z predkoscig wyzszg niz zero

: Czestotliwos$¢ wyjsciowa >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy predkos¢ silnika przekracza ustawione ograniczenie

: Prad wyjsciowy >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy natezenie pradu silnika przekracza ustawione ograniczenie

: Moment obrotowy silnika >= ograniczenie. Uktad logiczny, gdy moment obrotowy silnika przekracza ustawione ograniczenie

7 : Poziom sygnatu wejscia analogowego 2 >= ograniczenie. Uktad logiczny, gdy sygnat doprowadzony do wejscia analogowego 2
przekracza ustawione ograniczenie

Uwaga: w przypadku korzystania z ustawien 4-7 parametry P2-16 i P2-17 muszg by¢ uzywane razem, aby sterowac charakterystyka
pracy. Wyjscie przefaczy sie na uktad logiczny 1, gdy warto$¢ wybranego sygnatu przekroczy wartos$¢ zaprogramowang w
parametrze P2-16 i powrdci do uktadu logicznego 0, gdy wartos¢ sygnatu spadnie ponizej wartosci zaprogramowanejw P2-17.
Tryb wyjscia analogowego

8 : Czestotliwos¢ wyjsciowa (predkosé silnika). 0 do P-01

9 : Prad wyjsciowy (silnika). 0 do 200% P1-08

10 : Moment obrotowy silnika. 0 do 200% znamionowego momentu obrotowego silnika

11 : Moc wyjsciowa (silnika). 0 do 150% mocy znamionowej falownika

12 : Wyjscie PID. Wyjscie z wewnetrznego regulatora PID, 0 — 100%

AUV h WNERO

P2-12 | Format wyjscia analogowego 1 (zacisk 8) Patrz ponizej | Uy o-10 I -
U0o-10=0z10V.
U i0-0=10z0v,
R 0-20=0z20mA
R 20-0=20z0mA
R Y4-20 =4z20mA
R 20-4=20z4mA
P2-13 | Wybor funkcji wyjscia analogowego 2 (zacisk 11) 0 11 9 -

Tryb wyjscia cyfrowego. Uktad logiczny 1 = +24 V DC

0 : Falownik zatgczony (pracuje). Uktad logiczny 1, gdy falownik Optidrive jest zatgczony (pracuje)

1: Naped sprawny. Uktad logiczny 1, gdy w falowniku nie wystepuje awaria

2 : Przy czestotliwosci (predkosci) docelowej. Uktad logiczny 1, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa jest zgodna z czestotliwoscig nastawy
3 : Czestotliwos¢ wyjsciowa > 0,0. Uktad logiczny 1, gdy silnik pracuje z predkoscig wyzszg niz zero

4 : Czestotliwos¢ wyjsciowa >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy predkosc silnika przekracza ustawione ograniczenie
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Param
etr

Nazwa parametru

Wartos¢
minimalna

Wartos¢
maksymalna

Wartos¢
domysina

Jednostki

5 : Prad wyjsciowy >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy natezenie pradu silnika przekracza ustawione ograniczenie

6 : Moment obrotowy wyjsciowy >= ograniczenie. Uktad logiczny, gdy moment obrotowy silnika przekracza ustawione
ograniczenie

7 : Poziom sygnatu wejscia analogowego 2 >= ograniczenie. Uktad logiczny, gdy sygnat doprowadzony do wejscia analogowego 2
przekracza ustawione ograniczenie

Uwaga: w przypadku korzystania z ustawien 4—7 parametry P2-16 i P2-17 muszg by¢ uzywane razem, aby sterowac charakterystyka
pracy. Wyjscie przetaczy sie na uktad logiczny 1, gdy warto$¢ wybranego sygnatu przekroczy wartos$¢ zaprogramowang w
parametrze P2-16 i powrdci do uktadu logicznego 0, gdy wartos$¢ sygnatu spadnie ponizej wartosci zaprogramowanej w P2-17.
Tryb wyjscia analogowego

8 : Czestotliwos¢ wyjsciowa (predkosé silnika). 0 do P-01

9 : Prad wyjsciowy (silnika). 0 do 200% P1-08

10 : Moment obrotowy silnika. 0 do 200% znamionowego momentu obrotowego silnika

11 : Moc wyjsciowa (silnika). 0 do 150% mocy znamionowej falownika

12 : Wyjscie PID. Wyjscie z wewnetrznego regulatora PID, 0 — 100%

P2-14

Format wyjscia analogowego 2 (zacisk 11) | Patrz ponizej | U o-10 | =

UO-10=0z10VA 0-20=0z220mAR 4-20 =4z20mA
U i0-0=10z0VA 20-0=20z0mARA 20-4=20z4 mA

P2-15

Wyboér funkcji wyjscia przekaznika uzytkownika 1 (zaciski 14, 15 i 16) | 0 7 | 1 | -

Stuzy do wybierania funkcji przypisanej do wyjscia przekaznika 1. Przekaznik posiada trzy zaciski wyjsciowe. Uktad logiczny 1
sygnalizuje, czy przekaznik jest aktywny i na skutek tego zaciski 14 i 15 zostajg ze sobg potaczone.

: Falownik zataczony (pracuje). Uktad logiczny 1, gdy silnik jest zatgczony

: Naped sprawny. Uktad logiczny 1, gdy zasilanie jest doprowadzone do falownika i nie dochodzi do usterki

: Przy czestotliwosci (predkosci) docelowej. Uktad logiczny 1, gdy czestotliwos$¢ wyjsciowa jest zgodna z czestotliwoscig nastawy
: Czestotliwos¢ wyjsciowa > 0,0 Hz. Uktad logiczny 1, gdy czestotliwos$¢ wyjsciowa falownika do silnika przekracza 0,0 Hz

: Czestotliwos¢ wyjsciowa >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy predkosé silnika przekracza ustawione ograniczenie

: Prad wyjsciowy >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy natezenie pradu silnika przekracza ustawione ograniczenie

: Moment obrotowy wyjsciowy >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy moment obrotowy silnika przekracza ustawione
ograniczenie

7 : Poziom sygnatu wejscia analogowego 2 >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy sygnat doprowadzony do wejscia analogowego 2
przekracza ustawione ograniczenie

Uwaga: w przypadku korzystania z ustawien 4—7 parametry P2-16 i P2-17 muszg by¢ uzywane razem, aby sterowac charakterystyka
pracy. Wyjscie przefaczy sie na uktad logiczny 1, gdy warto$¢ wybranego sygnatu przekroczy wartos$¢ zaprogramowang w P2-16 i
powrdci do uktadu logicznego 0, gdy wartos¢ sygnatu spadnie ponizej wartosci zaprogramowanej w parametrze P2-17.

8 : Zarezerwowany. Brak funkcji.

9 : Zarezerwowany. Brak funkcji.

10 : Termin konserwacji. Uktad logiczny 1, gdy uptynat limit wewnetrznie programowalnego licznika czasu konserwacji.

11 : Falownik gotowy. Uktad logiczny 1, gdy falownik nie jest wytgczony awaryjnie, obwdd STO jest zamkniety a zasilanie oraz
wejscie wiaczania sprzetu sg dostepne.

12 : Awaria falownika. Uktad logiczny 1, gdy falownik zostat wytaczony awaryjnie, a wyswietlacz pokazuje kod awarii.

13 : Status STO. Uktad logiczny 1, gdy oba wejscia STO sg aktywne, a falownik moze pracowaé

14 : Btad PID >= ograniczenia. Btgd PID (réznica pomiedzy nastawg i sprzezeniem zwrotnym) jest wiekszy lub réwny
zaprogramowanemu ograniczeniu

AUV h WNPRO

P2-16

Regulowana gérna wartos¢ graniczna progu 1 (wyjscie analogowe P2-17

1/wyjscie przekaznika 1)

200,0 100,0 %

P2-17

Regulowana dolna wartos¢ graniczna progu 1 (wyjscie analogowe 0,0 P2-16 0,0 %

1/wyjscie przekaznika 1)

Uzywane w potaczeniu z niektdrymi ustawieniami parametrow P2-11 i P2-15.

P2-18

Wybér funkcji wyjscia przekaznika uzytkownika 2 (zaciski 17 i 18) | 0 8 0 -

Stuzy do wybierania funkcji przypisanej do wyjscia przekaznika 2. Przekaznik posiada dwa zaciski wyjsciowe. Ukfad logiczny 1
sygnalizuje, czy przekaznik jest aktywny i na skutek tego zaciski 17 i 18 zostajg ze soba potaczone.

: Falownik zataczony (pracuje). Uktad logiczny 1, gdy silnik jest zatgczony

: Naped sprawny. Uktad logiczny 1, gdy zasilanie jest doprowadzone do falownika i nie dochodzi do usterki

: Przy czestotliwosci (predkosci) docelowej. Uktad logiczny 1, gdy czestotliwos$¢ wyjsciowa jest zgodna z czestotliwoscig nastawy
: Czestotliwos$¢ wyjsciowa > 0,0 Hz. Uktad logiczny 1, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa falownika do silnika przekracza 0,0 Hz

: Czestotliwos¢ wyjsciowa >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy predkosé silnika przekracza ustawione ograniczenie

: Prad wyjsciowy >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy natezenie pradu silnika przekracza ustawione ograniczenie

: Moment obrotowy wyjsciowy >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy moment obrotowy silnika przekracza ustawione
ograniczenie

7 : Poziom sygnatu wejscia analogowego 2 >= ograniczenie. Uktad logiczny 1, gdy sygnat doprowadzony do wejscia analogowego 2
przekracza ustawione ograniczenie

8 : Sterowanie hamulcem weciagnika Przekaznik moze by¢ uzywany do sterowania hamulcem silnika wciggnika. Dodatkowe
informacje na temat tej funkcji mozna uzyskac od przedstawiciela firmy Invertek.

Uwaga: w przypadku korzystania z ustawien 4 — 7 parametry P2-19 i P2-20 muszg by¢ uzywane razem, aby sterowac
charakterystyka pracy. Wyjscie przetgczy sie na uktad logiczny 1, gdy wartos¢ wybranego sygnatu przekroczy wartosc
zaprogramowang w parametrze P2-19 i powrdci do uktadu logicznego 0, gdy wartos¢ sygnatu spadnie ponizej wartosci
zaprogramowanej w parametrze P2-20.

9 : Zarezerwowany. Brak funkcji.

10 : Termin konserwacji. Uktad logiczny 1, gdy uptynat limit wewnetrznie programowalnego licznika czasu konserwacji.
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Param | Nazwa parametru Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Jednostki
etr minimalna | maksymalna domysina

11 : Falownik gotowy. Uktad logiczny 1, gdy falownik nie jest wytgczony awaryjnie, obwdd STO jest zamkniety a zasilanie oraz

wejscie wiaczania sprzetu sg dostepne.

12 : Awaria falownika. Uktad logiczny 1, gdy falownik zostat wytaczony awaryjnie, a wyswietlacz pokazuje kod awarii.

13 : Status STO. Uktad logiczny 1, gdy oba wejscia STO sg aktywne, a falownik moze pracowaé

14 : Btad PID >= ograniczenia. Btad PID (réznica pomiedzy nastawa i sprzezeniem zwrotnym) jest wiekszy lub rowny

zaprogramowanemu ograniczeniu

P2-19 | Regulowana gérna wartos¢ graniczna progu 1 (wyjscie analogowe P2-20 200,0 100,0 %
2/wyjscie przekaznika 2)
P2-20 | Regulowana dolna wartos¢ graniczna progu 1 (wyjscie analogowe 0,0 P2-19 0,0 %

2/wyjscie przekaznika 2)
Uzywane w potaczeniu z niektdrymi ustawieniami parametrow P2-13 i P2-18.
P2-21 | Wspoétczynnik skalowania wyswietlanych danych -30,000 30,000 0,000 -
P2-22 | Zrédto skalowania wyswietlanych danych 0 2 0 -
Parametry P2-21 i P2-22 pozwalaja uzytkownikowi na zaprogramowanie falownika w taki sposdb, aby wyswietlat alternatywna
jednostke wyjsciowa przeskalowang z obecnego parametru, np. aby wyswietla¢ predkos¢ przenosnika w metrach na sekunde na
podstawie czestotliwosci wyjsciowej. Ta funkcja jest wytaczona, jesli dla parametru P2-21 ustawiono 0.

Jesli parametr P2-21 ma ustawiong wartos¢ >0, zmienna ustawiona w parametrze P2-22 jest mnozona przez wspotczynnik podany w
P2-21 i wyswietlana w trakcie pracy falownika z literg ,,c” sygnalizujgca ustawienie przez klienta jednostek do skalowania.

Opcje P2-22

0: Predkos¢ silnika 1: Prad silnika 2: Wejscie analogowe 2 3: Wartos¢ P0-80

P2-23 | Czas utrzymania predkosci zerowej 0,0 60,0 0,2 Sekundy
Okresla czas utrzymywania predkosci zerowej dla czestotliwosci wyjsciowe]j falownika podczas zatrzymywania, przed odtgczeniem
wyijscia falownika.

P2-24 | Efektywna czestotliwosc¢ przetgczania Zaleznie od danych znamionowych kHz
falownika
Efektywna czestotliwos¢ przetgczania stopni mocy. Zakres dostepnych ustawien i domysina fabryczna nastawa parametru zalezg od
mocy falownika i parametrow znamionowych napiecia. Wyzsze czestotliwosci redukuja styszalny odgtos ,, dzwonienia” z silnika i
poprawiajg ksztatt fali pragdu wyjsciowego kosztem zwiekszenia strat na falowniku. Dodatkowe informacje na temat pracy przy
wyzszej czestotliwosci przetgczania mozna znalezé w rozdziale 0.

P2-25 | 2. rampa zwalniania 0,00 240,0 0,00 Sekundy
Ten parametr umozliwia zaprogramowanie alternatywnej rampy zwalniania w falowniku Optidrive, ktéry mozna wybra¢ wejsciami
cyfrowymi (zaleznie od ustawienia parametru P1-13) lub automatycznie w przypadku utraty zasilania w przypadku ustawienia
parametru P2-38 = 2.Ustawienie wartosci 0,0 umozliwia wybieg falownika do zatrzymania.

P2-26 | Zataczenie funkcji startu spinowego | 0 | 1 | 0 | :

0 : Nieaktywna

1: Aktywna. Po jej wiaczeniu, falownik podczas rozruchu bedzie préobowat okreslié, czy silnik juz sie obraca i zacznie sterowanie
silnikiem od biezgcej predkosci. Mozna zaobserwowac krdtkie opdznienie podczas rozruchu silnikéw, ktére sie nie obracaja.

2 : Dostepne po wybiegu, zatrzymaniu awaryjnym lub utracie zasilania. Start spinowy jest aktywny tylko w wymienionych
warunkach, w innych przypadkach start spinowy jest wytgczony.

P2-27 | Licznik czasu trybu rezerwowego | 0,0 | 250,0 | 0,0 I Sekundy
Ten parametr okresla okres, w ktorym jesli falownik pracuje z minimalng predkoscig co najmniej przez ustawiony okres, wyjscie
falownika e zostanie wyfgczone, a na wyswietlaczu pojawi sie napis SkndbY. Ta funkcja jest nieaktywna, jesli parametr P2-27 = 0,0.
P2-28 | Sterowanie skalowaniem predkosci podrzednej | 0 | 3 | 0 | -
Aktywne tylko w trybie klawiatury (P1-12 = 1 lub 2) i trybie urzadzenia podrzednego (P1-12=5). Wartos¢ referencyjna klawiatury
moze by¢ pomnozona przez zadany wspotczynnik skalowania lub wyregulowana za pomoca kalibracji analogowej lub przesuniecia.
0 : Nieaktywne. Brak skalowania i przesuniecia.

1: Predkos¢ rzeczywista = cyfrowa wartos¢ predkosci x P2-29

2 : Predkos¢ rzeczywista = (cyfrowa wartos¢ predkosci x P2-29) + wartos¢ referencyjna wejscia analogowego 1

3 : Predkos¢ rzeczywista = (cyfrowa wartos¢ predkosci x P2-29) x wartosc referencyjna wejscia analogowego 1

P2-29 | Wspdétczynnik skalowania predkosci podrzednej | -500,0 500,0 | 100,0 I %
Funkcja uzywana w potaczeniu z parametrem P2-28
P2-30 | Format wejscia analogowego 1 (zacisk 6) | Patrz ponizej | uo-o | -

U 0- 10 =sygnat od 0 do 10 V (jednobiegunowy)

U 10-0=sygnat od 10 do 0 V (jednobiegunowy)

- 10~ 10 = sygnat od -10 do +10 V (dwubiegunowy)

R 0-20 = sygnat od 0 do 20 mA

b 4-20 = sygnat od 4 do 20 mA, nastapi wytaczenie falownika Optidrive, ktory nastepnie wskaze kod usterki H-20F, jesli natezenie
sygnatu spadnie ponizej poziomu 3 mA

r Y-20 = sygnat od 4 do 20 mA, wyjscie falownika Optidrive natychmiast przechodzi w stan nieaktywny, predkos¢ falownika maleje
liniowo, jesli natezenie sygnatu spadnie ponizej 3 mA

E 20-4 = sygnat od 20 do 4 mA, nastgpi wytaczenie falownika Optidrive, ktéry nastepnie wskaze kod usterki 4-20F, jesli natezenie
sygnatu spadnie ponizej poziomu 3 mA

r 20-4 = sygnat od 20 do 4 mA, wyjscie falownika Optidrive natychmiast przechodzi w stan nieaktywny, predko$¢ falownika maleje
liniowo, jesli natezenie sygnatu spadnie ponizej 3 mA

P2-31 | Skalowanie wejscia analogowego 1 | o0 | 20000 | 1000 | %
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Param | Nazwa parametru Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Jednostki
etr minimalna | maksymalna domysina
Stuzy do skalowania wej. analogowego przez okreslony wspotczynnik, np. jesli parametr P2-30 ma ustawiong wartos¢ 0—-10V, a
wspotczynnik skalowania jest ustawiony na 200,0%, wejscie 5Vpowoduje prace falownika z maksymalng predkoscig (P1-01)

P2-32 | Przesuniecie wejscia analogowego 1 -500,0 | 500,0 | 0,0 | %
Stuzy do ustawiania przesuniecia jako procentowej wartosci petnego zakresu wejscia, ktdre jest stosowane wobec sygnatu wejscia
analogowego

P2-33 | Format wejscia analogowego 2 (zacisk 10) Patrz ponizej | yo-1o | -

U 0- 10 =sygnat od 0 do 10 V (jednobiegunowy)

U i0-0 =sygnat od 10 do 0 V (jednobiegunowy)

PEkc-Eh = Wejscie termistora PTC silnika

A 0-20 = sygnat od 0 do 20 mA

E 4-20 = sygnat od 4 do 20 mA, nastgpi wytaczenie falownika Optidrive, ktéry nastepnie wskaze kod usterki 4-20F, jesli natezenie
sygnatu spadnie ponizej poziomu 3 mA

r Y-20 = sygnat od 4 do 20 mA, wyjscie falownika Optidrive natychmiast przechodzi w stan nieaktywny, predko$¢ falownika maleje
liniowo, jesli natezenie sygnatu spadnie ponizej 3 mA

E 20-4 = sygnat od 20 do 4 mA, nastgpi wytgczenie falownika Optidrive, ktéry nastepnie wskaze kod usterki Y- 20F, jesli natezenie
sygnatu spadnie ponizej poziomu 3 mA

r 20-4 = sygnat od 20 do 4 mA, wyjscie falownika Optidrive natychmiast przechodzi w stan nieaktywny, predkosé falownika maleje
liniowo, jesli natezenie sygnatu spadnie ponizej 3 mA

P2-34 | Skalowanie wejscia analogowego 2 | 0,0 | 2000,0 | 100,0 | %
Stuzy do skalowania wej. analogowego przez okreslony wspétczynnik, np. jesli parametr P2-30 ma ustawiong wartos¢0—10V, a
wspotczynnik skalowania jest ustawiony na 200,0%, wejscie 5V spowoduje prace falownika z maksymalng predkoscig (P1-01)

P2-35 | Przesunigcie wejscia analogowego 2 I -500,0 I 500,0 | 0,0 I %
Stuzy do ustawiania przesuniecia jako procentowej wartosci petnego zakresu wejscia, ktdre jest stosowane wobec sygnatu wej.anal.

P2-36 | Wybér trybu uruchamiania/automatyczne ponowne uruchomienie | Patrz ponizej | AUEo-0 | -

Stuzy do okreslenia charakterystyki pracy falownika w przypadku zatgczenia wejscia cyfrowego, a takze do konfigurowania funkcji
automatycznego ponownego uruchomienia.

Ed3E-r : po zataczeniu zasilania lub zresetowaniu falownik nie uruchomi sie, jesli wejscie cyfrowe 1 wciaz bedzie zamkniete. Aby
falownik mégt sie uruchomié, wejscie musi by¢ zamkniete po zataczeniu zasilania lub zresetowaniu.

RUEo-0O : jesli wejscie cyfrowe 1 bedzie zamkniete, po zatgczeniu zasilania lub zresetowaniu falownik uruchomi sie automatycznie.
AUEo- | do AUEo-5: po wytgczeniu falownik wykona 5 préb ponownego uruchomienia w 20-sekundowych odstepach. Aby
zresetowac licznik, zasilanie falownika musi zosta¢ wytgczone. Liczba préb ponownego uruchomienia jest zliczana i jesli falownika
nie uda sie uruchomic¢ przy ostatniej prébie, wystgpi btad i uzytkownik bedzie musiat wykonac reczny reset.

NIEBEZPIECZENSTWO! Tryby “AULc’' umozliwiaja automatyczny rozruch falownika, dlatego nalezy braé¢ pod uwage ich wptyw na
bezpieczenstwo systemu/pracownikéw.

P2-37 |Predkos¢ ponownego uruchomienia w trybie korzystania z klawiatury 0 3 1 -
Ten parametr jest aktywny tylko, jesli P1-12 = 1 lub 2. Gdy uzywane s3 ustawienia od 0 do 3, falownik nalezy uruchomi¢ ponownie,
naciskajgc klawisz Start na klawiaturze. Gdy uzywane sg ustawienia od 4 do 7, falownik jest sterowany przez zatgczenie wejscia
cyfrowego.
0 : Predkos¢ minimalna. Po zatrzymaniu i ponownym uruchomieniu falownik zawsze bedzie poczatkowo pracowat z predkoscia
minimalng P1-02
1: Poprzednia predkosc¢ robocza. Po zatrzymaniu i ponownym uruchomieniu falownik powrdci do ostatniej nastawy predkosci z
klawiatury uzywanej przed zatrzymaniem
2 : Biezgca predkos¢ pracy. Jesli falownik Optidrive jest skonfigurowany pod katem wielu wartosci referencyjnych predkosci
(zazwyczaj sterowanie reczne/automatyczne lub miejscowe/zdalne), po przetaczeniu w tryb klawiatury za pomoca wejscia cyfrowego
falownik bedzie nadal pracowat z ostatnig predkoscig robocza
3 : Predkosc¢ zadana 8. Po zatrzymaniu i ponownym uruchomieniu falownik zawsze bedzie poczatkowo pracowat z predk.zadang (P2-
08)
4 : Predkos¢ minimalna (zacisk zataczony). Po zatrzymaniu i ponownym uruchomieniu falownik zawsze bedzie poczatkowo pracowat z
predkoscig minimalng P1-02
5 : Poprzednia predkos¢ robocza (zacisk zataczony). Po zatrzymaniu i ponownym uruchomieniu falownik powrdéci do ostatniej
nastawy predkosci z klawiatury uzywanej przed zatrzymaniem
6 : Biezgca predkos¢ robocza (zacisk zataczony). Jesli falownik Optidrive jest skonfigurowany pod katem wielu wartosci
referencyjnych predkosci (zazwyczaj sterowanie reczne/automatyczne lub miejscowe/zdalne), po przetgczeniu w tryb klawiatury za
pomoca wejscia cyfrowego falownik bedzie nadal pracowat z ostatnia predkoscia robocza
7 : Predkosc¢ zadana 8 (zacisk zatgczony). Po zatrzymaniu i ponownym uruchomieniu falownik Optidrive zawsze bedzie poczatkowo
pracowat z predkoscig zadang 8 (P2-08)

P2-38 |Praca w czasie utraty zasilania sieciowego / sterowanie zatrzymaniem | 0 | 2 | 0 | =

Steruje zachowaniem falownika w odpowiedzi na utrate zasilania sieciowego w czasie, gdy falownik jest uruchomiony.

0: Praca w czasie utraty zasilania sieciowego. Falownik podejmie prébe ciggtej pracy poprzez odzyskanie energii elektrycznej z
obciazenia silnika. Przy zatozeniu, ze okres utraty zasilania jest krotki, oraz ze mozna odzyskac wystarczajgco duzo energii przed
wytaczeniem sie elektroniki sterowniczej falownika, falownik automatycznie uruchomi sie ponownie po przywréceniu zasilania
sieciowego

1: Zatrzymanie wybiegiem. Falownik Optidrive natychmiast wytaczy wyjscie silnika, pozwalajac na zatrzymanie wybiegiem. Podczas
korzystania z tego ustawienia przy tadunkach o duzej bezwtadnosci, moze by¢ konieczne wtaczenie funkc;ji startu spinowego (P2-26)
2: Szybka rampa zatrzymania. Wyjscie falownika przechodzi w stan nieaktywny, predkosc¢ falownika maleje liniowo do zatrzymania w

tempie zaprogramowanym w drugim parametrze krotkiego czasu zwalniania P2-25
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Param | Nazwa parametru Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Jednostki
etr minimalna | maksymalna domysina

3: Tryb zasilania szyny DC. Ten tryb powinien by¢ uzywany wtedy, gdy falownik jest zasilany bezposrednio przez potaczenia szyng +DC

i —DC. Aby uzyska¢ wiecej informacji, nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Invertek.

P2-39 |Blokada dostepu do parametréw | 0 | 1 | 0 | -

0 : Brak blokady. Do wszystkich parametréw mozna uzyska¢ dostep i wszystkie je mozna zmieniaé

1 : Blokada. Wartosci parametru mozna wyswietla¢, ale nie mozna ich zmieniaé

P2-40 (Definicja kodu rozszerzonego dostepu do parametru | 0 | 9999 | 101 | -

Okresla kod dostepu, ktdry nalezy podaé w parametrze P1-14, aby uzyskac dostep do grup wyzszych od grupy 1
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8.2. Grupa parametréw 3 — sterowanie PID

Param | Nazwa parametru Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Jednostki
etr minimaln | maksymal domysina
a na

P3-01 | Wzmocnienie proporcjonalne PID 0,1 30,0 1,0 -
Wzmocnienie proporcjonalne regulatora PID. Wyzsze wartosci zapewniajg wiekszg zmiane czestotliwosci wyjsciowej falownika w
odpowiedzi na mate zmiany w sygnale sprzezenia zwrotnego. Zbyt wysoka warto$¢ moze by¢ przyczyng niestabilnosci.

P3-02 | Stata czasu catkowania regulatora PID | 0,0 | 30,0 | 1,0 | s
Czas catkowania regulatora PID. Wieksze wartosci zapewniaja bardziej sttumiong reakcje w systemach, w ktérych ogdlny proces
odpowiada powoli.

P3-03 | Stata czasu rézniczkowania regulatora PID | 0,00 | 1,00 | 0,00 | s
Stata czasu rézniczkowania regulatora PID

P3-04 | Tryby dziatania regulatora PID | 0 | 1 | 0 | =
0 : Dziatanie bezposrednie. Tego trybu uzywa sie, gdy zwiekszenie predkosci silnika ma skutkowa¢ zwiekszeniem sygnatu
sprzezenia zwrotnego
1 : Dziatanie odwrotne. Tego trybu uzywa sie, gdy zwiekszenie predkosci silnika ma skutkowa¢ zmniejszeniem sygnatu sprzezenia
zwrotnego

P3-05 | Wybdr zrodta (nastawy) wartosci referencyjnej regulatora PID 0 2 0 -
Stuzy do wyboru zrédta wartosci referencyjnej / nastawy regulatora PID
0 : Nastawa zadanych wartosci cyfrowych. Wykorzystywany jest parametr P3-06
1 : Nastawa wejscia analogowego 1
2 : Nastawa wejscia analogowego 2

P3-06 | Cyfrowa wartos¢ referencyjna PID (nastawa) | 0,0 | 1000 | 0,0 | %
Jesli parametr P3-05 = 0, ten parametr stuzy do ustawiania nastawy cyfrowej wartosci referencyjnej uzywanej przez regulator PID

P3-07 | Gérna wartos¢ graniczna wyjscia regulatora PID | P3-08 | 100,0 | 100,0 | %
Ogranicza maksymalng wartos$¢ wyjsciowa z regulatora PID

P3-08 | Dolna wartos¢ graniczna wyjscia regulatora PID | 0,0 I P3-07 | 0,0 | %
Ogranicza minimalng wartos$¢ wyjsciowa z regulatora PID

P3-09 | Sterowanie wartoscig graniczng wyjscia PID | 0 I 3 | 0 | -

0 : Wartos¢ graniczna wyjscia cyfrowego. Zakres wyjsciowy regulatora PID jest ograniczony przez wartosci parametrow P3-07 i
P3-08

1: Wejscie analogowe 1 zapewnia zmienne gérne wartosci graniczne. Zakres wyjsciowy regulatora PID jest ograniczony przez
wartosci parametru P3-08 i sygnat powigzany z wejsciem analogowym 1

2: Wejscie analogowe 1 zapewnia zmienne dolne wartosci graniczne. Zakres wyjsciowy regulatora PID jest ograniczony przez
sygnat powigzany z wejsciem analogowym 1 i wartos¢ parametru P3-07

3: Wyjscie PID dodane do analogowej wartosci wejsciowej 1. Wartos¢ wyjsciowa z regulatora PID jest dodawana do predkosci
referencyjnej wejscia analogowego 1

P3-10 | Wybdr zrddta sygnatu sprzezenia zwrotnego PID 0 1 0 -
0 : Wejscie analogowe 2
1: Wejscie analogowe 1
2 : Prad wyjsciowy
3 : Napiecie na szynie pradu statego
4 : Réznicowe: Wejscie analogowe 1 — wejscie analogowe 2
5 : Najwieksza wartos¢: Wejscie analogowe 1 lub wejscie analogowe 2

P3-11 | Maksymalny btad PID wtaczajacy rampe 0,0 25,0 0,0 %
Definiuje poziom progowy btedu regulatora PID, aby réznica pomiedzy nastawa a wartosciami sprzezenia zwrotnego, mniejsza niz
ustawiony prog wytaczata wewnetrzne rampy falownika. W przypadku powazniejszych btedéw regulatora PID wtaczane sg rampy
w celu ograniczenia tempa zmiany predkosci silnika podczas powaznych bteddéw regulatora PID i szybkiego reagowania podczas
mniej powaznych btedéw.

Ustawienie 0,0 oznacza, ze rampy falownika sg zawsze wtgczone. Ten parametr ma na celu umozliwianie uzytkownikowi
wytgczenia wewnetrznych ramp falownika, gdy wymagana jest szybka reakcja regulatora PID. Jesli jednak rampa zostanie
wytaczona tylko przy niewielkim btedzie regulatora PID, ryzyko wytgczenia awaryjnego z powodu przetezenia lub przepiecia jest
zredukowane.

P3-12 | Wspétczynnik skalowania wyswietlanej wartosci sprzezenia zwrotnego 0,000 50,000 0,000 -
regulatora PID
Dotgcza wspotczynnik skalowania do wyswietlanego sprzezenia zwrotnego regulatora PID, dzieki czemu uzytkownik moze
wyswietli¢ biezgcy poziom sygnatu z przetwornika, np. 0 — 10 bar itp.

P3-13 | Poziom wzbudzania btedu regulatora PID | 0,0 | 100,0 | 5,0 | %
Ustawia programowalny poziom, dzieki ktéremu jesli falownik przejdzie w tryb rezerwowy podczas pracy pod kontrolg regulatora
PID, wybrany sygnat sprzezenia zwrotnego bedzie musiat spas¢ ponizej tego progu, zanim falownik powrdci do normalnej pracy.

P3-18 | Sterowanie praca regulatora PID = = | = | =
0 : Ciggta praca regulatora PID W tym trybie pracy regulator PID dziata bez przerwy, niezaleznie od tego, czy falownik jest
wigczony lub wytgczony. W zwigzku z tym wyjscie regulatora PID moze osiggng¢ poziom maksymalny zanim zostanie zastosowany
sygnat wiaczenia falownika.

1: Praca regulatora PID po witaczeniu falownika. W tym trybie pracy regulator PID dziata tylko wtedy, gdy falownik jest wtgczony,
wobec czego bedzie uruchamiany od wartosci zerowej podczas wtaczania falownika.
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8.3. Grupa parametréw 4 — sterowanie silnikiem o wysokiej wydajnosci

A\

Nieprawidtowa nastawa parametréow w grupie menu 4 moze by¢ przyczyng nietypowego zachowania silnika i podtaczonych

urzadzen. Zaleca sie, aby parametry te nastawiali wytacznie doswiadczeni uzytkownicy.

Param
etr

Nazwa parametru

Wartos¢
minimaln
a

Wartos¢
maksymal
na

Wartos¢
domyslna

Jednostki

P4-01

Tryb sterowania silnikiem

0

2

2

Stuzy do wybierania metody sterowania silnikiem. Jesli korzysta sie z ustawienia 0 lub 1, nalezy najpierw przeprowadzi¢
automatyczng regulacje.

0: Kontrola predkosci z ograniczeniem momentu obrotowego (wektor)

1: Kontrola momentu obrotowego z ograniczeniem predkosci (wektor)

2: Kontrola predkosci (wzmocnione sterowanie skalarne V/F)

P4-02

Aktywacja automatycznej regulacji parametrow silnika | 0 1 0 -

Jesli dla tej opcji ustawiono wartosé 1, falownik bezzwtocznie przeprowadza automatyczng regulacje nieobrotowg, aby dokona¢
pomiaru parametréw silnika w celu zapewnienia optymalnej regulacji i sprawnosci. Po ukoriczeniu automatycznej regulacji
parametr automatycznie powraca do wartosci O.

P4-03

Wzmocnienie proporcjonalne sterownika predkosci wektorowej 0,1 400,0 25,0 %

Ustawia warto$¢ wzmocnienia proporcjonalnego sterownika predkosci podczas pracy w trybach sterowania silnikiem ,,Predkosc
wektorowa” i ,,Wektorowy moment obrotowy” (P4-01 = 0 lub 1). Wyzsze wartosci zapewniajg lepszg regulacje i charakterystyke
czestotliwosci wyjsciowej. Zbyt wysoka wartos¢ moze powodowac niestabilno$¢ lub nawet wytaczenia od przetezenia. W
przypadku zastosowan wymagajgcych mozliwie najlepszej wydajnosci, wartos¢ powinno sie regulowac tak, aby byta dopasowana
do podtgczonego obcigzenia poprzez stopniowe zwiekszanie wartosci i monitorowanie rzeczywistej predkosci wyjsciowe;j
obcigzenia, az do momentu uzyskania wymaganej dynamiki z niewielkim przekroczeniem lub z brakiem przekroczenia nastawy
przez predkos¢ wyjsciowa.

Dla wiekszosci zastosowan obcigzenia o wiekszym wspétczynniku tarcia mogg tolerowac wyzsze wartosci wzmochnienia
proporcjonalnego, a obcigzenia o niskim wspdtczynniku tarcia i wysokiej bezwtadnosci mogg wymagac redukcji wzmocnienia.

P4-04

Stata czasu catkowania sterownika predkosci wektorowej 0,000 2,000 0,050 S

Ustawia czas catkowania dla sterownika predkosci. Mniejsza wartos$¢ zapewnia szybszg reakcje na zmiany obcigzenia silnika,
jednak zwieksza przy tym ryzyko wystgpienia niestabilnosci. Aby zapewnic¢ najlepsza dynamike, wartos¢ powinna by¢
wyregulowana w taki sposéb, aby odpowiadata przytgczonemu odbiorowi.

P4-05

Wsp6étczynnik mocy silnika Cos @ 0,50 0,99 - -

Podczas pracy w trybach sterowania silnikiem ,,Predkos¢ wektorowa” i ,Wektorowy moment obrotowy”, parametr ten musi by¢
ustawiony na wspotczynnik mocy wedtug tabliczki znamionowej silnika

P4-06

Wartosé referencyjna kontroli momentu obrotowego / zrédto 0 5 0 -
ograniczenia

Jesli P4-01 = 0, parametr ten definiuje zrédto maksymalnego ograniczenia maksymalnego wyjsciowego momentu obrotowego.
Jesli P4-01 = 1, parametr ten definiuje Zrédto wartosci referencyjnej momentu obrotowego (nastawa).

0: Ustalony cyfrowy. Wartos¢ referencyjna/ograniczenie sterownika momentu obrotowego jest ustawiona w parametrze P4-07
1: Wejscie analogowe 1. Sterowanie wyjsciowym momentem obrotowym opiera sie na sygnale zastosowanym do wejscia
analogowego 1, gdzie poziom 100% sygnatu wejsciowego spowoduje ograniczenie wyjscia momentu obrotowego falownika o
wartos¢ ustawiong w parametrze P4-07.

2: Wejscie analogowe 2. Sterowanie wyjsciowym momentem obrotowym opiera sie na sygnale zastosowanym do wejscia
analogowego 2, gdzie poziom 100% sygnatu wejsciowego spowoduje ograniczenie wyjscia momentu obrotowego falownika o
wartos¢ ustawiong w parametrze P4-07.

3: Fieldbus. Sterowanie wyjsciowym momentem obrotowym opiera sie na sygnale z protokotu Fieldbus, gdzie poziom 100%
sygnatu wejsciowego spowoduje ograniczenie wyjscia momentu obrotowego falownika o wartos¢ ustawiong w P4-07.

4: Urzadzenie podrzedne / nadrzedne Sterowanie wyjsciowym momentem obrotowym opiera sie na sygnale z urzadzenia
podrzednego / nadrzednego Invertek, gdzie poziom 100% sygnatu wejSciowego spowoduje ograniczenie wyj$cia momentu
obrotowego falownika o wartos¢ ustawiong w parametrze P4-07.

5: Wyjscie regulatora PID. Sterowanie wyj.momentem obrotowym opiera sie na wyj.z regulatora PID, gdzie poziom 100%
sygnatu wej. spowoduje ograniczenie wyjscia momentu obrotowego falownika o warto$¢ ustawiong w parametrze P4-07.

P4-07

Ograniczenie maksymalnego momentu obrotowego silnika / ograniczenie P4-08 500,0 150,0 %
natezenia pradu

Podczas pracy w trybach sterowania silnikiem ,,Predko$¢ wektorowa” i , Wektorowy moment obrotowy” (P4-01 =0 lub 1), ten
parametr definiuje maksymalne ograniczenie momentu obrotowego lub wartos¢ referencyjng wykorzystywane przez falownik w
potgczeniu z parametrem P4-06.

Podczas pracy w trybie skalarnym V/F (P4-01 = 2), ten parametr definiuje maksymalne wyjsciowe natezenie prgdu dostarczane
do silnika przez falownik przed zredukowaniem czestotliwosci wyjsciowej celem ograniczenia natezenia pradu.

P4-08

P4-09

Ograniczenie minimalnego momentu obrotowego silnika 0,0 P4-07 | 0,0 | %

Aktywny tylko w trybach sterowania silnikiem ,,Predkos¢ wektorowa” i ,Wektorowy moment obrotowy” (P4-01 =0 lub 1).
Ustawia ograniczenie minimalnego momentu obrotowego, gdzie wtgczony falownik Optidrive bedzie zawsze prébowat zachowa¢
wybrany moment obrotowy silnika podczas pracy.

UWAGA: Tego parametru nalezy uzywac ze szczegd6lng ostroznoscia, poniewaz czestotliwos¢ wyjsciowa falownika bedzie sie

zwigkszac w celu osiggniecia poziomu momentu obrotowego i moze przekroczy¢ wybrang wartos¢ referencyjng predkosci.

Maks. wartos¢ graniczna momentu obrotowego w trybie generatora
(maksymalny regeneracyjny moment obrotowy)

0,0 200,0 100,0 %

Aktywny tylko w trybach sterowania silnikiem , Predkos¢ wektorowa” i ,Wektorowy moment obrotowy” (P4-01 =0 lub 1).
Umozliwia ustawienie maksymalnego regeneracyjnego momentu obrotowego dopuszczalnego dla falownika Optidrive
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P4-10 | Czestotliwosé regulacji charakterystyki skalarnej V/F 0,0 P1-09 0,0 Hz
Podczas pracy w trybie skalarnym V/F (P4-01 = 2) parametr ten wraz z parametrem P4-11 stuzg do ustawienia punktu
czestotliwosci, przy ktorym napiecie ustawione w parametrze P4-11 zostanie doprowadzone do silnika. Korzystajgc z tej funkcji,
nalezy zachowac ostroznos¢, aby uniknac¢ przegrzania i uszkodzenia silnika.

P4-11 | Napiecie regulacji charakterystyki skalarnej V/F | 0 | P1-07 | 0 | Vv
Funkcja uzywana w potgczeniu z parametrem P4-10

P4-12 | Retencja wartosci przecigzenia termicznego | 0 | 1 | 0 | >
0 : Nieaktywna.

1 : Aktywna. Wszystkie falowniki Optidrive posiadajg funkcje zabezpieczenia termicznego dla podtaczonego silnika stuzacg do
ochrony silnika przed uszkodzeniem. Wewnetrzny akumulator przecigzeniowy monitoruje prad wyjsciowy silnika w czasie i
wytgcza falownik w przypadku przekroczenia termicznej wartosci granicznej. Jesli parametr P4-12 jest nieaktywny, odtgczenie
zasilania od falownika i ponowne jego podtgczenie spowoduje zresetowanie wartosci akumulatora. Gdy parametr P4-12 jest
aktywny, wartos¢ w trakcie odtagczenia zasilania jest zachowywana.

P4-13 | Kolejnosc faz wyjsciowych 0 1 0 -
0:UV,W.

1:U, W, V. Kierunek obrotéw silnika podczas pracy do przodu zostanie odwrécony.

8.4. Grupa parametréw 5 — parametry komunikacji

Param | Nazwa Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Jednostki
etr minimaln [ maksymal | domysina
a na
P5-01 | Adres protokotu Fieldbus falownika 0 63 1 -
Stuzy do ustawiania adresu protokotu Fieldbus w falowniku Optidrive
P5-02 [ Szybkos¢ transmisji dla protokotu CAN Open | 125 | 1000 | 500 | kb/s
Stuzy do ustawiania szybkosci transmisji danych w przypadku korzystania z protokotu CAN Open
P5-03 [ Szybkos¢ transmisji dla protokotu Modbus RTU | 9,6 | 115,2 | 115,2 | kb/s
Stuzy do ustawiania szybkosci transmisji danych w przypadku korzystania z protokotu Modbus RTU
P5-04 | Format danych Modbus | - | - | - | -
Stuzy do ustawienia przewidywanego formatu danych przesytanych za posrednictwem protokotu Modbus, w nastepujacy
sposoéb:-
n- | : brak parzystosci, 1 bit zakoriczenia transmisji 0- 1: nieparzystosé, 1 bit zakoiczenia transmisji
n-¢ : brak parzystosci, 2 bity zakoriczenia transmisji E- I: parzystosé, 1 bit zakoriczenia transmisji
P5-05 | Przekroczenie czasu utraty komunikacji 0,0 5,0 2,0 Sekundy
Stuzy do ustawienia czasu monitorowania dla kanatu komunikacji. Jesli falownik Optidrive nie otrzyma prawidtowego komunikatu
w tym czasie, zostanie to odczytane jako sygnat utraty komunikacji, przy czym falownik bedzie dziatat zgodnie z ponizszym
opisem. Ustawienie wartosci zerowej spowoduje wytagczenie tej funkgji.
P5-06 | Dziatanie w razie utraty komunikacji 0 3 0 -
Stuzy do kontroli zachowania falownika po utracie komunikacji, zaleznie od nastawy powyzszego parametru.
0 : Wytaczenie i zatrzymanie wybiegiem
1: Rampa zatrzymania, a nastepnie wytaczenie
2 : Tylko rampa zatrzymania (bez wytgczenia)
3 : Praca z predkoscig zadang 8
P5-07 | Sterowanie przyspieszaniem/zwalnianiem Fieldbus 0 1 0 -
Stuzy do wyboru, czy krzywe przyspieszania/zwalniania sg sterowane bezposrednio za posrednictwem protokotu Fieldbus, czy za
pomoca wewnetrznych parametréw falownika P1-03 i P1-04.
0 : Nieaktywne. Regulacja przyspieszania/zwalniania na podstawie wewnetrznych parametréw falownika
1 : Aktywne. Regulacja przyspieszania/zwalniania bezposrednio za posrednictwem protokotu Fieldbus
P5-08 | Wybor wyijscia dla 4. stowa danych procesowych Fieldbus 0 4 0 -
W przypadku korzystania z opcjonalnego interfejsu Fieldbus parametr ten stuzy do konfiguracji zrédta parametru 4. stowa danych
procesowych przesytanego z falownika do gtéwnego urzadzenia sieciowego w ramach komunikacji cyklicznej
0 : Wyjsciowy moment obrotowy — od 0 do 2000 = od 0 do 200,0%
1: Moc wyjsciowa — moc wyjsciowa w kW do dwéch miejsc po przecinku, np. 400 = 4,00 kW
2 : Status wejscia cyfrowego — bit 0 sygnalizuje status 1 wejscia cyfrowego, bit 1 sygnalizuje status 2 wejscia cyfrowego itd.
3 : Poziom sygnatu wejscia analogowego 2 — od 0 do 1000 = od 0 do 100,0%
4 : Temperatura radiatora falownika — od 0 do 100 = od 0 do 100°C
P5-12 | Wybor wyjscia dla 3. stowa danych procesowych Fieldbus 0 7 0 -
W przypadku korzystania z opcjonalnego interfejsu Fieldbus parametr ten stuzy do konfiguracji Zrodta parametru 3. stowa danych
procesowych przesytanego z falownika do gtéwnego urzadzenia sieciowego w ramach komunikacji cyklicznej
0: Prad silnika — prad wyjsciowy do 1. miejsca po przecinku, np. 100 = 10,0 A
1: Moc (x.xx kW) — moc wyjsciowa w kW do dwdch miejsc po przecinku, np. 400 = 4,00 kW
2: Status wejscia cyfrowego — bit 0 sygnalizuje status 1. wejscia cyfrowego, bit 1 sygnalizuje status 2. wejscia cyfrowego itd.
3: Poziom sygnatu wejscia analogowego 2 — od 0 do 1000 = od 0 do 100,0%
4: Temperatura radiatora falownika — od 0 do 100 = od 0 do 100°C
5: Rejestr uzytkownika 1 — wartosc¢ 1 rejestru zdefiniowanego przez uzytkownika
6: Rejestr uzytkownika 2 — wartosc 1 rejestru zdefiniowanego przez uzytkownika
7: Wartosc¢ P0-80 — wartos$¢ danych wybrana przez uzytkownika.
P5-13 | Wybor wejscia dla 4. stowa danych procesowych Fieldbus 0 1 0 | -

www.invertekdrives.com 43

au0zJaz5704 AJjdWeley -



Optidrive ODP-2 Instrukcja obstugi, wersja 2.00

W przypadku korzystania z opcjonalnego interfejsu Fieldbus parametr ten stuzy do konfiguracji celu 4. stowa danych procesowych
otrzymywanego przez falownik z gtdwnego urzadzenia sieciowego w ramach komunikacji cyklicznej

0: Sterowanie przyspieszaniem/zwalnianiem Fieldbus — te opcje nalezy wybraé, jesli rampy przyspieszania/zwalniania majg by¢
sterowane przez protokét Fieldbus. W celu wtgczenia tej funkcji nalezy ustawi¢ parametr P5-07 na wartos¢ 1.

1: Rejestr uzytkownika 4 — wartos¢ odbierana przez falownik w wejsciowych danych procesowych 4 przesytanych do rejestru
uzytkownika 4. Ta opcja umozliwia zdefiniowanie funkcji stowa danych procesowych w parametrze z grupy 9. W takim przypadku
rejestr uzytkownika 4 nie powinien by¢ zapisywany w ramach jakichkolwiek kodéw funkcji PLC, chociaz wartosc ta moze by¢
odczytywana.

P5-14 | Wybor wejscia dla 3. stowa danych procesowych Fieldbus | 0 | 2 | 0 | -

W przypadku korzystania z opcjonalnego interfejsu Fieldbus parametr ten stuzy do konfiguracji celu 3. stowa danych procesowych
otrzymywanego przez falownik z gtdwnego urzadzenia sieciowego w ramach komunikacji cyklicznej

0: Ograniczenie/warto$é referencyjna momentu obrotowego — te opcje nalezy wybraé, jesli ograniczenie/nastawa wyjscia
momentu obrotowego falownika majg by¢ sterowane przez protokét Fieldbus. Wymaga ustawienia parametru P4-06 = 3.

1: Rejestr wartosci referencyjnej PID uzytkownika — ta opcja umozliwia odbieranie nastawy regulatora PID z protokotu Fieldbus.
Aby uzy¢ tej opcji, nalezy ustawic¢ parametr P9-38 na wartos¢ 1, a nastawa uzytkownika PID nie moze by¢ uzywana w ramach
funkcji PLC.

2: Rejestr uzytkownika 3 — wartos¢ odbierana przez falownik w wejsciowych danych procesowych 3 przesytanych do rejestru
uzytkownika 3. Ta opcja umozliwia zdefiniowanie funkcji stowa danych procesowych w parametrze z grupy 9. W takim przypadku
rejestr uzytkownika 3 nie powinien by¢ zapisywany w ramach jakichkolwiek kodéw funkcji PLC, chociaz wartos$¢ ta moze by¢
odczytywana.

P5-15 | Opdznienie odpowiedzi protokotu Modbus 0 16 0 Chr
Umozliwia uzytkownikowi konfigurowanie dodatkowego opdznienia pomiedzy otrzymaniem przez falownik zgdania z interfejsu
Modbus RTU, a przestaniem odpowiedzi. Wprowadzona wartosc reprezentuje opdznienie ponad minimalne opdznienie
dopuszczalne przez specyfikacje protokotu Modbus RTU i jest wyrazone w formie liczby dodatkowych znakdéw.

8.5. Grupa parametréw 0 — parametry monitorowania (tylko do odczytu)

Param | Opis Jednostki
etr
P0-01 | Poziom sygnatu doprowadzany do wejscia analogowego 1 %
Wyswietla poziom sygnatu doprowadzanego do wejscia analogowego 1 (zacisk 6) po skalowaniu i zastosowaniu przesuniec.
P0-02 | Poziom sygnatu doprowadzany do wejscia analogowego 2 | %

Wyswietla poziom sygnatu doprowadzanego do wejscia analogowego 2 (zacisk 10) po skalowaniu i zastosowaniu przesuniec.
P0-03 | Status wejscia cyfrowego | -
Wyswietla status wejs¢ falownika, poczawszy od lewej cyfry = wejscie cyfrowe 1 itp.

P0-04 | Warto$¢ referencyjna sterownika predkosci przed rampa géra/dét | Hz
Wyswietla wejsciowa wartosc¢ referencyjng nastawy doprowadzong do wewnetrznego sterownika predkosci falownika.

P0-05 | Wartosc¢ referencyjna sterownika momentu obrotowego | %
Wyswietla wej. wartos¢ referencyjng nastawy doprowadzong do wewnetrznego sterownika momentu obrotowego falownika.

P0-06 | Cyfrowa wartos¢ referencyjna predkosci (potencjometr z silnikiem) | Hz
Wyswietla wartosc¢ referencyjng predkosci wewnetrznego potencjometru falownika z silnikiem (uzywany do klawiatury).

P0-07 | Wartosc referencyjna predkosci dla komunikacji za posrednictwem protokotu Fieldbus | Hz
Wyswietla nastawe otrzymang od falownika z aktywnego w danym momencie interfejsu Fieldbus.

P0-08 | Wartosc referencyjna PID (nastawa) | %
Wyswietla wejSciowa wartos$¢ nastawy regulatora PID.

P0-09 | Poziom sprzezenia zwrotnego PID | %
Wyswietla sygnat wejsciowy sprzezenia zwrotnego do regulatora PID.

P0-10 | Wyjscie regulatora PID | %
Wyswietla poziom wyjsciowy regulatora PID.

P0-11 | Przytozone napiecie silnika | Vv
Wyswietla chwilowe napiecie wyjsciowe z falownika do silnika.

P0-12 | Wyjsciowy moment obrotowy I %

Wyswietla poziom chwilowego, wyjsciowego momentu obrotowego generowanego przez silnik.
P0-13 | Dziennik historii wytgczen | -
Wyswietla ostatnie cztery kody usterek falownika. Dodatkowe informacje mozna znalez¢ w rozdziale 11.1

P0-14 | Prad magnesowania silnika (Id) | A
Wyswietla prgd magnesowania silnika, zaktadajac, ze automatyczna regulacja zostata z powodzeniem ukonczona.

P0-15 | Prad wirnika silnika (Iq) | A
Wyswietla | wirnika silnika (generujgcy moment obrotowy), zaktadajac, ze autoregulacja zostata z powodzeniem ukoriczona.

P0-16 | Poziom tetnienia napiecia na szynie pradu statego I Vv

Wyswietla poziom tetnienia napiecia na szynie pradu statego. Parametr ten jest stosowany w falowniku Optidrive do réznych
wewnetrznych funkcji zabezpieczen i monitorowania.

P0-17 | Rezystancja stojana silnika (Rs) | Q
Wyswietla zmierzong rezystancje stojana silnika, zaktadajac, ze automatyczna regulacja zostata z powodzeniem ukonczona.
P0-18 | Induktancja stojana silnika (Ls) | H
Wyswietla zmierzong induktancje stojana silnika, zaktadajac, ze automatyczna regulacja zostata z powodzeniem ukoriczona.
P0-19 | Rezystancja wirnika silnika (Rr) | Q

Wyswietla zmierzong rezystancje wirnika silnika, zaktadajac, ze automatyczna regulacja zostata z powodzeniem ukornczona.

e
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Param | Opis Jednostki
etr .

P0-20 | Napiecie na szynie pradu statego Y -
Wyswietla chwilowe napiecie na szynie pradu statego wewnatrz falownika. o
P0-21 | Temperatura falownika | °C o
Wyswietla chwilowg temperature radiatora zmierzong przez falownik. g
P0-22 | Czas do nastepnego serwisu | V 5
Wyswietla liczbe godzin pozostatych na liczniku czasu serwisu przed nastepnym planowym serwisem. =
P0-23 | taczny czas pracy z temperaturg radiatora powyzej 80°C | GG:MM:SS g
Wyswietla czas w godzinach i minutach dla pracy falownika z temperaturg radiatora powyzej 80°C, w catym okresie eksploatacji. f';
Parametr ten jest stosowany w falowniku Optidrive do réznych wewnetrznych funkcji zabezpieczen i monitorowania. ~N
P0-24 | taczny czas pracy z temperaturg otoczenia powyzej 80°C | GG:MM:SS g
o

Wyswietla czas w godzinach i minutach dla pracy falownika z temperaturg otoczenia powyzej 80°C, w catym okresie eksploatacji.
Parametr ten jest stosowany w falowniku Optidrive do réznych wewnetrznych funkcji zabezpieczen i monitorowania.

P0-25 | Predkos¢ wirnika (przyblizona lub zmierzona) | -

W trybie sterowania wektorowego parametr ten wyswietla przyblizong predkos¢ wirnika silnika, jesli sprzezenie zwrotne
enkodera jest obecne, lub zmierzong predkosé wirnika w przypadku dostepnosci opcji interfejsu sprzezenia zwrotnego enkodera.
P0-26 | Licznik zuzycia energii w kWh | kWh
Wyswietla ilos¢ energii zuzytej przez falownik w kWh. Po osiggnieciu 1000, wartos¢ jest resetowana z powrotem do 0,0, a
zwiekszeniu ulega warto$¢ parametru P0-27 (*licznik MWh).

P0-27 | Licznik zuzycia energii w MWh | MWh
Wyswietla ilos¢ energii zuzytej przez falownik w MWh.

P0-28 | Wersja i suma kontrolna oprogramowania | -
Wyswietla wersje oprogramowania falownika.

P0-29 | Typ falownika | -
Wyswietla szczegdty dotyczace typu falownika.

P0-30 | Numer seryjny falownika | =
Wyswietla unikatowy numer seryjny falownika.

P0-31 | Czas pracy falownika w catym czasie eksploatacji | GG:MM:SS
Wyswietla catkowity czas pracy falownika. Pierwsza przedstawiona wartosc¢ to liczba godzin. Nacisniecie strzatki W gore
powoduje wyswietlenie minut i sekund.

P0-32 | Czas pracy falownika od ostatniego wytaczenia awaryjnego (1) | GG:MM:SS
Wyswietla catkowity czas pracy falownika od wystapienia ostatniej usterki. Pierwsza przedstawiona wartos¢ to liczba godzin.
Nacisniecie strzatki W gére powoduje wyswietlenie minut i sekund.

P0-33 | Czas pracy falownika od ostatniego wytaczenia awaryjnego (2) | GG:MM:SS
Wyswietla catkowity czas pracy falownika od wystapienia ostatniej usterki. Pierwsza przedstawiona wartos¢ to liczba godzin.
Nacisniecie strzatki W gére powoduje wyswietlenie minut i sekund.

P0-34 | Czas pracy falownika od ostatniego wytaczenia | GG:MM:SS
Wyswietla catkowity czas pracy falownika od otrzymania ostatniego polecenia uruchomienia. Pierwsza przedstawiona warto$¢ to
liczba godzin. Nacisniecie strzatki W gére powoduje wyswietlenie minut i sekund.

P0-35 | Catkowity czas pracy wewnetrznego wentylatora chtodzacego falownik | GG:MM:SS
Wyswietla catkowity czas pracy wewnetrznych wentylatoréw chtodzacych falownika Optidrive. Pierwsza przedstawiona wartosé
to liczba godzin. Nacisniecie strzatki W gére powoduje wyswietlenie minut i sekund. Parametr uzywany do uzyskiwania
informacji dotyczacych konserwacji planowe;j.

P0-36 | Dziennik napiecia na szynie pradu statego (256 ms) Vv
P0-37 | Dziennik tetnienia napiecia na szynie pradu statego (20 ms) Vv
P0-38 | Dziennik temperatur radiatora (30 s) °C
P0-39 | Dziennik temperatur otoczenia (30 s) °C
P0-40 | Dziennik pradu silnika (256 ms) A

Powyizsze parametry sg uzywane do przechowywania danych historycznych dla réznych zmierzonych poziomoéw w falowniku, w
réznych regularnych odstepach czasu przed wytgczeniem. W przypadku wystapienia usterki wartosci te sg blokowane i mogg by¢
stosowane do celdéw diagnostycznych — wiecej informacji mozna znalezé w rozdziale.

P0-41 | Licznik usterek krytycznych — przetezenie -
P0-42 | Licznik usterek krytycznych — przepiecie -
P0-43 | Licznik usterek krytycznych — stan podnapieciowy -
P0-44 | Licznik usterek krytycznych — zbyt wysoka temperatura -
P0-45 | Licznik usterek krytycznych — przetezenie tranzystora hamowania -
P0-46 | Licznik usterek krytycznych — zbyt wysoka temperatura otoczenia -
Parametry te stanowia rejestr liczby wystgpien krytycznych usterek w trakcie catej eksploatacji falownika. Dostarczajg one
uzytecznych danych diagnostycznych
P0-47 | Zarezerwowany -
P0-48 | Zarezerwowany -
P0-49 | Licznik btedow komunikacji Modbus RTU -
Wartosc tego parametru zwieksza sie za kazdym razem, gdy wystepuje btad potaczenia za posrednictwem protokotu Modbus
RTU. Informacje te moga stuzy¢ do celéw diagnostycznych.

P0-50 | Licznik btedéw komunikacji CAN Open -
Wartos¢ tego parametru zwieksza sie za kazdym razem, gdy wystepuje btad potaczenia za posrednictwem protokotu CAN Open.
Informacje te mogg stuzy¢ do celdw diagnostycznych.
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9. Komunikacja szeregowa

9.1. Przydzielanie wtykow ztacza RJ45

Falownik Optidrive P2 posiada ztacze RJ45 w przedniej czesci panelu. Ztacze to pozwala uzytkownikowi na konfiguracje sieci falownika za
pomoca potaczenia przewodowego. Ztacze zawiera wiele interfejséw dla roznych protokotéw komunikacyjnych:-

e Protokot Invertek Optibus — uzywany tylko do komputeréw PC i potaczen peryferyjnych

e  Modbus RTU

e  CANBus
Potgczenie Optibus jest zawsze dostepne i moze by¢ uzywane réwnoczesnie z innymi interfejsami, ale mozna uzyc¢ tylko jednego dodatkowego
interfejsu, na przyktad, jesli uzywany jest protokdt Modbus RTU, protokdt CAN jest wytgczany. Jesli do falownika zostanie wigczony modut opcji
Fieldbus (np. Profibus), wytaczone zostang zaréwno Modbus, jak i CAN

Uktad sygnatow elektrycznych w ztgczu RJ45 jest nastepujacy:

CAN-

CAN+

ov

Optibus / zdalna klawiatura / potgczenie PC -
Optibus / zdalna klawiatura / potaczenie PC +
Zasilanie zdalnej klawiatury +24 V

RS 485- Modbus RTU

RS 485+ Modbus RTU

O~NONPRWN -

_T‘

9.2. Komunikacja za posrednictwem protokotu Modbus RTU

9.2.1. Struktura komunikatu w standardzie Modbus
Falownik Optidrive P2 obstuguje komunikacje typu urzadzenie nadrzedne/podrzedne w standardzie Modbus RTU, z wykorzystaniem polecen
,odczyt rejestrow pamieci 03” i ,,zapis pojedynczego rejestru pamieci 06”. Wiele urzadzen nadrzednych traktuje adres pierwszego rejestru jako
rejestr 0; dlatego konieczne moze by¢ przekonwertowanie numerdéw rejestrow (co omowiono w rozdziale 0) poprzez odjecie liczby 1, w celu
otrzymania prawidtowego adresu rejestru. Struktura komunikatu jest nastepujgca:-

Polecenie 03 — odczyt rejestrow pamieci
Komunikat Dtugosc Odpowiedz Dtugosc

urzadzenia urzadzenia
nadrzednego podrzednego

Adres podrzedny 1 | Bajt Adres podrzedny 1 | Bajt
Kod funkcji (03) 1 | Bajt Kod funkcji (03) 1 | Bajt
Adres 1. rejestru 2 | Bajty Liczba bajtow 1 | Bajt
Liczba rejestréw 2 | Bajty Wartos¢ 1. rejestru 2 | Bajty
Suma kontrolna CRC | 2 | Bajty Wartos¢ 2. rejestru 2 | Bajty
Itp.
Suma kontrolna 2 | Bajty
CRC

Polecenie 06 — zapis pojedynczego rejestru pamieci
Komunikat Dtugos¢ Odpowiedz Dtugosé
urzadzenia urzadzenia

nadrzednego podrzednego

Adres podrzedny 1 | Bajt Adres podrzedny 1 | Bajt

Kod funkcji (06) 1 | Bajt Kod funkcji (06) 1 | Bajt

Adres rejestru 2 | Bajty Adres rejestru 2 | Bajty

Wartos¢ 2 | Bajty Wartos¢ rejestru 2 | Bajty

Suma kontrolna CRC 2 | Bajty Suma kontrolna 2 | Bajty
CRC
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9.2.2. Rejestry sterowania i monitorowania protokofu Modbus
Ponizej znajduje sie lista rejestréw protokotu Modbus dostepnych w falowniku Optidrive P2.
e Jesli Modbus RTU jest skonfigurowany jako opcja Fieldbus, mozna uzyskac dostep do wszystkich wymienionych rejestrow.
e  Rejestry 1i2 moga by¢ uzyte do sterowania falownikiem, gdy jako gtéwne zrédto polecen wybrany zostanie Modbus RTU (P1-12 = 4),
a w gniezdzie opcjonalnego falownika nie zostanie zainstalowany opcjonalny modut Fieldbus.
e Rejestr 3 moze by¢ uzyty do sterowania poziomem wyjsciowego momentu obrotowego, o ile
o falownik dziata w trybach sterowania silnikiem ,,Predkos¢ wektorowa” i ,, Wektorowy moment obrotowy” (P4-01 = 1 lub 2)
o  wartosc¢ referencyjna/graniczna sterownika momentu obrotowego jest ustawiona na ,Fieldbus” (P4-06 = 3)
e  Rejestr 4 moze by¢ uzyty do sterowania tempem przyspieszenia i zwalniania falownika, o ile sterowanie przyspieszaniem/zwalnianiem
w standardzie Fieldbus jest aktywne (P5-07 = 1)
e  Rejestry 6 do 24 mogg by¢ uzywane niezaleznie od nastawy parametru P1-12
Numer Gorny Dolny Odczyt | Uwagi
rejestru bajt bajt Zapis
Stowo kontrolne polecenia 0/z Stowo kontrolne polecenia stosowane do sterowania falownikiem Optidrive w
trakcie pracy z protokotem Modbus RTU. Bit stowa kontrolnego ma nastepujace
funkcje:
Bit 0: polecenie uruchomienia/zatrzymania. Aby zatgczy¢ falownik, nalezy ustawic
wartos¢ 1. Aby zatrzymac falownik, nalezy ustawi¢ wartosc 0.
1 Bit 1: zadanie szybkiego zatrzymania. Aby falownik mégt zatrzymad sie przy rampie
zwalniania 2. stopnia, nalezy ustawic¢ wartosc 1.
Bit 2: zadanie resetu. Aby zresetowac wszystkie aktywne usterki i wytaczenia w
falowniku, nalezy ustawi¢ wartosc 1.
Po usunieciu usterki ten bit nalezy przetgczy¢ z powrotem na zero.
Bit 3: zadanie wybiegu do zatrzymania. Aby zada¢ polecenie wybiegu do
zatrzymania, nalezy ustawi¢ wartos¢ 1.
) Wartosc referencyjna 0/z Nastawe nalezy poda¢ do falownika w Hz z jednym miejscem po przecinku, np. 500 =
predkosci polecenia 50,0 Hz
Wartos¢ referencyjna 0/z Nastawe nalezy podac do falownika w % z jednym miejscem po przecinku, np. 2000
3 momentu obrotowego =200,0%
polecenia
Czasy krzywych polecenia 0/z Ten rejestr okresla rampy przyspieszania/zwalniania falownika uzywane w
4 przypadku wyboru opcji sterowanie przyspieszeniem/zwalnianiem Fieldbus (P5-08 =
1) niezaleznie od nastawy w parametrze P1-12. Zakres danych wejsciowych to 0 -
60000 (0,00 s do 600,00 s)
Kod btedu Status 0] Ten rejestr zawiera 2 bajty.
falownika Dolny baijt to 8-bitowe stowo statusu falownika:-
Bit 0: 0 = falownik nieaktywny(zatrzymany), 1 = falownik zatgczony (pracuje)
Bit 1: 0 = naped sprawny, 1 = falownik wytgczony awaryjnie
Bit 2: Brak funkcji
Bit 3: Falownik gotowy, 1 = wstrzymanie falownika
Bit 4: Nie osiggnieto czasu konserwacji, 1 = osiggnieto czas konserwacji
6 Bit 5: 0 = nie w trybie rezerwowym (wstrzymania), 1 = tryb rezerwowy
(wstrzymania) aktywny
Bit 6: Brak funkcji
Bit 7: Brak funkcji
Bit 8: Brak funkcji
GOrny bajt zawiera odpowiedni numer usterki w przypadku awaryjnego wytaczenia
falownika. Lista kodéw usterek i informacje diagnostyczne znajduja sie w rozdziale
111
4 Czestotliwos¢ wyjsciowa (0] Czestotliwos¢ wyjsciowa falownika z jednym miejscem po przecinku, np. 123 =12,3
Hz
8 Prad wyjsciowy 0 Prad wyjsciowy falownika z jednym miejscem po przecinku, np. 105 =10,5 A
9 Wyjsciowy moment 0 Poziom wyjsciowego momentu obrotowego silnika z jednym miejscem po przecinku,
obrotowy np. 474 = 47,4 %
10 Moc wyjsciowa 0 Moc wyjsciowa falownika z dwoma miejscami po przecinku, np. 1100 = 11,00 kW
11 Status wejscia cyfrowego 0 Przedstawia status wejs¢ falownika, gdzie bit 0 = wejscie cyfrowe 1 itp.
20 Poziom analogowy 1 (0] Poziom sygnatu doprowadzonego do wejscia analogowego 1 w % z jednym
miejscem po przecinku, np. 1000 = 100,0%
21 Poziom analogowy 2 0 Poziom sygnatu doprowadzonego do wejscia analogowego 2 w % z jednym
miejscem po przecinku, np. 1000 = 100,0%
Wartos¢ referencyjna (0] Wewnetrzna nastawa czestotliwosci falownika
22 predkosci przed rampa
gbra/doét
23 Napiecie szyny pradu statego 0 Zmierzone napiecie szyny pragdu statego w V
2 Temperatura falownika (0] Zmierzona temperatura radiatora w °C
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9.2.3. Dostep do parametréw protokotu Modbus

Wszystkie konfigurowalne przez uzytkownika parametry (grupy 1 do 5) sg dostepne z poziomu protokotu Modbus, z wyjgtkiem tych, ktére
bezposrednio odpowiadajg za komunikacje za pomocg tego protokotu, np.

e  P5-01 Adres Fieldbus falownika

e P5-03 Szybko$¢ transmisji danych dla protokotu Modbus RTU

e  P5-04 Format danych dla protokotu Modbus RTU
Wszystkie wartosci parametrow mozna odczytac lub zapisaé, w zaleznosci od trybu pracy — niektorych parametrow nie mozna zmieniac (np.
gdy falownik jest zataczony).

Podczas uzyskiwania dostepu do parametréw falownika za posrednictwem protokotu Modbus numer rejestru dla parametru jest taki sam jak
numer parametru. Niektdre parametry sg skalowane wewnetrznie, wiecej informacji mozna znalez¢ w uwagach do aplikacji mapy rejestru
protokotu Modbus falownika Optidrive P2 lub w zaawansowanej Instrukcji obstugi.

Np. parametr P1-03 = rejestr pamieci Modbus 103.

Protokdt Modbus RTU obstuguje tylko szesnastobitowe wartosci catkowite, a parametr mozna regulowac tylko do jednego miejsca po przecinku,
dlatego wartos¢ rejestru bedzie mnozona przez wspoétczynnik wynoszacy dziesiec.

Przyktad: odczytywana wartosé P1-03 = 50, dlatego wynosi 5,0 sekund.
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10.Parametry techniczne

10.1. Warunki otoczenia

Zakres temperatury otoczenia: Praca :-10 ... 50°C, jednostki IP20

:-10 ... 40°C, jednostki IP55 (aprobata UL)

:-10 ... 50°C, jednostki IP55 (bez aprobaty UL z obnizeniem danych
znamionowych, patrz rozdziat 10.4.1, aby uzyska¢ informacje na temat
obnizania danych znamionowych dla temperatury otoczenia)

:-10 ... 40°C, jednostki IP66 (aprobata UL)

:-10... 50°C, jednostki IP66 (bez aprobaty UL z obnizeniem danych
znamionowych, patrz rozdziat 10.4.1, aby uzyska¢ informacje na temat
obnizania danych znamionowych dla temperatury otoczenia)
:-40°C...60 °C

: 1000 m (patrz rozdziat 10.4.2, aby uzyska¢ informacje na temat
obnizania danych znamionowych dla wysokosci n.p.m.)

: < 95% (bez kondensac;ji)
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ouzdiu

Magazynowanie i transport
Maks. wysokos¢ n.p.m. dla pracy z parametrami
znamionowymi
Wilgotnos¢ wzgledna

Uwaga falownik musi byé zawsze wolny od szronu i wilgoci
Montaz na wysokosci powyzej 2000 m nie jest zgodny z wymaganiami UL
10.2. Dane znamionowe natezenia pradu i mocy wyjsciowej/wejsciowej

Ponizsze tabele zawierajg informacje na temat znamionowego napiecia wyjsciowego réznych modeli falownikow Optidrive P2. Firma Invertek
Drives zaleca, aby wybdr poprawnego falownika Optidrive byt zawsze oparty na petnym pradzie obcigzeniowym silnika przy wejsciowym
napieciu zasilajgcym.

10.2.1.200 - 240 V (+/- 10%), wejscie 1-fazowe, wyjscie 3-fazowe

Rozmiar Moc znamionowa Prad wej. Bezpiecznik lub MCB (Typ B) Max rozmiar kabla Prad wyj. Max dt. kabla silnikowego Zalecana R ham.
obudowy kw | HP A Bez UL | ZUL mm | AWG/kemil A m stopy Q

2 0,75 1 8,5 10 15 8 8 4,3 100 330 100

2 1,5 1,5 15,2 25 20 8 8 7 100 330 50

2 2,2 1,5 19,5 25 25 8 8 10,5 100 330 35

e Podane powyzej dane znamionowe majg zastosowanie w temperaturze otoczenia 40°C. Wiecej informacji na temat obnizenia danych
znamionowych mozna znalez¢ w rozdziale 10.4.1

e Maksymalna podana dtugos¢ kabla silnikowego ma zastosowanie w przypadku stosowania ekranowanego kabla silnikowego. W
przypadku korzystania z nieekranowanego kabla jego maksymalna dtugos¢ moze by¢ zwiekszona o 50%. Przy zastosowaniu zalecanego
przez firme Invertek Drives dtawika wyjsciowego maksymalna dtugos¢ kabla moze by¢ zwiekszona o 100%

e Przetaczenie wyjscia PWM z dowolnego falownika w przypadku uzywania dtugiego kabla silnikowego moze by¢ przyczyng wzrostu
napiecia na zaciskach silnika, w zaleznosci od dtugosci kabla silnikowego i induktancji. Na zywotnos$¢ silnika moga mie¢ wptyw czas
narastania i napiecie szczytowe. Do kabli silnikowych o dtugosci 50 m i dtuzszych, firma Invertek Drives zaleca uzywac dtawika
wyjsciowego, aby zapewnic¢ dobrg zywotnos¢ silnika.

e Aby instalacja spetniata wymogi UL, nalezy uzy¢ kabla miedzianego o minimalnej znamionowej temperaturze izolacji 70°C oraz
bezpieczniki klasy UL CC lub J

10.2.2. 200 - 240 V (+/- 10%), wejscie 3-fazowe, wyjscie 3-fazowe

Rozmiar Moc znamionowa Prad wej. Bezpiecznik lub MCB (Typ B) Max rozmiar kabla Prad wyj. Max dt. kabla silnikowego Zalecana R ham.

obudowy kw | HP A Bez UL | Z UL mm | AWG/kemil A m stopy Q
2 0,75 1 5,1 10 10 8 8 4,3 100 330 100
2 1,5 2 8,3 10 15 8 8 7 100 330 50
2 2,2 3 12,6 16 17,5 8 8 10,5 100 330 35
3 4 5 21,6 25 30 8 8 18 100 330 20
3 5,5 7,5 29,1 40 40 8 8 24 100 330 20
4 7,5 10 36,4 50 50 16 5 30 100 330 22
4 11 15 55,8 63 70 16 5 46 100 330 22
5 15 20 70,2 80 90 35 2 61 100 330 12
5) 18,5 25 82,9 100 110 35 2 72 100 330 12
6 22 30 103,6 125 150 150 300MCM 90 100 330 6
6 30 40 126,7 160 175 150 300MCM 110 100 330 6
6 37 50 172,7 200 225 150 300MCM 150 100 330 6
6 45 50 183,3 250 250 150 300MCM 180 100 330 6
7 55 50 205,7 250 300 150 300MCM 202 100 330 6
7 75 50 255,5 315 350 150 300MCM 248 100 330 6

e
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e Podane powyzej dane znamionowe majg zastosowanie w temperaturze otoczenia 40°C. Wiecej informacji na temat obnizenia danych
znamionowych mozna znalez¢ w rozdziale 10.4.1

e Mozliwa jest praca przy zasilaniu jednofazowym, z 50% obnizeniem danych znamionowych pradu wyjsciowego

e Maksymalna podana dtugos¢ kabla silnikowego ma zastosowanie w przypadku stosowania ekranowanego kabla silnikowego. W
przypadku korzystania z nieekranowanego kabla jego maksymalna dtugo$¢ moze by¢ zwiekszona o 50%. Przy zastosowaniu zalecanego
przez firme Invertek Drives dtawika wyjsciowego maksymalna dtugosc kabla moze by¢ zwiekszona o 100%

e Przetgczenie wyjscia PWM z dowolnego falownika w przypadku uzywania dtugiego kabla silnikowego moze by¢ przyczyng wzrostu
napiecia na zaciskach silnika, w zaleznosci od dtugosci kabla silnikowego i induktancji. Na zywotno$¢ silnika moga mie¢ wptyw czas
narastania i napiecie szczytowe. Do kabli silnikowych o dtugosci 50 m i dtuzszych, firma Invertek Drives zaleca uzywac dtawika
wyjsciowego, aby zapewni¢ dobrg zywotnos¢ silnika.

e Aby instalacja spetniata wymogi UL, nalezy uzy¢ kabla miedzianego o minimalnej znamionowej temperaturze izolacji 70°C oraz
bezpieczniki klasy UL CC lub J

10.2.3.380 - 480 V (+/- 10%), wejscie 3-fazowe, wyjscie 3-fazowe

Rozmiar Moc znamionowa Prad wej. Bezpiecznik lub MCB (Typ B) Max rozmiar kabla Prad wyj. Max dt. kabla silnikowego Zalecana R ham.

obudowy kw HP A Bez UL Z UL mm AWG /kemil A m stopy Q
2 0,75 1 2,4 10 6 8 8 2,2 100 330 400
2 1,5 2 5,1 10 10 8 8 4,1 100 330 200
2 2,2 3 7,5 10 10 8 8 5,8 100 330 150
2 4 5 11,2 16 15 8 8 9,5 100 330 100
3 5,5 7,5 19 25 25 8 8 14 100 330 75
3 7,5 10 21 25 30 8 8 18 100 330 50
3 11 15 28,9 40 40 8 8 24 100 330 40
4 15 20 37,2 50 50 16 5 30 100 330 22
4 18,5 25 47 63 60 16 5 39 100 330 22
4 22 30 52,4 63 70 16 5 46 100 330 22
5 30 40 63,8 80 80 35 2 61 100 330 12
5 37 50 76,4 100 100 35 2 72 100 330 12
6 45 60 92,2 125 125 150 300MCM 90 100 330 6
6 55 75 112,5 125 150 150 300MCM 110 100 330 6
6 75 100 153,2 200 200 150 300MCM 150 100 330 6
6 90 150 183,7 250 250 150 300MCM 180 100 330 6
7 110 175 205,9 250 300 150 300MCM 202 100 330 6
7 132 200 244,5 315 350 150 300MCM 240 100 330 6
7 160 250 307,8 400 400 150 300MCM 302 100 330 6
8 200 300 370 500 500 240 450MCM 370 100 330 2
8 250 350 450 500 600 240 450MCM 450 100 330 2

e Podane powyzej dane znamionowe majg zastosowanie w temperaturze otoczenia 40°C. Wiecej informacji na temat obnizenia danych
znamionowych mozna znalez¢ w rozdziale 10.4.1

e Mozliwa jest praca przy zasilaniu jednofazowym, z 50% obnizeniem danych znamionowych pradu wyjsciowego

e Maksymalna podana dtugos¢ kabla silnikowego ma zastosowanie w przypadku stosowania ekranowanego kabla silnikowego. W
przypadku korzystania z nieekranowanego kabla jego maksymalna dtugos¢ moze by¢ zwiekszona o 50%. Przy zastosowaniu zalecanego
przez firme Invertek Drives dtawika wyjsciowego maksymalna dtugos¢ kabla moze by¢ zwiekszona o 100%

e Przetaczenie wyjscia PWM z dowolnego falownika w przypadku uzywania dtugiego kabla silnikowego moze by¢ przyczyng wzrostu
napiecia na zaciskach silnika, w zaleznosci od dtugosci kabla silnikowego i induktancji. Na zywotnos¢ silnika moga mie¢ wptyw czas
narastania i napiecie szczytowe. Do kabli silnikowych o dtugosci 50 m i dtuzszych, firma Invertek Drives zaleca uzywac dtawika
wyjsciowego, aby zapewni¢ dobrg zywotnos¢ silnika.

e Aby instalacja spetniata wymogi UL, nalezy uzy¢ kabla miedzianego o minimalnej znamionowej temperaturze izolacji 70°C oraz
bezpieczniki klasy UL CC lub J

e Wartosci danych zapisane kursywq sa tymczasowe

10.2.4.500 - 600 V (+/- 10%), wejscie 3-fazowe, wyjscie 3-fazowe

Rozmiar Moc znamionowa Prad wej. Bezpiecznik lub MCB (Typ B) Max rozmiar kabla Prad wyj. Max dt. kabla silnikowego Zalecana R ham.

obudowy kw I HP A Bez UL | ZUL mm | AWG/kemil A m stopy Q
2 0,75 1 2,5 10 6 8 8 2,1 100 330 600
2 1,5 2 3,7 10 6 8 8 3,1 100 330 300
2 2,2 3 4,9 10 10 8 8 4,1 100 330 200
2 4 5 7,8 10 10 8 8 6,5 100 330 150
2 5,5 7,5 10,8 16 15 8 8 9 100 330 100
3 7,5 10 14,4 16 20 8 8 12 100 330 80
3 11 15 20,6 25 30 8 8 17 100 330 50
3 15 20 26,7 32 35 8 8 22 100 330 33
4 18,5 25 34 40 45 16 5 28 100 330 33
4 22 30 41,2 50 60 16 5 34 100 330 22
4 30 40 49,5 63 70 16 5 43 100 330 16
5 37 50 62,2 80 80 35 2 54 100 330 16
5 45 60 75,8 100 100 35 2 65 100 330 12
6 55 75 90,9 125 125 150 300MCM 78 100 330 12
6 75 100 108,2 125 150 150 300MCM 105 100 330 8
6 90 125 127,7 160 175 150 300MCM 130 100 330 8
6 110 175 160 200 200 150 300MCM 150 100 330 8
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10.3. Dodatkowe informacje dotyczgce instalacji spetniajacych wymagania UL

Falownik Optidrive P2 zostat zaprojektowany w taki sposdb, aby spetnia¢ wymagania UL. Aby zgodnos$¢ byta petna, nalezy przestrzegac

ponizszych kwestii.

Optidrive ODP-2 Instrukcja obstugi, wersja 2.000ptidrive ODP-2

Wymagania dotyczgca zasilania wejsciowego

Napiecie zasilania

200 — 240 V RMS dla jednostek o napieciu znamionowym 230 V, dopuszczalne wahanie + /- 10%. 240 V RMS

maksimum

380- 480 V dla urzadzen o napieciu znamionowym 400 V, dopuszczalne wahania +/- 10%, maks. 500 V RMS

500- 600 V dla urzadzen o napieciu znamionowym 600 V, dopuszczalne wahania +/- 10%, maks. 600 V RMS

Brak rownowagi

Maksymalne dopuszczalne wahanie napiecia miedzyfazowego 3%

Y291 Ajaweleq -

Wszystkie falowniki Optidrive P2 maja funkcje monitorowania braku réwnowagi pomiedzy fazami. Brak rownowagi
pomiedzy fazami na poziomie > 3% bedzie skutkowac¢ wytaczeniem falownika. Jesli Zzrédto zasilania charakteryzuje
sie brakiem rownowagi przekraczajacym 3% (zazwyczaj subkontynent indyjski i czesci Azji Pacyficznej wraz z
Chinami) firma Invertek Drives zaleca instalacje wejsciowego dtawika sieciowego. Alternatywnie, falowniki moga
pracowac jako falowniki zasilanie jedng fazg z 50-procentowym obnizeniem danych znamionowych.

ouzdiu

Czestotliwos¢

50-60 Hz, wahanie +/- 5%

Charakterystyka
zwarciowa

Napiecie znamionowe

Min. kW (HP)

Maks. kW (HP)

Maksymalny prad zwarciowy

Wszystkie

Wszystkie

Wszystkie

100 kA rms (AC)

Wszystkie falowniki z powyzszej tabeli nadajg sie do obwoddw dostarczajagcych maksymalnie wyzej okreslony prad
zwarciowy, symetryczny z okreslonym maksymalnym napieciem zasilania.

Potaczenie zasilania wejSciowego musi by¢ wykonane zgodnie z rozdziatem 4.3

Wszystkie falowniki Optidrive P2 przeznaczone sa do montazu wewngatrz budynkéw, w srodowisku kontrolowanym, ktére spetnia warunki
graniczne przedstawione w rozdziale 10.1

Zabezpieczenie obwodu odgatezionego musi by¢ zainstalowane zgodnie z odpowiednimi przepisami krajowymi. Parametry znamionowe i
typy bezpiecznikdw przedstawiono w rozdziale 10.2

Nalezy wybra¢ odpowiednie kable zasilajgce i silnikowe — zgodnie z danymi przedstawionymi w rozdziale 10.2

Potaczenia kabli zasilajagcych i momenty dokrecania przedstawiono w rozdziale 3.4

Falownik Optidrive P2 posiada funkcje zabezpieczenia silnika przed przecigzeniem zgodna z Krajowym Kodeksem Elektrycznym (US).
e  Jedli nie zainstalowano termistora silnika lub nie jest on uzywany, nalezy zataczy¢ funkcje retencji pamieci w przypadku

przecigzenia termicznego, ustawiajac parametr P4-12 =1

e Jedli termistor silnika jest zainstalowany i podtgczony do falownika, potgczenie nalezy wykonac zgodnie z informacjami

przedstawionymi w rozdziale 4.7

e
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Informacje dotyczace obnizenia danych znamionowych

Obnizenie danych znamionowych dla ciggtego, maksymalnego pragdu wyjsciowego falownika jest konieczne w nastepujgcych sytuacjach:
e  Praca w temperaturze otoczenia przekraczajgcej 40°C/104°F w przypadku falownikéw z obudowg (bez aprobaty UL)
e  Praca na wysokosci przekraczajgcej 1000 m n.p.m. /3281 stép
e Praca przy efektywnej czestotliwosci przetagczania wyzszej niz nastawa minimalna

W przypadku pracy falownika poza opisanymi warunkami, nalezy uzy¢ ponizszych wspoétczynnikow

10.4.1. Obnizenie danych znamionowych dla temperatury otoczenia

Typ obudowy Temperatura maksymalna Wielkosc¢ obnizenia danych Maksymalna dopuszczalna
Bez obnizenia danych znamionowych robocza temperatura otoczenia z
znamionowych obnizeniem danych
(aprobata UL) znamionowych (bez aprobaty UL)
P20 50°C/ 122°F Nie dotyczy 50°C
IP55 40°C / 104°F 1,5% na °C (1,8°F) 50°C
IP66 40°C / 104°F 2,5% na °C (1,8°F) 50°C
10.4.2. Obnizenie danych znamionowych dla wysokosci n.p.m.
Typ obudowy Maksymalna Wielkos¢ obnizenia Dopuszczalna wartos¢ Dopuszczalna wartos¢
wysokos¢ n.p.m. bez danych znamionowych maksymalna (aprobata UL) maksymalna (bez
obnizenia danych aprobaty UL)
znamionowych
IP20 1000 m/3281 stop 1% na 100 m / 328 stop 2000 m/6562 stoép 4000 m/13123 stop
IP55 1000 m / 3281 stdp 1% na 100 m / 328 stop 2000 m / 6562 stop 4000 m / 13123 stép
IP66 1000 m / 3281 stop 1% na 100 m / 328 stép 2000 m / 6562 stép 4000 m / 13123 stép
10.4.3. Obnizenie danych znamionowych dla czestotliwosci przetqczania
Czestotliwosc przetaczania (jesli jest dostepna)
Typ obudowy 4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz 24 kHz 32 kHz
IP20 Nie dotyczy Nie dotyczy 20% 30% 40% 50%
IP55 Nie dotyczy 10% 10% 15% 25% Nie dotyczy
IP66 Nie dotyczy 10% 25% 35% 50% 50%

10.4.4. Przyktad zastosowania wspotczynnikéw obnizenia danych znamionowych
Falownik 4 kW, IP66 stuzy do pracy na wysokosci 2000 metréw nad poziomem morza, przy czestotliwosci przetgczania 12 kHz i w temperaturze
otoczenia 45°C.
W powyzszej tabeli wida¢, ze znamionowe natezenie pradu falownika przy 40°C wynosi 9,5 A.
Najpierw nalezy zastosowac obnizenie danych znamionowych dla czestotliwosci przetaczania, 12 kHz, obnizenie 25%
95Ax75%=7,1A
Nastepnie nalezy zastosowac obnizenie danych znamionowych dla wyzszej temperatury otoczenia, 2,5% na °C powyzej 40°C =5 x 2,5% = 12,5%
7,1Ax87,5%=62A
Nastepnie nalezy zastosowac obnizenie danych znamionowych dla wysokosci przekraczajgcej 1000 metréw n.p.m., 1% na 100 m powyzej 1000
m=10x 1% =10%
7,9 Ax90% = 5,5 A pradu ciagtego.
Jesli wymagane natezenie pradu silnika przekracza ten poziom, konieczne bedzie:
- zredukowanie wybranej czestotliwosci przetgczania
- uzycie falownika o wyzszej mocy znamionowej i powtdrzenie obliczen, w celu uzyskania pewnosci, ze dostepny bedzie wystarczajacy prad
wyjsciowy.

e
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11.Rozwigzywanie probleméw

11.1.

Kod usterki | Nr
no-FoE 00

Komunikaty btedow

Opis
Brak usterki

Dziatanie korygujace
Jesli w dzienniku nie zarejestrowano zadnych usterek, wartos¢ ta wyswietla sie w parametrze
P0-13

o-o [

Przetezenie kanatu hamulca

Upewnic sie, ze podtgczony rezystor hamowania przekracza minimalny dopuszczalny poziom
dla falownika — patrz dane znamionowe przedstawione w rozdziale 10.2.
Sprawdzi¢ rezystor hamowania i okablowanie pod katem potencjalnych zwar¢.

OL-br 02

Przecigzenie rezystora hamowania

Oprogramowanie falownika wykryto przecigzenie rezystora hamowania i spowoduje
wytagczenie awaryjne celem ochrony rezystora. Przed wprowadzaniem jakichkolwiek zmian w
parametrach lub w systemie zawsze nalezy upewnic sie, czy rezystor hamowania pracuje z
parametrem wiasnym ustawionym zgodnie z wymaganiami.

Aby zmniejszy¢ obcigzenie rezystora, nalezy zwiekszy¢ czas zwalniania, zmniejszy¢
bezwtadnos$¢ obcigzenia lub réwnolegle zainstalowac wiecej rezystoréw hamowania,
pamietajac o zachowaniu zgodnosci z minimalng wartoscig rezystancji dla uzywanego
falownika.

03

Chwilowe przetezenie na wyjsciu
falownika.
Nadmierne obcigzenie na silniku.

Przy zataczeniu falownika wystgpita usterka

Sprawdzic silnik i kabel potaczeniowy silnika pod katem zwaré miedzyfazowych i miedzy fazg a
doziemieniem.

Mechanicznie sprawdzi¢ obcigzenie pod katem zaciecia, blokady czy utyku

Upewnic sie, ze parametry z tabliczki znamionowej silnika zostaty prawidtowo wprowadzone:
P1-07, P1-08, P1-09.

W przypadku pracy w trybie wektorowym (P4-01 — 0 lub 1) nalezy takze sprawdzi¢
wspotczynnik mocy silnika w parametrze P4-05 i upewni¢ sie, ze automatyczna regulacja
podtaczonego silnika zostata z powodzeniem ukoriczona.

Zmniejszona nastawa napiecia dotadowujacego w parametrze P1-11.

Zwiekszy¢ rampe przyspieszania w parametrze P1-03.

Jesli podtaczony silnik jest wyposazony w hamulec, nalezy upewnic sie, czy hamulec jest
prawidtowo podtaczony i sterowany oraz czy jest zwalniany prawidtowo.

Usterka wystepuje w trakcie pracy

W przypadku pracy w trybie wektorowym (P4-01 — 0 lub 1) nalezy zmniejszy¢ wzmocnienie
petli predkosci w parametrze P4-03

04

Falownik wyfgczyt sie po przecigzeniu
po doprowadzaniu >100% wartosci
ustawionej w parametrze P1-08 przez
okreslony czas.

Sprawdzi¢, czy miejsca po przecinku migajq (falownik w stanie przecigzenia) i zwiekszy¢
tempo przyspieszania lub zmniejszy¢ obcigzenie.

Sprawdzi¢, czy dtugosc¢ kabla silnikowego nie przekracza wartosci granicznej okreslonej dla
danego falownika w rozdziale 10.2

Upewnic sie, ze parametry z tabliczki znamionowe;j silnika zostaty prawidtowo wprowadzone
w parametrach P1-07, P1-08 i P1-09.

W przypadku pracy w trybie wektorowym (P4-01 — 0 lub 1) nalezy takze sprawdzi¢
wspotczynnik mocy silnika w parametrze P4-05 i upewnic sie, ze automatyczna regulacja
podtaczonego silnika zostata z powodzeniem ukoriczona.

Sprawdzi¢ obcigzenie mechanicznie, aby upewnic sie, ze nie doszto do zaciecia, zablokowania
ani nie wystapity inne usterki mechaniczne.

05

Przetezenia sprzetu

Sprawdzic silnik i kabel potgczeniowy silnika pod katem zwaré miedzyfazowych i miedzy fazg a
uziemieniem. Odtgczy¢ silnik i kabel silnikowy i przeprowadzi¢ ponowny test. Jesli falownik
wyfaczy sie awaryjnie bez podtaczonego silnika, nalezy wymienic falownik, doktadnie
sprawdzi¢ system oraz ponownie go przetestowac przed zainstalowaniem nowej jednostki.

06

Przepiecie na szynie pradu statego

Wartos¢ napiecia na szynie pradu statego moze by¢ wyswietlona w parametrze P0-20.
Dziennik historii jest aktualizowany co 256 ms przed wytgczeniem okreslonym w parametrze
PO-36.

Ta usterka jest ogdlnie powodowana przesytaniem nadmiernej energii regeneracyjnej od
obcigzenia z powrotem do falownika. Po podtgczeniu odbioru o duzej bezwtadnosci lub typu
przeciggajgcego.

Jesli ta usterka wystepuje podczas zatrzymywania lub zwalniania, nalezy zwiekszy¢ rampe
zwalniania P1-04 lub podtaczy¢ do falownika odpowiedni rezystor hamowania.

W przypadku pracy w trybie wektorowym nalezy zmniejszy¢é wzmocnienie petli predkosci w
parametrze P4-03

W przypadku korzystania z regulatora PID nalezy upewnic sie, czy rampy sg aktywne,
zmniejszajac parametr P3-11.

07

Zbyt niskie napiecie na szynie pradu
statego

To zjawisko standardowo wystepuje po odtgczeniu zasilania.
Jesli dzieje sie tak w trakcie pracy, nalezy sprawdzic zasilanie wejsciowe i wszystkie potaczenia
z falownikiem, bezpiecznikami i stycznikami itp.

08

Nadmierna temperatura radiatora

Temperatura radiatora moze by¢ wyswietlana w parametrze P0O-21.

Dziennik historii jest aktualizowany co 30 sekund przed wytgczeniem okreslonym w
parametrze PO-38.

Sprawdzi¢ temperature otoczenia falownika.

Upewnic sie, ze wewnetrzny wentylator chtodzacy falownika dziata.

Upewnic sie, ze wokét falownika znajduje sie wystarczajaco duzo wolnej przestrzeni, zgodnie
z informacjami w rozdziatach od 3.5 do 3.9, oraz ze $ciezka przeptywu powietrza chtodzacego
do falownika i z falownika nie jest przestonieta.

Zmniejszy¢ nastawe efektywnej czestotliwosci przetaczania w parametrze P2-24.

Zmniejszy¢ obcigzenie na silniku/falowniku.

09

Zbyt niska temperatura

Wytaczenie nastepuje, gdy temperatura otoczenia jest nizsza niz -10°C. Aby uruchomic¢
falownik, temperature nalezy podnies¢ do poziomu przekraczajacego -10°C.

10

Zostaty wczytane domysine
parametry fabryczne

Po nacisnieciu klawisza STOP falownik bedzie gotowy do konfiguracji pod katem zgdanego
zastosowania.
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Kod usterki | Nr Opis Dziatanie korygujace

E-ErF P 11 Btad zewnetrzny Zadanie zewnetrznego wytaczenia na zaciskach wejécia sterowania. Niektére ustawienia
parametru P1-13 wymagaja styku normalnie zamknietego, aby doprowadzi¢ do zewnetrznego
wytaczenia falownika w przypadku wystapienia usterki w urzadzeniu zewnetrznym. Jesli
podtaczono termistor silnika, nalezy sprawdzi¢, czy silnik nie jest zbyt gorgcy.

12 Btad komunikacji Utrata komunikacji z komputerem PC lub zdalng klawiatura. Sprawdzi¢ kable i potaczenia z
urzadzeniami zewnetrznymi.
13 Nadmierne tetnienie napiecia pradu Poziom tetnienia napiecia na szynie pradu statego mozna sprawdzi¢ w parametrze PO-16.
statego Dziennik historii jest aktualizowany co 20 ms przed wytgczeniem okreslonym w parametrze
PO-37.

Sprawdzi¢, czy wszystkie trzy fazy zasilania sg obecne i spetniajg warunek tolerancji braku
réwnowagi napiecia zasilania 3%.

Zmniejszy¢ obcigzenie silnika

Jesli usterka wcigz wystepuje, nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem firmy
Invertek Drives.

14 Wytaczenie na skutek utraty fazy W falowniku przeznaczonym do uzytku z 3 fazami zasilania doszto do odtgczenia lub utraty
wejsciowej jednej fazy.

15 Chwilowe przetezenie na wyjsciu Patrz usterka 3 powyzej
falownika

16 Uszkodzony termistor na radiatorze. Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Invertek.

17 Wewnetrzny btad pamieci Parametry nie zapisane, przywrdcone wartosci domysine.

Nalezy sprobowac ponownie. Jesli problem wcigz wystepuje, nalezy skontaktowac sie z
autoryzowanym dystrybutorem IDL.

18 Utrata sygnatu 4-20 mA Napiecie sygnatu referencyjnego na wejsciu analogowym 1 lub 2 (zacisku 6 lub 10) spadto
ponizej progu minimalnego 3 mA. Sprawdzi¢ zrédto sygnatu i okablowanie podtaczone do
zaciskow falownika Optidrive.

19 Wewnetrzny btad pamieci Parametry nie zapisane, przywrdcone wartosci domysine.

Nalezy sprébowac ponownie. Jesli problem wcigz wystepuje, nalezy skontaktowac sie z
autoryzowanym dystrybutorem IDL.

20 Wartosci domysine parametru Woczytane zostaty wartosci domysine parametru uzytkownika. Nacisngé klawisz Stop.
uzytkownika

21 Nadmierna temperatura PTC silnika Podtaczone do silnika urzadzenie PTC spowodowato wytgczenie falownika

22 Usterka wentylatora chtodzacego Sprawdzi¢ i, w razie koniecznosci, wymieni¢ wewnetrzny wentylator chtodzacy falownika

23 Zbyt wysoka temperatura otoczenia Zmierzona temperatura wokét falownika przekracza graniczng warto$¢ robocza.

Upewnic sie, ze wewnetrzny wentylator chtodzacy falownika dziata.

Upewnic sie, ze wokét falownika znajduje sie wystarczajaco duzo wolnej przestrzeni, zgodnie
z informacjami w rozdziatach od 3.5 do 3.9, oraz ze $ciezka przeptywu powietrza chtodzacego
do falownika i z falownika nie jest przestonieta.

Zwiekszy¢ przeptyw powietrza chtodzacego do falownika.

Zmniejszy¢ nastawe efektywnej czestotliwosci przetaczania w parametrze P2-24.

Zmniejszy¢ obcigzenie na silniku/falowniku.

24 Przekroczono maksymalng wartos¢ Wyjsciowa wartos¢ graniczna momentu obrotowego przekroczyta wydajnos¢ falownika lub
graniczng momentu obrotowego prég wytaczenia.
Zmniejszy¢ obcigzenie silnika lub zwiekszy¢ czas przyspieszania.
25 Zbyt niski wyjsciowy moment Aktywne tylko wtedy, gdy sterowanie hamulcem wciggnika jest wigczone w parametrze P2-
obrotowy 18 = 8. Moment obrotowy wygenerowany przed zwolnieniem hamulca silnika jest ponizej

wczesniej ustawionego progu. Dodatkowe informacje na temat uzywania falownika Optidrive
P2 z wciggnikami mozna uzyskac od przedstawiciela firmy Invertek.

26 Usterka wyjscia falownika Usterka wyjscia falownika
29 Wewnetrzny btgd obwodu STO Skontaktowac sie z przedstawicielem firmy Invertek.
30 Usterka sprzezenia zwrotnego Utrata komunikacji z enkoderem/utrata danych.
enkodera
31 Btad predkosci Btad predkosci. Btad pomiedzy zmierzong predkoscia sprzezenia zwrotnego enkodera a
szacowang predkoscig wirnika jest wieksza niz wstepnie ustawiona warto$¢ graniczna.
32 Usterka sprzezenia zwrotnego Nieprawidtowe ustawienie licznika PPR enkodera w parametrach.
enkodera
33 Usterka sprzezenia zwrotnego Usterka kanatu A enkodera.
enkodera
34 Usterka sprzezenia zwrotnego Usterka kanatu B enkodera.
enkodera
35 Usterka sprzezenia zwrotnego Usterka kanatow A i B enkodera.
enkodera
40 Zmierzona rezystancja stojana silnika rozni sie pomiedzy fazami. Upewnic sig, ze silnik jest

prawidtowo podtaczony i czy nie wystepujg w nim usterki. Sprawdzi¢ uzwojenia pod katem
prawidtowej rezystancji i rbwnowagi.

41 Zmierzona rezystancja stojana silnika jest zbyt duza. Upewnic sie, ze silnik jest prawidtowo
podtaczony i czy nie wystepujg w nim usterki. Sprawdzi¢, czy moc znamionowa odpowiada
mocy znamionowej podtaczonego falownika.

42 R . Zmierzona induktancja silnika jest zbyt niska. Upewnic sie, ze silnik jest prawidtowo
Nieudana regulacja automatyczna R . . . .
podtaczony i czy nie wystepujg w nim usterki.
43 Zmierzona induktancja silnika jest zbyt wysoka. Upewnic sig, ze silnik jest prawidtowo

podtaczony i czy nie wystepujg w nim usterki. Sprawdzi¢, czy moc znamionowa odpowiada
mocy znamionowej podfaczonego falownika.
44 Zmierzone parametry silnika nie sg ze sobg zgodne. Upewni¢ sie, ze silnik jest prawidtowo
podtaczony i czy nie wystepujg w nim usterki. Sprawdzi¢, czy moc znamionowa odpowiada
mocy znamionowej podtaczonego falownika.
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Kod usterki Dziatanie korygujace
PL-5E9Q 45 Sekwencja faz wejsciowych Dotyczy tylko falownikéw o rozmiarze 8, wskazuje, ze sekwencja faz zasilania wejsciowego .
niepoprawna jest niepoprawna. Mozna wymieni¢ 2 dowolne fazy.
OuUE-Ph 49 Utrata fazy wyjsciowej (silnika) Jedna z faz wyjsciowych silnika nie jest podtaczona do falownika. éU
Sc-FO ! 50 Bfad komunikacji Modbus W czasie monitorowania okreslonym w parametrze P5-06 nie otrzymano prawidtowego g
komunikatu Modbus. =
Sprawdzi¢, czy nadrzedne urzgdzenie sieciowe/PLC wcigz dziata. l_<\l
Sprawdzi¢ kable przytaczeniowe. s
Zwiekszy¢ wartos¢ w parametrze P5-05 do odpowiedniego poziomu. Y]
Sc-FO2 51 Whytaczenie podczas komunikacji CAN | W czasie monitorowania okreslonym w parametrze P5-06 nie otrzymano prawidtowego g
Open komunikatu CAN open. -
Sprawdzi¢, czy nadrzedne urzadzenie sieciowe/PLC wcigz dziata. 3
Sprawdzi¢ kable przytaczeniowe. o
Zwiekszy¢ warto$¢ w parametrze P5-06 do odpowiedniego poziomu. o
Sc-FO3 52 Usterka opcjonalnego modutu Utracono wewnetrzng komunikacje z zainstalowanym opcjonalnym modutem komunikacji. 3
komunikacji Sprawdzi¢, czy modut ten zostat prawidtowo zainstalowany. g‘
Sc-FOY 53 Wytaczenie awaryjne podczas Utracono wewnetrzng komunikacje z zainstalowanym opcjonalnym modutem.
komunikacji przez karte we-wy Sprawdzi¢, czy modut ten zostat prawidtowo zainstalowany.
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