
Przemiennik częstotliwości

Maksymalna wydajność

0,75 kW - 250 kW / 1 KM - 350 KM
200 – 600V zasilanie jedno- i trójfazowe 

Zaawansowane sterowanie silnikiem



Suwnice

Produkcja
Przemysł gumowy

Przemysł chemiczny

Windy

Tworzywa sztuczne
Maszyny

Systemy przenośnikowe
Zakłady przetwórcze

Pompy
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Wysoka wydajność
Światowy lider technologii sterowania najnowszą generacją silników 
z magnesami trwałymi oraz standardowymi silnikami indukcyjnymi

Wiodąca na świecie technologia sterowania silnikami

Optidrive P2 oferuje idealne połączenie wysokiej 
wydajności oraz prostej obsługi, dzięki czemu można łatwo 
uruchomić nawet najbardziej wymagające aplikacje.

Zaprojektowany z myślą o szybkiej instalacji i uruchomieniu, Optidrive P2 stanowi 
najbardziej opłacalne rozwiązanie dla przemysłu.

Wszystkie modele Optidrive P2 zapewniają w standardzie przeciążalność prądową na 
poziomie 150% przez 60 sekund. Funkcja ta sprawia, że każdy napęd nadaje się  
do zastosowań w ciężkich aplikacjach, a wersje w obudowie IP55 gwarantują, że 
napęd jest odpowiednio wytrzymały, by przetrwać w środowisku przemysłowym.

Rozbudowane funkcje wejść i wyjść oraz interfejsy komunikacyjne zapewniają szybkie 
i skuteczne zintegrowanie przemiennika częstotliwości z wieloma różnymi systemami 
sterowania, przy możliwie minimalnym czasie uruchomienia. Prosta struktura 
parametrów w urządzeniach firmy Invertek oraz starannie dobrane ustawienia 
parametrów fabrycznych zapewniają, że czas rozruchu jest ograniczony do minimum.

Zgodny ze standardami międzynarodowymi.
Wyprodukowany w Wielkiej Brytanii.

150% przeciążalności prądowej 
przez 60 sekund
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Zaawansowane algorytmy sterowania

IP20
Do 250kW

IP55
Do 160kW

IP66
Do 11kW

Optidrive P2 został zaprojektowany by, poprzez łatwą zmianę parametrów, umożliwić pracę z szeroką gamą 
silników. Rozwiązanie to, bazując na najnowszych osiągnięciach w dziedzinie technologii silników elektrycznych, 
pozwala na stosowanie tego samego napędu w wielu aplikacjach, dzięki czemu zarówno producenci OEM, jak  
i użytkownicy końcowi mogą znacząco ograniczyć zużycie energii.

Silniki indukcyjne (IM)

Większość obecnie stosowanych 
na świecie silników prądu 
przemiennego stanowią 
standardowe silniki indukcyjne. 
Są one stosunkowo tanie, 
łatwo dostępne i zapewniają 
dobrą wydajność przy długiej 
żywotności. Jednak w związku 
z coraz większym naciskiem na 
efektywność energetyczną  
w ostatnich latach, producenci 
silników udoskonalili swoje 
konstrukcje.

Optidrive P2 został opracowany 
w celu zapewnienia optymalnej 
kontroli i maksymalnej 
wydajności podczas pracy, 
zarówno z silnikami starego 
typu,  jak i z najnowszymi, 
wysokosprawnymi konstrukcjami. 

Praca może odbywać się  
w prostym trybie sterowania 
U/f lub w zaawansowanym 
trybie wektorowym trzeciej 
generacji, który zapewnia do 
200% momentu obrotowego 
od prędkości zerowej, bez 
konieczności stosowania 
enkodera.

Silniki z magnesami trwałymi (PM)

Silniki AC z magnesami trwałymi 
zapewniają lepszą wydajność  
w porównaniu do standardowych 
silników indukcyjnych. 
Zastosowanie magnesów trwałych 
w konstrukcji silnika eliminuje 
potrzebę jakiegokolwiek prądu 
magnesującego, zmniejszając tym 
samym straty elektryczne. Silniki 
PM są stosowane w aplikacjach 
wymagających wysokiej wydajności 
od wielu lat, jednak zawsze 
konieczne było zastosowanie 
urządzenia sprzężenia zwrotnego, 
takiego jak resolwer lub enkoder. 
Optidrive P2 został zaprojektowany 
do pracy z silnikami  typu PM bez 
konieczności stosowania sygnału 
sprzężenia zwrotnego  
w aplikacjach, które nie wymagają 
kontroli pozycji wirnika. Pozwala 
to na wykorzystanie wysokiej 
sprawności energetycznej 
tych silników bez ponoszenia 
dodatkowych kosztów i poziomu 
złożoności  aplikacji. 

Bezszczotkowe silniki DC

Silniki BLDC są podobne 
do silników z magnesami 
trwałymi, jednak ich 
budowa wymaga nieco 
innej metody sterowania 
w celu zoptymalizowania 
wydajności. Optidrive 
P2 pozwala na 
sterowanie tym typem 
silników, wymagając 
jedynie prostej zmiany 
parametrów. Możliwość 
zastosowania Optidrive 
P2 w różnych aplikacjach 
i z różnymi typami silników 
zapewnia znacznie 
większą elastyczność 
działań producentom 
maszyn (OEM).

Synchroniczne silniki 
reluktancyjne

Synchroniczne silniki 
reluktancyjne (SynRM), 
których nie należy mylić 
z przełączanymi silnikami 
reluktancyjnymi, mają 
podobną konstrukcję 
stojana do standardowych 
silników indukcyjnych. 
Fundamentalna różnica 
widoczna jest w budowie 
wirnika, co zdecydowanie 
podnosi ogólną sprawność 
silnika. Silniki SynRM 
idealnie nadają się  
do aplikacji o zmiennym 
momencie obrotowym.

Optidrive P2 może 
sterować synchronicznymi 
silnikami reluktancyjnymi, 
umożliwiając uzyskanie 
oszczędności energii.
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Wbudowany 
tranzystor 

hamowania

W skrócie…
Wysoka wydajność, doskonała funkcjonalność oraz 
elastyczność, by spełnić potrzeby Twojej aplikacji

Wbudowany 
filtr EMC

Uchwyty 
montażowe 

zapewniające 
szybką 

instalację

Wysokiej jakości 
wentylatory o wydłużonej 

żywotności

Zintegrowane 
zarządzanie 

kablami

Odłączane 
terminale 
sterujące

Zintegrowana 
klawiatura oraz wyświetlacz 

(LED lub wielojęzyczny 
wyświetlacz tekstowy)



Obwód 
bezpieczeństwa 

maszyny
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Montaż na 
szynie DIN

Przyłącza zasilania jak 
w styczniku

Modbus RTU  
i CANopen   
w standardzie

Podręczna karta 
pomocy 

Uchwyty 
montażowe 

zapewniające 
szybką 

instalację

Wejście STO (jako standard)

Optidrive P2 posiada funkcję bezpiecznego wyłączania 
momentu obrotowego, aby umożliwić szybką i łatwą 
integrację z obwodem bezpieczeństwa maszyny.

z STO bez STO

•	 Prosta konstrukcja maszyny zmniejsza koszty komponentów, 
oszczędza miejsce na panelu i minimalizuje czas instalacji

•	 Szybsze procedury wyłączania i resetowania skracają czas 
konserwacji systemu

•	 Lepszy standard bezpieczeństwa w porównaniu z rozwiązaniem 
mechanicznym

•	 Lepsze połączenie silnika - pojedynczy kabel bez zakłóceń.

Zasilanie Zasilanie

Obwód 
bezpieczeństwa 

maszyny

Stycznik 
wejściowy 

nie jest 
wymagany

Stycznik 
wejściowy

Optidrive 
P2

Przemiennik 
częstotliwościPrzekaźnik 

bezpieczeństwa
Przekaźnik 

bezpieczeństwa
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Sektory
Zaawansowana funkcjonalność oraz dokładne sterowanie silnikiem  
w nawet najbardziej wymagających aplikacjach

Przemysł górniczy  
i wydobywczy
•	 Przenośniki podające
•	 Kruszarki
•	 Dźwigi

Metalurgia i obróbki 
metali 
•	 Szlifowanie
•	 Cięcie
•	 Polerowanie
•	 Wiercenie
•	 Zwijanie

Przemysł gumowy  
i tworzyw sztucznych
•	 Wytłaczarki
•	 Formierki
•	 Miksery
•	 Nawijarki

Przemysł spożywczy
•	 Przenośniki
•	 Pompy
•	 Miksery
•	 Paletyzatory

Stałomomentowy, 
wszechstronny i łatwy w użyciu
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Wymagania:
•	 Precyzyjna kontrola momentu 

obrotowego silnika w szerokim 
zakresie prędkości

•	 Dokładna kontrola naprężenia 
materiału, niezależnie od 
warunków

•	 Możliwość sterowania silnikiem 
w pętli otwartej lub zamkniętej, 
w oparciu o sprzężenie zwrotne 
naprężenia lub średnicy zwoju

•	 Ochrona przed zerwaniem wstęgi, 
w przypadku pęknięcia materiału

Optidrive P2 zapewnia:
•	 Kontrola naprężenia z regulatorem 

PID ze sprzężeniem zwrotnym  
z czujnika obciążenia lub ramienia 
napinacza

•	 Sterowanie wektorem otwartej 
pętli zapewnia optymalną 
kontrolę poziomu wyjściowego 
momentu obrotowego

•	 Opcja sprzężenia zwrotnego 
enkodera pozwala na bardzo 
szeroki zakres prędkości, nawet od 
prędkości zerowej

•	 Wejście Safe Torque Off 
natychmiast wyłącza napęd  
w warunkach awaryjnych

Wymagania:
•	 Wysoki moment rozruchowy
•	 Płynna praca silnika podczas fazy 

rozruchu i zatrzymania
•	 Sterowanie hamulcem 

mechanicznym silnika
•	 Zapobieganie opadaniu ładunku
•	 Zdolność do hamowania oraz 

pracy regeneracyjnej podczas 
opuszczania ładunku

Optidrive P2 zapewnia:
•	 Dedykowany tryb pracy 

dźwigowej (Hoist Mode)  
z algorytmem sterowania pracą 
hamulca mechanicznego

•	 Do 200% momentu obrotowego 
- od prędkości zerowej w trybie 
wektorowym, bez sprzężenia 
zwrotnego enkodera

•	 Obsługę wielu prędkości 
predefiniowanych lub tryb 
regulacji prędkości

•	 Wbudowany tranzystor hamulca 
dynamicznego, wymagający 
jedynie podłączenia 
zewnętrznego rezystora

Wymagania:
•	 Precyzyjna regulacja prędkości 

w celu zapewnienia spójnego 
produktu końcowego

•	 Wysokie zapotrzebowanie na 
moment rozruchowy w wielu 
aplikacjach

•	 Maksymalna wydajność, 
niezależnie od warunków

•	 Bezpieczna obsługa, by 
zapobiegać wypadkom  
i obrażeniom

Optidrive P2 zapewnia:
•	 Tryb sterowania silnikiem PM, 

umożliwiający pracę bez 
sprzężenia zwrotnego  
w celu uzyskania maksymalnej 
wydajności

•	 Maksymalny moment rozruchowy 
dla standardowych silników prądu 
przemiennego

•	 Dokładność utrzymywania 
prędkości w trybie wektorowym 
(bez sprzężenia zwrotnego) lepsza 
niż 0,5%.

•	 Dedykowane wejście 
bezpieczeństwa STO (Safe Torque 
Off), zgodne z normą EN62061 SIL2 
dla bezpiecznej pracy

Dźwigi Kompresory Winding
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Opcje i akcesoria
Opcje montażowe, moduły dodatkowe oraz narzędzia konfiguracyjne

Dostępny jest szereg 
modułów dodatkowych, 
które poszerzają 
funkcjonalność oraz 
stanowią interfejs 
komunikacyjny:

Modbus RTU i CANopen 
dostępne w standardzie

Opcje dodatkoweKarty komunikacyjne

Ethernet IP
OPT-2-ETHNT-IN

DeviceNet
OPT-2-DEVNT-IN

Profibus DP
OPT-2-PROFB-IN

Profinet
OPT-2-PFNET-IN

EtherCat
OPT-2-ETCAT-IN

Modbus TCP
OPT-2-MODIP-IN

TCP

Rozszerzony moduł I/O
OPT-2-EXTIO-IN

•	 Dodatkowe 3 wejścia cyfrowe
•	 Dodatkowe wyjście przekaźnikowe

Karta przekaźnikowa
OPT-2-CASCD-IN

Dodatkowe 3 wyjścia przekaźnikowe:

Przekaźnik 3 – Napęd zdrowy
Przekaźnik 4 – Błąd/ Alarm
Przekaźnik 5 – Napęd pracuje

Funkcje są ustawiane/ konfigurowane 
w parametrze

Karty enkoderowe
OPT-2-ENCOD-IN (5V) 
OPT-2-ENCHT-IN (15–30V)

Sygnał sprzężenia zwrotnego 
enkodera dla sterowania w pętli 
zamkniętej. Kompatybilny z szeroką 
gamą enkoderów inkrementalnych
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Optistick Smart

Opcje i akcesoria
W celu spełnienia wszystkich wymagań instalacyjnych, dostępny jest szereg urządzeń 
dodatkowych, takich jak: zewnętrzne filtry EMC, rezystory hamowania, dławiki 
wejściowe czy filtry wyjściowe.

Kompatybilne z:
Windows Vista  
Windows 7 
Windows 8  
Windows 8.1 
Windows 10

Oprogramowanie narzędziowe

Konfiguracja, diagnostyka oraz kopia 
zapasowa ustawień

•	 Edycja parametrów w czasie rzeczywistym
•	 Komunikacja z napędami
•	 Odczyt, zapis oraz przechowywanie parametrów
•	 Edytor programów prostego PLC
•	 Funkcja oscyloskopu i logowanie danych w czasie 

rzeczywistym
•	 Śledzenie parametrów w czasie rzeczywistym

Narzędzie do szybkiej 
konfiguracji

	y Kopiowanie, archiwizowanie oraz 
przywracanie parametrów pracy 
przemiennika częstotliwości

	y Interfejs Bluetooth do 
bezprzewodowej komunikacji  
z OptiTools Studio na komputerze 
lub z OptiTools Mobile na 
smartfonie

	y Wbudowany moduł NFC do 
szybkiego transferu danych

OPT-3-STICK-IN
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Rozmiar obudowy
kW KM A

IP20
Wyświetlacz 

LED

IP20
Wyświetlacz

TFT

IP55
Wyświetlacz 

OLED

IP66
Wyświetlacz 

OLED

IP66 
Wyświetlacz 

OLED z 
wyłącznikiemIP20 IP55 IP66

200 – 240V ± 10%
Zasilanie 

jednofazowe

2 2 0.75 1 4.3 ODP - 2 - 2 2 075 - 1 K F 4 # ODP - 2 - 2 2 010 - 1 H F 4 # 2-SN X-TN Y-TN
2 2 1.5 2 7 ODP - 2 - 2 2 150 - 1 K F 4 # ODP - 2 - 2 2 020 - 1 H F 4 # 2-SN X-TN Y-TN
2 2 2.2 3 10.5 ODP - 2 - 2 2 220 - 1 K F 4 # ODP - 2 - 2 2 030 - 1 H F 4 # 2-SN X-TN Y-TN

200 – 240V ± 10%
Zasilanie  

trójfazowe

2 2 0.75 1 4.3 ODP - 2 - 2 2 075 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 2 2 010 - 3 H F 4 # 2-SN X-TN Y-TN
2 2 1.5 2 7 ODP - 2 - 2 2 150 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 2 2 020 - 3 H F 4 # 2-SN X-TN Y-TN
2 2 2.2 3 10.5 ODP - 2 - 2 2 220 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 2 2 030 - 3 H F 4 # 2-SN X-TN Y-TN
3 3 4 5 18 ODP - 2 - 3 2 040 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 3 2 050 - 3 H F 4 # 2-SN X-TN Y-TN
3 5.5 7.5 24 ODP - 2 - 3 2 055 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 3 2 075 - 3 H F 4 # 2-SN

4 5.5 7.5 24 ODP - 2 - 4 2 055 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 4 2 075 - 3 H F 4 # N-TN
4 4 7.5 10 30 ODP - 2 - 4 2 075 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 4 2 100 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN
4 4 11 15 46 ODP - 2 - 4 2 110 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 4 2 150 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN
5 5 15 20 60 ODP - 2 - 5 2 150 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 5 2 020 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN
5 5 18.5 25 72 ODP - 2 - 5 2 185 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 5 2 025 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN

6A 6 22 30 90 ODP - 2 - 6 2 022 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 6 2 030 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN
6A 6 30 40 110 ODP - 2 - 6 2 030 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 6 2 040 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN
6B 6 37 50 150 ODP - 2 - 6 2 037 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 6 2 050 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN
6B 6 45 60 180 ODP - 2 - 6 2 045 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 6 2 060 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN

7 55 75 202 ODP - 2 - 7 2 055 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 7 2 075 - 3 H F 4 # N-TN
7 75 100 240 ODP - 2 - 7 2 075 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 7 2 100 - 3 H F 4 # N-TN

380 – 480V ± 10%
Zasilanie  

trójfazowe

2 2 0.75 1 2.2 ODP - 2 - 2 4 075 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 2 4 010 - 3 H F 4 # 2-SN X-TN Y-TN
2 2 1.5 2 4.1 ODP - 2 - 2 4 150 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 2 4 020 - 3 H F 4 # 2-SN X-TN Y-TN
2 2 2.2 3 5.8 ODP - 2 - 2 4 220 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 2 4 030 - 3 H F 4 # 2-SN X-TN Y-TN
2 2 4 5 9.5 ODP - 2 - 2 4 400 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 2 4 050 - 3 H F 4 # 2-SN X-TN Y-TN
3 3 5.5 7.5 14 ODP - 2 - 3 4 055 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 3 4 075 - 3 H F 4 # 2-SN X-TN Y-TN
3 3 7.5 10 18 ODP - 2 - 3 4 075 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 3 4 100 - 3 H F 4 # 2-SN X-TN Y-TN
3 11 15 24 ODP - 2 - 3 4 110 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 3 4 150 - 3 H F 4 # 2-SN

4 11 15 24 ODP - 2 - 4 4 110 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 4 4 150 - 3 H F 4 # N-TN
4 4 15 20 30 ODP - 2 - 4 4 150 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 4 4 200 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN
4 4 18.5 25 39 ODP - 2 - 4 4 185 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 4 4 250 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN
4 4 22 30 46 ODP - 2 - 4 4 220 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 4 4 300 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN
5 5 30 40 61 ODP - 2 - 5 4 300 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 5 4 040 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN
5 5 37 50 72 ODP - 2 - 5 4 370 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 5 4 050 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN

6A 6 45 60 90 ODP - 2 - 6 4 045 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 6 4 060 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN
6A 6 55 75 110 ODP - 2 - 6 4 055 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 6 4 075 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN
6B 6 75 100 150 ODP - 2 - 6 4 075 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 6 4 100 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN
6B 6 90 150 180 ODP - 2 - 6 4 090 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 6 4 150 - 3 H F 4 # 2-MN N-TN

7 110 175 202 ODP - 2 - 7 4 110 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 7 4 175 - 3 H F 4 # N-TN
7 132 200 240 ODP - 2 - 7 4 132 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 7 4 200 - 3 H F 4 # N-TN
7 160 250 302 ODP - 2 - 7 4 160 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 7 4 250 - 3 H F 4 # N-TN

8 200 300 370 ODP - 2 - 8 4 200 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 8 4 300 - 3 H F 4 # 2-MN
8 250 350 450 ODP - 2 - 8 4 250 - 3 K F 4 # ODP - 2 - 8 4 350 - 3 H F 4 # 2-MN

480 – 525V ± 10%
Zasilanie  

trójfazowe

7 132 – 185 ODP - 2 - 7 5 132 - 3 K 0 4 # – N-TN
7 150 – 205 ODP - 2 - 7 5 150 - 3 K 0 4 # – N-TN
7 185 – 255 ODP - 2 - 7 5 185 - 3 K 0 4 # – N-TN
7 200 – 275 ODP - 2 - 7 5 200 - 3 K 0 4 # – N-TN

500 – 600V ± 10%
Zasilanie  

trójfazowe

2 2 0.75 1 2.1 ODP - 2 - 2 6 075 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 2 6 010 - 3 H 0 4 # 2-SN X-TN Y-TN
2 2 1.5 2 3.1 ODP - 2 - 2 6 150 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 2 6 020 - 3 H 0 4 # 2-SN X-TN Y-TN
2 2 2.2 3 4.1 ODP - 2 - 2 6 220 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 2 6 030 - 3 H 0 4 # 2-SN X-TN Y-TN
2 2 4 5 6.5 ODP - 2 - 2 6 400 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 2 6 050 - 3 H 0 4 # 2-SN X-TN Y-TN
2 2 5.5 7.5 9 ODP - 2 - 2 6 550 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 2 6 075 - 3 H 0 4 # 2-SN X-TN Y-TN
3 3 7.5 10 12 ODP - 2 - 3 6 075 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 3 6 100 - 3 H 0 4 # 2-SN X-TN Y-TN
3 3 11 15 17 ODP - 2 - 3 6 110 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 3 6 150 - 3 H 0 4 # 2-SN X-TN Y-TN
3 15 20 22 ODP - 2 - 3 6 150 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 3 6 200 - 3 H 0 4 # 2-SN

4 15 20 22 ODP - 2 - 4 6 150 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 4 6 200 - 3 H 0 4 # N-TN
4 4 18.5 25 28 ODP - 2 - 4 6 185 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 4 6 250 - 3 H 0 4 # 2-MN N-TN
4 4 22 30 34 ODP - 2 - 4 6 220 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 4 6 300 - 3 H 0 4 # 2-MN N-TN
4 4 30 40 41 ODP - 2 - 4 6 300 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 4 6 400 - 3 H 0 4 # 2-MN N-TN
5 5 37 50 54 ODP - 2 - 5 6 370 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 5 6 050 - 3 H 0 4 # 2-MN N-TN
5 5 45 60 65 ODP - 2 - 5 6 450 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 5 6 060 - 3 H 0 4 # 2-MN N-TN

6 55 75 78 ODP - 2 - 6 6 055 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 6 6 075 - 3 H 0 4 # N-TN
6 75 100 105 ODP - 2 - 6 6 075 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 6 6 100 - 3 H 0 4 # N-TN
6 90 125 130 ODP - 2 - 6 6 090 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 6 6 125 - 3 H 0 4 # N-TN
6 110 150 150 ODP - 2 - 6 6 110 - 3 K 0 4 # ODP - 2 - 6 6 150 - 3 H 0 4 # N-TN

Modele z mocą podaną w kW - 
nastawa fabryczna:
Częstotliwość znamionowa silnika: 50Hz
Napięcie znamionowe silnika: 230/400/575V

Modele z mocą podaną w KM - 
nastawa fabryczna:
Częstotliwość znamionowa silnika: 60Hz
Napięcie znamionowe silnika: 230/460/575V

W Kodzie Modelu znaczenie pozycji 
oznaczonej #  definiowane jest 

przez kolor i wartość
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NIE W SKALI

IP20

Rozmiar
mm Wysokość

mm Szerokość

mm Głębokość

kg Waga

2 3 4 5 6A 6B 8
221 261 418 486 614 726 995
110 131 160 222 286 330 482
185 205 240 260 320 320 480
1.8 3.5 9.2 18.2 32 43 128

IP66 IP55

2 3
257 310
188 211
239 266
4.8 7.7

4 5 6 7
450 540 865 1280
171 235 330 330
252 270 330 360
11.5 23 55 89

Specyfikacja techniczna Przewodnik po Kodzie Modelu

ODP-2-22075-1KF4#-#N
Rodzina 

produktu

Generacja

Rozmiar obudowy

Moc znamionowa

200–240V = 2 Napięcie 
Zasilania380–480V = 4

480–525V = 5
500–600V = 6

1 faza  = 1 Liczba faz 
zasilania3 fazy = 3

Brak filtra = 0 Filtr EMC
Wbudowany filtr EMC = F

Wbudowany tranzystor 
hamowania = 4

Tranzystor 
hamowania

Standar  = S Wyświetlacz
OLED = T

TFT = M

Standardowe pokrycie 
ochronne = N

Powlekane 
PCB

kW = K Jednostka mocy znamionowej
KM = H

IP20 = 2 Obudowa
IP55 = N

IP66 bez przełączników = X
IP66 z przełącznikami = Y

Schemat połączeń

Funkcja Ustawienie domyśle

Wbudowany zasilacz 24V DC, 100mA/ Wejście 
zewn. zasilacza 24V DC

Wejście cyfrowe 1 Napęd uruchomiony

Wejście cyfrowe 2 Zmiana kierunku obrotów 

Wejście cyfrowe 3 Stała prędkość 1 

Wyjście +10V DC, 5mA

Wejście analogowe 1 Zadawanie prędkości 0-10V

0 V

Wyjście analogowe 1 Prędkość silnika

0 V

Wejście analogowe 2

Wyjście analogowe 2 Prąd silnika

Wejście STO

Wejście STO

Wyjście 
przekaźnikowe 1 Napęd zdrowy/ Błąd

Wyjście 
przekaźnikowe 2 Napęd pracuje

+24V
+24Vdc

0Vdc

DI 1

DI 2

DI 3

+10V

DI 4/AI 1

0V

AO1

0V

DI 5/AI 2

AO2

STO +

STO -

RL1-C

RL1-NO

RL2-A

RL2-B

RL1-NC

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

17

18

16

Opcjonalny 
zewnętrzny 

zasilacz

Parametry 
Wejściowe

Napięcie 
zasilające

200 – 240V ± 10%
380 – 480V ± 10%
500 – 600V ± 10%

Częstotliwość 
zasilania 48 – 62Hz

Współczynnik 
przesunięcia 
fazowego

> 0.98

Asymetria 
fazowa Dopuszczalne maksimum 3%

Początkowy 
prąd 
rozruchowy

Mniejszy od prądu znamionowego

Częstość 
załączeń 
zasilania

120/ godz. w równych odstępach czasu

Parametry 
wyjściowe Moc 

wyjściowa

Zasilanie 1x230V: 0,75 - 2,2kW (1-3KM)
Zasilanie 3x230V: 0,75 - 75kW (1-100KM)
Zasilanie 3x400V: 0,75 - 250kW
Zasilanie 3x460V: 0,75 - 350kW 
Zasilanie 3x575V: 0,75 - 110kW (1-150KM)

Przeciążalność 
prądowa 150% przez 60s

Częstotliwość 
wyjściowa 0 – 500Hz, krok co 0.1Hz 

Czas 
przyśpieszania

0.01 – 600s

Czas 
hamowania

0.01 – 600s

Typowa 
Sprawność > 98%

Warunki 
środowiskowe

Temperatura Przechowywania: −40 do 60°C
Pracy: -10 do 50°C

Wysokość 
n.p.m.

Do 1000 m n.p.m. bez wpływu na 
parametry
Do 2000 m n.p.m. maks. z UL
Do 4000 m n.p.m. maks. (bez UL)

Wilgotność Maks. 95% bez kondensacji

Wibracje

Zgodnie z IEC 60068-2-6
Wibracje sinusoidalne
10 - 57Hz @ 0.075mm Pk
57 - 150Hz @ 1g Pk

Obudowa Stopień 
ochrony IP20, IP55, IP66

Programowanie
Klawiatura

Wbudowana klawiatura w standardzie
Opcjonalnie - klawiatura do montażu 
zewnętrznego

Wyświetlacz
Wielojęzykowy wyświetlacz tekstowy (IP55 
oraz IP66) 
7-segmentowy wyświetlacz LED (IP20)

Komputer PC Oprogramowanie narzędziowe Optitools 
Studio

Specyfikacja 
sterowania

Tryb 
sterowania

Sterowanie U/f
U/f z funkcją oszczędzania energii 
Bezczujnikowe, wektorowe sterowanie 
prędkością 3GV
Bezczujnikowe, wektorowe sterowanie 
momentem 3GV
Sterowanie wektorowe prędkością w pętli 
zamkniętej (enkoder)
Sterowanie wektorowe momentem w pętli 
zamkniętej (enkoder)
Wektorowe sterowanie silnikiem PM
Wektorowe sterowanie silnikiem BLDC
Wektorowe sterowanie silnikiem SynRM

Częstotliwość 
PWM 4 – 32kHz

Tryb 
zatrzymania

Zatrzymanie po rampie:  
w przedziale 0.01 – 600s
Wybieg silnika 

Hamowanie Hamowanie strumieniem
Wbudowany tranzystor hamowania

Częstotliwość 
zabroniona Jeden punkt ustawiany przez Użytkownika

Zadawanie 
prędkości

Sygnał 
analogowy

0 – 10V
10 – 0V
-10…+10V
0 – 20mA
20 – 0mA
4 – 20mA
20 – 4mA

Cyfrowe

Cyfrowy potencjometr 
(MotPot z klawiatury)
Modbus RTU
CANopen

Protokoły 
komunikacyjne Wbudowane 

protokoły

CANopen 125 – 1000kbps

Modbus 
RTU

9.6 - 115.2kbps
8N1, 8N2, 8E1, 8O1

Opcjonalnie Inne

PROFIBUS DP (DPV1)
PROFINET IO
DeviceNet
EtherNet/IP
EtherCAT
Modbus TCP

Specyfikacja 
wejść/wyjść Zasilanie

24V DC, 100mA, z zabezpieczeniem 
przeciwzwarciowym
10V DC, 10mA do zasilania potencjometru

Programowalne 
wejścia

Razem 5 (opcjonalnie 3 dodatkowe)
3 Cyfrowe (opcjonalnie 3 dodatkowe)
2 wejścia hybrydowe, analogowo-cyfrowe

Wejścia 
cyfrowe

Optoizolowane
8 – 30V DC, wewnętrzne lub zewnętrzne 
zasilanie
Czas reakcji mniej niż 4ms

Wejścia 
analogowe

Rozdzielczość: 12 bit
Czas reakcji: mniej niż 4ms
Dokładność: <1% pełnego zakresu
Możliwość skalowania i kompensacji

Wejście PTC Wejście PTC/Termistora silnika
Poziom wyzwolenia: 3kΩ

Programowalne 
wyjścia

Razem 4 (opcjonalnie 3 dodatkowe)
2 wejścia hybrydowe, analogowo-cyfrowe
2 Przekaźnikowe (opcjonalnie 3 
dodatkowe)

Wyjście 
przekaźnikowe

Maks. napięcie: 250V AC, 30V DC
Maksymalna zdolność załączania: 5A 
AC, 5A DC

Wyjścia 
analogowe

0 – 10V 
0 – 20mA
4 – 20mA

Funkcje 
aplikacyjne Regulator PID

Wewnętrzny regulator PID
Wybór spośród kilku wartości zadanych
Tryb czuwania/uśpienia
Funkcja podbicia

Tryb 
dźwigowy

Dedykowany tryb pracy dźwigowej 
Wstępny moment obrotowy oraz kontrola 
hamulca mechanicznego
Zabezpieczenie przed przeciążeniem

Diagnostyka  
i serwis

Historia 
alarmów 4 ostatnie błędy ze znacznikiem czasu

Logowanie 
danych

Rejestracja danych do celów 
diagnostycznych w trakcie wyłączenia 
awaryjnego:
Prąd wyjściowy
Temperatura przemiennika
Napięcie szyny DC

Wskaźniki 
przeglądów 
okresowych

Konfigurowalny harmonogram 
przeglądów serwisowych
Wbudowany monitoring zużycia

Monitoring
Licznik czasu pracy 
Zużycia energii elektrycznej (kWh)
Czasu pracy wentylatora

Zgodność Dyrektywa 
niskonapięciowa 2014/35/EU

Dyrektywa 
Kompatybilności 
Elektromagnetycznej

2014/30/EU

Dodatkowe 
zabezpieczenie UL, cUL, EAC, RCM

Certyfikat 
morski Homologacja typu zgodna z DNV

Warunki 
środowiskowe

Zaprojektowany, by spełnić normę IEC 
60721-3-3:
Modele w obudowie IP20: 3S2/3C2
Modele w obudowie IP55/66: 3S3/3C3



Zeskanuj, by pobrać lub odwiedź 
stronę internetową Invertek Drives

Instrukcja obsługi Optidrive P2

Globalne rozwiązanie napędowe
Przemienniki częstotliwości Invertek Drives działają w systemach automatyki na całym świecie

Siedziba Główna w Wielkiej Brytanii, Welshpool

Invertek Drives zajmuje się 
projektowaniem i produkcją 
przemienników częstotliwości.  
W nowoczesnej siedzibie głównej 
firmy w Wielkiej Brytanii znajdują się 
specjalistyczne działy innowacji, 
produkcji i marketingu globalnego. 
W celu poprawy efektywności 
środowiskowej, firma wprowadziła system 
zarzadzania środowiskowego ISO14001.

Wszelkie działania (także te związane  
z innowacjami) prowadzone są zgodnie 
ze zorientowaną na klienta normą jakości 
ISO9001:2009. Produkty Invertek Drives 
są sprzedawane przez globalną sieć 
wyspecjalizowanych dystrybutorów  
w ponad 80 różnych krajach. Unikalna  
i innowacyjna seria produktów Optidrive 
została zaprojektowana z myślą  
o łatwości obsługi i spełnia uznane 
międzynarodowe standardy.

Producent Maszyn OEM
Brytyjski producent maszyn 
stosuje napędy Optidrive

Sterowanie suwnic
Wymagające aplikacje 
w kopalniach Republiki 
Południowej Afryki

Produkcja folii
Optymalna kontrola 
naprężenia w Australii

Produkcja żywności
Precyzyjne sterowanie 
przenośnikami w Hiszpani

Parki rozrywki
Pewne sterowanie dla 
trudnych w kontroli obciążeń 
w Hiszpanii

Offa’s Dyke Business Park
Welshpool, Powys, UK
SY21 8JF

Tel:		  +44 (0)1938 556868
Fax:		 +44 (0)1938 556869
Email:	 sales@invertekdrives.com

INVERTEK DRIVES LIMITED Siedziba Główna w Wielkiej Brytanii

www.invertekdrives.com/optidrive-p2
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