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Przemiennik czestotliwosci

Maksymalna wydajnosc
/aawansowane sterowanie silnikiem

— OPTIDRIVE"

&%

0,75 kW - 250 kW / 1 KM - 350 KM

200-600V zasilanie jedno- i tréjfazowe




Wysoka wydajnosc

Swiatowy lider technologii sterowania najnowszqg generacjq silnikdw
z magnesami tfrwatymi oraz standardowymi silnikami indukcyjnymi

Sdystemy przenosnikowe
Frodukcja  Maszyny

Suwnice

Wiodgca na swiecie technologia sterowania silnikami

Optidrive P2 oferuje idealne potgczenie wysokiej
wydajnosci oraz prostej obstugi, dzieki czemu mozna tatwo
uruchomi¢ nawet najbardziej wymagajgce aplikacje.

Zaprojektowany z myslg o szybkiej instalacji i uruchomieniu, Optidrive P2 stanowi
najbardziej optacalne rozwigzanie dla przemystu.

Wszystkie modele Optidrive P2 zapewniajg w standardzie przecigzalnos$¢ prgdowg na
poziomie 150% przez 60 sekund. Funkcja ta sprawia, ze kazdy naped nadaje sie

do zastosowan w ciezkich aplikacjach, a wersje w obudowie IP55 gwarantujqg, ze
naped jest odpowiednio wytrzymaty, by przetrwac w srodowisku przemystowym.

Rozbudowane funkcje wejs¢ i wyjs¢ oraz interfejsy komunikacyjne zapewniajg szybkie
i skuteczne zintegrowanie przemiennika czestotliwo$ci z wieloma réznymi systemami
sterowania, przy mozliwie minimalnym czasie uruchomienia. Prosta struktura
parametrow w urzgdzeniach firmy Invertek oraz starannie dobrane ustawienia
parametréw fabrycznych zapewniajqg, ze czas rozruchu jest ograniczony do minimum.

CE®= NI

Zgodny ze standardami miedzynarodowymi.
Wyprodukowany w Wielkiej Brytanii.

150% przecigzalnosci prgdowe;
przez 60 sekund

2  www.invertekdrives.com



T

IP20

[Del451014%%

Zaawansowane algorytmy sterowania
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Do 160kW

IP66

Do 11kW

Optidrive P2 zostat zaprojektowany by, poprzez tatwqg zmiane parametréw, umozliwi¢ prace z szerokg gamg

silnikdw. Rozwigzanie to, bazujgc na najnowszych osiggnieciach w dziedzinie technologii silnikdw elektrycznych,
pozwala na stosowanie tego samego napedu w wielu aplikacjach, dzieki czemu zarédwno producenci OEM, jak
i uzytkownicy koncowi mogqg znaczgco ograniczy¢ zuzycie energii.

Silniki indukcyjne (IM)

Wiekszo$¢ obecnie stosowanych
na $wiecie silnikdw prgdu
przemiennego stanowiq
standardowe silniki indukcyjne.
Sq one stosunkowo tanie,
tatwo dostepne i zapewniajg
dobrg wydajnos¢ przy dtugiej
zywotnosci. Jednak w zwigzku
z coraz wiekszym naciskiem na
efektywno$¢ energetyczng

w ostatnich latach, producenci
silnikéw udoskonalili swoje
konstrukcje.

Optidrive P2 zostat opracowany
w celu zapewnienia optymalnej
kontroli i maksymalnej
wydajnosci podczas pracy,
zarédwno z silnikami starego
typu, jakiz najnowszymi,

wysokosprawnymi konstrukcjami.

Praca moze odbywac sie

w prostym trybie sterowania
U/f lub w zaawansowanym
frybie wektorowym trzeciej
generaciji, ktéry zapewnia do
200% momentu obrotowego
od predkosci zerowej, bez
koniecznosci stosowania
enkodera.

Silniki z magnesami trwatymi (PM)

Silniki AC z magnesami frwatymi
zapewniajq lepszg wydajnosé

w poréwnaniu do standardowych
silnikdw indukcyjnych.
Zastosowanie magnesdw trwatych
w konstrukciji silnika eliminuje
potrzebe jakiegokolwiek pradu
magnesujgcego, zmniejszajgc tym
samym straty elektryczne. Silniki
PM sqg stosowane w aplikacjach
wymagajgcych wysokiej wydajnosci
od wielu lat, jednak zawsze
konieczne byto zastosowanie
urzgdzenia sprzezenia zwrotnego,
takiego jak resolwer lub enkoder.
Optidrive P2 zostat zaprojektowany
do pracy zsilnikami typu PM bez
koniecznosci stosowania sygnatu
sprzezenia zwrotnego

w aplikacjach, ktére nie wymagaja
kontroli pozycji wirnika. Pozwala

fo na wykorzystanie wysokiej
sprawnosci energetycznej

tych silnikdbw bez ponoszenia
dodatkowych kosztéw i poziomu
ztozonosci aplikacii.

Bezszczotkowe silniki DC

Silniki BLDC sg podobne
do silnikdw z magnesami
tfrwatymi, jednak ich
budowa wymaga nieco
innej metody sterowania
w celu zoptymalizowania
wydajnosci. Optidrive

P2 pozwala na
sterowanie tym typem
silnikdw, wymagajac
jedynie prostej zmiany
parametréw. Mozliwosé
zastosowania Optidrive
P2 w réznych aplikacjach
iz rdznymi typami silnikdw
zapewnia znacznie
wiekszqg elastycznosé
dziatah producentom
maszyn (OEM).

Synchroniczne silniki
reluktancyjne

Synchroniczne silniki
reluktancyjne (SynRM),
ktérych nie nalezy myli¢

z przetgczanymi silnikami
reluktancyjnymi, majg
podobng konstrukcje
stojana do standardowych
silnikdw indukcyjnych.
Fundamentalna réznica
widoczna jest w budowie
wirnika, co zdecydowanie
podnosi ogding sprawnosé
silnika. Silniki SynRM
idealnie nadajq sie

do aplikacji o zmiennym
momencie obrotowym.

Optidrive P2 moze
sterowac synchronicznymi
silnikami reluktancyjnymi,
umozliwiajgc uzyskanie
oszczednosci energii.



W skrocie...

Wysoka wydajnos¢, doskonata funkcjonalnosc oraz
elastycznosc, by spetnic potrzeby Twojej aplikacii

Uchwyty
montazowe
zapewniajgce
szybkqg
instalacje

Zintegrowana
klawiatura oraz wyswietlacz

) ) | (LED lub wielojezyczny
; j t \ NG wyswietlacz tekstowy)

IP55 / NEMA 12

Wbudowany
filir EMC

GP@

OPTIDRIVE

Odtqgczane
terminale
sterujace

Zintegrowane
zarzgdzanie

——

kablami
Wysokiej jakosci whudonai
wentylatory o wydtuzonej h ?“ )/ ni
zywotnosci GMOMEE
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Uchwyty
montazowe
zapewniajgce
szybkq
instalacje

Przytqcza zasilania jak
w styczniku

Montaz na
A% —— szynie DIN
Podreczna karta i\ (l)a':figft?k
pomocy *

1234567891011 1213

QG.G_?(_L_(LE!_O@@G

Modbus
CANopen

Modbus RTU
i CANopen
w standardzie

Wejscie STO (jako standard) ZST bez ST

Optidrive P2 posiada funkcje bezpiecznego wytgczania Zasilonie Zasilanie
momentu obrotowego, aby umozliwi¢ szybkqg i tatwg
integracje z obwodem bezpieczehstwa maszyny.

Obwéd Stycznik
P | | ezpieczenstwa wejsciowy bl Astwa

i maszyny nie jest

stycznik

wymagany

e Prosta konstrukcja maszyny zmniejsza koszty komponentéw,
oszczedza miejsce na panelu i minimalizuje czas instalaciji

Przemiennik
czestotliwosci

Przekaznik
bezpieczenstwa

Przekaznik
bezpieczenstwa

e Szybsze procedury wytgczania i resetowania skracajg czas
konserwacji systemu

Optidrive
P2

e Lepszy standard bezpieczehstwa w pordwnaniu z rozwigzaniem
mechanicznym
* Lepsze potgczenie silnika - pojedynczy kabel bez zaktdcen. E

FunctcnalSafey ,
e App

TOVRheinland



Sektory

Zaawansowana funkcjonalnos¢ oraz doktadne sterowanie silnikiem
w nawet najbardziej wymagajgcych aplikacjach

OPTIDRIVE

Przemyst gorniczy Metalurgia i obrobki Przemyst gumowy Przemyst spozywczy
i wydobywczy metali i tworzyw sztucznych « Przenoéniki
¢ Przenos$niki podajgce e Szlifowanie « Wytaczarki * Pompy
e Kruszarki * Ciecie e Formierki * Miksery
e Dzwigi e Polerowanie « Miksery e Paletyzatory
* Wiercenie « Nawijarki
* Zwijanie

Statomomentowy,
wszechstronny i tatwy w uzyciu
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Wymagania:

Wysoki moment rozruchowy

Ptynna praca silnika podczas fazy

rozruchu i zatrzymania

e Sterowanie hamulcem
mechanicznym silnika

e Zapobieganie opadaniu tadunku

e Zdolno$¢ do hamowania oraz
pracy regeneracyjnej podczas
opuszczania tadunku

Optidrive P2 zapewnia:

¢ Dedykowany tryb pracy
dzwigowej (Hoist Mode)
z algorytmem sterowania pracq
hamulca mechanicznego

* Do 200% momentu obrotowego
- od predkosci zerowej w trybie
wektorowym, bez sprzezenia
zwrotnego enkodera

* Obstuge wielu predkosci
predefiniowanych lub tryb
regulacji predkosci

¢ Wbudowany tranzystor hamulca
dynamicznego, wymagajqgcy
jedynie podtgczenia
zewnetrznego rezystora

Kompresory

Wymagania:

* Precyzyjnaregulacja predkosci
w celu zapewnienia spéjnego
produktu kohcowego
*  Wysokie zapotrzebowanie na
moment rozruchowy w wielu
aplikacjach
*  Maksymalna wydajnosc,
niezaleznie od warunkdw
e Bezpieczna obstuga, by
zapobiega¢ wypadkom
i obrazeniom

Optidrive P2 zapewnia:

e Tryb sterowania silnikiem PM,
umozliwiajqcy prace bez
sprzezenia zwrothego
w celu uzyskania maksymalnej
wydajnosci

*  Maksymalny moment rozruchowy
dla standardowych silnikow prgdu
przemiennego

e Doktadnos¢ utrzymywania
predkosci w trybie wektorowym
(bez sprzezenia zwrotnego) lepsza
niz 0,5%.

¢ Dedykowane wejscie
bezpieczenstwa STO (Safe Torque
Off), zgodne z normqg EN62061 SIL2
dla bezpiecznej pracy

OPTIDRIVE" <P*

—

Winding

Wymagania:

Precyzyjna kontrola momentu
obrotowego silnika w szerokim
zakresie predkosci

Doktadna kontrola naprezenia
materiatu, niezaleznie od
warunkéw

Mozliwos¢ sterowania silnikiem

w petli otwartej lub zamknietej,

W Oparciu o sprzezenie zwrotne
naprezenia lub srednicy zwoju
Ochrona przed zerwaniem wstegi,
w przypadku pekniecia materiatu

Optidrive P2 zapewnia:

Kontrola naprezenia z regulatorem
PID ze sprzezeniem zwrotnym

z czujnika obcigzenia lub ramienia
napinacza

Sterowanie wektorem otwartej
petlizapewnia optymalng
kontrole poziomu wyjsciowego
momentu obrotowego

Opcja sprzezenia zwrotnego
enkodera pozwala na bardzo
szeroki zakres predkosci, nawet od
predkosci zerowej

Wejscie Safe Torque Off

natychmiast wytgcza naped
w warunkach awaryjnych



Opcje | akcesoria

Opcje montazowe, moduty dodatkowe oraz narzedzia konfiguracyjne

NN
cp?

OPTIDRIVE
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1S5/ NEWA 12

Modbus RTU i CANopen
dostepne w standardzie

Dostepny jest szereg
modutéw dodatkowych,
ktére poszerzajqg
funkcjonalnos¢ oraz
stanowiq interfejs
komunikacyjny:

8  www.invertekdrives.com

Profibus DP
OPT-2-PROFB-IN

DeviceNet
OPT-2-DEVNT-IN

Ethernet IP
OPT-2-ETHNT-IN

Modbus TCP
OPT-2-MODIP-IN

Profinet
OPT-2-PFNET-IN

EtherCat
OPT-2-ETCAT-IN

'
BlU[S
Dem
EtherNet/IP=>

Mocdbus TCP

T

EtherCAT.

Technology Group

®

Karty enkoderowe
OPT-2-ENCOD-IN (5V)
OPT-2-ENCHT-IN (15-30V)

Sygnat sprzezenia zwrotnego
enkodera dla sterowania w petli
zamknietej. Kompatybilny z szerokqg
gamaq enkoderdw inkrementalnych

Rozszerzony modut I/O
OPT-2-EXTIO-IN

* Dodatkowe 3 wejscia cyfrowe

¢ Dodatkowe wyijscie przekaznikowe

Karta przekaznikowa
OPT-2-CASCD-IN

Dodatkowe 3 wyjscia przekaznikowe:

Przekaznik 3 - Naped zdrowy
Przekaznik 4 - Btqd/ Alarm
Przekaznik 5 - Naped pracuje

Funkcje sqg ustawiane/ konfigurowane
w parametrze
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Opcje | akcesoria

W celu spetnienia wszystkich wymagan instalacyjnych, dostepny jest szereg urzqgdzen

dodatkowych, takich jak: zewnetrzne filiry EMC, rezystory hamowania, dtawiki
wejsciowe czy filtry wyjsciowe.

Optistick Smart

OptiTools
Studio

RINFC
€3 Bluetooth'

Narzedzie do szybkiej
konfiguracii

e Kopiowanie, archiwizowanie oraz
przywracanie parametrow pracy
przemiennika czestotliwosci

e |Interfejs Bluetooth do
bezprzewodowej komunikacji

z OptiTools Studio na komputerze Oprogramowanie ndrzedliowe
lub z OptiTools Mobile na
smartfonie Konfiguracja, diagnostyka oraz kopia Kompatybilne z:
* Wbudowany modut NFC do zapasowa ustawien Windows Vista
szybkiego transferu danych Windows 7
OPT-3-STICK-IN + Edycja parametréw w czasie rzeczywistym Windows 8
. . . Windows 8.1
e Komunikacja z napedami Windows 10

¢ Odczyt, zapis oraz przechowywanie parametrow
e Edytor programéw prostego PLC

e Funkcja oscyloskopu ilogowanie danych w czasie
rzeczywistym

+ Sledzenie parametréw w czasie rzeczywistym
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W Kodzie Modelu znaczenie pozycji
oznaczonej # definiowane jest
przez kolor i warto$é

Rozmiar obudowy ; L& ; 84 P66 L

ﬁﬂm kW | KM A Wyéwietiacz

Wyswietiacz | Wyswietiacz | Wyswietlacz | Wyswietlacz

200-240v=10% | 2 2 075 1 43 ODP -2-22075-1KF 4 # ODP -2-22010-1HF 44 25N XTN  YIN
Zasilanie 2 2 Mi5 2 [7 ODP -2-22150-1KF 4 # ODP -2-22020-1HF 4 # 25N XIN  YIN
jednofazowe 2 2 | 22 3 105 ODP -2-22220-1KF 4 # ODP -2-22030-1HF 4# 25N XTN  YIN
2 2 075 1 43 ODP -2-22075-3 K F 4 # ODP -2-22010-3HF 4 # 25N XTN  YIN
2 2 M5 2 [ 7 ODP -2-22150-3 K F 4 # ODP -2-22020-3HF 4 # 25N XIN  YIN
2 2 | 22 3 105 ODP -2-22220-3KF 4 # ODP -2-22030-3HF 4# 25N XTN  YIN
3 3 4 5 18 ODP -2-32040-3 K F 4 # ODP -2-32050-3HF 4 # 2:5N XIN  YIN
3 55 75 24 ODP -2-32055-3KF 4# ODP -2-32075-3HF 4 # 2SN
4 55 75 24 ODP -2-42055-3KF 4# ODP -2-42075-3HF 4 # NTN
4 4 75 10 30 ODP -2-42075-3KF 4 # ODP -2-42100-3HF 4 # 2MN NN
200224|0V?10% 4 4 1115 46 ODP -2-42110-3KF 4 # ODP -2-42150-3HF 4 # 2MN NIN
fasome 5 5 15 20 60 ODP -2-52150-3 K F 4 # ODP -2-52020-3 HF 4 # 2MN NN
5 5 185 25 72 ODP -2-52185-3KF 4 # ODP -2-52025-3HF 4 # 2MN NN
6A 6 22 30 90 ODP -2-62022-3KF 4# ODP -2-62030-3HF 4# 2MN NN
6A 6 30 40 110 ODP -2-62030-3KF 4# ODP -2-62040-3 HF 4 # 2MN NN
6B 6 37 50 150 ODP -2-62037-3KF 4# ODP -2-62050-3HF 4# 2MN NN
B 6 45 60 180 ODP -2-62045-3 K F 4 # ODP -2-62060-3HF 4# 2MN NN
7 55 75 202 ODP -2-72055-3 K F 4 # ODP -2-72075-3HF 44 NTN
7 75 100 240 ODP -2-72075-3 K F 4 # ODP -2-72100-3HF 4 # NTN
2 2 075 1 22 ODP -2-24075-3 K F 4 # ODP -2-24010-3HF 4 # 25N XTN  YIN
2 2 015 2 4 ODP -2-24150-3 K F 4 # ODP -2-24020-3HF 4 # 25N XIN  YIN
2 2 0 22 3 58 ODP -2-24220-3KF 4 # ODP -2-24030-3HF 4# 25N XTN  YIN
2 2 4 5 95 ODP -2-2 4400-3 K F 4 # ODP -2-24050-3HF 4# 25N XIN  YIN
3 3| 55 75 14 ODP -2-34055-3KF4# ODP -2-34075-3HF 4 # 25N XTN  YIN
3 3 75 10 18 ODP -2-34075-3 K F 4 # ODP -2-34100-3HF 4 # 25N XIN  YIN
3 115 24 ODP -2-34110-3KF 4 # ODP -2-34150-3HF 4 # 2SN
4 115 24 ODP -2-44110-3KF 4 # ODP -2-44150-3HF 4 # NTN
4 4 15 20 30 ODP -2-44150-3KF 4 # ODP -2-44200-3HF 4 # 2MN NN
4 4 185 25 39 ODP -2-44185-3KF 4 # ODP -2-44250-3HF 4 # 2MN NN
330£4§|OV?10% 4 4 22 30 46 ODP -2-44220-3KF 4 # ODP -2-44300-3HF 4 # 2MN NN
fasome 5 5 30 40 6l ODP -2-54300-3 KF 4 # ODP -2-54040-3 HF 4 # 2MN NN
5 5 37 50 72 ODP -2-54370-3KF 4 # ODP -2-54050-3HF 4 # 2MN NN
A 6 45 60 90 ODP -2-64045-3KF 4 # ODP -2-64060-3HF 4 # 2MN NN
6A 6 55 75 110 ODP -2-64055-3 K F 4 # ODP -2-64075-3HF 44 2MN NN
8 6 75 100 150 ODP -2-64075-3KF 4 # ODP -2-64100-3HF 4 # 2MN NIN
6B 6 90 150 180 ODP -2-64090-3 K F 4 # ODP -2-64150-3HF 44 2MN NN
7 110 175 202 ODP -2-74110-3KF 4 # ODP -2-74175-3HF 4 # NTN
7 132 200 240 ODP -2-74132-3KF 4 # ODP -2-7 4200-3HF 44 NTN
7 160 250 302 ODP -2-7 4160-3 K F 4 # ODP -2-74250-3HF 44 NTN
8 200 300 370 ODP -2-84200-3 K F 4 # ODP -2-84300-3HF 44# 2-MN
8 250 350 450 ODP -2-84250-3 K F 4 # ODP -2-84350-3HF 4# 2-MN
7 132 - 185 ODP -2-75132-3KO0 4 # - NTN
480252,|5V%‘0% 7 150 - 205 ODP -2-75150-3 KO0 4 # - NTN
offasowe 7 185 - 255 ODP -2-75185-3 K0 4 # - NTN
7 200 - 275 ODP -2-75200-3 KO0 4 # = NTN
2 2 075 1 21 ODP -2-26075-3 KO0 4 # ODP -2-26010-3HO0 4 # 25N XTN  YIN
2 2 M5 2 & ODP -2-26150-3 KO0 4 # ODP -2-26020-3HO0 4 # 25N XIN  YIN
2 2 | 22 3 41 ODP -2-26220-3 KO0 4 # ODP -2-26030-3HO0 4 # 25N XTN  YIN
2 2 4 5 65 ODP -2-2 6 400-3 K 0 4 # ODP -2-26050-3HO0 4 # 25N XIN  YIN
2 2 | 55 75 9 ODP -2-26550-3 KO0 4 # ODP -2-26075-3HO0 4 # 25N XTN  YIN
3 3 075 10 12 ODP -2-36075-3 KO0 4 # ODP -2-36100-3HO0 4 # 25N XIN  YIN
3 3 mnoo1s 17 ODP -2-36110-3KO0 4 # ODP -2-36150-3HO0 4 # 25N XTN  YIN
3 15 20 22 ODP -2-36150-3 KO0 4 # ODP -2-36200-3HO0 4 # 25N
500*60,?%‘0% 4 15 20 22 ODP -2-46150-3KO0 4 # ODP -2-46200-3HO0 4 # NTN
rrZonsc!:xe 4 4 185 25 28 ODP -2-46185-3 KO0 4 # ODP -2-46250-3HO 4 # 2MN NN
4 4 22 30 34 ODP -2-46220-3 KO0 4 # ODP -2-46300-3HO0 4 # 2MN NN
4 4 30 40 41 ODP -2-46300-3 KO0 4 # ODP -2-46400-3HO 4 # 2MN NN
5 5 37 50 54 ODP -2-56370-3 KO0 4 # ODP -2-56050-3HO0 4 # 2MN NN
5 5 45 60 65 ODP -2-56450-3 K0 4 # ODP -2-56060-3HO0 4 # 2MN NN
6 55 75 78 ODP -2-66055-3 KO0 4 # ODP -2-66075-3HO0 4 # NTN
6 75 100 105 ODP -2-66075-3 KO0 4 # ODP -2-66100-3HO 4 # NTN
6 90 125 130 ODP -2-66090-3KO0 4 # ODP -2-66125-3HO0 4 # NTN
6 110 150 150 ODP -2-66110-3KO0 4 # ODP -2-66150-3 HO 4 # NTN
Modele z mocqg podang w kW - Modele z mocq podang w KM -
nastawa fabryczna: nastawa fabryczna:
Czestotliwosé znamionowa silnika: 50Hz Czestotliwo$é znamionowa silnika: 60Hz
Napiecie znamionowe silnika: 230/400/575V Napiecie znamionowe silnika: 230/460/575V
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Parametry
Wejsciowe

Specyfikacja techniczna

Napiecie
zasilajgce

Czestotliwosé
zasilania
Wspotczynnik
przesuniecia
fazowego
Asymetria
fazowa

Poczgtkowy
prad
rozruchowy
Czestosé
zatqczen
zasilania

Parametry

wyjsciowe

Warunki
Srodowiskowe

Obudowa

Moc
wyjsciowa

Przeciqzalnoéé
pradowa
Czestotliwosé
wyjsciowa
Czas
przy$pieszania
Czas
hamowania

Typowa
Sprawnosé

Temperatura

Wysokos¢
n.p.m.

Wilgotnos¢

Wibracje

Stopien
ochrony

Programowanie

Klawiatura

Wyswietlacz

Komputer PC

specyfikacja
sterowania

mm
mm

mm

kg

Tryb
sterowania

Czestotliwose
PWM
Tryb

zatrzymania

Hamowanie

Czestotliwosé
zabroniona

Zadawanie
predkosci

Wysoko$§é
Szeroko$é
Giebokosé
Waga

200-240V +10%
380-480V £ 10%
500~ 600V +10%
48 - 62Hz

>0.98

Dopuszczalne maksimum 3%

Mniejszy od prgdu znamionowego

120/ godz. w réwnych odstepach czasu

Zasilanie 1x230V: 0,75 - 2,2kW (1-3KM)
ilani ,75 - 75kW (1-100KM)

10,75 - 350kW
Zasilanie 3x575V: 0,75 - 110kW (1-150KM)

150% przez 60s
0-500Hz, krok co 0.1Hz
0.01 - 600s

0.01-600s

>98%

Przechowywania: —40 do 60°C
Pracy: -10 do 50°C

Do 1000 m n.p.m. bez wptywu na
parametry

Do 2000 m n.p.m. maks. z UL

Do 4000 m n.p.m. maks. (bez UL)
Maks. 95% bez kondensacji
Zgodnie zIEC 60068-2-6
Wibracje sinusoidalne

10 - 57Hz @ 0.075mm Pk

57 -150Hz @ 1g Pk

IP20, IP55, IP66

Wbudowana klawiatura w standardzie
Opcjonalnie - klawiatura do montazu
zewnetrznego

Wielojezykowy wyswietlacz tekstowy (IP55
oraz IP66)

7-segmentowy wyswietlacz LED (IP20)
Oprogramowanie narzedziowe Optitools
Studio

Sterowanie U/f

U/f z funkcjq oszczedzania energii
Bezczujnikowe, wektorowe sterowanie
predkosciq 3GV

Bezczujnikowe, wektorowe sterowanie
momentem 3GV

Sterowanie wektorowe predkosciq w petli
zamknietej (enkoder)

Sterowanie wektorowe momentem w petli
zamknietej (enkoder)

Wektorowe sterowanie silnikiem PM
Wektorowe sterowanie silnikiem BLDC
Wektorowe sterowanie silnikiem SynRM

4-32kHz

Zatrzymanie po rampie:

w przedziale 0.01 - 600s

Wybieg silnika

Hamowanie strumieniem
Wbudowany tranzystor hamowania

Jeden punkt ustawiany przez Uzytkownika

0-10v

10-0V

-10...+10V

0-20mA

20-0mA

4-20mA

20-4mA

Cyfrowy potencjometr
(MotPot z klawiatury)
Modbus RTU
CANopen

Sygnat
analogowy

Cyfrowe

221 261 418 486
110 131 160 222
185 205 240 260
1.8 3.5 9.2 18.2

Profokoty

komunikacyjne

Specyfikacia
wejs/wyjsé

Funkcje

aplikacyjne

Diagnostyka

iserwis

Zgodnosé

614

286

320
32

Wbudowane
protokoty

Opcjonalnie

Zasilanie

Programowaine
wejécia

Wejscia
cyfrowe

Wejscia
analogowe

Wejscie PTC

Programowalne
wyjécia

Wyjscie
przekaznikowe

Wyijscia
analogowe

Regulator PID

Tryb
dzwigowy

Historia
alarméw

Logowanie
danych

Wskazniki
przegladéw
okresowych

Monitoring

Dyrektywa
niskonapieciowa
Dyrekiywa
Kompatybilnosci
Elektromagnetyczne]

Dodatkowe
zabezpieczenie

Certyfikat
morski

Warunki
Srodowiskowe:

330
320
43

CANopen 125 - 1000kbps

9.6 - 115.2kbps
8N, 8N2, 8E1, 801

PROFIBUS DP (DPV1)
PROFINET IO
DeviceNet
EtherNet/IP
EtherCAT

Modbus TCP

Modbus
RTU

Inne

24V DC, 100mA, z zabezpieczeniem
przeciwzwarciowym
10V DC, 10mA do zasilania potencjometru

Razem 5 (opcjonalnie 3 dodatkowe)
3 Cyfrowe (opcjonalnie 3 dodatkowe)
2 wejscia hybrydowe, analogowo-cyfrowe

Optoizolowane

8-30V DC, wewnetrzne lub zewnetrzne
zasilanie

Czas reakcji mniej niz 4ms

Rozdzielczo$¢: 12 bit

Czas reakciji: mniej niz 4ms
Doktadnosé¢: <1% petnego zakresu
Mozliwosé skalowania i kompensaci

Wejscie PTC/Termistora silnika
Poziom wyzwolenia: 3kQ

Razem 4 (opcjonalnie 3 dodatkowe)

2 wejscia hybrydowe, analogowo-cyfrowe
2 Przekaznikowe (opcjonalnie 3
dodatkowe)

Maks. napiecie: 250V AC, 30V DC
Maksymalna zdolno$¢ zatgczania: SA
AC, 5ADC

0-10V

0-20mA

4-20mA

Wewnetrzny regulator PID

Wybor sposérdd kilku wartoéci zadanych
Tryb czuwania/uépienia

Funkcja podbicia

Dedykowany tryb pracy dzwigowej
Wstepny moment obrotowy oraz kontrola
hamulca mechanicznego
Zabezpieczenie przed przecigzeniem

4 ostatnie btedy ze znacznikiem czasu

Rejestracja danych do celéw
diagnostycznych w trakcie wytgczenia
awaryjnego:

Pragd wyjsciowy

Temperatura przemiennika

Napiecie szyny DC

Konfigurowalny harmonogram
przeglgdow serwisowych
Wbudowany monitoring zuzycia

Licznik czasu pracy
Zuzycia energii elekirycznej (kWh)
Czasu pracy wentylatora

2014/35/EU
2014/30/EU
UL, cUL, EAC,RCM

Homologacija typu zgodna z DNV

Zaprojektowany, by spetni¢ norme IEC
60721-3-3:

Modele w obudowie IP20: 352/3C2
Modele w obudowie IP55/66: 353/3C3

257
482 188
480 239
128 4.8
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@

Przewodnik po Kodzie Modelu

ODP-2-22075-1KF4#-#

Rodzina
produktu

i

Generacja

Rozmiar obudowy

200-240V = 2 | Napiecie
Zasilania

380-480V
480-525V
500-600V

KM =H

4

=6

Moc znamionowa

Jednostka mocy znamionowej =

1faza =1
3fazy=3

Bra
ny filt

k filfrc

rEM

IP66 bez przetgcznikdw = X

IP66 z przetqgcznikami =Y

Liczba faz =t
zasilania

Filtr EMC

or | Tranz
4 | har

IP20 =2 | Obudowa ==
IP55=N

Standar
oL

Ustawienie domysle

@) 1| +2av Whbudowany zasilacz 24V DC, 100mA/ Wejscie
+24Vde zewn. zasilacza 24V DC
F—e—@|2| D1 ; F——
Wejcie cyfrowe | Naped uruchomiony
jg AEELE Wejé frowe 2 Zmiana kierunku obrot6
ejécie cyfrowe 2 Zmiana kierunku obrotow
Opcjonalny——e—"o— | 4| DI3 - —
Zewnelrzny 215 v Wejcie cyfrowe 3 Stata predkosé 1
zasilacz — Wyjécie +10V DC, 5mA
@] 6|pig/an -
. ) scio
@|7| ov
0Vde ov
@ @|s] ron ; 1 Predkosc sinike
i redkost silnika
@] ov oy
*—@|10|Di5/A12 5
@|1| Aoc2 =
2 Pradsilnika
Le—te—d1{A]12| sTO+ [
ejicie
@ 13| so- -
Wejcie STO
@|14| rUC
15[ RLI-NO ;
&) Wyjscie Naped zdrowy/ Bigd
2 przekanikowe 1
ki el peEy

77

252
1.5

235

23

przekainikowe 2

865

1280
330 330
330 360
53 89
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Globalne rozwigzanie napedowe

Przemienniki czestotliwosci Invertek Drives dziatajg w systemach automatyki na catym swiecie

Sterowanie suwnic Producent Maszyn OEM Produkcja folii Produkcja zywnosci Parki rozrywki
Wymagajgce aplikacje Brytyjski producent maszyn Optymalna kontrola Precyzyjne sterowanie Pewne sterowanie dla

w kopalniach Republiki stosuje napedy Optidrive naprezenia w Australii przenosnikamiw Hiszpani trudnych w kontroli obcigzen
Potudniowej Afryki w Hiszpanii

Instrukcja obstugi Optidrive P2

= Zeskanuj, by pobra¢ lub odwiedz
Zsse sfrone internetowq Invertek Drives

www.invertekdrives.com/optidrive-p2
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Welshpool, Powys, UK Fax: +44 (0)1938 556869
SY21 8JF Email: sales@invertekdrives.com

©2019 Invertek Drives lid. Wszelkie Prawa Zastrzezone 85-ODP2B-PL V3.18



